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EL nivel mas elevado de precision,
eficiencia y optimizacion de energia

Con casi 20 afios de experiencia en la creacién de sistemas de control de movimiento de pensamiento proactivo,
Bonfiglioli ha confirmado que es un socio confiable brindando un servicio integral para aplicaciones mecatrénico

en el sector de la automatizacién industrial.

Los especialistas de ingenieria de Bonfiglioli trabajan codo a codo con los clientes para desarrollar soluciones integradas
dedicadas, cubriendo todo el tren de accionamiento de movimiento segun el enfoque de Industria 4.0.

Gracias a su amplio know-how y a la colaboracion a largo plazo con los clientes clave, nuestros dos centros de excelencia,
situados en Italia y Alemania, desarrollan innovaciones mecatrénicas revolucionarias, incluidos los reductores
planetarios de bajo juego, los servomotores, los variadores de lazo abierto y cerrado, los servoaccionamientos y las
unidades regeneradoras de energia.

Esto, combinado con una amplia gama de servicios profesionales, nos permite responder a las solicitudes de los clientes:
e suministrando soluciones plug & play, faciles de usar

e aumentando la eficiencia de las aplicaciones y la productividad

» disefiando soluciones flexibles y modulares dirigidas a una amplia gama de aplicaciones

* garantizando acceso a los datos en tiempo real para el analisis de diagnostico, de mantenimiento y predictivo
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RECOMENDACION PLANIFICACION PUESTA EN MARCHA ACTUALIZACION REPARACION

Plenamente comprometido con la eficiencia del sistema de los clientes a lo largo
de su ciclo de vida

Los expertos técnico comerciales de Bonfiglioli asisten a los clientes con un enfoque flexible y dedicado a lo largo de la vida
util de todo el sistema.

* Evaluacion y recomendacion: nuestro equipo proporciona asistencia a partir de la fase temprana del proyecto mediante
la evaluacion de las necesidades y desarrollando un analisis especifico de la aplicacion, guiando a los clientes en la eleccion
de los componentes mas apropiados para su soluciéon de accionamiento.

* Ingenieria y planificacion: nuestros expertos trabajan con los clientes para disefiar conjuntamente su aplicacion,
ofreciendo asesoramiento en lo referente al dimensionamiento, afinacién y seleccionando el tren de accionamiento
optimizado, considerando siempre la optimizacion del costo del ciclo de vida.

¢ Instalacion y puesta en marcha: colaboramos con nuestros clientes para garantizar una instalacion rapida, rentable
y exitosa, optimizando los beneficios y las funciones de nuestra tecnologia de accionamiento.

* Adaptacion y actualizacion: actualizamos las maquinas de los clientes con tecnologfa de vanguardia para asegurar niveles
constantes de productividad, fiabilidad y rendimiento.

* Mantenimiento y reparacion: trabajamos codo a codo con los clientes para evitar fallos, reducir los tiempos
de inactividad y asegurar el mejor funcionamiento del sistema.
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Una completa solucion integrada para todas
las aplicaciones industriales

Nuestros especialistas en ingenierfa trabajan codo a codo con los clientes para crear la solucién mas eficaz,

en el caso de solicitudes para optimizar una maquina existente o para desarrollar una nueva. Nuestra relacion con
los clientes se basa en una colaboracion activa con los procesos de una rapida toma de decisiones para desarrollar
ofertas personalizadas individualmente.

Nuestra gama completa y modular proporciona los productos necesarios para el desarrollo de soluciones integradas
verticalmente en una variedad de sectores, tales como la manipulacién de materiales, el almacenamiento
automatizado, las maquinas textiles y el embalaje. Nuestro equipo de expertos ayuda a los clientes a disefiar maquinas
rentables y energéticamente eficientes, alineando el desempefio para cumplir con los requisitos especificos.

Una solucion integrada Experiencia en el sector
completa industrial
= Reductores planetarios de precision - :
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Herramientas digitales Bonfiglioli
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Gracias a un poderoso conjunto de herramientas de software y plataformas en linea, desarrollado a través
de alianzas con los principales lideres del mercado, Bonfiglioli permite a sus clientes disenar aplicaciones a medida
de un modo fluido y productivo: el dimensionamiento y la seleccién de componentes, como también el disefio de todo

el tren de accionamiento de movimiento, son posibles de un modo mas sencillo y fiable.

Ademas, gracias a su profundo conocimiento de las soluciones industriales, el equipo de ingenieria de Bonfiglioli esta
preparado para ayudar a los clientes en el proceso de seleccién y disefio, proporcionando asistencia técnica de alto
nivel para el desarrollo de aplicaciones especificas.

M s=~va=o~r
m The Optimal Solution

SERVOSOFT | Desarrolla
soluciones optimizadas

Bonfiglioli y SERVOsoft® trabajan
juntos para asistir a los clien-

tes en el dimensionamiento
completo de los sistemas de
servomotor de ejes multiples,
que incluye motores, reductores

y servoaccionamientos con 15
mecanismos y hasta 50 ejes en una
configuracién auténoma o bus
compartida.

Con los productos de Bonfiglioli
disponibles en SERVOsoft, los clien-
tes pueden seleccionar, el tamafio y
el disefio de sus aplicaciones perso-
nalizadas y de alto rendimiento.

Ademaés, el equipo de ingenierfa de
Bonfiglioli - gracias a su profundo
conocimiento de los productos - uti-
liza la herramienta de servomecanis-
mo de dimensionamiento SERVO-
soft® para proporcionar un nivel
superior de servicio de asistencia
al cliente mediante el desarrollo de
soluciones de ingenierfa optimiza-
das, de eficiencia energética y
personalizadas para satisfacer las
necesidades individuales.

Mosaico

MOSAICO | Configuracion
del producto y asistente
del pedido

El sistema e-business completo
de Bonfiglioli orienta a los
clientes, distribuidores y agentes
a través del proceso de seleccion
del producto correcto para

sus necesidades especificas, y
proporciona asistencia en las
actividades de disefio y en la
gestion del pedido, acelerando
enormemente la seleccién y el
proceso de pedido mejorando la
precision.

Gracias a esta tecnologia basada
en la red, los clientes pueden
ponerse en contacto con el
servicio técnico de Bonfiglioli en
cualquier momento, en cualquier
lugar del mundo.

@PLAN
|

EPLAN | Mejora su diseno
eléctrico

Bonfiglioli y EPLAN trabajan juntos
para proporcionar soluciones
de ingenieria eficiente,
encaminadas a reducir la brecha
entre el concepto inicial y su
desarrollo, la programacién

y la puesta en marcha, gracias a:

* |a presencia de documentacion
y datos relativos a los dispositivos
siempre actualizados

* |a facil funcién de arrastrar y
soltar para elaborar esquemas
eléctricos optimizados
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Reductores planetarios de precision de Bonfiglioli

Tenemos décadas de experiencia en brindar asistencia a los clientes a través de un amplio espectro de sectores industriales,
ofreciendo una amplia gama de reductores planetarios de precision altamente fiables, eficientes e innovadores.

Nuestro equipo esta totalmente dedicado a aportar mejoras continuas en términos de calidad, sequridad y sostenibilidad
medioambiental a lo largo de toda la cadena de valor. Desarrollamos y fabricamos nuestros reductores planetarios de
precision exclusivamente en ltalia, seguin los mas altos estandares de calidad y procedimiento.

Robustos, compactos, de alto rendimiento y especialmente personalizados: satisfacemos las necesidades de nuestros
clientes en todos los sectores de la industria, independientemente de la complejidad de sus proyectos. Nuestra oferta esta
siempre en constante evolucion con el objetivo de proporcionar la respuesta adecuada para cada aplicacion, segun los
diferentes requerimientos en términos de rendimiento, precio e integracién optimizada de la maquina.

Nuestra historia

1988 2002 2004 2008 2009 2010
> 4l & | a ¥ ol e
BGT MP/TR LC KR SL LCK
SERIE SERIE SERIE SERIE SERIE SERIE
2013 2014 2015 2017 2019
- o - ) = -
A A ). O W OF Ad 5 >
Q TQK TQF BMS TQFE, TQFEK, MPE, MPEK
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La solucion correcta para una amplia gama
de aplicaciones

Ya sea que se trate de la manipulacion de materiales, del almacenamiento automatizado, de la tecnologia de embalaje
o de automatizacién, nuestros reductores planetarios de precisién estan optimizados para numerosas aplicaciones.

Nuestra oferta se expande mas alla de la oferta estandar, pues brindamos las soluciones correctas adaptadas a las
necesidades de los clientes en términos de rendimiento y precio.

PALETIZADOR

MAQUINAS ENVASADORAS FLOW PACK MAQUINA CONFORMADORA Y DE SONDEO
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Desarrollada para satisfacer las necesidades mas exigentes y para garantizar
las maximas prestaciones.

La linea Performance de reductores planetarios de precisién de Bonfiglioli incluye una amplia seleccién de productos
desarrollados para satisfacer los mas exigentes requerimientos de aplicaciones de servoaccionamientos
caracterizados por dinamicas elevadas y altos niveles de precision.

Bonfiglioli reconoce la demanda creciente de aplicaciones muy complejas para la maximizacién de la productividad
de la maquina y el crecimiento de la variedad de productos en los sistemas de ensamblaje. Por lo tanto, junto con los
productos, nos enfocamos en ofrecer servicios de consultoria integral y soluciones de desarrollo a medida que
satisfagan plenamente las necesidades de los clientes, garantizando aplicaciones optimizadas desde el punto de vista
del rendimiento y la eficiencia energética.

La linea Performance tiene caracterfsticas que se combinan perfectamente con nuestros servomotores e inversores
de frecuencia en sistemas integrados mecatrénicos optimizados.

L

Beneficios principales

e Densidad maxima de potencia

e Excepcional precision de posicionamiento
* Disefio de primera calidad

e Extrema fiabilidad

e Facil instalacion

e Soluciones personalizadas y servicio de ingenieria

Ingenieria de valor T0 TOK TOF TR MP
' Y = — -‘ > p
AN ) : \
Al A5 ) A4 )
Par nominal de salida (XYY} (XYY} 0000 YYYY) XYy
Carga del rodamiento (XYY} 0000 00000 0000 Xy
Velocidad de entrada 0000 (XYY} (XYY} (XYY} 0000
Rigidez de torsion (XXX} (XYY} (XXX Y] (XX} Xy}
Juego (XXX X ] 000 o000 (XXX ) o0
Rango de relaciones (XX (XYY} (X X] YY) 00000

o Estandar > eeeee Excelente
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Linea Effective (E)

La fiabilidad y el rendimiento de Bonfiglioli en una excelente relacion valor-precio.

Los reductores planetarios de precision de la Linea Effective han sido disefiados especialmente para los sistemas con
requerimientos medios referidos a la densidad de potencia, a las dinamicas y a la precision, ofreciendo los
estandares conocidos de calidad y fiabilidad de Bonfiglioli a una gran relacion valor-precio.

Nuestra linea Effective cubre una amplia gama de productos caracterizados por una elevada flexibilidad. Gracias a la
amplia variedad de configuraciones de salida y de versiones de disefio, esta linea ofrece una gran libertad a la hora
de disenar aplicaciones diferentes.

Ademas, este grupo de productos garantiza una facil instalacion y adaptacién gracias a su amplia compatibilidad
con una amplia gama de estandares de mercado.

Nuestro equipo técnico asiste a nuestros clientes ya desde la fase de disefio con servicios de ingenieria
y de dimensionamiento del servomotor para seleccionar rapidamente las soluciones mas adecuadas.

L

Beneficios principales
* Amplia flexibilidad

¢ Alta modularidad

* Optima relacion valor-precio

* Cualidad y fiabilidad de Bonfiglioli

TQFE TOQFEK SL LC LCK MPE MPEK KR Ingenieria de valor
Ol T A SE

() (X ) (YY) (YY) o0 o0 ° Par nominal de salida
(XYY Y} (YY Y} (YY) (YY) (YY) (Y1) (YY) ° Carga del rodamiento
(YY) (XY} (YY) (YY) (YY) (XX (XY} o0 Velocidad de entrada
XYY XYY XYY o0 00 00 00 o0 Rigidez de torsion
YY) YY) YY) YY) (YY) (X (YY) o0 Juego

(XY} (XY} (XY} (XY} (XY} (X (YY) ° Rango de relaciones

o Estandar > eeeee Excelente
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Integracion mecatronica de nivel superior

Nuestros servoactuadores integrados representan la respuesta a las crecientes necesidades de aplicaciones

de movimiento en términos de potencia, velocidad y precision. Nuestros productos integrados estan disefiados para
maximizar las sinergias entre nuestros accionamientos, motores y reductores con el objetivo principal

de optimizacion del rendimiento y reduccion de la complejidad.

Las soluciones mecatrénicas integradas de Bonfiglioli se concentran en brindar mayores rendimientos en cada aspecto
clave: precision, compacidad, eficiencia energética, dindmica y fiabilidad.

Nuestros motorreductores BMS representan la mejor integracién entre nuestros motorreductores y reductores planetarios
de precision. Se beneficia de su elevada rigidez de torsion y bajo juego de nuestros reductores planetarios de precision
junto con la excelente densidad de par y elevadas dinamicas de nuestros motores sincronos de iman permanente.

Ademas, la combinacion de nuestros motores sincronos de iman permanente con nuestros servoaccionamientos potentes
esta disefiada para las aplicaciones de servomotores que requieren altos estandares en términos de dindmicas de control,
precisién, robustez y funcionamiento a largo plazo. Nuestros servomotores con accionamiento integrado, iBMD,
ofrece una alta capacidad de torsion y una extremadamente baja inercia en un paquete compacto y ligero,

ideal para aplicaciones descentralizadas caracterizadas por elevadas dinamicas.

L
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1 INFORMACION GENERAL
1.1 SIMBOLOS UNIDADES Y DEFINICIONES

Valores dependiendo de la APLICACION

A2 [N] Fuerza axial en el eje de salida

A2 Equ [N] Fuerza axial equivalente aplicada en el eje de salida

A2 max [N] Fuerza axial maxima aplicada en el eje de salida

R2 [N] Fuerza radial en el eje de salida

Rz Equ [N] Fuerza radial equivalente aplicable en el eje de salida
R2 max [N] Maxima fuerza radial aplicada en el eje de salida

ED [s] Tiempo de funcionamiento (sin freno)

ED% [%] Ciclo de trabajo

L1oh TARGET [h] Rodamientos del eje de salida para la vida util requerida
M1 peak [Nm] Maximo par de entrada (limitado por el control del motor)
Mz(1) ... M2(n) [Nm] Par de salida en los tiempos t1 ... tn

M2 Equ [Nm] Par de salida equivalente

M2 max [Nm] Par de salida maximo en condiciones de emergencia
Mt2 EQU [Nm] Par de vuelco equivalente aplicado sobre el eje de salida
M2 max [Nm] Par de vuelco maximo aplicado sobre el eje de salida

n1 [min-1] Velocidad nominal de entrada

n2 [min-1] Velocidad de salida

n2(1) ... N2(n) [min-1] Velocidad de salida en cada periodo de tiempo t1 ... tn
n2 equ [min-1] Velocidad de salida equivalente

N2 MAX [min-1] Velocidad de salida maxima

T [C] Temperatura ambiente

ti... tn [s] Tiempo de trabajo

ty [s] Duracion del ciclo de trabajo incluyendo pausas

V4 [1/n] Numero de ciclos por hora

12
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Valores dependiendo del REDUCTOR DE VELOCIDAD

A2/3 max [N] Fuerza axial admisible en el eje de salida
A2/3' max [N] Fuerza axial admisible en presencia de carga radial
R1 max [N] Fuerza radial admisible en el punto medio del eje de entrada
R2/3 max [N] Fuerza radial admisible en el punto medio del eje de salida
Cs [Nm] Constante para el calculo de la vida (til de los rodamientos
Nm .. .
Ct [m Rigidez torsional
f — Factor de relacion entre la fuerza axial y la fuerza radial
fn — Factor de velocidad
fz — Factor dinamico
fr — Factor de ajuste de temperatura
i — Relacion de reduccion
Je [kgecm?] | Momento de inercia del reductor
Kn — Constante de velocidad
L1on [h] Vida media de los rodamientos
Lz [mm] Factor para el calculo de la vida teodrica de los rodamientos
Ma 2 [Nm] Par maximo de aceleracion en la salida
Mn 2 [Nm] Par nominal de salida
M INm] Par de emergencia.
p2 Permitido 1000 veces durante la vida Util del reductor
M2 max [Nm] Par de inclinacién maximo aplicado sobre el eje de salida
Velocidad maxima momentanea de entrada. La velocidad a
n [min-1] la que el reductor puede ser controlado ocasionalmente y en
1 max condiciones de no repitibilidad. Para ciclo de trabajo S5, no
puede aplicarse continuamente durante mas de 30 segundos
p — Exponente en el calculo de la vida teorica de los rodamientos
n [%] Rendimiento
[arcmin] El juego reducido es calculado en condiciones estaticas y con
¥R la aplicaciéon de un par del 2% del par nominal del reductor
faromin] Juego angular estandar en estatico y con la aplicacion de un
¥s par equivalente al 2% del par nominal del reductor

13
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1.2
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SELECCION DEL REDUCTOR
. n4
(a) | Relacion de reduccién i — I'= o
2
Inzge) -t Moo +# [nzqe] -t [Mago
(b) | Par equivalente de salida M2 equ |[Nm] Myequ = 3
o]t + - * gt
Nyl by + [Noy “ to + oo+ Nopy[ - £,
(c) | Velocidad de salida equivalente n2equ | [min-1] | N2equ =| 2(1)| ! | 2(2)|t 2 | Z(n)l -
2
. K
. Si——z21 = f,=1
(d) | Factor de velocidad fn — N2equ *!
se obtiene del diagrama
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3600
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2
2
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0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
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a) par punta de la aplicacion
(i) |Par méximo de entrada M1 peak | [Nm] b) par del motor limitado por el variador de frecuencia
c) par maximo motor
fn - factor de velocidad
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~
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Kn - constante de velocidad

i TQ 060 TQ 070 TQ 090 TQ 130 TQ 160 i TR/MP|TR/MP|TR/MP|TR/MP|TR/MP|TR/MP|TR/ MP
3 3500 3100 1050 1800 1100 053 | 060 | 080 | 105 | 130 | 160 | 130
3 1400 | 1400 | 2700 | 2500 | 1700 | 550 | 1500
4 3500 3300 1050 2000 1450 4 2000 | 1600 | 1500 | 1600* | 500* | 350* | 1150
5 3500 3500 1700 2500 1650 5 2300 | 2050 | 1750 | 1850* | 600* | 350* | 1300
7 4000 3500 3000 2800 2500 6 2300 2500 2500 | 1050* 150* 150* 1150*
10 4000 3500 3000 2800 2500 7 3800 | 3000 | 2100 | 1350 | 400* | 300* | 1600
16 4500 3500 2000 2800 2500 9 4000 | 3300 | 2900 | 2500 | 2100 | 1600 | 1500
10 - 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 1150 | 2900
20 4500 3500 3000 2800 2500 12 | 3300 | 3300 | 1500 | 1500 | 500 | 300* | 1050
25 4500 3500 3000 2800 2500 15 | 3300 | 3300 | 1700 | 1750 | 600 | 350* | 1200
28 4500 3500 3000 2800 2500 16 | 3500 | 3500 | 1950 | 2050 | 700 | 450* | 1400
35 4500 3500 3000 2800 2500 20 | 3500 | 3500 | 2450 | 2550 | 850 | 300 | 1750
40 4500 3500 3000 2800 2500 25 | 3500 | 3500 | 2800 | 2900 | 1000 | 350 | 2000
50 4500 3500 3500 3200 2500 28 | 4000 | 4000 | 3450 | 3500 | 1200 | 450 | 2450
-0 5000 4500 2000 2500 2500 30 - 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 3000 | 1950
35 | 4000 | 4000 | 3950 | 3500 | 1350 | 500 | 2800
100 5000 4500 4000 3500 2500 36 | 4000 | 3500 | 3200 | 1950 | 550 | 500 | 2300
40 - 4000 | 4000 | 3500 | 1700 | 650 | 2900
i | TQK 060  TQK 070 | TQK 090 | TQK 130 | TQK 160 45 | 4000 - _ _ Z _ _
6 2400 2400 2000 1600 1600 48 | 4000 | 3500 | 3100 | 2800 | 2300 | 850 | 2100
2400 2400 2000 1600 1600 50 - 4000 | 4000 | 3500 | 1950 750 2900
10 2400 2400 2000 1600 1600 60 | 3500 | - - - - - -
64 | 3500 | 3500 | 3100 | 2800 | 2400 | 1000 | 2100
14 2400 2400 2000 1600 1600
70 - 4000 | 4000 | 3500 | 2400 | 900 | 2900
18 2400 2400 2400 2000 1600 75 | 3500 | 3500 | 3200 | 3000 | 2900 | 1350 | 2300
20 2400 2400 2400 1600 1600 80 | 3500 | 3500 | 3100 | 2800 | 2400 | 1300 | 2100
24 2400 2400 2400 2000 1600 81 | 4000 - - - - - -
30 2400 2400 2400 2000 1600 84 4000 | 4000 | 4000 | 3500 | 2900 1050 | 2900
20 2400 2400 2400 2000 1600 90 - 4000 | 4000 | 3500 | 2850 | 3000 | 2900
1 4 4 2 2
50 2400 2400 2400 2000 1600 00 | 3500 | 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 3000 | 2900
112 | 3500 - - - - - -
70 2400 2400 2400 2000 1600 120 - 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 2150 | 2900
80 2400 2400 2400 2000 1600 125 | 3500 | 3500 | 3200 | 3000 | 2900 | 1800 | 2300
100 2400 2400 2400 2000 1600 140 | 4000 | 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 2050 | 2900
140 2400 2400 2400 2000 1600 144 | 4000 - - - - - -
200 2400 2400 2400 2000 1600 150 - 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 2200 | 2900
160 - 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 2550 | 2900
i | TQF 060 | TQF 070 | TQF 090 | TQF 130 | TQF 160 | | 17 | 4000 | 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 2550 | 2900
180 | 4000 - - - - - -
4 3500 3300 1050 2000 1450
200 - 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 2900 | 2900
5 3500 3500 1700 2500 1650 210 - | 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 2700 | 2900
7 4000 3500 3000 2800 2500 216 | 3500 | 3500 | 3200 | 3000 | 1900 - -
10 4000 3500 3000 2800 2500 225 | 4000 - - - - - -
16 4500 3500 3000 2800 2500 245 | 4000 - - - - - -
20 4500 3500 3000 2800 2500 250 - 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 3000 | 2900
252 | 4000 - - - - - -
25 4500 3500 3000 2800 2500
280 - 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 3000 | 2900
28 4500 3500 3000 2800 2500 324 | 4000 — - — - - —
35 4500 3500 3000 2800 2500 350 - 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 3000 | 2900
40 4500 3500 3000 2800 2500 400 - 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 3000 | 2900
50 4500 3500 3500 3200 2500 405 | 4000 - - - - - -
70 5000 4500 2000 3500 2500 500 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 3000 | 2900
567 | 4000 - - - - - -
100 5000 4500 4000 3500 2500
700 - 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 3000 | 2900
En caso de servicio S1 los valores marcados con * pueden 729 | 4000 - - - - - -
reducir la vida media util de los rodamientos 1000 - 4000 | 4000 | 3500 | 3200 | 3000 | 2900
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Kn - constante de velocidad

: MPE 040 MPE 060 MPE 080 MPE 120 i MPEK 060 MPEK 080 MPEK 120
TQFE 060 | TQFE 070 | TQFE 090 TQFEK 060 TQFEK 070 TQFEK 090
3 2000 1400 3500 2500 3 1400 2700 2500
4 2000 1600 2000 1700 4 1600 1500 1700
5 2000 2050 1500 1500 5 2050 1750 1500
7 3000 3050 1900 1900 7 3050 2100 1900
9 2000 3300 3500 2500 9 3300 2900 3500
10 3000 4000 3500 3500 10 4000 4000 3500
12 3000 3300 3500 2500 12 3300 1500 3500
15 3000 3500 3500 3000 15 3500 1700 3500
16 3000 3500 3100 3000 16 3500 1950 2800
20 3000 3700 3200 3000 20 3700 2450 2000
25 3000 4000 3200 3000
28 3000 3700 3500 3000 25 4000 2800 3000
30 3000 4000 4000 3500 28 3700 3450 3000
35 3000 4000 3500 3000 30 4000 4000 3500
40 3000 4000 4000 3500 35 4000 3950 3000
50 3000 4000 4000 3500 40 4000 4000 3500
70 3000 4000 4000 3500 50 4000 4000 3500
100 3000 4000 4000 3500 70 4000 4000 3500
100 4000 4000 3500
i |Lcos0| LC070 | LC090/ | LC120/ | LC 155/
LC 070P| LC 090P | LC 120P | LC 155P
3 1650 | 1200 |2900/3500 | 2500 / 3000 | 1350 2100 i |SL070/SL070P|SL 090 /SL 090P |SL 120/ SL 120P
4 2200 1600 | 2500 /2000 | 2100/ 1700 | 900 / 2200 3 1400 2900 /3500 2500/3000
5 2900 | 2050 |2700/1500|2300/ 1500 950 /800 4 1600 2500 / 2000 2100/ 1700
7 3700 | 3050 |3500/1900|3000/1900| 1250 5 2050 2700/ 1500 2300/ 1500
9 4000 | 3300 |2900/3500|2500/3000| 2100 7 3050 3500 / 1900 3000/ 1900
10 - 4000 |4000/3500| 3500 | 2500 /3200 9 3300 2900 / 3500 2500 / 3000
12 3300 | 3300 |2900/3500|2500/3000| 2100 10 4000 4000 / 3500 3500
15 3300 3300 | 2900 /3500 | 2500/ 3000 2100 12 3300 2900 / 3500 2500 / 3000
16 | 3500 | 3500 3100 2800 2400 15 3300 2900 / 3500 2500 / 3000
20 3500 | 3500 3200 3000 2900 16 3500 3100 2800
25 3500 | 3500 3200 3000 2900 20 3500 3200 3000
28 3500 | 3700 3500 3500 3000 25 3500 3200 3000
30 - 4000 4000 3500 3000 28 3700 3500 3000
35 3700 | 4000 3500 3000 3000 30 2000 2000 3500
36 | 4000 _ ~ - _ 35 4000 3500 3000
40 - 4000 4000 3500 3000
45 2000 - - - - 40 4000 4000 3500
50 - 4000 4000 3500 3000 50 4000 4000 3500
70 - 4000 4000 3500 3000 70 4000 4000 3500
81 2000 - - - - 100 4000 4000 3500
100 | - | 4000 | 4000 3500 3000 i KR 010 KR 020 KR 030 KR 040
i LCK 050 | LCK 070 | LCK090 | LCK 120 | LCK 155 1 1200 1200 1000 800
LCK 070P | LCK 090P | LCK 120P | LCK 155P
6 2400 2400 2400 2000 1600 2 2400 2400 2000 1600
8 2400 2400 2400 2000 1600 3 3000 3000 2800 2500
10 2400 2400 2400 2000 1600
14 2400 2400 2400 2000 1600
20 - 2400 2400 2000 1600
24 2400 2400 2400 2000 1600
30 2400 2400 2400 2000 1600
50 2400 2400 2400 2000 1600
70 2400 2400 2400 2000 1600
80 - 2400 2400 2000 1600
90 2400 - - -
100 - 2400 2400 2000 1600
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Diagrama de carga

e=m=w M2: Par de salida

Diagrama de velocidad

e n2: Velocidad de salida

Seleccionar una
relacién menor

NO

Seleccionar un
reductor de
mayor tamafio

NO

Seleccionar una
relacion menor

Seleccionar un
reductor de
mayor tamario

NO

Seleccionar un
reductor de
mayor tamafio

NO

ED% < 60%
y ED < 20 min

Si

N2(2)

N2(1)

Ma1)

> Reductores planetarios de precision

My

My(3)

[s]

na(q) = Na(3) = 0.5 * Ny

Ny(3)

t

t ‘ t3 ty ‘

t 1
ED

Pre-seleccionar

la relacion de reducciéni| @

NO

Tipo de servicio S5

Definir M, peak

Mipeak "i-nsM,,

Si

NO

si

Definir M, gqu

(b)

Definir nyequ

Predeterminar el
tamafo del reductor

Definir f,

Si

ED% > 60%
o ED>20 min

Tipo de servicio S1

Definir f,

Definir M, peax

Si

Verificar las cargas que
actuan sobre el eje de salida

Mipenc-i-fz-ns M.,

[s]

Seleccionar un
reductor de
mayor tamario

NO
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1.3 CALCULO DE LA VIDA TEORICA DE LOS RODAMIENTOS

X ﬁ
R, ]
R2
Eje macizo - B | Eje con brida T S —
+ | = y + | = ly
<mmmm) || — —
A; { A;
Carga radial maxima aplicada sobre el eje de salida  R2 max [N] Validar en funcion de las condiciones particulares
(a) ) . ) : : de la aplicacion (por ejemplo: la tension de la correa
Carga axial méxima aplicable sobre el eje de salida A2 max [N] durante la fase de aceleracion)
Par de inclinacién maximo aplicado sobre _ Rowax - (x+Lz)* Apuax " Y
() el eje de salida Mr2max | [Nm] Mr2wmax = 1000
3 3
Ny -t |R +..+n 1, IR
rocas | N R\/ L e
. . ‘n2(1)‘ RPN ‘nz(n)‘ 1y
© Cargas equivalentes aplicadas sobre
el eje de salida 3 3
Noepy| -ty |A + . Nom| -t | A
A2 EQU IN] Aseau =3\/ ‘ 2(1)‘ 1 ‘ 2(1)‘ ‘ 2(”)‘ n ‘ 2(”)‘
2| ta + o # N2yt
Par de inclinacién equivalente sobre _ Ropqu- (x+Lz) + Ageau - Y
@ g eje de salida Mrzeou | [Nm] Mraequ= 1000
Nony| * t1 + [Ny to + .o + Ny * t
(e) | Velocidad de salida equivalente n2 QU [min-1] N2Equ = ‘ 2(1)‘ ! ‘ 2(2)‘ 2 ‘ Z(H)‘ .
t o+t o+t
16666 cs )
(f) | Vida base de los rodamientos del eje de salida  L1on [h] 10h = :
Nzequ  (Mr2EQU
TQ/TQK 060 TQ/TQK 070 TQ/TQK 090 TQ/TQK 130 | TQ/TQK 160
SB SB HB SB HB SB SB
Lz [mm] 56 67 64 95 89 96 114
Mt 2max  [Nm] 129.5 221 343 592 772 1233 2331
Cs [Nm] 632 1065 1510 2898 3325 6395 9795
p — 3 3 3.33 3 3.33 3.33 3.33
TQF 060 TQF 070 TQF 090 TQF 130 TQF 160
Lz [mm] 48 72 78 100 128
MT2max  [Nm] 115 318 430 1200 3700
Cse [Nm] 490 1335 1815 5055 16200
p - 3.33 3.33 3.33 3.33 3.33
TR 053 TR 060 TR 080 TR 105 TR 130 TR 160 TR 190
SB SB SB SB SB SB SB
Lz [mm] 22 23 42 53 74 94 100
Mt 2 max  [Nm] 16 23 155 278 515 739 1683
Cse [Nm] 91 143 994 2048 3893 5824 8680
p — 3 3 3.33 3.33 3.33 3.33 3.33
MP 053 MP 060 MP 080 MP 105 MP 130 MP 160 MP 190
SB SB SB HB SB HB SB SB SB
Lz [mm] 22 23 44 42 46 53 74 94 100
Mt 2max  [Nm] 16 23 83 155 99 278 515 739 1683
Cs INm] 91 143 407 994 637 2048 3893 5824 8680
p — 3 3 3 3.33 3 3.33 3.33 3.33 3.33
TQFE 060 TQFE 070 TQFE 090 MPE 040 MPE 060 MPE 080 MPE 120
TQFEK 060 | TQFEK 070 | TQFEK 090 MPEK 060 | MPEK 080 | MPEK 120
Lz [mm] 17 28 37 Lz [mm] 16 23 31 37
MT 2 max  [Nm] 12 50 110 Mt 2max  [Nm] 5.9 18 49 129
Cs (Nm] 60 248 547 Ce [Nm] 23 92 255 645
P — 3 3 3 p — 3 3 3 3
LC /LCK 050 LC/LCK/SL 070 LC/LCK/SL 090 LC/LCK/SL 120 LC /LCK 155
Lz [mm] 22 28 30 39 46
MT 2 max  [Nm] 15 54 105 238 522
Cs [Nm] 106 280 298 813 1588
P — 3 3 3 3 3
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Seleccionar un
reductor de
mayor tamarno

Definir RZMAX y AzMAx

NO

Si

<
A2MAX = A2 max

<
R2MAX = R2 max

Seleccionar un
reductor de
mayor tamafo

Calcular Mi,max

NO

Si

Contacte con
nuestro servicio
técnico

Definir Ryequ ¥ Azequ

NO

A2EQU <f

R2 EQU

Si

Calcular Myequ

Definir nyequ

Seleccionar un
reductor de
mayor tamano

Calcular la vida
de los rodamientos

I—10h

NO

Si

L1on > L1on TARGET

> Reductores planetarios de precision

(e)

Calculo de la vida
de los rodamientos finalizado

TQ TQFE LC
f TaK TQF TR MP Tarex | St Lok | MPE | MPEK KR

0.26 | 060 SB ... 090 SB 053 SB.... 060 SB | 053 SB ... 105 SB | 060 ... 090 | 070 ... 120 | 050 ... 155 | 040 ... 120 | 060 ... 120 | 010 SB ... 040 SB

0.37 | 130SB;160SB | o5y 460|080 SB... 190 5B | 130 SB ... 190 SB 020 HB ... 040 HB

070 HB ; 090 HB

080 HB ; 105 HB
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Linea Performance

Beneficios principales

* Densidad maxima de potencia

* Elevada precision

¢ Elevada capacidad de sobrecarga

* Rodamientos reforzados
opcionales para las fuerzas
radiales y axiales elevadas

* La mejor opcién para
las aplicaciones de los
servoaccionamientos que
requieren una elevada respuesta
dindmica y un alto nivel de
precision

¢ Gran flexibilidad gracias a su
disefio universal

e Funcionamiento silencioso

Serie TQ

arranques y paradas.

Principales caracteristicas

e Par nominal de salida (Nm)

21-800

* Juego de torsién (minutos de arco)

* Rigidez de torsién (Nm)

4,7-170

* Momento de inclinacién (Nm)

129,5-2.331

Clase de proteccion
¢ |P65

Tamanos de bastidor
o [50) 60
ofG0)70

90

130

[0 160

Opciones principales

> Reductores planetarios de precision

La serie TQ se utiliza en todas las categorias de desempefio:
elevada densidad de par, elevada capacidad de sobrecarga,
precision excepcional y baja vibracion. La serie TQ es
particularmente adecuada para los requerimientos muy exigentes
de los servosistemas, como la rapidez de respuesta dindmica,

el movimiento de marcha atrés frecuente, el posicionamiento
preciso, el control de movimiento y un elevado nimero de

e \ersiones de entrada

Lk

ADAPTADOR
DEL MOTOR

Versiones ejes de salida

{ P

SIN
ADAPTADOR
DEL MOTOR

=

=

EJE FIJO SIN
CHAVETA

C

S1

Lubricacion
)
{S¥O

LUBRICACION
ESTANDAR

Versiones de

ESTANDAR

Tipo de servic

EJE CON
CHAVETA

0

‘s

R
.
V4

M)

S5

UH1

{S¥Ck

LUBRICACION
PARA USO
ALIMENTARIO

rodamientos
&

REFORZADO

(P)
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2 CARACTERISTICAS DE LA SERIE TQ

La serie de reductores planetarios de juego reducido TQ combina unas altas prestaciones con el distintivo disefio Italiano que los hacen

facilmente reconocibles frente a productos similares en la industria.
Su disefio y construccion ha sido desarrollado con el objetivo de ofrecer a los consumidores una linea de productos que cuentan con

una altisima calidad, robustez y resistencia, que a su vez proporciona una ventaja competitiva para las maquinas y los sistemas que los
adoptan como dispositivos de transmision.

® La serie TQ ofrece dos niveles de precision diferentes en funcion del juego angular requerido:
1-etapa: estandar Ps < 3’ reducido PR < 2’ ( s < 4, Pr = 2’ para TQ 060 y TQ 070)
2-etapas: estandar s < 5’ reducido (pr = 3’ ((ps < 6'; (Pr <4’ para TQ 060 y TQ 070)

® El alto grado de proteccion IP (IP65) evita la entrada de polvo y liquidos en las partes internas.

® Los retenes de entrada estan fabricados a base de Fluoroelastomeros y se suministran de forma estandar.
® Escasa rumorosidad 60 < Lp <70 dB(A). Condiciones: distancia 1 m; medido sin carga y con una velocidad de entrada de

nt1 = 3000 min-1; i =10.
® Se disponen de numerosos adaptadores para su montaje en servomotores de otras marcas.
® Lubricacion optimizada para el tipo de aplicacion indicada en el pedido. En ausencia de contaminacion no se requiere el cambio periddico

del lubricante.

tipo de servicio TQ 060 ... TQ 160 otros retenes
$1 (continuo) Aceite sintético viscosidad ISO VG 220 Fluoroelastémero
S5 (intermitente) Grasa NLGI con grado de consistencia 00 NBR

e Temperatura ambiente min -20°C, max +30°C. Para temperaturas superiores a 30°C considere una desclasificacion fr.

e La temperatura de la carcasa externa no debe superar Tmax = 90°C.

Distribucion del par nominal Mn2 [Nm]
[i1] 3 4 5 7 10 16 20 25 28 35 40 50 70 | 100
TQO060 | 21 30 30 25 20 30 30 30 30 30 30 30 25 20
TQO070 | 45 70 70 60 40 70 70 70 70 70 70 70 60 40
TQO090 | 130 | 200 | 180 | 160 | 110 | 200 | 180 | 180 | 200 | 180 | 200 | 180 | 160 | 110
TQ130 | 260 | 400 | 400 | 360 | 280 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 360 | 280
TQ160 | 530 | 800 | 800 | 750 | 550 | 800 | 800 | 800 | 800 | 800 | 800 | 800 | 750 | 550

Cargas maximas sobre el eje de salida Diametros de eje de motor disponibles
IN]
16000
15000
TQ 160
14000 5000
12000
TQ 130
10000 00
8000
8000 N TQ 090
6600
6000 5900 N ]
=2 o TQ 070
4200
4000 — . o .
2600 2300
2000 | 1850 4650 | ] ] ] . ]
TQ 060
0
TQO060SB TQO70SB TQO70HB TQ090SB TQO90HB TQ130SB TQ 160 SB 6 9 11 14 19 24 28 32 38 42 48
g [mm
D R2 max . A2 max [ ]
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2.1

TQ

DESIGNACION

130 1

— TAMANO

3 STD 80A3 CD

STD
Low

2

060 070 090 130 160

— SERIES
TQ

19

6..

S5 SB

> Reductores planetarios de precision

KL UH1

L LUBRICANTE

— estandar

UH1

lubricante sintético para

uso alimentario

L— CONFIGURACION

DEL EJE DE SALIDA

KL eje sin chaveta

KE eje con chaveta

— TIPO DE SERVICIO

S1 servicio continuo

S5 servicio intermitente

— ACOPLAMIENTO DEL MOTOR

CD aro de apriete

— TIPO DE ENTRADA

30A ... 230A predisposicién motor

FM

— JUEGO ANGULAR

sin brida ataque motor

— DIAMETRO DEL EJE DE ENTRADA
.48

— RODAMIENTOS DEL EJE DE SALIDA
SB estandar
HB reforzado (TQ 070 - TQ 090)

1 etapa de reduccion

1 etapa de reduccion
(solo TQ060, TQO70)

2 etapas de reduccion

2 etapas de reduccion
(solo 060, TQO70)

ps<3

(pss4'

@s<5

s <6

(pRSZ'

(pRSZ'

(pRS3'

(pRS4'

L— RELACION DE REDUCCION

— ETAPAS DE REDUCCION
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2.2 DIMENSIONES Y ESPECIFICACIONES TECNICAS

TQ 060

Lmax

W 138
ﬂ: N5 66 48
N3 6 18 28 N4
A2
1
=
: : &
Z o - éﬁ—” g
S]] [ ] — s WY S [Taos01 | 25
|y o © 8
o) 3| ©
5
L4

30A ... 110B0

Lmax

%:’ W 177
N5 105 48

S N3 N4
K B
z "L < LHV ﬁ
S g SL’,E? — JL [TQo602 | 35
o0 Z
L
L4
b X N N1 N2 N3 N4 N5 Lmax
6 - - - - 30 46 60 3.5 M4x10 24 40
40B1 6 9 11 14 - 40 63 60 3.5 M4x10 24 40
50A1 6 9 11 14 — 50 60 60 4.0 M4x10 24 40
50C1 6 9 11 14 - 50 70 60 4.0 M4x10 24 40
60A2 6 9 11 14 19 60 75 80 4.0 M5x12 24 40
70B1 6 9 11 14 19 70 90 80 4.0 M5x12 24 40
80A1 6 9 11 14 19 80 100 100 4.0 M6x14 24 40
95A 6 9 11 14 19 95 15 100 4.0 M8x24 24 40
110B0 6 9 11 14 19 110 145 120 4.0 M8x24 24 40

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

L1
L2 D4_
L3
Yo} —
FM - a - mar
o Q [S
P
L4
YR
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 37 59 72 M5x11 M4 31.5 515 45 10.5 8
9 49 59 72 M5x11 M5 35 19 4.5 115 10.5
11 49 59 72 M5x11 M6 65 19 4.5 11.5 12.5
14 49 59 72 M5x11 M6 35 19 4.5 11.5 14.5
19 54 59 72 M5x11 M6 65 19 4.5 11.5 16.5

J
_
i

i
TQ 060 1_3
TQ 060 1_4
TQ0601_5
TQ0601_7
TQ 060 1_10
TQ 060 2_16
TQ 060 2_20
TQ 060 2_25
TQ 060 2_28
TQ 060 2_35

TQ 060 2_40

TQ 060 2_50

TQ 060 2_70

TQ 060 2_100

Mn 2

(Nm]

Ma2

[Nm]

Mp 2

[Nm]

[min-1]  [min-1]

[arcmin]

Ct

’ Nm
arcmin

R2max A2 max

[N]

Je [kgecm?]
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TQ 070

50C ... 130A

163.5 min
173.5 max
N5 79.5 56
N3 7 175 36 N4
25
& K 32
¥ N &
\ N —
[ e [TQo701 | 36
e p>
[e0]
Z S
-
5
L4
198.5
118.5 56

N4

2ot [TQo702 | 50

0 il

S

D {7 N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
TQ 070 1

50C2 6 9 11 14 - - 50 70 80 6.5 | M4x12 | 28 50
60A3 6 9 1 14 19 - 60 75 80 6.5 M5x14 28 50
70B2 6 9 11 14 19 - 70 90 80 6.5 | M5x14 | 28 50
80A2 6 9 11 14 19 - 80 100 100 6.5 | Méx14 | 28 50
95A1 6 9 11 14 19 24 95 115 100 6.5 | M8x18 | 28 50
110A1 6 9 11 14 19 24 110 130 120 6.5 | M8x18 | 28 50
110B1 6 9 11 14 19 24 110 145 120 6.5 | M8x20 | 38 60
130A 6 9 11 14 19 24 130 | 165 | 140 6.5 | M10x19 | 28 50
... TQ0702
30A 6 - - - - - 30 46 60 35 | M4x10 | 24 40
40B1 6 9 11 14 - - 40 63 60 35 | M4x10 | 24 40
50A1 6 9 11 14 - - 50 60 60 40 | M4x10 | 24 40
50C1 6 9 11 14 - -~ 50 70 60 40 | M4x10 | 24 40
60A2 6 9 11 14 19 - 60 75 80 40 | M5x12 | 24 40
70B1 6 9 11 14 19 - 70 90 80 40 | M5x12 | 24 40
80A1 6 9 11 14 19 - 80 100 100 40 | Méx14 | 24 40
95A 6 9 11 14 19 - 95 115 100 40 | M8x24 | 24 40
110B0 6 9 11 14 19 — 110 145 | 120 40 | M8x24 | 24 40

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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TQ 070

FM

D1

L3

L1

L2

@ D2

L5

@D

L4

>

Reductores planetarios de precision

6 51 70 85 M6x11 M4 42 20 5 12.5 12.5
9 51 70 85 M6x11 M5 42 20 5 12.5 14.5
11 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12.5 12.5
14 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12.5 14.5
19 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12.5 16.5
24 60 70 85 M6x11 M6 43.5 21.5 5 12.5 19
6 37 59 72 M5x11 M4 31.5 15.5 4.5 10.5 8

9 49 59 72 M5x11 M5 35 19 4.5 1.5 10.5
1" 49 59 72 M5x11 M6 35) 19 4.5 1.5 12.5
14 49 59 72 M5x11 M6 35 19 4.5 1.5 14.5
19 54 59 72 M5x11 M6 B85) 19 4.5 1.5 16.5

SB HB
R2 max A2 max R2 max A2 max

Jg [kgem?]
Nimax Ps Pr Ct

<

Mp2 ny

[min-1] [min-1] [arcmin] S ] [N] [N] [N] [N] 6-9 11-14

arcmin

TQ0701_3
TQ0701_4
TQ0701_5
TQ0701_7
TQ 070 1_10
TQ 070 2_16
TQ 070 2_20
TQ 070 2_25
TQ0702_28
TQ 0702_35
TQ 070 2_40
TQ 070 2_50

TQ 070 2_70

TQ 070 2_100
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TQ 090

60A4 ... 180A1

223 min
243 max
97 88
10 |27 58 N4
23
-
5 _|4
y© &
V- } é:?
— o = o [TQo901 | 76
e
L] =8
Q
8
254.5 min
264.5 max
N5 138.5 88
N3 N4
z| & >4 &
slo [TQ0%02 | 89
Q 9l £
N N1 N2 N3 N4 N5 Lmax
60A4 1" 14 19 - - - - 60 75 100 6.5 M5x14 38 60
80A3 1 14 19 - - - - 80 100 100 6.5 M6x14 38 60
95A2 1" 14 19 24 28 - - 95 115 100 6.5 M8x18 38 60
110A2 1 14 19 24 - - - 110 130 122 6.5 M8x20 38 60
110B1 1" 14 19 24 28 - - 110 145 122 6.5 M8x20 38 60
130A1 1 14 19 24 28 32 - 130 165 140 6.5 M10x20 38 60
180A 1" 14 19 24 28 32 - 180 215 190 6.5 M14x38 38 60
180A1 11 14 19 24 28 32 38 180 215 190 6.5 M14x28 58 80
TQ
50C2 1 14 - - - - - 50 70 80 6.5 M4x12 28 50
60A3 " 14 19 - - - - 60 75 80 6.5 M5x14 28 50
70B2 1 14 19 - - - - 70 90 80 6.5 M5x14 28 50
80A2 1" 14 19 - - - - 80 100 100 6.5 M6x14 28 50
95A1 1 14 19 24 - - - 95 115 100 6.5 M8x18 28 50
110A1 1" 14 19 24 - - - 110 130 120 6.5 M8x18 28 50
110B1 1 14 19 24 - - - 110 145 120 6.5 M8x20 38 60
130A 1 14 19 24 — — — 130 165 140 6.5 M10x19 28 50

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TQ 090

L1
L2

L3

%
FM JE & ﬂg

L5

@ D2

oD

D1

24 60 90 115 M8x13 M6 515 29.5 6.5 20.5 19
28 72 90 15 M8x13 M8 51.5 29.5 6.5 20.5 22.5
32 72 90 115 M8x13 M8 51.5 29.5 6.5 20.5 245
38 80 90 115 M8x13 M8 51.5 32 6.5 20.5 28
e Qg0
6 51 70 85 M6x11 M4 42 20 5 12.5 12.5
9 51 70 85 M6x11 M5 42 20 5 12.5 14.5
11 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12.5 12.5
14 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12.5 14.5
19 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12.5 16.5
24 60 70 85 M6x11 M6 43.5 21.5 5 12.5 19

‘%3\\\“2\] Mp2 n1 Nimax Ps Pr  Ct R2max A2max R2max A2max M
J 5 <
Nm

[Nm] [min-1] [min-"] [arcmin] arcminl [N] [N] [N] [Nl % 14-19 24 28 32-38

TQ0901_3

TQ0901_4

TQ0901_5

TQ0901_7

TQ 090 1_10

TQ 090 2_16

TQ 090 2_20

TQ 090 2_25

TQ 090 2_28

TQ 090 2_35

TQ 090 2_40

TQ 090 2_50

TQ 090 2_70

TQ 090 2_100 k(0
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TQ 130

80A3 ... 200A

270.5 min
326.5 max
N5 117.5 112
N3 1227 82 N4
A3
-
K 70 |6
&
<
) | — ‘2&(7”/ } 8 [TQ1301 | 156
~ 5.
£ N 8l ol®
1) X
L E g
Q
8
L4
318.5 min
338.5 max
N5 168.5 112
N3 N4

N~
25 s [ | — o}
Sef o [TQ1302 | 19.1
910 F4ﬁ£
= -
L4
b £ N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
80A3 14 19 - - - - - 80 100 | 130 6.5 M6x14 41 60
95A2 14 19 24 28 - - - 95 115 130 6.5 | M8x18 41 60
110A2 14 19 24 - - - - 110 130 | 130 6.5 | M8x20 41 60
110B1 14 19 24 28 - - = 110 145 | 130 6.5 | M8x20 41 60
130A1 14 19 24 28 32 - - 130 | 165 | 154 6.5 | M10x20 | 41 60
180A 14 19 24 28 32 - - 180 | 215 | 190 6.5 | M14x28 | 41 60
180A1 14 19 24 28 32 38 - 180 | 215 | 190 6.5 | M14x28 | 61 80
200A 14 19 24 28 32 38 42 | 200 | 235 | 210 6.5 | M14x28 | 97 110
TQ 130 2
60A4 14 19 - - - - - 60 75 100 6.5 M5x14 38 60
80A3 14 19 - - - - - 80 100 | 100 6.5 M6x14 38 60
95A2 14 19 24 28 - — - 95 115 100 6.5 | M8x18 38 60
110A2 14 19 24 - - - - 110 130 | 122 6.5 | M8x20 38 60
110B1 14 19 24 28 — — - 110 | 145 | 122 6.5 | M8x20 38 60
130A1 14 19 24 28 32 - - 130 | 165 | 140 6.5 | M10x20 | 38 60
180A 14 19 24 28 32 - - 180 | 215 | 190 6.5 | M14x38 | 38 60
180A1 14 19 24 28 32 38 - 180 | 215 | 190 6.5 | M14x28 | 58 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TQ 130

L1

FM

D1

L3

L2

@ D2

L5

oz'z’

L4

i}

14 54 120 140 M10x16 M6 50 31 7.5 23.5 16.5
19 54 120 140 M10x16 M6 50 31 7.5 23.5 16.5
24 70 120 140 M10x16 M6 51.5 32.5 7.5 23.5 19
28 70 120 140 M10x16 M8 515 32.5 7.5 23.5 22.5
32 72 120 140 M10x16 M8 51.5 32.5 7.5 23.5 24.5
38 100 120 140 M10x16 M8 54 35 7.5 23.5 28
42 114 120 140 M10x16 M10 51.5 38.5 7.5 23.5 33
... . _TQeM302
1" 51 90 115 M8x13 M6 50 28 6.5 20.5 14.5
14 51 90 115 M8x13 M6 50 28 6.5 20.5 14.5
19 51 90 115 M8x13 M6 50 28 6.5 20.5 16.5
24 60 90 115 M8x13 M6 51.5 29.5 6.5 20.5 19
28 72 90 115 M8x13 M8 51.5 29.5 6.5 20.5 225
32 72 90 115 M8x13 M8 515 29.5 6.5 20.5 245
38 80 90 115 M8x13 M8 51.5 32 6.5 20.5 28

Jg [kgem?]
N1 Nimax Ps Pr Ct

<

R2 max A2 max n

[min-1] [min-] [arcmin] largmin] [Nl [Nl % 38

TQ1301_3
TQ1301_4
TQ1301_5
TQ1301_7
TQ1301_10
TQ1302_16
TQ1302_20
TQ1302_25
TQ1302_28
TQ1302_35
TQ 1302_40
TQ 130 2_50

TQ1302_70
TQ 130 2_100
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TQ 160

95A2 ... 230A

303.5 min
349.5 max
N5 1415 112
N3 15_ |27 82 N4
g3
1
K 70 _[6
¥y ©
- /i — } g ,P % é
[ — © ! [TQ1601 | 297
= s o®
Qv
- s g
8
L4
356 min
412 max
N5 203 112
N3 N4
|
Sme AN N <)
Q (@] T T T - z
S F%j [TQ1602 | 374
gy
L4
b X N N1 N2 N3 N4 N5 Lmax
TQ 160 1
95A2 19 24 28 - - - - 95 115 158 6.5 M8x20 50 60
110A2 19 24 - - - — - 110 130 158 6.5 M8x20 50 60
130A1 19 24 28 32 - - - 130 165 158 6.5 | M10x20 | 50 60
180A 19 24 28 32 - - - 180 215 203 6.5 | M14x28 | 50 60
180A1 19 24 28 32 38 - - 180 215 205 6.5 | M14x28 | 60 80
200A 19 24 28 32 38 42 48 | 200 235 220 65 | M14x28 | 96 110
230A 19 24 28 32 38 42 48 | 230 265 240 65 | M14x28 | 96 110
TQ 160 2
80A3 19 - - - - - - 80 100 130 6.5 M6x14 41 60
95A2 19 24 28 - — — - 95 115 130 6.5 M8x18 41 60
110A2 19 24 - - - - - 110 130 130 6.5 M8x20 41 60
110B1 19 24 28 - - - - 110 145 130 6.5 M8x20 41 60
130A1 19 24 28 32 - - - 130 165 154 65 | M10x20 | 41 60
180A 19 24 28 32 — — - 180 215 190 65 | M14x28 | 41 60
180A1 19 24 28 32 38 - - 180 215 190 65 | M14x28 | 61 80
200A 19 24 28 32 38 42 - 200 235 210 65 | M14x28 | 97 110

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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TQ 160

Reductores planetarios de precision

L1
L2
L3, T
o 2
| ¥ — o
FM - 8 - ot
o Q - [[Sy \
Y
L4
/7 B

D| {£ 17‘ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
19 58 150 175 M12x20 M6 47 37 9.5 28 19
24 58 150 175 M12x20 M6 47 37 95 28 19
28 70 150 175 M12x20 M8 47 37 9.5 28 225
32 72 150 175 M12x20 M8 47 37 9.5 28 24.5
38 100 150 175 M12x20 M8 59.5 39.5 9.5 28 28
42 114 150 175 M12x20 M10 57 43 9.5 28 33
48 125 150 175 M12x20 M12 57 43 95 28 36.5

. TQ1602 |

14 54 120 140 M10x16 M6 50 31 7.5 23.5 16.5
19 54 120 140 M10x16 M6 50 31 7.5 23.5 16.5
24 70 120 140 M10x16 M6 51.5 325 7.5 23.5 19
28 70 120 140 M10x16 M8 515 325 7.5 23.5 225
32 72 120 140 M10x16 M8 515 325 7.5 23.5 245
38 100 120 140 M10x16 M8 54 35 7.5 23.5 28
42 114 120 140 M10x16 M10 51.5 38.5 7.5 23.5 33

nq

[min-1] [min-1] [arcmin] I

Nmax Ps Pr

<

(o

Nm

arcmin

R2 max

| ™

A2 max n

[N %

Jg [kgem?]

24-28 32-38

42

TQ 160 1_3 15000

TQ1601_4 800 | 1200 [ 2000 | 1500 | 3500 | 3' | 2' | 170 [15000{13000( 97 - 18.03 | 18.44 | 21.33 | 34.44
TQ1601_5 800 | 1200|2000 | 1800 | 3500 | 3' | 2' | 170 |[15000(13000| 97 - 11.76 | 1217 | 15.06 | 28.17
TQ1601_7 750 | 1150 [ 2000 | 2500 | 3500 | 3' | 2' | 170 [15000|13000| 97 - 9.27 9.68 12.58 | 25.68
el | 550 | 850 [ 1600 | 2500 | 3500 | 3' | 2' | 170 [15000{13000( 97 - 7.05 7.46 10.35 | 23.46
el | 800 | 1200 (2000 | 2800 | 3500 | &' | 3' | 170 [15000{13000( 94 | 6.52 7.05 7.77 13.77 -
s el 800 | 1200 [ 2000 | 2800 | 3500 | &' | 3'| 170 [15000{13000( 94 | 6.16 6.69 7.41 13.41 -
el 800 (1200 (2000 | 2800 | 3500 | 5' | 3' | 170 (15000|13000( 94 | 4.81 5.34 6.06 12.06 -
endsenea | 800 | 1200 [ 2000 | 2800 | 3500 | 5' | 3' | 170 [15000({13000( 94 | 3.77 4.30 5.02 11.02 -
endsel el 800 | 1200 [ 2000 | 2800 | 3500 | 5' | 3' | 170 (1500013000 94 | 3.65 4.18 4.90 10.90 -
el 800 | 1200 [ 2000 | 2800 | 3500 | 5' | 3'| 170 [15000({13000{ 94 | 3.05 3.57 4.30 10.30 -
endseaal ) 800 | 1200 (2000 | 2800 | 3500 | 5' | 3'| 170 [15000({13000{ 94 | 2.99 3.52 4.24 10.24 -
el s 750 (1150 (2000 ( 3000 | 3500 | 5' | 3'| 170 (15000{13000( 94 | 2.97 3.50 4.22 10.22 -
e sl 550 | 850 (1600 | 3000 | 3500 | 5' | 3'| 170 [15000{13000{ 94 | 2.95 3.48 4.20 10.20 -
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Linea Performance

Beneficios principales

e Extrema flexibilidad de
instalacion

* Rodamientos reforzados
opcionales para las fuerzas de
sobrecarga radial y axial elevadas

e Funcionamiento silencioso

* Disefio compacto para layouts
que ahorran
espacio

¢ Gran flexibilidad gracias a su
disefio universal

Serie TOK

Principales caracteristicas

e Par nominal de salida (Nm)

21-800

* Juego de torsién (minutos de arco)

* Rigidez de torsién (Nm)

45-167

* Momento de inclinacién (Nm)

129,5-2.331

Clase de proteccion
¢ |P65

Tamanos de bastidor

Opciones principales

> Reductores planetarios de precision

e \ersiones de entrada

Lk

ADAPTADOR
DEL MOTOR

Versiones ejes de salida

{ P

SIN
ADAPTADOR
DEL MOTOR

=

=

EJE FIJO SIN
CHAVETA

C

S1

Lubricacion
)
{S¥O

LUBRICACION
ESTANDAR

Versiones de

ESTANDAR

Tipo de servic

EJE CON
CHAVETA

0

‘s

R
.
V4

M)

S5

UH1

{S¥Ck

LUBRICACION
PARA USO
ALIMENTARIO

rodamientos
&

REFORZADO

(P)

La serie TWK de angulo recto representa la solucion ideal para los
problemas de ahorro de espacio, mientras mantiene los mismos

niveles de rendimiento superior de la serie TQ lineal.
La serie es particularmente adecuada para los requerimientos
muy exigentes de los servosistemas, como la rapidez de
respuesta dinamica, el movimiento de marcha atras frecuente, el
posicionamiento preciso, el control de movimiento y un elevado
numero de arranques y paradas.
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3 CARACTERISTICAS DE LA SERIE TQK

Los reductores planetarios de juego reducido de la serie TQK son la solucién ideal a los problemas de espacio que a menudo se plantean
en maquinas cada vez mas compactas.

Los reductores de la serie TQK combinan una altas prestaciones dinamicas con un alto grado de precision, que se traduce en una altisi-
ma exactitud y repetitividad de posicionamiento en cualquier sistema en el que se encuentren instalados.

Ademas de su robustez y fiabilidad la serie TQK cuenta con un distintivo disefio Italiano que los hacen facilmente reconocibles frente a

productos similares en la industria.

¢ La serie TQK ofrece dos niveles de precisién en funcién del juego angular requerido para cada aplicacion:
2-etapas: estandar s < 5’; reducido r < 4’ (s < 6’; Pr < 5" para TQK 060 y TQK 070)
3-etapas: estandar s < 7’; reducido (Pr < 6’ ((ps < 8’; Pr < 7’ para TQK 060 y TQK 070)
El alto grado de proteccion IP (IP65) evita la entrada de polvo y liquidos en las partes internas.
Los retenes de entrada estan fabricados a base de Fluoroelastémeros y se suministran de forma estandar.
e Escasa rumorosidad 60 < Lp < 70 dB(A). Condiciones: distancia 1 m; medido sin carga y con una velocidad de entrada de
nt1 = 3000 min-1; i = 20.
o Se disponen de numerosos adaptadores para su montaje en servomotores de otras marcas.
Lubricacion optimizada para el tipo de aplicacién indicada en el pedido. En ausencia de contaminacion no se requiere el cambio periédico

del lubricante.

tipo de servicio TQK 060 ... TQK 160 otros retenes
S1 (continuo) Aceite sintético viscosidad ISO VG 220 Fluoroelastémero
S5 (intermitente) Grasa NLGI con grado de consistencia 00 NBR

Temperatura ambiente min -20°C, max +30°C. Para temperaturas superiores a 30°C considere una desclasificacion fr.

La temperatura de la carcasa externa no debe superar Tmax = 90°C.

Distribucién del par nominal Mn2 [Nm]
[iT| © 8 10 14 18 20 24 30 40 50 70 80 | 100 | 140 | 200
TQK 060 | 21 28 30 25 21 20 30 30 30 30 30 30 30 25 20
TQK 070 | 45 60 70 60 45 40 70 70 70 70 70 70 70 60 40
TQK 090 | 110 | 150 | 180 | 160 | 130 | 110 | 200 | 180 | 180 | 180 | 180 | 200 | 180 | 160 | 110
TQK 130 | 255 | 340 | 400 | 360 | 260 | 280 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 360 | 280
TQK 160 | 420 | 560 | 700 | 750 | 530 | 550 | 800 | 800 | 800 | 800 | 800 | 800 | 800 | 750 | 550

Cargas maximas sobre el eje de salida Diametros de eje de motor disponibles

N

16000
15000
ToK 160 - ]

14000
13000

oK 130 ]

10000 o |
8000

5900 1

4200 4300 TQK 070

12000

6000

4000

1850 1650
2000 TQK 060

TQK 060 SB TQK 070 SB TQK 070 HB TQK 090 SB TQK 090 HB TQK 130 SB TQK 160 SB

|:| R2 max . A2 max
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TQK 130 2

— SERIES
TQK

DESIGNACION

> Reductores planetarios de precision

25 STD 80A3 CD 19 S5 SB KL UH1

L— TAMANO
060 070 090 130 160

L LUBRICANTE

— estandar
UH1

L CONFIGURACION
DEL EJE DE SALIDA

KL eje sin chaveta

KE eje con chaveta

SB estandar

— TIPO DE SERVICIO
S1 servicio continuo
S5 servicio intermitente

'— DIAMETRO DEL EJE DE ENTRADA
6..48

— ACOPLAMIENTO DEL MOTOR

CD aro de apriete

— TIPO DE ENTRADA

30A ... 230A predisposicion motor

lubricante sintético para
uso alimentario

— RODAMIENTOS DEL EJE DE SALIDA

HB reforzado (TQK 070 - TQK 090)

FM sin brida ataque motor
— JUEGO ANGULAR
2 etapas de reduccion | 2 etapas de reduccion | 3 etapas de reduccion | 3 etapas de reduccion
(solo TQK060, TQK070) (solo TQK060, TQK070)
STD ps<5 ps<6 @ss7 pss<8
Low Qr<4 Qr<5 QR<6' QrR=7

— RELACION DE REDUCCION

L— ETAPAS DE REDUCCION
2 3
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3.2 DIMENSIONES Y ESPECIFICACIONES TECNICAS

TQK 060

a2}
=z
~ | A 2
[Te] <
s w0 —
¥ VW \\\ﬂ ik 2
A\ o
i A | 2 v (u\‘v © g
(o)) ~
%@’ —— g © @ ‘ slel |
7 ; — = Q
18 305 | 84.5 48 N2 5
062 172 9 N1
19 <)
068 [TaK 060 2] 4.8
©
p4
w
b4
Y/
g S \ _W
) — }
3
39.5 123.5 48
211 ﬁ
[TQK 060 3] 5.9
| I
b (< N N1 N2 N3 N4 N5 Lmax
6 - - - - 30 46 60 35 M4x10 24 40
40B1 6 9 11 14 - 40 63 60 3.5 M4x10 24 40
50A1 6 9 11 14 - 50 60 60 4.0 M4x10 24 40
50C1 6 9 11 14 - 50 70 60 4.0 M4x10 24 40
60A2 6 9 11 14 19 60 75 80 4.0 M5x12 24 40
70B1 6 9 11 14 19 70 90 80 4.0 M5x12 24 40
80A1 6 9 11 14 19 80 100 100 4.0 M6x14 24 40
95A 6 9 11 14 19 95 115 100 4.0 M8x24* 24 40
110B0 6 9 11 14 19 110 145 120 4.0 M8x24* 24 40

* agujero pasante.
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Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.




> Reductores planetarios de precision

TQK 060

D1
[s2)
-
@ D2
05| - L5
\M’_r ~
FM N SE
—
< \
-
w
== — =
yan
D (\' D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 37 59 72 M5x11 M4 Gi{ES! 155 45 10.5 8
9 49 59 72 M5x11 M5 35 19 4.5 11.5 10.5
11 49 59 72 M5x11 M6 & 19 4.5 11.5 12.5
14 49 59 72 M5x11 M6 35 19 4.5 11.5 14.5
19 54 59 72 M5x11 M6 B85 19 4.5 115 16.5

Ja [kgcm?]
Ma 2 Mp 2 nq N1 max Qs Pr Ct R2 max A2 max

<
’Nm

[INm]  [Nm] [min-1] [min-1] [arcmin] arcmin

N [N]

TQK 060 2_6

TQK 060 2_8

TQK 060 2_10

TQK 060 2_14

TQK 060 2_20

TQK 060 3_18

TQK 060 3_24

TQK 060 3_30

TQK 060 3_40

TQK 060 3_50

TQK 060 3_70

TQK 060 3_80

TQK 060 3_100

TQK 060 3_140

TQK 060 3_200

39



TOK

-4

(il T
\\\i
IAS

@ Bonfiglioli

50C2 ... 130A

N3

TQK 070

6.6
L4

148.25 min

158.25 max
72

=

6 h9
48.25

48.25

208.25

no

i
@70 g6

M8x19
J 22 k6

[TQK 070 2] 5.9

w0
z
88 i
: }
®
[Tak 0703] 7.3
LoD
b| (< N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
TQK
50C2 6 9 11 14 - - 50 70 80 6.5 | Md4x12 28 50
60A3 6 9 11 14 19 = 60 75 80 6.5 | M5x14 28 50
70B2 6 9 11 14 19 - 70 90 80 6.5 | M5x14 28 50
80A2 6 9 11 14 19 — 80 100 100 6.5 | M6x14 28 50
95A1 6 9 11 14 19 24 95 115 100 6.5 | M8x18 28 50
110A1 6 9 11 14 19 24 110 130 120 6.5 | M8x18 28 50
110B1 6 9 11 14 19 24 110 145 120 6.5 | M8x20 38 60
130A 6 9 11 14 19 24 130 165 140 6.5 | M10x19 | 28 50
30A 6 — — — — — 30 46 60 35 | M4x10 24 40
40B1 6 9 11 14 - - 40 63 60 35 | M4x10 24 40
50A1 6 9 11 14 — — 50 60 60 40 | M4x10 24 40
50C1 6 9 11 14 - - 50 70 60 40 | M4x10 24 40
60A2 6 9 11 14 19 - 60 75 80 40 | M5x12 24 40
70B1 6 9 11 14 19 - 70 90 80 40 | M5x12 24 40
80A1 6 9 11 14 19 — 80 100 100 40 | Mex14 24 40
95A 6 9 11 14 19 - 95 115 100 40 | M8x24* | 24 40
110B0 6 9 11 14 19 — 110 145 120 40 | M8x24* | 24 40

* agujero pasante.
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Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.



> Reductores planetarios de precision

TQK 070

D1

6 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12.5 12.5
9 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12.5 12.5
1 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12.5 12.5
14 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12.5 14.5
19 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12,5 16.5
24 60 70 85 M6x11 M6 43.5 21.5 5 12.5 19
6 37 59 72 M5x11 M4 31.5 15.5 4.5 10.5 8
49 59 72 M5x11 M5 35 19 4.5 1.5 10.5
1" 49 59 72 M5x11 M6 35 19 4.5 1.5 12.5
14 49 59 72 M5x11 M6 35 19 4.5 1.5 14.5
19 54 59 72 M5x11 M6 35 19 4.5 11.5 16.5

SB HB
Jg [kgcm?]
Mh2 Ma2z Mp2 n1 nimax @Ps  @r Ct R2max A2max R2max A2 max
<
Nm

i INm] [Nm] [Nm] [min-T] [min'] [arcmin] [T N] NI IN] O[N] 6-911-14 19 24

TQK 070 2_6

TQK 070 2_8

TQK 070 2_10

TQK 070 2_14

TQK 070 2_20

TQK 070 3_18

TQK 070 3_24

TQK 070 3_30

TQK 070 3_40

TQK 070 3_50

TQK 070 3_70

TQK 070 3_80

TQK 070 3_100

TQK 070 3_140

TQK 070 3_200
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TQK 090
60A4 ... 180A1

gN
@DF7
L5 |
(s}
zZ Od\
0 ML A
z I 5
™~ »% _%l 10 27 58
S @ =k 2 TT — 15
o £|8 o = T < -
< /zﬁ i | s ==t
N [Sell=] N . YN y©
(= i \ﬂ - ' >
@2/““ . \ S i W @ — b 8
SRS | 2 — |l < DA 0 Q
© z 3 /%/ — AN ©
E‘q —— ;9 Eﬁij T \/ij S
L == gJ \gk\ — QJ LI Eg
35 61 128.5 88 N2 8
0101 277.5 @ N1
122 ﬁ
120
[TQK 090 2] 10.0

£|s ?Z
ISIRS] | |
B th
[TaK 090 3| 11.7
D N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
TQK 0
60A4 11 14 19 - - - 60 75 100 6.5 | M5x14 38 60
80A3 11 14 19 — - - 80 100 100 6.5 | M6x14 38 60
95A2 11 14 19 24 28 - 95 115 100 65 | M8x18 38 60
110A2 11 14 19 24 — — 110 130 122 6.5 | M8x20 38 60
110B1 11 14 19 24 28 - 110 145 122 6.5 | M8x20 38 60
130A1 11 14 19 24 28 32 130 165 140 6.5 | M10x20 | 38 60
180A 11 14 19 24 28 32 180 215 190 6.5 | M14x38* | 38 60
180A1 11 14 19 24 28 32 180 215 190 6.5 | M14x28 | 58 80
. TOKO
50C2 11 14 - — - — 50 70 80 6.5 | M4x12 28 50
60A3 11 14 19 - - - 60 75 80 6.5 | M5x14 28 50
70B2 11 14 19 — — — 70 90 80 6.5 | M5x14 28 50
80A2 11 14 19 - - - 80 100 100 6.5 | M6x14 28 50
95A1 11 14 19 24 — — 95 115 100 6.5 | M8x18 28 50
110A1 11 14 19 24 - - 110 130 120 6.5 | M8x18 28 50
110B1 11 14 19 24 — - 110 145 120 6.5 | M8x20 38 60
130A 11 14 19 24 - - 130 165 140 6.5 | M10x19 | 28 50

* agujero pasante.
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> Reductores planetarios de precision

TQK 090

" 51 90 115 M9x13 M6 50 28 6.5 20.5 14.5
14 51 90 115 M8x13 M6 50 28 6.5 20.5 14.5
19 51 90 115 M8x13 M6 50 28 6.5 20.5 16.5
24 60 90 115 M8x13 M6 51.5 29.5 6.5 20.5 19
28 72 90 115 M8x13 M8 51.5 29.5 6.5 20.5 22.5
32 72 90 115 M8x13 M8 51.5 29.5 6.5 20.5 24.5
1 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12.5 12.5
14 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12.5 14.5
19 51 70 85 M6x11 M6 42 20 5 12.5 16.5
24 60 70 85 M6x11 M6 43.5 21.5 5 12.5 19

M Je [kgecm?]
Mh2 Ma2z Mp2 N1 nNnimax @s @Pr Ct R2max A2max R2max A2 max
<
: : : Nm
[Nm] [Nm] [Nm] [min-] [min-1] [arcmin] [7]

aominl NN IN]

TQK 090 2_6

TQK 090 2_8

TQK 090 2_10

TQK 090 2_14

TQK 090 2_20

TQK 090 3_18

TQK 090 3_24

TQK 090 3_30

TQK 090 3_40

TQK 090 3_50

TQK 090 3_70

TQK 090 3_80

TQK 090 3_100

TQK 090 3_140

TQK 090 3_200
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80A3 ... 200A

N3

TQK 130

N5

L4

166

355

==, c|3
” X E|E =
$ e%w e
p | [sgli=e]
iz 5 N
@3-h
Ny ik
=]
43
o141
154
165

60A4 ... 180A1

lo

\
130 g6

@ N1

M16x36
@40 k6

[TQK 130 2

N
®
3

2N
ODF7
)
b4
! (=
iy ]
ElEQ u
y — —hH—
S ;C
112 ﬁ
[Tk 1303] 222
Yan
CJIRCE, N N1 N2 N3 N4 N5 Lmax
TQK 130 2
80A3 14 19 - - - - - 80 100 130 6.5 M6x14 41 60
95A2 14 19 24 28 — — - 95 115 130 6.5 M8x18 41 60
110A2 14 19 24 - - - - 110 130 130 6.5 M8x20 41 60
110B1 14 19 24 28 — — - 110 145 130 6.5 M8x20 41 60
130A1 14 19 24 28 32 - - 130 165 154 6.5 | M10x20 | 41 60
180A 14 19 24 28 32 — — 180 215 190 6.5 | M14x28 | 41 60
180A1 14 19 24 28 32 38 - 180 215 190 6.5 | M14x28 | 61 80
200A 14 19 24 28 32 38 42 | 200 235 | 210 6.5 | M14x28 | 97 110
60A4 14 19 — — — — — 60 75 100 6.5 M5x14 38 60
80A3 14 19 - - - - - 80 100 100 6.5 M6x14 38 60
95A2 14 19 24 28 — — - 95 115 100 6.5 M8x18 38 60
110A2 14 19 24 - - - - 110 130 122 6.5 M8x20 38 60
110B1 14 19 24 28 — — - 110 145 122 6.5 M8x20 38 60
130A1 14 19 24 28 32 - - 130 165 140 6.5 | M10x20 | 38 60
180A 14 19 24 28 32 — — 180 215 190 6.5 | M14x38 | 38 60
180A1 14 19 24 28 32 - - 180 215 190 6.5 | M14x28 | 58 80

* agujero pasante.
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> Reductores planetarios de precision

TQK 130

D1

FM
= ==
T
D (\’ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
(.

14 54 120 140 M10x16 M6 50 31 7.5 23.5 16.5
19 54 120 140 M10x16 M6 50 31 7.5 23.5 16.5
24 70 120 140 M10x16 M6 51.5 325 7.5 235 19
28 70 120 140 M10x16 M8 51.5 32.5 7.5 23.5 22.5
32 72 120 140 M10x16 M8 51.5 32.5 7.5 23.5 24.5
38 100 120 140 M10x16 M8 54 85 7.5 235 28
42 114 120 140 M10x16 M10 51.5 38.5 7.5 23.5 33
14 51 90 115 M8x13 M6 50 28 6.5 20.5 14.5
19 51 90 115 M8x13 M6 50 28 6.5 20.5 16.5
24 60 90 115 M8x13 M6 51.5 295 6.5 20.5 19
28 72 90 115 M8x13 M8 51.5 29.5 6.5 20.5 22.5
32 72 90 115 M8x13 M8 51.5 29.5 6.5 20.5 245

( Ja [kgcm?]
".ﬁ\\jlj!\i;' Nimax Ps Pr Ct R2maxA2max

<
Nm
Arcming | IN 14 19-24 28-32 38 42

[min-1] [min-1]  [arcmin]
TQK 130 2_6
TQK 1302_8
TQK 130 2_10
TQK 130 2_14
TQK 130 2_20
TQK 130 3_18
TQK 130 3_24
TQK 130 3_30
TQK 130 3_40
TQK 130 3_50
TQK 130 3_70
TQK 130 3_80
TQK 130 3_100
TQK 130 3_140
TQK 130 3_200
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95A2 ... 230A on

I DF7

N3
O

)
D
¥
rﬂﬁ

337.5 max
140
L4
-
B=—F

13.5

=

T =
o X £
& S
s, oy ¥
(e R ——— — S B
1 i - - © \ S 8
N7/ FRE ST
7 Q
59 101.5 209 112
0182 422.5

209 &

215
[TQK 160 2| 55.3

80A3 ... 200A

[fe)
Z
<3
Ele & W
v i
< ([ ©
0|~ I I .
AN
0
: |
[TaK 160 3] 63
b X N N1 N2 N3 N4 N5 Lmax
TQK 160 2
95A2 19 24 28 - - - - 95 15 158 6.5 M8x20 50 60
110A2 19 24 = = = = = 110 130 158 6.5 M8x20 50 60
130A1 19 24 28 32 - - - 130 165 158 6.5 | M10x20 50 60
180A 19 24 28 32 = = = 180 215 203 6.5 | M14x28 50 60
180A1 19 24 28 32 38 - - 180 215 205 6.5 | M14x28 60 80
200A 19 24 28 32 38 42 48 200 235 220 6.5 | M14x28 96 110
230A 19 24 28 32 38 42 48 230 265 240 6.5 | M14x28 96 110
TQK 160 3
80A3 19 - - - - - - 80 100 130 6.5 M6x14 41 60
95A2 19 24 28 - - - - 95 15 130 6.5 M8x18 41 60
110A2 19 24 - - - - - 110 130 130 6.5 M8x20 41 60
110B1 19 24 28 = = = = 110 145 130 6.5 M8x20 41 60
130A1 19 24 28 32 - - - 130 165 154 6.5 | M10x20 41 60
180A 19 24 28 32 - - - 180 215 190 6.5 | M14x28 41 60
180A1 19 24 28 32 38 - - 180 215 190 6.5 | M14x28 61 80
200A 19 24 28 32 38 42 - 200 235 210 6.5 | M14x28 97 110

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TQK 160

9
@ D2
OS L5
S ~
\ 3~
FM < |
.
_ ,,,,J‘, ,,,,,, Ll | D
D| (<> D1 D2 D3 D4
P
19 58 150 175 M12x20
24 58 150 175 M12x20
28 70 150 175 M12x20
32 72 150 175 M12x20
38 100 150 175 M12x20 .
42 114 150 175 M12x20 M10 57 45 9.5 28 33
48 125 150 175 M12x20 M12 57 45 9.5 28 36.5
e ™ a0
19 54 120 140 M10x16 M6 50 31 75 235 16.5
24 70 120 140 M10x16 M6 51.5 325 75 235 19
28 70 120 140 M10x16 M8 515 325 75 235 225
32 72 120 140 M10x16 M8 515 325 75 235 245
38 100 120 140 M10x16 M8 54 35 7.5 235 28
42 114 120 140 M10x16 M10 51.5 38.5 75 23.5 33

B

TQK 160 2_6

TQK 160 2_8

TQK 160 2_10
TQK 160 2_14
TQK 160 2_20
TQK 160 3_18
TQK 160 3_24
TQK 160 3_30

TQK 160 3_40
TQK 160 3_50
TQK 160 3_70
TQK 160 3_80
TQK 160 3_100
TQK 160 3_140
TQK 160 3_200

Ps | Pr

<

[arc:nin] [

Ct

Nm
arcmin

R2 max A2 max

[N]

[N]

%

32-38 42

48

15000({13000
560 | 840 | 1120 | 1600 | 4000 | 5' 4 167 [15000{13000| 94 - | 69.49 | 69.66 (71.73|75.34
700 | 1050 | 1400 | 1600 | 4000 | &' 4' 167 [{15000|13000| 94 - | 67.98 | 68.16 (70.22|73.83
750 | 1150 | 2000 | 1600 | 4000 | 5' 4' 167 |15000({13000| 94 - | 66.68 | 66.85 (68.92|72.53
550 | 850 | 1600 | 1600 | 4000 | 5' 4' 167 |15000({13000| 94 - | 65.94 | 66.12 (68.18(|71.80
530 | 800 | 1500 | 1600 | 4000 | 7' 6' 167 |15000({13000| 91 |66.84| 67.17 | 67.34 |69.41| -
800 |1200 | 2000 | 1600 | 4000 | 7' 6' 167 [15000/13000| 91 |66.47| 66.79 | 66.97 (69.03| -
800 | 1200 [ 2000 | 1600 | 4000 | 7' 6' 167 |15000({13000| 91 |66.30| 66.63 | 66.80 |68.87| -
800 |1200 | 2000 | 1600 | 4000 | 7' 6' 167 (15000/13000| 91 |65.41| 65.73 | 65.91 (67.97| -
800 | 1200 [ 2000 | 1600 | 4000 | 7' 6' 167 |15000({13000| 91 |64.99| 65.32 | 65.49 |67.56| -
800 |1200 | 2000 1600 | 4000 | 7 6' 167 [15000/13000| 91 |64.67| 65.00 | 65.17 (67.24| -
800 | 1200 | 2000 | 1600 | 4000 | 7' 6' 167 |15000({13000| 91 |64.51| 64.84 | 65.01 |67.08| -
800 [1200 | 2000 | 1600 | 4000 | 7' 6' 167 |15000(13000 91 |64.49| 64.82 | 65.00 [67.06| -
750 | 1150 | 2000 | 1600 | 4000 | 7' 6' 167 |15000/13000| 91 |64.48| 64.81 | 64.99 (67.05| -
550 | 850 | 1600 [ 1600 [ 4000 | 7' 6' 167 |15000(13000| 91 |64.47| 64.80 | 64.98 [67.04| -
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> Reductores planetarios de precision

Linea Performance (P)

Serie TQF

La serie TQF se caracteriza por su interfaz de tener una brida
excepcionalmente compacta y estandarizada para facilitar las
instalaciones.

Caracterizan este robusto reductor en su categoria de producto el
elevado movimiento de inclinacién, la alta rigidez y la capacidad
de sobrecarga.

Beneficios principales Principales caracteristicas ~ Opciones principales

e Par nominal de salida (Nm) e Versiones de entrada
* Granprecsion de [
posicionamiento :":' Eﬂ:":
* Elevada compacidad * Juego de torsién (minutos de arco) ADAPTADOR | ADASTADOR
* F4cil instalacion gracias al disefio DELMOTOR | DEL MOTOR
de brida estandarizada * Tipo de servicio
* Extrema capacidad de * Rigidez de torsion (Nm) Sy
sobrecarga C |
¢ Gran flexibilidad gracias a su o
dfeeio uilas] * Momento de inclinacién (Nm) s1 s5
e Lubricacion
Sclloo
Clase de proteccion | Luericacion
LUBRICACION PARA USO
° |P65 ESTANDAR | ALIMENTARIO

Tamanos de bastidor
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4 CARACTERISTICAS DE LA SERIE TQF

Los reductores planetarios de juego reducido de la serie TQF cuentan con una brida en el eje de salida y son ideales para altas precisio-

n

es de posicionamiento y operaciones ciclicas altamente dinamicas.

Su disefo y construccion ha sido desarrollado con el objetivo de ofrecer una linea de producto que ofrece un rendimiento excepcional,
muy alto nivel de esfuerzo torsional, bajo juego angular y alta compactidad.

La serie TQF ofrece dos niveles de precision, correspondientes al siguiente nivel de juego angular:

1-etapa:  estandar (ps <5 reducido r<3’

2-etapas: estandar s <7’ reducido r< 5’

El alto grado de proteccion IP (IP65) evita la entrada de polvo y liquidos en su interior.

Los retenes de entrada estan fabricados a base de Fluoroestomeros y se suministran de forma estandar.

Escasa rumorosidad 60 < L, < 70 dB(A). Conditciones: distancia 1 m ; medido sin carga y con una velocidad de entrada

de n{=3000 min-'; i=10.

Se disponen de numerosos adaptadores para su montaje en servomotores de otras marcas.

Lubricacion optmizada para el tipo de aplicacion indicada en el pedido. En ausencia de contaminacién no se requiere el cambio periddico
de lubricante

tipo de servicio TQF 060 ... TQF 160 otros retenes
S1 (continuo) Aceite sintético viscosidad ISO VG 220 Fluoroelastomero
S5 (intermitente) Grasa NLGI con grado de consistencia 00 NBR

e Temperatura ambiente min -20°C, max +30°C. Para temperaturas superiores a 30°C considere una desclasificacion fr.

e Latemperatura de la carcasa externa no debe superar Tmax = 90°C.

Distribucién del par nominal Mn2 [Nm]
[i1| 4 5 7 10 16 20 25 28 35 40 50 70 | 100
TQF 060 | 30 30 25 20 30 30 30 30 30 30 30 25 20
TQF 070 | 70 70 60 40 70 70 70 70 70 70 70 60 40
TQF 090 | 200 | 180 | 160 | 110 | 200 | 180 | 180 | 200 | 180 | 200 | 180 | 160 | 110
TQF 130 | 400 | 400 | 360 | 280 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 360 | 280
TQF 160 | 800 | 800 | 750 | 550 | 800 | 800 | 800 | 800 | 800 | 800 | 800 | 750 | 550

Cargas maximas sobre el eje de salida Diametros de eje de motor disponibles
N]
30000 ﬂ
TQF 160
25000
20000 TQF 130
16000
15000 TQF 090
12000
10000 =0
o800 TQF 070
5500
5000 4300 4400 4300
2400
JZ. e
0
TQF 060 TQF 070 TQF 090 TQF 130 TQF 160 6 9 11 14 19 o4 28 30 38 42 48
@ [mm
|:| R2 max . A2 max [ ]
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4.1 DESIGNACION

TQF 130 1 4 STD 80A3 CD 19

— TIPO DE ENTRADA

— JUEGO ANGULAR

> Reductores planetarios de precision

S5 UH1

UH1

S5 servicio intermitente

— DIAMETRO DEL EJE DE ENTRADA
6..38

— ACOPLAMIENTO DEL MOTOR

CD aro de apriete

40B1.. .180A1 predisposicion motor

FM sin brida ataque motor

L LUBRICANTE
estandar

lubricante sintético
para uso alimentario

— TIPO DE SERVICIO

S1 servicio continuo

1 etapa de reduccion

2 etapas de reduccion

STD ps<5

(pss7'

Low Qr=3

gr=S

'— RELACION DE REDUCCION

L ETAPAS DE REDUCCION
1 2

— TAMANO
060 070 090 130 160

— SERIES
TQF
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4.2 DIMENSIONES Y ESPECIFICACIONES TECNICAS

TQF 060

Lmax

97 min N1
M5x7 (8x) %* 107 max
O 4.5 (8x N5 43.58 19.5 N2
L 47| 4
IS
T E
S N
= Q ~ 5
o p z| o =] <| ®
¢ by Q [~ o
&2 e =mn A B
s =="" QS
L —— S A [TQF 0601 1.6
@315 N3 || 4
@79 D5
86 L4
135.5 min
145.5 max G N1
N5 82 19.5 N2
R 4 — R
o7 A %
Il (eS|
z 5 | = R &>
SIS R H S ( QQ ) ﬁ
L \ / /
[a)]
o} / e \/@/}3{ [TQF 0602 2.6
N3 N
D5
Ll L
b X N N1 N2 N3 N4 N5 Lmax
6 11 14 - 40 63 80 4 M4x12 34 40
50A1 6 11 14 - 50 60 80 4 M4x10 34 40
50C1 6 11 14 - 50 70 80 4 M4x10 34 40
60A2 6 11 14 19 60 75 80 4 M5x16 34 40
70B1 6 11 14 19 70 20 80 4 M5x16 34 40
80A1 6 11 14 19 80 100 20 4 M6x16 34 40
95A 6 11 14 19 95 115 100 6.5 M8x20 34 40
110B0 6 11 14 19 110 145 120 6.5 M8x20 44 40

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TQF 060

L1
2
L3 —{
%2 T
FM 8 | |
[a] 0 [
Q E _I: _—-_
ol
L e 1
D5 1]
L3I
L4 L
/T
D (\* D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 87 68 76.5 M6x12 M4 1.3 21 7.5 16 8
49 68 76.5 M6x12 M5 35 245 7.5 17 10.5
11 49 68 76.5 M6x12 M6 85) 245 7.5 17 12.5
14 49 68 76.5 M6x12 M6 35 245 7.5 17 14.5
19 54 68 76.5 M6x12 M6 85 24.5 7.5 17 16.5

@Eﬂ\?}i Mh2 Ma2z Mp2 nq

TQF 060 1_4

TQF 060 1_5

TQF 060 1_7

TQF 060 1_10

TQF 060 2_16

TQF 060 2_20

TQF 060 2_25

TQF 060 2_28

TQF 060 2_35

TQF 060 2_40

TQF 060 2_50

TQF 060 2_70

TQF 060 2_100

(Nm]

(Nm]

(Nm]

[min-1]

N1 max

[min-1]

Pr

[arcmin]

Ct

Nm
arcmin

R2 max A2 max

(N] [N]

Jg [kgem?]
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TQF 070

50C2 ... 130A

128.5 min
Lmax 138.5 max
— N5 64.5 30
M6x10 (8x) % 172 @ N1
I N2

!
%) 31: 5H7 '~
QN
,//J/
S

363 h7
@90 h7
%
Cy

/
‘] [TaFo701 44

40B1 ... 110B0

Lnay 166.5 min
— 176.5 max @ N1
— }: N5 102.5 30 N2
1 -
L KR
s o NE O
23 [ = 7,
s vy le\L/ /) &
' A S : /@/
S vl e~ 29/ [1aror02 56
N3 | N
D5 N4
Ll |
b (O N N1 N2 N3 N4 N5 Lmax
TQF 070 1
50C2 6 9 1 14 - - 50 70 80 4 M4x10 34 50
60A3 6 9 1 14 19 = 60 75 80 4 M5x16 34 50
70B2 6 9 1 14 19 - 70 90 80 4 M5x16 34 50
80A2 6 9 1 14 19 = 80 100 90 4 M6x16 34 50
95A1 6 9 1 14 19 24 95 115 100 6.5 M8x20 34 50
110A1 6 9 1 14 19 24 110 130 15 6.5 M8x20 34 50
110B1 6 9 1 14 19 24 110 145 120 6.5 M8x20 44 60
130A 6 9 1 14 19 24 130 165 140 65 | M10x19 | 34 50
- TQF0702
40B1 6 9 1 14 . = 40 63 80 4 M4x12 34 40
50A1 6 9 1 14 - - 50 60 80 4 M4x10 34 40
50C1 6 9 1 14 = = 50 70 80 4 M4x10 34 40
60A2 6 9 1 14 19 - 60 75 80 4 M5x16 34 40
70B1 6 9 1 14 19 = 70 90 80 4 M5x16 34 40
80A1 6 9 1 14 19 - 80 100 90 4 M6x16 34 40
95A 6 9 1 14 19 - 95 15 100 6.5 M8x20 34 40
110B0 6 9 1 14 19 - 110 145 120 6.5 M8x20 44 40

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TQF 070

L1 @ D3

L3 H_

= -

Jg [kgem?]

N
@WI Mn 2 Pr R2 max A2 max n

<

N [N]

i N faremin] [

TQF 070 1_4

TQF 070 1_5

TQF 070 1_7

TQF 070 1_10

TQF 070 2_16

TQF 070 2_20

TQF 070 2_25

TQF 070 2_28

TQF 070 2_35

TQF 070 2_40

TQF 070 2_50

TQF 0702_70

TQF 070 2_100
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TQF 090

60A4 ... 180A

145 min
165 max
N5 85.5 29 @ N1
11
g7 N2
o
~Es| =
Tl <
S 28l
(o [STRN]
iEEF &
= [TQF 090 1] 7.0
D5 | L6 /
763 L] | ;
@135 \
@ 145 ~_ |
7
Lomax 176.5 min
:,—q 186.5 max 2 N1
== }: N5 113.5 29 N2
:,_ J_
| N
[T I\ &
_ * % / / K\@ A\
SRPEE 2N a
= e
S /| e —1—2"5] / [TaFoe02 95
g ] ~—
D5 N4
Ll |
/D
Dl (<H
S
60A4 1 14 19 - - - 60 75 100 6.5 M5x14 28 60
80A3 1 14 19 = = = 80 100 100 6.5 M6x16 28 60
95A2 1 14 19 24 28 - 95 115 100 6.5 M8x18 28 60
110A2 1 14 19 24 = = 110 130 115 6.5 M8x18 28 60
110B1 1 14 19 24 - - 110 145 120 6.5 M8x20 38 60
130A1 1 14 19 24 28 32 130 165 140 6.5 M10x25 38 60
180A 1 14 19 24 28 32 180 215 190 6.5 M14x28 48 80
S ygFee02
50C2 11 14 - - - - 50 70 80 4 M4x10 34 50
60A3 1 14 19 = = = 60 75 80 4 M5x16 34 50
70B2 1 14 19 - - - 70 90 80 4 M5x16 34 50
80A2 1 14 19 - - 5 80 100 90 4 M6x16 34 50
95A1 1 14 19 24 - - 95 115 100 6.5 M8x20 34 50
110A1 1 14 19 24 = = 110 130 115 6.5 M8x20 34 50
110B1 1 14 19 24 - - 110 145 120 6.5 M8x20 44 60
130A 1 14 19 24 = = 130 165 140 6.5 M10x19 34 50

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TQF 090

L1 @ D3

L3 B

o 1]

FM

D1

L

Jg [kgem?]

@XH Ct  R2max A2 max

NI

i [min-1] [arcmin] [arﬁr’;‘in] IN]

TQF 090 1_4

TQF 090 1_5

TQF 090 1_7

TQF 090 1_10

TQF 090 2_16

TQF 090 2_20

TQF 090 2_25

TQF 090 2_28

TQF 090 2_35

TQF 090 2_40

TQF 090 2_50

TQF 090 2_70

TQF 090 2_100
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TQF 130

80A3 ... 180A1

174 min
204 max @ N1
N5 9.5 38
13.5 N2
1 7.5
= 5,
Ul IR
D %5 s
. ARt &
i i’ &) [TQF1301] 135
_,\___'_7 T u\;_@_,/&)
D5|l|. 6 s D, N4
L4 ///@\ 8
s
60A4 ... 180A
Lmax 221.5 min 7 N1
. 241.5 max
% W N5 153 38 N2
[G— —
1L N
ZZRN
z|5| | Fo [ @Q
Qg [ & ]
SRS le\L/ ) &
o N
S - e8]/ [tar1302 185
N
N

80A3 14 19 - - - - 80
95A2 14 19 24 28 - - 95
110A2 14 19 24 - - - 110
110B1 14 19 24 - - - 110
130A1 14 19 24 28 32 - 130
180A 14 19 24 28 32 - 180
180A1 14 19 24 28 32 38 180
. TQF 13
60A4 14 19 - - - - 60
80A3 14 19 - - - - 80
95A2 14 19 24 28 - - 95
110A2 14 19 24 - - - 110
110B1 14 19 24 28 - - 110
130A1 14 19 24 28 32 - 130
180A 14 19 24 28 32 - 180

100 130 4 M6x15 39.5 60
115 130 6.5 M8x20 SUi5 60
130 130 4 M8x20 39.5 60
145 130 6.5 M8x20 49.5 60
165 140 4 M10x20 39 60
215 190 515 M14x25 49.5 60
215 190 55 M14x25 69.5 80
02
75 100 6.5 M5x14 28 60
100 100 6.5 M6x16 28 60
115 100 6.5 M8x18 28 60
130 115 6.5 M8x18 28 60
145 120 6.5 M8x20 38 60
165 140 6.5 M10x25 38 60
215 190 6.5 M14x28 48 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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TQF 130

L1 @ D3

L3 J_\-

= i

FM

D1

Ly

Je [kgecm?]

<

Nm
arcmin

é@}ﬂ\\\\j Nt Nimax @s  @Pr

[min-1][min-1]  [arcmin]

19-24 28-32 38
TQF 130 1_4

TQF 130 1_5

TQF 1301_7

TQF 130 1_10

TQF 130 2_16

TQF 130 2_20

TQF 130 2_25

TQF 130 2_28

TQF 130 2_35

TQF 130 2_40

TQF 130 2_50

TQF 130 2_70

TQF 130 2_100
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TQF 160
95A2 ... 180A1

200 min
230 max
N5 110 50 @ N1
17.5
M10x20 §12XL* 142.,‘ 8.5 N2
29 (12x) _ |
’ e O///r‘—\\o
4 O © — 5 =
" g’p N % oo / /Q;\ﬁ \ i
i = 222 LA
h —| N \
A\ =7 e\ %&ﬁ /\ o
ol |
A\ é? , g — [TQF 1601 30
) L |
Dall|. 8 N4
|L4]
264 min
294 max 2 N1
N5 174.5 50 N2
i e
(@ oI~ SN &
.4 1 |E 7N\
SERE & = \ @Q@/ &
' A i } /@
8 Y | le~1—2]/ [TaF 1602 52
N U N~
D5 N4
L4l |
/N
(<R N N1 N2 N3 N4 N5 Limax
£
95A2 19 24 28 - - 95 115 140 6.5 M8x20 39.5 60
110A2 19 24 - - - 110 130 140 M8x20 39.5 60
130A1 19 24 28 32 - 130 165 140 M10x20 39.5 60
180A - 24 28 32 - 180 215 190 | 65 M14x25 49.5 60
180A1 19 24 28 32 38 180 215 190 | 65 M14x25 69.5 80
TQF1602 |
80A3 19 - - - - 80 100 130 4 M6x15 39.5 60
95A2 19 24 28 - - 95 115 130 6.5 M8x20 39.5 60
110A2 19 24 - ; - 110 130 130 4 M8x20 39.5 60
110B1 19 24 28 - ; 110 145 130 | 65 M8x20 495 60
130A1 19 24 28 32 - 130 165 140 4 M10x20 39 60
180A 19 24 28 32 - 180 215 190 | 55 M14x25 49.5 60
180A1 19 24 28 32 38 180 215 190 | 55 M14x25 69.5 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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TQF 160

L1 @ D3

L3 " -
]

5 a b
= R ER) 29
[a)]
R e Q=
D5 ! &>

14 51 113 125.5 M8x16 M6 50 27.5 5 23 14.5
19 54 113 125.5 M8x16 M6 50 27.5 5) 20 16.5
24 70 113 125.5 M8x16 M6 51.5 29 5 20 19
28 70 113 125.5 M8x16 M8 51.5 29 5 20 22.5
32 72 113 125.5 M8x16 M8 51.5 29 5 20 24.5
38 100 113 125.5 M8x16 M8 54 31.5 5 20 28

Je [kgecm?]

0
@’)}X\\ll Ps | Pr (of} R2 max
i Nm

[min-] [min]  [aremin] | o

[N]
TQF 160 1_4

TQF 160 1_5

TQF 160 1_7

TQF 160 1_10

TQF 160 2_16

TQF 160 2_20

TQF 160 2_25

TQF 160 2_28

TQF 160 2_35

TQF 160 2_40

TQF 160 2_50

TQF 160 2_70

TQF 160 2_100
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Linea Performance

Otras versiones de diseno

o \ersion K/G

=

e Versién VB

N 3

Beneficios principales

* Juego muy bajo

e Gran flexibilidad gracias a la
amplia gama de relaciones de
transmisién y configuraciones de
disefio multiples

* Gran variedad de
configuraciones de entrada y de
salida

> Reductores planetarios de precision

(P)

Serie TR

Ademas de sus excelentes prestaciones, un juego muy bajo,

una capacidad de sobrecarga elevada y una facil instalacion,

la serie TR se caracteriza por su gran modularidad debido a
multiples configuraciones de disefio y una amplia gama de ratios,
garantizando una elevada fiabilidad

y la respuesta mas apropiada a los diferentes requistos de las
aplicaciones.

Principales caracteristicas ~ Opciones principales

e Par nominal de salida (Nm) e \ersiones de disefio
12 -1.000
I+ T F @
* Juego de torsion (minutos de arco) CONANCULO | SINANGULO

COAXIAL ENTRADA SALIDA

Versiones de entrada

* Rigidez de torsién (Nm)
07130 Ik 4k {F
EJE DE SIN
* Momento de inclinacién (Nm) Bervoron | Wacze | DRrvOToR

16-1.683

Versiones ejes de salida

= | =
Clase de proteccion
EJE FIJO SIN EJE CON

* |P65 CHAVETA CHAVETA

Tipo de servicio

Tamanos de bastidor C | o

. 53

e (@) 60 sl s5
80 * Lubricacion
/Y UH1
105 o5 | ok
| LUBRICACION
LUBRICACION | PARA USO
130 ESTANDAR | ALIMENTARIO

Versiones de rodamientos

o

]
N
(@)]
(@]

[

o}
o ([ RODAMIENTOS
o) 190 REFORZADOS
DE FABRICA
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5

Los reductores planetarios de la serie TR pertenecen a una amplia gama de productos que ofrecen entre otras caracteristicas un juego

CARACTERISTICAS DE LA SERIE TR

reducido, alto par de transmision y gran variedad de relaciones de reduccion.

Todas las versiones han sido disefiadas para trabajar con un nivel de ruido muy bajo, ofreciendo una alta durabilidad sin necesidad de

mantenimientos especificos.

La integracion con el motor es una operacién que puede ser facilmente llevada a cabo sin la necesidad de utilizar herramientas especiales,

aparte de las que suelen estar disponibles en un taller.

1-etapa: estandar ¢s < 5’; reducido Pr < 3’

2-etapas: estandar ¢s < 5’; reducido PR < 3’
3-etapas (sdlo G y MB): estandar ¢R < 5’; reducido PR < 3’
3-etapas: estandar ¥s < 7’; reducido Pr< 5’
4-etapas (solo G y MB): estandar ®s < 7’; reducido PR < &5’

Disponible con juego angular estandar (STD) o reducido (LOW):

tabla muestra los tipos de rodamientos para el eje de salida.

El alto grado de proteccion IP (IP65) evita la entrada de polvo y liquidos en las partes internas.
Sellos de aceite de la seccion de entrada realizado en compuesto de fluoroelastémero suministrados para el ciclo de trabajo intermi.

® Escasa rumorosidad Lp < 70 dB(A). Condiciones: distancia 1 m; medido sin carga y con una velocidad de entrada de nq = 3000 min-1; i=10.
¢ Los rodamientos estan dimensionados para una vida util de 20.000 horas en condiciones nominales de funcionamiento. La siguiente

TR 053

TR 060

TR 080

TR 105

TR 130

TR 160

TR 190

SB

=

=

-

i

=

=

=

N

16000

14000

12000

10000

8000

6000

4000

2000

Cargas maximas sobre el eje de salida

TR 053 SB

TR 060 SB

TR 080 SB

3800 4000

TR 105 SB

D R2 max

5500

TR 130 SB

. A2 max

6500

6500

7500

TR 160 SB

14000

15000

TR 190 SB
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e Se disponen de numerosos adaptadores para su montaje en servomotores de otras marcas.

Diametros de eje de motor disponibles

6‘ 7 8 9‘10 1112 ‘ 14 617 19 22 24 28 32 35 38 42 45 48
6.35 9.52 12.7 15.875 19.05 @ [mm]

e Lubricacién optimizada para el tipo de aplicacién indicada en el pedido. En ausencia de contaminacién no se requiere el cambio
periédico del lubricante.

tipo de servicio TR 053 - TR 060 TR 080 ... TR 190 otros retenes
S1 (continuo) Aceite sintético viscosidad ISO VG 220 Fluoroelastomero
Grasa NLGI con grado de consistencia 00
S5 (intermitente) Grasa NLGI con grado de consistencia 00 NBR

e Temperatura ambiente min -20°C, max +30°C. Para temperaturas superiores a 30°C considere una desclasificacionfr.

e Latemperatura de la carcasa externa no debe superar Tmax = 90°C.

Distribucion del par nominal  Mn2 [Nm]
m 3 (4,56 |79 1|12 |15 16|20 | 25|28 | 30 | 35| 36 | 40 | 45 | 48 50 60 64 70 | 75 | 80 | 81 | 84 | 90

TRO053 |12 |15 |16 |16 |15 |12 | - |20/20|20|20|20 20| - |20 | 16| - |2020| - |20 /20| - (20|20 |12 |20 | -
TRO060 | 18 |25 |25 | 25|25 |18 |18 |30 |30|30|30|30|3018|30|25|30|-|{30|30|-|30|30|30|30|—-]30]18
TR080 | 40 | 50 | 50 | 50 | 50 | 40 |40 |70 |70 | 70| 70 | 70 | 70 | 40 |70 | 50 |70 | = | 70|70 | — |70 |70 |70 | 70 | — | 70 | 40

TR 105 | 100|140 | 140 | 140|140 100|100 170 (170| 170|170 170|170 /100 (170|140 170 | - |170|170| — |170|170|170|170| — |170|100

TR 130 | 215|380 380 | 380|380 | 215|215 450 |450 | 450|450 | 450 | 450 | 215|450 |380 450 | — |450 450 | — |450|450|450|450 | — |450|215

TR 160 | 350|500 | 500 | 500 | 500 | 350 | 350 | 700 | 700 | 700 | 700 | 700 | 700 | 350 | 700 | 500 | 700 | — |700|700| — |700|700|700|700| — |700|350

TR 190 500700 | 700|700 {700 | 500 | 500 {1000/1000|1000|1000{1000{1000| 500 |1000| 700 |1000| — |1000{1000| — |1000{1000({1000{1000| — (1000) 500

[11/100 (112|120 | 125|140 | 144 | 150 | 160 | 175|180 | 200 | 210 | 216 | 225 | 245 | 250 | 252 | 280 | 324 | 350 | 400 | 405|500 | 567 | 700 | 729 (1000

TRO53 |20 {20 | - 2020120 - | - |20]20| - | -|20/20|20| - 20| - |20| - | - |20 - |20 | — |12 -
TRO060 | 18| - |30 |30|30| - |33 |30|-|3(30|30|-|-]30|-(30|-]3]30|-/3|-]3|-118
TRO80 (40| - (70 |70|{70| - |70 |70 70| - |70 |70 70| - | - |70 | = |70 = |70 |70 | = |70 | = |70 | — | 40
TR105 (100 - |170|170|{170| — |170|170|170| - |170|170|170| - | — |170| - |170| — |[170|170| - |170| - |170| — |100
TR130 (215 — |450|450(450| — |450|450|450| — |450|450(450| — | — |450| — |450| — |450|450| - |450| — |450| — |215
TR 160 |700| — |350|700|700| - |700/700|700| — |700|700| — | — | — |700| — |700| — |700|700| — |700| — |700| - |350
TR 190 [1000{ — |500{1000{1000| — |1000/1000{1000] — |1000{1000| — | — | — |1000| — [1000| — |1000{1000| — |1000| - {1000 — |500
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5.1

TR G 080 3 20 STD 95A CD 19

— SERIES
TR

66

DESIGNACION

1

L— TAMANO

2

3

6.

S1 OR SB

KL UH1

SB estandar

— TIPO DE SERVICIO

S1 servicio continuo

S5

servicio intermitente

. DIAMETRO DEL EJE DE ENTRADA
.48 (@1S)

— ACOPLAMIENTO DEL MOTOR

CD aro de apriete (@ 1S)

— TIPO DE ENTRADA

25AH ... 180A1 predisposicion motor

4

|— LUBRICANTE
— estandar
UH1

lubricante sintético para

uso alimentario

L POSICION DE MONTAJE
OR horizontal

VB vertical con el motor hacia abajo

CONFIGURACION DEL EJE DE SALIDA
KL eje sin chaveta
KE eje con chaveta (@ MB)

— RODAMIENTOS DEL EJE DE SALIDA

VA vertical con el motor hacia arriba

IS eje de entrada macho (TR 053 ... TR 160) (@ K, G, MB)
FM sin brida ataque motor
— JUEGO ANGULAR
1 etapa 2 etapas |3 etapas de reduccion| 3 etapas |4 etapas de reduccion
de reduccion | de reduccion (solo K, G, MB) de reduccién (solo K, G, MB)
STD Ps<b' (Ps<b Ps<b Ps<7 Ps<7
LOW
3 3 3' 5' 5'
(@ TR 053) Pr< Pr< Pr< Pr< Pr<

L — RELACION DE REDUCCION

— ETAPAS DE REDUCCION

053 060 080 105 130 160 190

coaxial

— FORMA CONSTRUCTIVA

K con etapa ortogonal en la entrada (TR 053 ... TR 060)
G con etapa ortogonal en la entrada (TR 080 ... TR 160)
MB con etapa ortogonal en la salida (TR 080 ... TR 160)




> Reductores planetarios de precision

5.1.1 FORMA CONSTRUCTIVA Y TIPO DE ENTRADA

FORMA CONSTRUCTIVA
coaxial (—) con etapa ortogonal en la entrada (K - G) | con etapa ortogonal en la salida (MB)

<| 25AH ... 180A1 I -
<
E
z
L —i —
2w -
a
(@)
o
'_

FM nl —

% R2 max A2 max L R3 max A3 max

[N] [N] [mm] [N] [N]

TR MB 080 6000 5000 60 5500 5000
TR MB 105 9000 7500 80 7500 7500
TR MB 130 13500 11500 100 11000 11500
TR MB 160* 15000 11500 100 12500 11500

* Rodamientos dimensionados para una vida util media de 10.000 horas bajo condiciones nominales de funcionamiento.
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5.3 DIMENSIONES Y ESPECIFICACIONES TECNICAS

TR 053

IS 58.2 (TR 053 1)
72 (TR0532)
25 85.8 (TR 053 3) 24.5
3.25 T25 3
4h7 M5 14 | 14_| 25
éf T A ﬁ
/ ,,\ == = ] et s TR0531 | 038
\ E(, S Stol™ Ehake TR0532 | 1.0
T = ke TR0533 | 1.3
= | | =
4.5 11155
ENAN Lo
-4
[
53 (TR0531)
66.8 (TR 053 2)
N5 80.6 (TR 053 3) 24.5
N3 3
i 2.5
/7 - %7 i ‘ | HJE+ E
\\ / 5 ; € gl S 9 TR0531 | 038
o) | o ' = TR0532 | 1.0
P o = 3 TR0533 | 1.3
< 40 £005 J_m
~ \{50 ;
S
) N N1 N2 | N3 N4 | N5 | Lmax
N
min max
25AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 25 36 48
26AH 6 635 7 8 9 952 - — - — - 26 36 48
28AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 28 36 48
30AH 6 635 7 8 9 952 - — - - - 30 36 48
32AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 32 38 48 55 3.5 45 25 25
34AH 6 635 7 8 9 952 - — — — - 34 40 48
36AH 6 635 7 8 9 952 - - - - — 36 42 48
38AH 6 635 7 8 9 952 - — - — — 38 44 48
40AH 6 635 7 8 9 952 - — — — — 40 46 48
38B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 38.1 66.6 60 3 M4x10 18 25
40B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 40 63 60 & M4x10 18 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 50 60 60 3 M4x10 18 25
50B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 60 3 M5x12 23 30
50BH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 60 4 5.5 23 30
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 70 60 3 M4x10 23 30
50MH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 50 65 55 2 5.5 16 23
60A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 60 75 65 3 M5x12 18 25
60AH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 60 75 65 3 5.5 18 25
60A1 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 75 65 8 M5x12 23 30
60AH1 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 75 65 3 55 23 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 M1 12 127 14 60 85 75 3 M5x12 23 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 M1 12 127 14 60 90 75 3 M5x12 23 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 70 85 75 & M6x15 23 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 MM 12 127 14 70 90 75 5 M5x12 23 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14 73 98.4 85 3 M5x12 25 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14 80 100 85 3 M6x15 23 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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TR 053

L1
L3 L2

al i a “—t 1
FM 5 = —1
Z S}
075 ')
g
b £ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 32.5 50 425 | M4x8 M4 20.2 13.2 3 8.7 8
9 9.52 10 32.5 50 425 | M4x8 M4 20.2 13.2 3 7.8 9
11 12 12.7 35.5 50 425 | M4x8 M4 20.5 13.5 3 8.5 11
14 35.5 50 425 | M4x8 M4 24 17 3 10.2 11.5
Ni M M M Ct R R A L
. n ]
m‘ n2 a2 p 2 1 1 max (Ps t 1 max 2 max 2 max n ﬁ
: Nm vattl
[Nm]  [Nm] = [Nm] | [min-"] ' [min'] | [arcmin] [m] [N] [N] (N] %  6..952 10..14
TR 053 1_3 12 22 40 | 3300 | 4000 o 1.0 200 | 500 | 600 97 0.06 0.08
TR 053 1_4 15 28 45 | 3500 | 5000 5 1.0 200 | 500 | 600 97 0.05 0.06
TR 053 1_5 15 28 45 | 3500 | 5000 7 1.0 200 | 500 | 600 97 0.04 0.06
TR 053 1_6 15 28 45 | 3500 | 5000 5 1.0 200 | 500 | 600 97 0.03 0.05
TR0531_7 15 28 45 | 4000 | 6000 Bl 1.0 200 | 500 | 600 97 0.03 0.05
TR0531_9 12 22 40 | 4000 | 6000 5 1.0 200 | 500 | 600 97 0.03 0.05
TR 053 2_12 20 30 60 | 3300 | 4000 5 0.9 | 200 | 500 | 600 94 0.06 0.08
TR 053 2_15 20 30 60 | 3300 | 4000 5! 0.9 | 200 | 500 | 600 94 0.06 0.08
TR 053 2_16 20 30 60 | 3500 | 5000 o 0.9 200 | 500 | 600 94 0.05 0.06
TR 053 2_20 20 30 60 | 3500 | 5000 5 0.9 200 | 500 | 600 94 0.04 0.06
TR 0532_25 20 30 60 | 3500 | 5000 5 0.9 200 | 500 | 600 94 0.04 0.06
TR 053 2_28 20 30 60 | 4000 | 6000 5, 0.9 200 | 500 | 600 94 0.03 0.05
TR 053 2_35 20 30 60 | 4000 | 6000 S 0.9 200 | 500 | 600 94 0.03 0.05
TR 053 2_36 15 28 45 | 4000 | 6000 5 0.9 200 | 500 | 600 94 0.03 0.05
TR 053 2_45 20 30 60 | 4000 | 6000 7 0.9 200 | 500 | 600 94 0.03 0.05
TR 053 2_81 12 22 40 | 4000 | 6000 5' 0.9 200 | 500 | 600 94 0.03 0.05
TR 053 3_48 20 30 60 | 4000 | 5000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.05 0.07
TR 053 3_60 20 30 60 | 3500 | 5000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.05 0.07
TR 053 3_64 20 30 60 | 3500 | 5000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.05 0.06
TR 053 3_75 20 30 60 | 3500 | 5000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.04 0.06
TR 053 3_80 20 30 60 | 3500 | 5000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.05 0.06
TR 053 3_84 20 30 60 | 4000 | 6000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.03 0.05
TR 053 3_100 [JEN) 30 60 | 3500 | 5000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.04 0.06
TR0533_112 [EN 30 60 | 4000 | 6000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.03 0.05
TR0533_125 [EN 30 60 | 3500 | 5000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.04 0.06
TR 053 3_140 [JFD) 30 60 | 4000 | 6000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.03 0.05
TR 053 3_144 [N 30 60 | 4000 | 6000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.03 0.05
TR0533_175 [JEN 30 60 | 4000 | 6000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.03 0.05
TR0533_180 [ENY 30 60 | 4000 | 6000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.03 0.05
TR0533_216 [ 30 60 | 3500 | 5000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.03 0.05
TR0533_225 [EN 30 60 | 4000 | 6000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.03 0.05
TR 053 3_245 [EN 30 60 | 4000 | 6000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.03 0.05
TR 0533 252 [ 30 60 | 4000 | 6000 7 0.7 200 | 500 | 600 91 0.05 0.06
TR 053 3_324 [ 30 60 | 4000 | 6000 7 07 | 200 | 500 | 600 91 0.03 0.05
TR 053 3_405 [0 30 60 | 4000 | 6000 7 07 | 200 | 500 | 600 91 0.03 0.05
TR 053 3_567 [N 30 60 | 4000 | 6000 7 07 | 200 | 500 | 600 91 0.03 0.05
TR0533_729 [HEE 22 40 | 4000 | 6000 7' 0.7 | 200 | 500 [ 600 91 0.03 0.05
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TR K053

25AH ... 80A

N
2 )
© ,W‘ 3,25
T 14_ 25
~
; g 5 9 k =
: 55 9 s ﬁ
I (7 \ VL [ R~
+ ST “ ~ ] Y TRKO0532 | 13
% 2 N H TRKO0533 | 15
NS T TRK0534 | 138
LA 80.5 (K0532) MOX10
55 94.3 (K0533)
27.5 108.1 (K0534) 24.5
N4
\
N
_A’
/
) N N1 N2 | N3 | N4 | N5 | Lmax
-
min max
25AH 6 635 7 8 9 952 - — - — - 25 36 48
26AH 6 63 7 8 9 95 - - - - - | 26 36 48
28AH 6 6.35 7 8 9 952 - — - - - 28 36 48
30AH 6 635 7 8 9 952 - — - - - 30 36 48
32AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 32 38 48 55 3.5 4.5 25 25
34AH 6 63 7 8 9 952 - - - - - | 34 40 48
36AH 6 63 7 8 9 952 - - - - — | 36 42 48
38AH 6 635 7 8 9 952 - - - - — 38 44 48
40AH 6 63 7 8 9 952 - - - - - | 40 46 48
38B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 38.1 66.6 60 3 M4x10 18 25
40B 6 63 7 8 9 952 10 M 12 127 - | 40 63 60 3 M4x10 | 18 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 - | 50 60 60 3 M4x10 | 18 25
50B 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14 50 65 60 3 M5x12 23 30
50BH 6 635 7 8 9 952 10 MM 12 127 14 50 65 60 4 5.5 23 30
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 70 60 3 M4x10 23 30
50MH 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 - | 50 65 55 2 55 16 23
60A 6 63 7 8 9 952 10 1M 12 127 - | 60 75 65 3 M5x12 | 18 25
60A1 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 75 65 3 M5x12 | 23 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 85 75 8 M5x12 23 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 20 75 3 M5x12 23 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 14| 70 85 75 3 M6x15 | 23 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14| 70 90 75 5 M5x12 | 23 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 73 98.4 85 3 M5x12 | 25 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 1M 12 127 14| 80 100 85 3 M6x15 | 23 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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TR K053

@ D1
N
N | N
a D2
rl'é gD
Q D5_|. Visto desde Q
Y ~
FM ] % "I hr %. D4
< 7 =
e\ —
© — S Q}J e i
3 y
D (\— - D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 325 50 425 M4x8 M4 20.2 13.2 3 8.7 8
9 9.52 10 32,5 50 425 M4x8 M4 20.2 13.2 3 7.8 9
1 12 12.7 355 50 425 M4x8 M4 20.5 13.5 3 8.5 11
14 355 50 425 M4x8 M4 24 17 3 10.2 1.5
LS Ja [kgem?
‘ﬁ% Mn 2 Ma2 Mp 2 nq N1 max Qs Ct R2max = A2max n : g‘ﬁ]
5\ 0 S
i [Nm] [Nm] [Nm] [min-1]  [min-]  [arcmin] [arcminl [N] [N] % 6..952 10..14
TRKO0532_3 12 22 40 3300 | 4000 5' 1.0 500 600 94 0.18 0.20
TRK 053 2_4 15 28 45 3500 | 5000 5' 1.0 500 600 94 0.18 0.19
TRK0532 5 15 28 45 3500 | 5000 5' 1.0 500 600 94 0.17 0.19
TRK0532_6 15 28 45 3500 | 5000 5' 1.0 500 600 94 0.17 0.18
TRK 0532 7 15 28 45 4000 | 6000 5' 1.0 500 600 94 0.17 0.19
TRK0532_9 12 22 40 4000 | 6000 5' 1.0 500 600 94 0.17 0.18
TRK 053 3_12 20 30 60 3300 | 4000 5' 0.9 500 600 91 0.18 0.20
TRK 053 3_15 20 30 60 3300 | 4000 5' 0.9 500 600 91 0.18 0.20
TRK 053 3_16 20 30 60 3500 | 5000 5' 0.9 500 600 91 0.17 0.19
TR K 053 3_20 20 30 60 3500 | 5000 5' 0.9 500 600 91 0.17 0.19
TR K 053 3_25 20 30 60 3500 | 5000 5' 0.9 500 600 91 0.17 0.19
TR K 053 3_28 20 30 60 4000 | 6000 5' 0.9 500 600 91 0.17 0.19
TR K 053 3_35 20 30 60 4000 | 6000 5' 0.9 500 600 91 0.17 0.19
TR K 053 3_36 15 28 45 4000 | 6000 5' 0.9 500 600 91 0.17 0.18
TR K 053 3_45 20 30 60 4000 | 6000 5' 0.9 500 600 91 0.17 0.19
TR K 053 3_81 12 22 40 4000 | 6000 5' 0.9 500 600 91 0.17 0.18
TRK 053 4_48 20 30 60 4000 | 5000 7 0.7 500 600 89 0.18 0.19
TR K 053 4_60 20 30 60 3500 | 5000 7 0.7 500 600 89 0.18 0.19
TRK 053 4_64 20 30 60 3500 | 5000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.19
TRK 0534 _75 20 30 60 3500 | 5000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.19
TRK 053 4_80 20 30 60 3500 | 5000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.19
TRK 0534 84 20 30 60 4000 | 6000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.19
TRK 0534 _100 [JED) 30 60 3500 | 5000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.19
TRK 053 4_112 20 30 60 4000 | 6000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.19
TRK 0534 _125 [JE0 30 60 3500 | 5000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.19
TRK 0534 140 Y 30 60 4000 | 6000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.19
TRK 053 4_144 B0 30 60 4000 | 6000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.18
TRK 0534 175 Y 30 60 4000 | 6000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.19
TRK 0534 180 [N 30 60 4000 | 6000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.18
TRK 0534 216 BN 30 60 3500 | 5000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.18
TRK 053 4 225 [EY 30 60 4000 | 6000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.18
TRK 053 4 245 [N 30 60 4000 | 6000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.19
TRK 0534 252 Y 30 60 4000 | 6000 7 0.7 500 600 89 0.18 0.20
TRK 053 4_324 BN 30 60 4000 | 6000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.18
TRK 053 4_405 [N 30 60 4000 | 6000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.18
TRK 053 4 567 [JIEY 30 60 4000 | 6000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.18
TR K 053 4_729 12 22 40 4000 | 6000 7 0.7 500 600 89 0.17 0.18
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TR 060

IS 62.75 (TR 060 1)
79.45 (TR 060 2)
25 96.16 (TR 060 3) 38
3.25 .25 3
14 | 20
\
)= zt — -
SSiEeEB=sr - ———— 1 TR 060 1 1.2
© — S TR 060 2 1.7
g = = TR0603 | 2.0

52 +0.05

= 25AH ... 80A

57.55 (TR 060 1)
74.25 (TR 060 2)
N5  90.95 (TR 060 3) 38

N3 3
35
20, 1.5 @
\ | NN
ol e | f‘ﬂﬂg 0 TRO0601 | 12
o ¥ TRO0602 | 17
= X TR0603 | 2.0
| =
10
\\\4\50 ;
S % o
[
ol (3 N N1 N2 | N3 N4 | N5 | Lmax
P \\‘
Q min max
25AH | 6 635 7 8 9 952 - - - - — | 25 | 39 | 56
26AH |6 635 7 8 9 95 - - - - —| 26 | 39 | 56
28A4H | 6 635 7 8 9 95 - - - - —| 28 | 39 | 56
30AH |6 63 7 8 9 95 - - - - —| 30 | 39 | 56
32AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - | 32 | 39 | 5 | 65 | 35 | 45 25 | 25
34AH |6 635 7 8 9 952 - - - - — | 34 | 40 | 56
3AH | 6 635 7 8 9 95 - - - - - | 36 | 42 | 56
39AH |6 635 7 8 9 95 - - - - — | 39 | 45 | 56
40AH | 6 635 7 8 9 952 - - - - - | 40 | 46 | 56
38B 6 63 7 8 9 952 10 11 12 127 — | 38.1 66.6 60 | 3 | M4xio | 18 | 25
40B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 40 63 60 | 3 | Maxio | 18 | 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 50 60 60 | 3 | Maxio | 18 | 25
508 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 65 60 | 3 | M5x12 | 23 | 30
50BH |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 65 65 @ 3 5.5 25 | 32
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 70 60 | 3 | Mdx10 | 23 | 30
55MH |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 55 80 65 | 2 5.5 16 | 23
60A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 60 75 65 | 3 | M5x12 | 18 | 25
60AH |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 60 75 65 | 3 5.5 18 | 25
60A1 |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 75 65 | 3 | M5x12 | 23 | 30
60AH1 | 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 60 75 65 | 3 5.5 23 | 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 60 85 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 60 90 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 85 75 | 3 | Mexi5 | 23 | 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 90 75 | 5 | M5x12 | 23 | 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 73 98.4 85 | 3 | Msx12 | 25 | 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 80 100 85 | 3 | Mexi5 | 23 | 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

L1
L3 L2
ZZ [
N a Lt 1
FM S S == —
7 Q
i %)
g
D (\' D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 32.5 50 425 M4x8 M4 20.2 13.2 3 8.7 8
9 9.52 10 325 50 425 M4x8 M4 20.2 13.2 3 7.8 9
11 12 12.7 35.5 50 425 M4x8 M4 20.5 13.5 3 8.5 11
35.5 50 425 M4x8 M4 24 17 3 10.2 1.5
T M M M C R R: A ol
= n n
&‘J‘“l n2 a2 p2 1 1 max cPs (PR t 1 max 2 max 2 max n ﬁ
.- S/
(Nm]  [Nm] [Nm] [min"] [min] [arcmin] [arcmin] NN INN Nl % 6..952 10..14
TR 060 1_3 18 35 70 3300 | 4000 5 3 3.0 200 600 700 97 0.10 0.11
TR 060 1_4 25 40 90 3500 | 5000 o & 3.0 200 600 700 97 0.06 0.08
TR 060 1_5 25 40 90 3500 | 5000 o & 3.0 200 600 700 97 0.05 0.07
TR 060 1_6 25 40 90 3500 | 5000 5 & 3.0 200 600 700 97 0.04 0.06
TR 060 1_7 25 40 90 4000 | 6000 5! & 3.0 200 600 700 97 0.04 0.06
TR 060 1_10 18 35 70 4000 | 6000 ' 3' 3.0 200 600 700 97 0.03 0.05
TR 060 2_9 18 35 70 3300 | 4000 o & 2.5 200 600 700 94 0.10 0.12
TR 060 2_12 30 45 100 3300 | 4000 o} 3! 2.5 200 600 700 94 0.10 0.11
TR 060 2_15 30 45 100 3300 | 4000 o & 2.5 200 600 700 94 0.09 0.11
TR 060 2_16 30 45 100 3500 | 5000 o & 2.5 200 600 700 94 0.06 0.08
TR 060 2_20 30 45 100 3500 | 5000 5 & 2.5 200 600 700 94 0.05 0.07
TR 060 2_25 30 45 100 3500 | 5000 o & 2.5 200 600 700 94 0.05 0.06
TR 060 2_28 30 45 100 4000 | 6000 o & 2.5 200 600 700 94 0.04 0.06
TR 060 2_30 18 35 70 4000 | 6000 5 & 2.5 200 600 700 94 0.03 0.05
TR 060 2_35 30 45 100 4000 | 6000 (o) & 2.5 200 600 700 94 0.04 0.06
TR 060 2_36 25 40 90 3500 | 5000 o & 2.5 200 600 700 94 0.04 0.06
TR 060 2_40 30 45 100 4000 | 6000 5 3 2.5 200 600 700 94 0.03 0.05
TR 060 2_50 30 45 100 4000 | 6000 o} & 2.5 200 600 700 94 0.03 0.05
TR 060 2_70 30 45 100 4000 | 6000 o & 2.5 200 600 700 94 0.03 0.05
TR 060 2_100 18 35 70 4000 | 6000 5 & 2.5 200 600 700 94 0.03 0.05
TR 060 3_48 30 45 100 3500 | 5000 7 & 2.0 200 600 700 91 0.06 0.08
TR 060 3_64 30 45 100 3500 | 5000 7' & 2.0 200 600 700 91 0.06 0.08
TR 060 3_75 30 45 100 3500 | 5000 7 & 2.0 200 600 700 91 0.05 0.07
TR 060 3_80 30 45 100 3500 | 5000 7' 5} 2.0 200 600 700 91 0.06 0.08
TR 060 3_84 30 45 100 4000 | 6000 7 & 2.0 200 600 700 91 0.04 0.06
TR 060 3_90 18 35 70 4000 | 6000 7' & 2.0 200 600 700 9N 0.03 0.05
TR 060 3_120 30 45 100 4000 | 6000 7' 5} 2.0 200 600 700 91 0.03 0.05
TR 060 3_125 30 45 100 3500 | 5000 7 5} 2.0 200 600 700 91 0.05 0.07
TR 060 3_140 30 45 100 4000 | 6000 7' & 2.0 200 600 700 9N 0.04 0.06
TR 060 3_150 30 45 100 4000 | 6000 7 & 2.0 200 600 700 91 0.03 0.05
TR 060 3_160 30 45 100 4000 | 6000 7' 5} 2.0 200 600 700 91 0.03 0.05
TR 060 3_175 30 45 100 4000 | 6000 7' & 2.0 200 600 700 91 0.04 0.06
TR 060 3_200 30 45 100 4000 | 6000 7 & 2.0 200 600 700 91 0.03 0.05
TR 060 3_210 30 45 100 4000 | 6000 7' 5} 2.0 200 600 700 91 0.03 0.05
TR 060 3_216 30 45 100 3500 | 5000 7 5! 2.0 200 600 700 91 0.04 0.06
TR 060 3_250 30 45 100 4000 | 6000 7' & 2.0 200 600 700 9N 0.03 0.05
TR 060 3_280 30 45 100 4000 | 6000 7' 5} 2.0 200 600 700 91 0.03 0.05
TR 060 3_350 30 45 100 4000 | 6000 7' & 2.0 200 600 700 91 0.03 0.05
TR 060 3_400 30 45 100 4000 | 6000 7' & 2.0 200 600 700 9 0.03 0.05
TR 060 3_500 30 45 100 4000 | 6000 7 & 2.0 200 600 700 91 0.03 0.05
TR 060 3_700 30 45 100 4000 | 6000 7' 5} 2.0 200 600 700 91 0.03 0.05
TR 060 3_1000 Jk:] 35 70 4000 | 6000 7' & 2.0 200 600 700 91 0.03 0.05
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TR K060

25AH ... 80A

oN
55 - 2D
=z
5h7 2 4,&\\1 W 3. 35
7J// \/ k .
%éi\ BT 55 8 i ég &
i L \ © E
o {l W///\\ S g [TRKO0602 | 1.7
2 ] ®  [TRK0603 | 22
\E TRKO0604 | 25
@52 005 13?92 Eiggg g M5x10
27.5 118.45 (K0604) 38
N4
_—
E&
-
DN T
9
J///}g
N2
I N1
b (<R N N1 N2 | N3 | N4 | N5 | Lmax
<
min max
25AH | 6 635 7 8 9 952 - - - - — | 25 | 39 | 56
26AH | 6 635 7 8 9 95 - - - - - | 26 | 39 | 56
28AH | 6 635 7 8 9 952 - - — ~| 28 | 39 | s6
30AH |6 63 7 8 9 95 - - - - —| 3 | 39 | 56
32AH | 6 635 7 8 9 95 - - - - _| 3 | 3 | 5 | 65 | 35 45 25 | 25
34AH |6 635 7 8 9 95 - - - - _ | 34 | 40 | 56
3AH |6 635 7 8 9 95 - - - - - | 3 | 42 | 56
39AH | 6 635 7 8 9 95 - - - - _ | 39 | 45 | 56
40AH | 6 635 7 8 9 952 - - - - _ | 40 | 46 | 56
38B 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 - | 381 66.6 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
408 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 — | 40 63 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 - | 50 60 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
508 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 14| 50 65 60 | 3 | M5x12 | 23 | 30
50BH |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 65 65 | 3 55 25 | 32
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 70 60 | 3 | Max10 | 23 | 30
55MH | 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 55 80 65 | 2 55 16 | 23
60A 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 - | 60 75 65 | 3 | M5x12 | 18 | 25
60A1 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14| 60 75 65 | 3 | M5x12 | 23 | 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 85 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 90 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 14| 70 85 75 | 3 | Mex15 | 23 | 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 90 75 | 5 | M5x12 | 23 | 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 73 98.4 85 | 3 | mMsx12 | 25 | 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 80 100 85 | 3 | Mex15 | 23 | 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TR K060

(59
—

Visto desde Q

FM I: %. D4

—
N2 1] S %yu L — ]

3 < f /

—

D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 32,5 50 425 M4x8 M4 20.2 13.2 3 8.7 8
8 9 9.52 10 32,5 50 425 M4x8 M4 20.2 13.2 3 7.8 9
1 12 12.7 35.5 50 425 M4x8 M4 20.5 13.5 3 8.5 1
14 35.5 50 425 M4x8 M4 24 17 3 10.2 1.5

N

" Nimax Qg Pr Ct R2 max

TRK 060 2_3
TRK 060 2_4
TRK 0602 5
TRK 060 2_6
TRK 060 2_7
TR K 060 2_10
TRK 060 3_9
TR K 060 3_12
TRK 060 3_15
TR K 060 3_16
TR K 060 3_20
TR K 060 3_25
TR K 060 3_28
TR K 060 3_30
TR K 060 3_35
TR K 060 3_36
TR K 060 3_40
TR K 060 3_50
TR K 060 3_70
TR K 060 3_100
TR K 060 4_48
TR K 060 4_64
TR K 060 4_75
TR K 060 4_80
TR K 060 4_84
TR K 060 4_90
TR K 060 4_120
TR K 060 4_125
TR K 060 4_140
TR K 060 4_150
TR K 060 4_160
TR K 060 4_175
TR K 060 4_200
TR K 060 4_210
TR K 060 4_216
TR K 060 4_250
TR K 060 4_280
TR K 060 4_350
TR K 060 4_400
TR K 060 4_500
TR K 060 4_700
TR K 060 4_1000

. : Nm
[min-1] [arcmin] [arcmin] [N] 6..952 10..14
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TR 080

IS 105.3 (TR 080 1)
129.8 (TR 080 2)
43 154.3 (TR 080 3) 46
6 14 5
M6 20 | 30,15
‘ \
2 — i i
o . - —olols TRO0801 | 4.0
te © —fe TR0802 | 4.6
) = & TR0803 | 52
= ‘ =
7 LT 65 £0.05
5| Ll
-4
[
40B1 ... 110B1 N
108 (TR0802)
N5 132.5 (TR 080 3) 46
5
2
305 oy
) [
F%ﬂgigg TR0801 | 4.0
i o ~f® TRO0802 | 46
= S TR 080 3 5.2
=
e
b (<R N | Nt | N2 | N3 | N4 | N5 | Lmax
-V
40B1 8 9 952 11 12 127 14 - — - — — 40 63 80 4 M4x12 34 40
45A 8 9 952 11 12 127 - - - - - - 45 63 80 4 M4x12 34 40
50B1 8 9 952 11 12 127 14 — - — — — 50 65 80 4 M5x16 34 40
50BH1 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 65 80 4 55 34 40
50C1 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 70 80 4 M4x10 34 40
50D 8 9 952 11 12 127 14 — - — - - 50 95 80 4 M6x20 34 40
55A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 55.5 | 125.7 | 105 4 M6x20 34 40
60A2 8 9 952 11 12 127 14 - — - - - 60 75 80 4 M5x16 34 40
60AH2 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 75 90 4 6.5 34 40
60B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - - 60 85 80 4 M5x16 34 40
60C1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - — — 60 90 80 4 M5x16 34 40
70A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 85 80 4 M6x20 34 40
70AH1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 85 90 4 6.5 34 40
70B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 90 80 4 M5x16 34 40
73A1 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 73 98.4 85 4 M5x16 34 40
80A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 100 90 4 M6x16 34 40
95A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 115 100 4 M8x20 34 40
95B 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 130 115 4 M8x20 34 40
110A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 130 115 4 M8x20 34 40
110B 8 9 952 1M1 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 145 120 6.5 M8x20 44 50
110B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 145 120 6.5 M8x20 54 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

L1
L3 L2
[
FM - .
8 SR —
7 S
27 )
5.,
R
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
8 9 9.52 38 68 76.5 M6x12 M6 32.2 26.3 9.5 19.3 10.5
11 12 12.7 43 68 76.5 M6x12 M6 32.2 26.3 9.5 19.3 12.5
14 15.875 16 17 48 68 76.5 M6x12 M6 32.2 26.3 9.5 19.3 14.5
19 19.05 51 68 76.5 M6x12 M6 32.2 26.3 9.5 19.3 16.5
T M M M C R R A Bl
A\ n2 a2 2 nq N1 max t 1 max 2 max 22 max
5 : e ” S
i Nm Nm] Nm] mint] min?] feromin]  oam] N N NI % 8..127 14..19.05
TR 080 1_3 40 80 180 2900 3500 5 g 8.0 400 2500 3000 97 0.50 0.59
TR 080 1_4 50 80 200 3100 | 4500 o) Sl 8.0 400 2500 3000 97 0.34 0.43
TR 0801_5 50 80 200 3200 | 4500 5 &' 8.0 400 2500 3000 97 0.28 0.37
TR 080 1_6 50 80 200 3200 | 4500 5' 3' 8.0 400 2500 3000 97 0.21 0.30
TR 0801_7 50 80 200 4000 6000 5' & 8.0 400 2500 3000 97 0.23 0.32
TR 080 1_10 40 80 180 4000 6000 5 3' 8.0 400 2500 3000 97 0.20 0.29
TR 080 2_9 40 80 180 2900 3500 ol & 6.5 400 2500 3000 94 0.49 0.58
TR 080 2_12 70 100 250 2900 3500 o & 6.5 400 2500 3000 94 0.47 0.56
TR 080 2_15 70 100 250 2900 3500 o & 6.5 400 2500 3000 94 0.46 0.55
TR 080 2_16 70 100 250 3100 4500 5 8] 6.5 400 2500 3000 94 0.32 0.41
TR 080 2_20 70 100 250 3200 4500 & & 6.5 400 2500 3000 94 0.27 0.36
TR 080 2_25 70 100 250 3200 4500 & & 6.5 400 2500 3000 94 0.27 0.36
TR 080 2_28 70 100 250 4000 6000 5’ 3' 6.5 400 2500 3000 94 0.22 0.31
TR 080 2_30 40 80 180 4000 6000 5] 3' 6.5 400 2500 3000 94 0.20 0.29
TR 080 2_35 70 100 250 4000 6000 o 3' 6.5 400 2500 3000 94 0.22 0.31
TR 080 2_36 50 80 200 3200 | 4500 o S 6.5 400 2500 3000 94 0.20 0.29
TR 080 2_40 70 100 250 4000 6000 5 3' 6.5 400 2500 3000 94 0.20 0.29
TR 080 2_50 70 100 250 4000 6000 O} & 6.5 400 2500 3000 94 0.19 0.28
TR 080 2_70 70 100 250 4000 6000 5' & 6.5 400 2500 3000 94 0.19 0.28
TR 080 2_100 40 80 180 4000 6000 5' & 6.5 400 2500 3000 94 0.19 0.28
TR 080 3_48 70 100 250 3100 | 4500 7 5’ 515 400 2500 3000 91 0.33 0.42
TR 080 3_64 70 100 250 3100 | 4500 7 o 5.5 400 2500 3000 91 0.32 0.41
TR 080 3_75 70 100 250 3200 | 4500 7 5’ 55 400 2500 3000 91 0.27 0.36
TR 080 3_80 70 100 250 3100 4500 7' 5 55 400 2500 3000 91 0.32 0.41
TR 080 3_84 70 100 250 4000 6000 7' o) 5.5 400 2500 3000 91 0.23 0.32
TR 080 3_90 40 80 180 4000 6000 7' o 55 400 2500 3000 91 0.20 0.29
TR 080 3_120 70 100 250 4000 6000 7' 5’ 55 400 2500 3000 91 0.20 0.29
TR 080 3_125 70 100 250 3200 | 4500 7' o 519) 400 2500 3000 91 0.27 0.36
TR 080 3_140 70 100 250 4000 6000 7' & O89) 400 2500 3000 91 0.22 0.31
TR 080 3_150 70 100 250 4000 6000 7' 5’ 515 400 2500 3000 91 0.20 0.29
TR 080 3_160 70 100 250 4000 6000 7' 5 58 400 2500 3000 91 0.20 0.29
TR 080 3_175 70 100 250 4000 6000 7 o 5.5 400 2500 3000 91 0.22 0.31
TR 080 3_200 70 100 250 4000 6000 7 5’ 519 400 2500 3000 91 0.20 0.29
TR 080 3_210 70 100 250 4000 6000 7' 5’ 55 400 2500 3000 91 0.20 0.29
TR 080 3_216 70 100 250 3200 4500 7' o) 5.5 400 2500 3000 91 0.20 0.29
TR 080 3_250 70 100 250 4000 6000 7 o 55 400 2500 3000 91 0.19 0.28
TR 080 3_280 70 100 250 4000 6000 7' 5' 55 400 2500 3000 91 0.19 0.28
TR 080 3_350 70 100 250 4000 6000 7' 5' 5| 400 2500 3000 91 0.19 0.28
TR 080 3_400 70 100 250 4000 6000 7' o Do) 400 2500 3000 91 0.19 0.28
TR 080 3_500 70 100 250 4000 6000 7' 5 5.5 400 2500 3000 91 0.19 0.28
TR 080 3_700 70 100 250 4000 6000 7' ol 5.5 400 2500 3000 91 0.19 0.28
TR 080 3_1000 J-{0] 80 180 4000 6000 7' ol O89) 400 2500 3000 91 0.19 0.28
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EEmemn | e
38.25 192.55 (TR G 080 4) 46
N4 _
(& _ ig}:
p // . \
) \\\K J/// I
&0
N2
@ N1
e N | N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
&%
40B1 8 9 952 11 12 127 14 - - — — — | 40 | 63 | 80 | 4 | Max12 | 34 | 40
45A 8 9 952 M 12 127 - - - - - — | 45 | 63 | 80 | 4 | Max12 | 34 | 40
50B1 8 9 952 11 12 127 14 - - - - — | 5 | 65 | 8 | 4 | M5x16 | 34 | 40
50BH1 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - — | 5 | 65 | 8 | 4 55 34 | 40
50C1 8 9 952 11 12 127 14 - - — - — | 5 | 70 | 8 | 4 | M4x10 | 34 | 40
50D 8 9 952 1 12 127 14 - - - - - | 50 | 95 | 8 | 4 | M6x20 | 34 | 40
55A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 555 | 1257 | 105 | 4 | Méx20 | 34 | 40
60A2 |8 9 952 11 12 127 14 - - - — - | 60 | 75 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60AH2 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - | 60 | 75 | 90 | 4 6.5 34 | 40
60B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - — | 60 | 8 | 8 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60C1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - — | 60 | 90 | 8 | 4 | M5x16 | 34 | 40
70A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 8 | 4 | M6x20 | 34 | 40
70AH1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 1905 70 | 8 | 90 | 4 6.5 34 | 40
70B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 1905/ 70 | 90 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
73A1 8 9 952 M 12 127 14 - - - - - | 73 | 984 | 8 | 4 | M5xl6 | 34 | 40
80A1 8 9 952 1 12 127 14 15875 16 17 19 1905 80 | 100 | 90 | 4 | Méx16 | 34 | 40
95A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 1905| 95 | 115 | 100 | 4 | M8x20 | 34 | 40
958 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
110A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
1108 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 44 | 50
110B1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 54 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.

78



> Reductores planetarios de precision

TR G 080

@ D1
N N 2
N N
QO o
D5 L5 Visto desde Q
D4
FM ) | a5 1
2D
ap
by D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
8 9 9.52 38 68 765 | M6x12 | M6 322 26.3 95 193 10.5
11 12 12.7 43 68 765 | M6x12 | M6 32.2 26.3 9.5 19.3 12.5
14 15875 16 17 48 68 765 | Méx12 | M6 32.2 26.3 95 19.3 145
19 19.05 51 68 765 | M6x12 | M6 32.2 26.3 9.5 19.3 16.5

N

TRG0802 3

N1 max

[min-1]

Ps  Pr

[arcmin] ’

R2max A2 max

arcminl (N]

Je [kgem?]

8..127

14 ... 19.05

TRG0802 4

TRG 0802 5

TRG0802_6

TRG 0802 7

TR G 080 2_10

TR G 080 3_9

TR G 080 3_12

TR G 080 3_15

TR G 080 3_16

TR G 080 3_20

TR G 080 3_25

TR G 080 3_28

TR G 080 3_30

TR G 080 3_35

TR G 080 3_36

TR G 080 3_40

TR G 080 3_50

TR G 080 3_70

TR G 080 3_100

TR G 080 4_48

TR G 080 4_64

TR G 080 4_75

TR G 080 4_80

TR G080 4_84

TR G 080 4_90

TR G 080 4_120

TR G 080 4_125

TR G 080 4_140

TR G 080 4_150

TR G 080 4_160

TR G 080 4_175

TR G 080 4_200

TR G 080 4_210

TR G 080 4_216

TR G 080 4_250

TR G 080 4_280

TR G 080 4_350

TR G 080 4_400

TR G 080 4_500

TR G 080 4_700

TR G 080 4_1000
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TR MB 080

40B1 ... 110B1 20 64
42
L © 20 G6 ©
_&Qﬂ_‘ N5 e -
Yo | N3 IR ; T _
R A T e SRS
| \ -
I e Sel g e fesee
o L
o - — & S / ﬁ & I @
& \ |
N - I N [
22.5 80 ® 20 h7 ©
-5 L2
149.5 (TR MB 080 2)
174 (TR MB 080 3)
198.5 (TR MB 080 4) 6 Nm
o ol o TRMB 0802 | 14.0
= -1 Sl TRMB 0803 | 15.0
S TRMB 080 4 | 16.0
ol R N | Nt | N2 | N3 | N& | N5 | Lma
N
40B1 8 9 952 11 12 127 14 - - - = - 40 63 80 4 M4x12 34 40
45A 8 9 952 11 12 127 - - - - = - 45 63 80 4 M4x12 34 40
50B1 8 9 952 11 12 127 14 - - - = - 50 65 80 4 M5x16 34 40
50BH1 8 9 952 11 12 127 14 - - - = - 50 65 80 4 5.5 34 40
50C1 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 70 80 4 M4x10 34 40
50D 8 9 952 11 12 127 14 - - - = - 50 95 80 4 M6x20 34 40
55A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 55.5 | 125.7 | 105 4 M6x20 34 40
60A2 8 9 952 11 12 127 14 - - - = - 60 75 80 4 M5x16 34 40
60AH2 8 9 952 11 12 127 14 - - - = - 60 75 90 4 6.5 34 40
60B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - - 60 85 80 4 M5x16 34 40
60C1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - - 60 90 80 4 M5x16 34 40
70A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 85 80 4 M6x20 34 40
70AH1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 85 90 4 6.5 34 40
70B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 90 80 4 M5x16 34 40
73A1 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 73 98.4 85 4 M5x16 34 40
80A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 100 90 4 M6x16 34 40
95A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 115 100 4 M8x20 34 40
95B 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 130 115 4 M8x20 34 40
110A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 130 115 4 M8x20 34 40
110B 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 145 120 6.5 M8x20 44 50
110B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 145 120 6.5 M8x20 54 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TR MB 080

L1
L2

FM o Sm [ |
Q Q = a
Q
%)
9 @
/:,
D| (<* D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
8 9 9.52 38 68 765 | M6x12 | M6 322 26.3 95 19.3 10.5
11 12 12.7 43 68 765 | M6x12 | M6 322 26.3 9.5 19.3 12.5
14 15875 16 17 48 68 765 | Méx12 | M6 32.2 26.3 9.5 19.3 14.5
19 19.05 51 68 765 | M6x12 | M6 32.2 26.3 9.5 19.3 16.5

Je [kgem?]

‘Ti Mmax Qs PR Ct

Nm
[min-1] [arcmin] arcminl 9 8..12.7 14...19.05

TR MB 080 2_3
TR MB 080 2_4
TR MB 080 2_5
TR MB 080 2_6
TR MB 080 2_7
TR MB 080 2_10
TR MB 080 3_9
TR MB 080 3_12
TR MB 080 3_15
TR MB 080 3_16
TR MB 080 3_20
TR MB 080 3_25
TR MB 080 3_28
TR MB 080 3_30
TR MB 080 3_35
TR MB 080 3_36
TR MB 080 3_40
TR MB 080 3_50
TR MB 080 3_70
TR MB 080 3_100
TR MB 080 4_48
TR MB 080 4_64
TR MB 080 4_75
TR MB 080 4_80
TR MB 080 4_84
TR MB 080 4_90
TR MB 080 4_120
TR MB 080 4_125
TR MB 080 4_140
TR MB 080 4_150
TR MB 080 4_160
TR MB 080 4_175
TR MB 080 4_200
TR MB 080 4_210
TR MB 080 4_216
TR MB 080 4_250
TR MB 080 4_280
TR MB 080 4_350
TR MB 080 4_400
TR MB 080 4_500
TR MB 080 4_700
TR MB 080 4_1000
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TR 105

IS 121.3 (TR 105 1)
153.8 (TR 105 2)
47 186.3 (TR 105 3) 57.5
5 ‘ 4 5
30 35 5
‘ \ T
zzﬁ | ! EIEQO @
<< ]ﬁ,,, ———————————— H oS8 TR1051 | 65
~te o M~ TR1052 | 85
g = = 3 TR1053 | 10.5
7 ‘ ‘ ’ =| 851+0.05
12 ]| Ll
50D - 130A1 107.5 (TR 105 1)
140 (TR1052)
N5  172.5 (TR 105 3) 57.5
N3 5
‘ 2
| 3515 B
[l \
© Lj 9 NE TR 1052 8.5
N — 3 TR1053 10.5
- L =
ﬂ 1115
<F/
ol R N | Nt | N2 | N3 | N4& | N5 | Lma
V!
1 12 127 14 15 15875 16 19 — — - — 50 95 100 5 M6x14 28 40
55A 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 55 125.7 | 105 5 M6x16 28 40
60A2 1 12 127 14 15 15875 16 19 — - - — 60 75 100 6.5 M5x14 28 40
60AH2 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 60 75 100 4 6.5 33 40
60B1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 60 85 100 6.5 M5x14 28 40
70A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 70 85 100 6.5 M6x14 28 40
70AH1 1 12 127 14 15 15875 16 19 — - - - 70 85 100 4 6.5 88 40
70B1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 70 90 100 6.5 M5x12 28 40
80A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 80 100 100 6.5 M6x16 28 40
80AH1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 80 100 100 4 6.5 33 40
95A 1" 12 127 14 15 15875 16 19 — - — - 95 115 100 6.5 M8x18 28 40
95A1 1" 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 95 115 100 6.5 M8x18 38 50
95B 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 95 130 115 6.5 M8x18 28 40
110A 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 110 130 115 6.5 M8x18 28 40
110A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 110 130 115 6.5 M8x20 38 50
110B " 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 110 145 120 6.5 M8x20 38 50
110B1 1" 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 - 110 145 120 6.5 M8x20 48 60
130A 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 130 165 140 6.5 M10x20 38 50
130A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 32 130 165 140 6.5 M10x25 48 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

L1
L3 L2
//",','{,Z ‘
by N
FM S Y N o NN i—
7, 7] &
vz O
&l
A
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
1 12 12.7 43 90 98 M6x15 M6 31.5 i€ 7.6 12 12.5
14 15 15.875 16 48 90 98 M6x15 M6 315 19.5 7.6 12 14.5
19 &l 90 98 M6x15 M6 31.5 19.5 7.6 12 16.5
22 24 56.5 90 98 M6x15 M6 35 23 7.6 12 19
28 67 90 98 M6x15 M8 85 23 7.6 14 22.5
32 71 90 98 M6x15 M8 37 25 7.6 16 24.5

Mp 2 n1 Nimax Qs QR Ct Rimax R2amax Azmax 1

(Nm] [min-T] [min1]  [arcmin] [arﬂﬂin] NN NN 11..12.7 14..19 22-24 28-32

TR1051_3
TR1051_4
TR1051_5
TR1051_6
TR1051_7
TR1051_10
TR 1052_9
TR 1052_12
TR 105 2_15
TR 105 2_16
TR 105 2_20
TR 105 2_25
TR 105 2_28
TR 105 2_30
TR 105 2_35
TR 105 2_36
TR 105 2_40
TR 105 2_50
TR 105 2_70
TR 105 2_100
TR 105 3_48
TR 105 3_64
TR 105 3_75
TR 105 3_80
TR 105 3_84
TR 105 3_90
TR 105 3_120
TR 105 3_125
TR 105 3_140
TR 105 3_150
TR 105 3_160
TR 105 3_175
TR 105 3_200
TR 105 3_210
TR 105 3_216
TR 105 3_250
TR 105 3_280
TR 105 3_350
TR 105 3_400
TR 105 3_500
TR 105 3_700
TR 105 3_1000
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TR G 105

50D ... 130A1

I N
2 LAY
o T 0 5 ...
2 By T
= |l.35...5
Yo
N
o 98 &
© o S
T e — Q| T |o TRG1052 | 85
A ~
© @ = TRG1053 | 105
N i Y TRG1054 | 125
170.3 (TRG 1052) L
202.8 (1RG1053) | -M8X15
49 235.3 (TRG 105 4) 57.5
N4 _
B _ L @&
/ 7 N \
L)
\\ \\ KJ // /
| \\ // /,
& T E)
N2
D N1
TN
D (<3 N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 50 95 100 5 M6x14 28 40
11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 55 125.7 | 105 5 M6x16 28 40
11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 60 75 100 6.5 M5x14 28 40
60AH2 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 60 75 100 4 6.5 33 40
60B1 1" 12 127 14 15 15875 16 19 — - - - 60 85 100 6.5 M5x14 28 40
70A1 1" 12 127 14 15 15875 16 19 — - - - 70 85 100 6.5 M6x14 28 40
70AH1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 70 85 100 4 6.5 33 40
70B1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 70 90 100 6.5 M5x12 28 40
80A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 80 100 100 6.5 M6x16 28 40
80AH1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 80 100 100 4 6.5 33 40
95A 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 95 115 100 6.5 M8x18 28 40
95A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 95 115 100 6.5 M8x18 38 50
95B 1" 12 127 14 15 15875 16 19 - - — - 95 130 115 6.5 M8x18 28 40
110A " 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 110 130 115 6.5 M8x18 28 40
110A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 110 130 115 6.5 M8x20 38 50
110B 1 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 110 145 120 6.5 M8x20 38 50
110B1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 - 110 145 120 6.5 M8x20 48 60
130A 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 130 165 140 6.5 | M10x20 38 50
130A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 32 130 165 140 6.5 M10x25 48 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TR G 105

@ D1
N N3
&y 1N
O om
D5 L5 Visto desde Q
D4
FM b | S ‘
@D
—
b £ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
1 12 127 43 90 98 | M6x15 | M6 315 | 195 76 12 125
14 15 15875 16 48 90 98 | Mex15 | M6 315 | 195 76 12 14.5
19 51 90 98 | Mex15 | M6 315 | 195 76 12 16.5
22 24 56.5 90 98 | M6x15 | M6 35 23 76 12 19
28 67 90 98 | Mex15 | M8 35 23 76 14 225
32 71 90 98 | Mex15 | M8 37 25 76 16 245

Mh2 Ma2 Mp2 Nimax @s @Qr (o R2 max A2 max

’Nm

(Nm] [Nm] [Nm] [min-1] [min] [aremin] |5cmin| NI 1..127 14..19 22-24 28-32

TRG 1052_3
TR G 1052_4
TRG 1052 5
TR G 1052_6
TRG1052_7
TR G 105 2_10
TR G 1053_9
TR G 105 3_12
TR G 105 3_15
TR G 105 3_16
TR G 105 3_20
TR G 105 3_25
TR G 105 3_28
TR G 105 3_30
TR G 105 3_35
TR G 105 3_36
TR G 105 3_40
TR G 105 3_50
TR G 105 3_70
TR G 105 3_100
TR G 105 4_48
TR G 105 4_64
TR G 105 4_75
TR G 105 4_80
TRG 1054 _84
TR G 105 4_90
TR G 105 4_120
TR G 105 4_125
TR G 105 4_140
TR G 105 4_150
TR G 105 4_160
TR G 105 4_175
TR G 105 4_200
TR G 105 4_210
TR G 105 4_216
TR G 105 4_250
TR G 105 4_280
TR G 105 4_350
TR G 105 4_400
TR G 105 4_500
TR G 105 4_700
TR G 105 4_1000
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TR MB 105

50D ... 130A1

25 95
58 |
144 o 32 G6 0
| | Ns : mun
J_&‘fl_‘ N3 - i
/1470 1 L. | : ; T | -
\@———L———@L o — © | @ &
T il
0 R o Zla | N S| o
* | } | S %*’V ’’’’’’’’’ N EEEES
JR A S it o T o
o | |
m T
\ I ER
_‘:|—‘—|:,_ ] J
T I.O ‘uu—v—
325 95 © 32 h7 3
L 144 58
195 (TRMB1052)
227.5 (TRMB 105 3)
260 (TR MB 105 4) 6 Nm
34 o
= 10 | 38 TR MB 105 2 32
E - - TRMB 1053 34
TRMB 105 4 36
M10
15
T
D3 N N1 N2 N3 N4 N5 Lmax
11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 50 95 100 ) M6x14 28 40
11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 55 | 125.7 | 105 5 M6x16 28 40
60A2 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 60 75 100 6.5 M5x14 28 40
60AH2 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 60 75 100 4 6.5 33 40
60B1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 60 85 100 6.5 M5x14 28 40
70A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 70 85 100 6.5 M6x14 28 40
70AH1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 70 85 100 4 6.5 33 40
70B1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 70 90 100 6.5 M5x12 28 40
80A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 80 100 100 6.5 M6x16 28 40
80AH1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 80 100 100 4 6.5 33 40
95A 11 12 127 14 15 15875 16 19 — - - - 95 115 100 6.5 M8x18 28 40
95A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 95 115 100 6.5 M8x18 38 50
95B 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 95 130 115 6.5 M8x18 28 40
110A 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 110 130 115 6.5 M8x18 28 40
110A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 110 130 115 6.5 M8x20 38 50
110B 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 110 145 120 6.5 M8x20 38 50
110B1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 - 110 145 120 6.5 M8x20 48 60
130A 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 130 165 140 6.5 | M10x20 38 50
130A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 32 | 130 165 140 6.5 | M10x25 48 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TR MB 105

L1
L2

FM E 8 [Te) — — | —
Q Q = a
S
O
&y
—
b £ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
7 12 127 43 90 98 | Méx15 | M6 | 315 | 195 | 76 12 125
14 15 15875 16 48 90 98 | Méx15 | M6 | 315 | 195 | 76 12 14.5
19 51 90 98 | Méx15 | M6 | 315 | 195 | 76 12 16.5
22 24 56.5 90 98 | Méx15 | Msé 35 23 7.6 12 19
28 67 90 98 | Méx15 | Ms 35 23 7.6 14 225
32 71 90 98 | M6x15 | M8 37 25 7.6 16 24.5

\Ti “ @ o

n  [ome
(arcmin] arcmin
TR MB 1052_3
TRMB 1052_4
TRMB 1052_5
TRMB 1052_6
TRMB 1052 7
TR MB 105 2_10
TRMB 1053 9
TR MB 105 3_12
TR MB 105 3_15
TR MB 105 3_16
TR MB 105 3_20
TR MB 105 3_25
TR MB 105 3_28
TR MB 105 3_30
TR MB 105 3_35
TR MB 105 3_36
TR MB 105 3_40
TR MB 105 3_50
TR MB 105 3_70
TR MB 105 3_100
TR MB 105 4_48
TR MB 105 4_64
TR MB 1054 _75
TR MB 105 4_80
TR MB 105 4_84
TR MB 105 4_90
TR MB 105 4_120
TR MB 105 4_125
TR MB 105 4_140
TR MB 105 4_150
TR MB 105 4_160
TR MB 105 4_175
TR MB 105 4_200
TR MB 105 4_210
TR MB 105 4_216
TR MB 105 4_250
TR MB 105 4 280
TR MB 105 4_350
TR MB 105 4_400
TR MB 105 4_500
TR MB 105 4_700
TR MB 105 4_1000
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TR 130

Is 151.2 (TR 130 1)
190.7 (TR 1302)
57.5 230.2 (TR 1303) 69.5
5 5 7
CULL AT 351 ] 50_| 3
|
. \/T\ \
) goniingh o
v BT TNE ¥ &
() e —iEiE
4 f‘,f - S8 B ————— eSS TR1301 | 120
A Y gt TR1302 | 155
N S ‘ ‘f & TR1303 | 185
s
110+0.05 ’ 15 3 110 £0.05

20 [ Ll

55A1 ... 180A1

126 (TR1301)
165.5 (TR 130 2)
N5 205 (TR1303) 69.5

N3 7

8
50_|.3 &

z|aT 1 ) ‘f‘ TN
—Cc| <
ol - | Ni[o & TR1301 | 120
% i Q| or© TR1302 | 155
= & TR1303 | 185
20 =
DE% N | Nt | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
e

14 15875 16 19 - - - - - — | 555 |1257| 130 | 4 | Méx15 | 395 | 50
14 15875 16 19 - - - - - — | 80 | 100 | 130 | 4 | Méx15 | 395 | 50
14 15875 16 19 22 24 - - - — | 95 | 115 | 130 | 4 | M8x20 | 395 | 50
14 15875 16 19 22 24 - - - — | 110 | 130 | 130 | 4 | M8x20 | 395 | 50
14 15875 16 19 22 24 - - - — | 110 | 145 | 130 | 65 | M8x20 | 49.5 | 60
14 15875 16 19 22 24 - - -  — | 1143 | 200 | 170 | 55 | M12x25 | 39.5 | 50
14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 1143 | 200 | 170 | 55 | M12x25 | 69.5 | 80
14 15875 16 19 22 24 - - -  — | 130 | 165 | 140 | 4 | M10x20 | 39.5 | 50
14 15875 16 19 22 24 28 32 - - | 130 | 165 | 140 | 4 | M10x20 | 49.5 | 60
14 15875 16 19 22 24 28 32 - - | 180 | 215 | 190 | 55 | M14x25 | 49.5 | 60
14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 180 | 215 | 190 | 55 | M14x25 | 69.5 | 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

L1
L3 L2
ez ‘
oy N
FM 5. 8 2 e
) a3 7 o
7 )
07 ©
&y
T
D (\ 3 D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15.875 16 48 113 125.5 M8x15 M6 40 27.5 6 20 14.5
19 51 113 125.5 M8x15 M6 40 27.5 6 20 16.5
22 24 56.5 113 125.5 M8x15 M6 41 28.5 6 19.5 19
28 67 113 125.5 M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 22.5
32 71 113 125.5 M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 245
35 73 113 125.5 M8x15 M8 50 37.5 11.25 26 26
38 77.5 113 125.5 M8x15 M8 50 37.5 11.25 26 28

Jg [kgem?]

%“‘Ti Mn 2 Nimax Qs OQr (o R1 max R2 max A2 max
i

. . Nm
[min-1]  [arcmin] ’arcminl [N] [N] [N] 14..19 22-24 28-32 35-38
TR1301_3
TR1301_4
TR1301_5
TR1301_6
TR1301_7
TR 1301_10
TR 13029
TR 130 2_12
TR 130 2_15
TR 130 2_16
TR 130 2_20
TR 130 2_25
TR 130 2_28
TR 130 2_30
TR 130 2_35
TR 130 2_36
TR 130 2_40
TR 130 2_50
TR 130 2_70
TR 130 2_100
TR 130 3_48
TR 130 3_64
TR 130 3_75
TR 130 3_80
TR 130 3_84
TR 130 3_90
TR 130 3_120
TR 130 3_125
TR 130 3_140
TR 130 3_150
TR 130 3_160
TR 130 3_175
TR 130 3_200
TR 130 3_210
TR 130 3_216
TR 130 3_250
TR 130 3_280
TR 130 3_350
TR 130 3_400
TR 130 3_500
TR 130 3_700
AGEEEBOIDE 215
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TR G 130

55A1 ... 180A1

@N
g [\
of T 7
o y e
1 i 50 3
Te]
N 12¢ i)
' @ =
[ 4 R | HE-— s TRG1302 | 16.0
A 53]
<IN 2 e TRG 1303 | 195
© = o TRG1304 | 225
‘ 213.2
1104005 5557 TR 6130 5 ’L M12x20
124 62 292.2 (TR G 130 4) 69.5 |
N4 _
. _I__ &)
/ Y2 ! \
L)
R KJ )
\ \\ // /,
NN .Y
N2
@ N1
DI% N | N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
&S
55A1 14 15875 16 19 - - - - - - | 555 1257 130 | 4 | Méx15 | 395 | 50
80A2 14 15875 16 19 - - - - — — | 8 | 100 | 130 | 4 | Meéx15 | 395 | 50
95A1 14 15875 16 19 22 24 - - - - | 95 | 115 | 130 | 4 | M8x20 | 395 | 50
110A1 | 14 15875 16 19 22 24 - - — - | 110 | 130 | 130 | 4 | M8x20 | 395 | 50
110B1 | 14 15875 16 19 22 24 - - — - | 110 | 145 | 130 | 65 | M8x20 | 495 | 60
114A0 | 14 15875 16 19 22 24 - - - - | 1143 | 200 | 170 | 55 | M12x25 | 395 | 50
114A 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 1143 | 200 | 170 | 55 | M12x25 | 69.5 | 80
130A 14 15875 16 19 22 24 - - - - | 130 | 165 | 140 | 4 | M10x20 | 395 | 50
130A1 | 14 15875 16 19 22 24 28 32 - — | 130 | 165 | 140 | 4 | M10x20 | 495 | 60
180A 14 15875 16 19 22 24 28 32 - - | 180 | 215 | 190 | 55 | M14x25 | 495 | 60
180A1 | 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 180 | 215 | 190 | 55 | M14x25 | 695 | 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TR G 130

@ D1
B &
O om
D5 L5 Visto desde Q
D4
FM S| | [ |
@Dl

D (\— D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15.875 16 48 113 1255 | M8x15 M6 40 275 6 20 145
19 51 113 1255 | M8x15 M6 40 275 6 20 16.5
22 24 56.5 113 1255 | M8x15 M6 41 285 6 19.5 19
28 67 113 1255 | M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 225
32 71 113 1255 | M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 24.5
35 73 113 1255 | M8x15 M8 50 375 11.25 26 26
38 77.5 113 1255 | M8x15 M8 50 37.5 11.25 26 28

nq Nimax Qs Qr Ct R2 max A2 max

Nm
[min-1] [min-']  [arcmin] [m] [N] [N] 14 .19 22-24 28-32 35-38

TRG1302_3
TRG1302_4
TRG1302_5
TR G 130 2_6
TRG 1302_7
TR G 1302_10
TRG 13039
TR G 130 3_12
TR G 130 3_15
TR G 130 3_16
TR G 130 3_20
TR G 130 3_25
TR G 130 3_28
TR G 130 3_30
TR G 130 3_35
TR G 130 3_36
TR G 130 3_40
TR G 130 3_50
TR G 130 3_70
TR G 130 3_100
TR G 130 4_48
TR G 130 4_64
TRG1304_75
TR G 130 4_80
TRG 130 4_84
TR G 130 4_90
TR G 130 4_120
TRG 130 4_125
TR G 130 4_140
TR G 130 4_150
TR G 130 4_160
TR G 130 4_175
TR G 130 4_200
TR G 130 4_210
TR G 130 4_216
TR G 130 4_250
TR G 130 4_280
TR G 130 4_350
TR G 130 4_400
TR G 130 4_500
TR G 130 4_700
TR G 130 4_1000
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@ Bonfiglioli

TR MB 130

55A1 ... 180A1 375 100
172 75 \‘
™ 42 G6 ©
| | N5 ® e
| N3 BRI
‘4\4\79 ‘ T REE e
\@777‘ 777@ Te) @ ‘ @D g
— & E : @
(=3 ) ) ZOo | o | <| oy
S *T’*’}*’*T &@i ﬁi?i’ ’’’’’’’’’ T T’T’*”’Qﬁﬁﬁ
ITo) i
[t} é*%*é ) | E— & T &
q- T
\ I BN
_‘:|—‘—|:,_ ] J
T LQ ‘uu—v—
425 100 © 42h7 ©
L. 172 | 75
233.5 (TRMB 130 2)
273 (TRMB1303)
312.5 (TR MB 130 4) ‘ 15 Nm
| | 47 /) —
!
é\ TRMB1302 | 54
s | B aé? TRMB 1303 | 58
A S TRMB 1304 | 61
i
M12 . 87.5!
145
20 175
DI% N | Nt | N2 | N3 N4 | N5 | Lmax
=Y
55A1 14 15875 16 19 - = = = = - | 555 | 125.7 | 130 4 M6x15 | 395 | 50
80A2 14 15875 16 19 - - - - - - 80 100 | 130 4 M6x15 | 395 | 50
95A1 14 15875 16 19 22 24  — = = = 95 15 | 130 4 M8x20 | 395 | 50
110A1 14 15875 16 19 22 24 - - - - 10 | 130 | 130 4 M8x20 | 395 | 50
110B1 14 15875 16 19 22 24 - = = = 110 | 145 | 130 | 65 | M8x20 | 495 | 60
114A0 14 15875 16 19 22 24 - - - - | 1143 | 200 | 170 | 55 | M12x25 | 39.5 | 50
114A 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 [1143| 200 | 170 | 55 | M12x25 | 69.5 | 80
130A 14 15875 16 19 22 24 - - - - 130 | 165 | 140 4 M10x20 | 39.5 | 50
130A1 14 15875 16 19 22 24 28 32 - = 130 | 165 | 140 4 M10x20 | 49.5 | 60
180A 14 15875 16 19 22 24 28 32 - - 180 | 215 | 190 | 55 | M14x25 | 495 | 60
180A1 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 180 | 215 | 190 | 55 | M14x25 | 69.5 | 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TR MB 130

L. —
L3 L2 -
I o e
S
FM Ot A A
Q Q - a |
v [ A R A :
v £ & ‘T &
L4
[
/:,
D (\’ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15.875 16 48 113 1255 | M8x15 M6 40 275 6 20 145
19 51 113 1255 | M8x15 M6 40 275 6 20 16.5
22 24 56.5 113 125.5 M8x15 M6 41 28.5 6 19.5 19
28 67 113 125.5 M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 22.5
32 71 113 1255 | M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 245
35 73 113 1255 | M8x15 M8 50 37.5 11.25 26 26
38 77.5 113 125.5 M8x15 M8 50 SIS 11.25 26 28

‘Ti Nmax Qs Ct

Nm
[min-1] [arcmin] ’arcmin 9 14 .19 22-24 28-32 35-38

TR MB 130 2_3
TR MB 130 2_4
TR MB 130 2_5
TR MB 130 2_6
TR MB 130 2_7
TR MB 130 2_10
TR MB 130 3_9
TR MB 130 3_12
TR MB 130 3_15
TR MB 130 3_16
TR MB 130 3_20
TR MB 130 3_25
TR MB 130 3_28
TR MB 130 3_30
TR MB 130 3_35
TR MB 130 3_36
TR MB 130 3_40
TR MB 130 3_50
TR MB 130 3_70
TR MB 130 3_100
TR MB 130 4_48
TR MB 130 4_64
TR MB 130 4_75
TR MB 130 4_80
TR MB 130 4_84
TR MB 130 4_90
TR MB 130 4_120
TR MB 130 4_125
TR MB 130 4_140
TR MB 130 4_150
TR MB 130 4_160
TR MB 130 4_175
TR MB 130 4_200
TR MB 130 4_210
TR MB 130 4_216
TR MB 130 4_250
TR MB 130 4_280
TR MB 130 4_350
TR MB 130 4_400
TR MB 130 4_500
TR MB 130 4_700
TR MB 130 4_1000
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@ Bonfiglioli

TR 160

|S 155.2 (TR 160 1)
194.7 (TR 160 2)
61.5 234.2 (TR 160 3) 98
2.25 15 14
50 | 70 | 6
‘\
~ "* . L1 B N 1 &
= [ 1 | gF 0 TR1601 | 17.0
-ty R TR1602 | 21
& f‘ j & TR1603 | 28
130+0.05 = ’ 16 = 130 +0.05
18] | o5
s 130 (TR1601)
169.5 (TR 160 2)
N5 209 (TR1603) 98
N3 14
12 h7 "2
\
=N 706 Iy
/ ~& | 0~ =5
\ pdla I ] <
& b sl ojifg o TR1601 | 17.0
\\Z\ ) | SRS TR1602 | 21
N . 2
/\L/ < & TR1603 | 28
[ A30z00s 25 =
5o
S
DE% N | N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
&
14 15.875 16 19 — — — - — - 555 | 125.7 140 5 M6x15 39.5 50
14 15.875 16 19 - - - - - - 80 100 140 5 M6x15 39.5 50
14 15.875 16 19 22 24 - - - - 95 115 140 5 M8x20 39.5 50
14 15875 16 19 22 24 - - - - 110 130 140 5 M8x20 39.5 50
14 15875 16 19 22 24 - - - - 110 145 140 6.5 M8x20 49.5 60
14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 114.3 | 200 170 6.5 M12x25 | 69.5 80
14 15875 16 19 22 24 - - - - 130 165 140 5 M10x20 | 39.5 50
14 15875 16 19 22 24 28 32 - - 130 165 140 5 M10x20 | 49.5 60
14 15875 16 19 22 24 28 32 - - 180 215 190 6.5 M14x25 | 49.5 60
14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 180 215 190 6.5 M14x25 | 69.5 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

L1
L3 L2
|
FM 5 N
O . (=) Py £ Gy B
Q @3 7 a
7 S}
G ©
&y
Vv
bl (& D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15875 16 48 130 | 1425 | M8x16 | M6 40 275 6 20 145
19 51 130 | 1425 | M8x16 | M6 40 27.5 6 20 16.5
22 24 56.5 130 | 1425 | M8x16 | M6 41 285 6 195 19
28 67 130 | 1425 | M8x16 | M8 41 28.5 6 19.5 22,5
32 71 130 | 1425 | M8x16 | M8 41 285 6 195 245
35 73 130 | 1425 | M8x16 | M8 50 375 | 11.25 26 26
38 775 130 | 1425 | M8x16 | M8 50 375 | 11.25 26 28

Je [kgecm?]

%“‘Ti N1 Nimax Qs @Qr Ct R1 max R2 max A2 max
)
i

[min-1] [min-1]  [arcmin] ’ar'j:ginl [N] [N] [N] 14..19 22-24 28-32 35-38

TR1601_3
TR 160 1_4
TR1601_5
TR1601_6
TR1601_7
TR 160 1_10
TR1602_9
TR 160 2_12
TR 160 2_15
TR 160 2_16
TR 160 2_20
TR 160 2_25
TR 160 2_28
TR 160 2_30
TR 160 2_35
TR 160 2_36
TR 160 2_40
TR 160 2_50
TR 160 2_70
TR 160 2_100
TR 160 3_48
TR 160 3_64
TR 160 3_75
TR 160 3_80
TR 160 3_84
TR 160 3_90
TR 160 3_120
TR 160 3_125
TR 160 3_140
TR 160 3_150
TR 160 3_160
TR 160 3_175
TR 160 3_200
TR 160 3_210
TR 160 3_250
TR 160 3_280
TR 160 3_350
TR 160 3_400
TR 160 3_500
TR 160 3_700
AGEERTIN 350
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TR

@ Bonfiglioli

TR G 160

55A1 ... 180A1

o
>
~
N5
|
LY ‘
=
|
)
alv
(<))

= |
—r <
i : &
e
[ + —8——— +—1 e TRG1602 | 24
< T} A
ol I\ N = TRG1603 | 28
¥ = 2 TRG1604 | 34
‘ 218.2
130 +0.05 2577 (1R G 1609 .L—M12X25
137 62 ‘ 297.2 (TR G 160 4) 9% |
M»w¢
® L &)
/] 7 x \
i /Cs\ ‘\
‘\ \\ KJ ’/ /’
| \\ // ,,
& T R’
N2
@ N1
DE% N | Nt | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
IEG,
55A1 | 14 15875 16 19 - - - - - - | 555 1257 140 | 5 | Méx15 | 395 | 50
80A2 | 14 15875 16 19 - - - - - — | 8 | 100 | 140 | 5 | Méx15 | 395 | 50
95A1 | 14 15875 16 19 22 24 - - - - | 95 | 115 | 140 | 5 | M8x20 | 395 | 50
110A1 | 14 15875 16 19 22 24 - - — - | 110 | 130 | 140 | 5 | M8x20 | 395 50
110B1 | 14 15875 16 19 22 24 - - — — | 110 | 145 | 140 | 65 | M8x20 | 495 | 60
114A | 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 1143 | 200 | 170 | 65 | M12x25 | 695 & 80
130A | 14 15875 16 19 22 24 - - - - | 130 | 165 | 140 | 5 | M10x20 | 395 | 50
130A1 | 14 15875 16 19 22 24 28 32 - - | 130 | 165 | 140 | 5 | M10x20 | 495 | 60
180A | 14 15875 16 19 22 24 28 32 — - | 180 | 215 | 190 | 65 | M14x25 | 495 | 60
180A1 | 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 180 | 215 | 190 | 6.5 | M14x25 | 69.5 | 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TR G 160

@ D1
A N
R N
QO oo
D5 L5 Visto desde Q
‘ ~ D4
FM s ] By ‘
2D
an
D (\- D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15.875 16 48 113 1255 | M8x15 M6 40 275 6 20 14.5
19 51 113 1255 | M8x15 M6 40 27.5 6 20 16.5
22 24 56.5 113 1255 | M8x15 M6 41 28.5 6 19.5 19
28 67 113 1255 | M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 22,5
32 71 113 1255 | M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 245
35 73 113 1255 | M8x15 M8 50 375 11.25 26 26
38 775 113 1255 | M8x15 M8 50 375 11.25 26 28

N1 NMmax Qs @Qr (of} R2 max A2 max

Nm
[min-1] [min-1]  [arcmin] [m] [N] [N] 14 .19 22-24 28-32 35-38

TRG 1602_4
TR G 160 2_5
TR G 160 2_6
TR G 160 2_7
TR G 160 2_10
TR G 160 3_9
TR G 160 3_12
TR G 160 3_15
TR G 160 3_16
TR G 160 3_20
TR G 160 3_25
TR G 160 3_28
TR G 160 3_30
TR G 160 3_35
TR G 160 3_36
TR G 160 3_40
TR G 160 3_50
TR G 160 3_70
TR G 160 3_100
TR G 160 4_48
TR G 160 4_64
TRG1604_75
TR G 160 4_80
TR G 160 4_84
TR G 160 4_90
TR G 160 4_120
TR G 160 4_125
TR G 160 4_140
TR G 160 4_150
TR G 160 4_160
TR G 160 4_175
TR G 160 4_200
TR G 160 4_210
TR G 160 4_250
TR G 160 4_280
TR G 160 4_350
TR G 160 4_400
TR G 160 4_500
TR G 160 4_700
TR G 160 4_1000
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@ Bonfiglioli

TR MB 160

55A1 ... 180A1 375 100
75 ‘
172 0 42‘66 ©
‘ ‘ N5 © e
1 N3 BRI
Y7 1 i == ©
o ———- O o _ & : 4
R i
o | ) ZO | o N| <t o
= *T’*’{*’*T sa ﬁ’*’v ’’’’’’’’’ B R ERER
o :
[Te} é% — = é g & T @
S | L |
v T
\ I Ly
B te} "‘u—é—
425 100 ® 42 h7 ©
| 172 75
237.5 (TR MB 160 2)
277 (TRMB 160 3)
316.5 (TR MB 160 4) 15 Nm
o
TR MB 160 2 59
][ R A - 28 TRMB 160 3 | 63.5
0 © A TRMB 1604 | 70.5
o
(e}
M12
20
| B
bl { 2 N | Nt | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
J \z ;
55A1 14 15.875 16 19 - — — - — — 55.5 | 125.7 | 140 5 M6x15 39.5 50
80A2 14 15.875 16 19 - - - - - - 80 100 140 5 M6x15 | 39.5 50
95A1 14 15.875 16 19 22 24 — - - — 95 115 140 5 M8x20 39.5 50
110A1 14 15875 16 19 22 24 - - — - 110 130 140 5 M8x20 39.5 50
110B1 14 15875 16 19 22 24 - — — — 110 145 140 6.5 M8x20 49.5 60
114A 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 114.3 | 200 170 6.5 M12x25 | 69.5 80
130A 14 15875 16 19 22 24 - - - - 130 165 140 5 M10x20 | 39.5 50
130A1 14 15875 16 19 22 24 28 32 - - 130 165 140 5 M10x20 | 49.5 60
180A 14 15875 16 19 22 24 28 32 - - 180 215 190 6.5 | M14x25 | 495 60
180A1 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 180 215 190 6.5 | M14x25 | 69.5 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TR MB 160

L1
L2
[
FM o St -
Q Q = a
Q
%)
5l
b £ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15875 16 48 130 1425 | M8x16 M6 40 275 6 20 145
19 51 130 1425 | M8x16 M6 40 275 6 20 16.5
22 24 56.5 130 1425 | M8x16 M6 41 285 6 19.5 19
28 67 130 1425 | M8x16 M8 41 285 6 19.5 225
32 71 130 1425 | M8x16 M8 41 285 6 19.5 245
35 73 130 1425 | M8x16 M8 50 375 11.25 26 26
38 775 130 1425 | M8x16 | M8 50 375 11.25 26 28

‘Tj % ¢

o [
[arcmin] e
TR MB 160 2_3
TR MB 160 2_4
TR MB 160 2_5
TR MB 160 2_6
TR MB 160 2_7
TR MB 160 2_10
TR MB 160 3_9
TR MB 160 3_12
TR MB 160 3_15
TR MB 160 3_16
TR MB 160 3_20
TR MB 160 3_25
TR MB 160 3_28
TR MB 160 3_30
TR MB 160 3_35
TR MB 160 3_36
TR MB 160 3_40
TR MB 160 3_50
TR MB 160 3_70
TR MB 160 3_100
TR MB 160 4_48
TR MB 160 4_64
TR MB 160 4_75
TR MB 160 4_80
TR MB 160 4_84
TR MB 160 4_90
TR MB 160 4_120
TR MB 160 4_125
TR MB 160 4_140
TR MB 160 4_150
TR MB 160 4_160
TR MB 160 4_175
TR MB 160 4_200
TR MB 160 4_210
TR MB 160 4_250
TR MB 160 4_280
TR MB 160 4_350
TR MB 160 4_400
TR MB 160 4_500
TR MB 160 4_700
TR MB 160 4_1000
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@ Bonfiglioli

TR 190

55A1 ... 180A1

158.7 (TR 190 1)
210.4 (TR 190 2)

N5  262.1 (TR 190 3) 96
13 N4
2 -
a
e
60 | 11 B e
I~ // N ﬁ
\ & : g ‘ () )
£ 5 o |3 \Qﬁ | TR1901 | 25
[s¢) -~ \ /
B ) [Emr
sale —=—"
Lo 15 N2
@ N1
bl (TR N | N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
s’
14 16 19 - - - - - - - - _ |555/|1257| 140 | 5 M6x15 | 39.5 | 50
14 16 19 - - - - - — | 80 | 100 | 140 | 5 Méx15 | 39.5 | 50
14 16 19 22 24 - - - - - - _— | 9 | 115 | 140 | 5 M8x20 | 39.5 | 50
14 16 19 22 24 - - - - — — — | 10 | 130 | 140 | 5 M8x20 | 395 | 50
14 16 19 22 24 - - - - - - _— | 10 | 145 | 140 | 65 | M8x20 | 495 | 60
14 16 19 22 24 28 32 35 38 42 45 48 1143 | 200 | 170 | 65 | M12x25 | 69.5 | 80
14 16 19 22 24 - - - - - - — | 130 | 165 | 140 | 5 | M10x20 | 395 | 50
14 16 19 22 24 28 32 - - — - — | 130 | 165 | 140 | 5 | M10x20 | 495 | 60
14 16 19 22 24 28 32 - - — - — | 180 | 215 | 190 | 65 | M14x25 | 495 | 60
14 16 19 22 24 28 32 35 38 42 45 48 | 180 | 215 | 190 | 6.5 | M14x25 | 69.5 | 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.

FM
o)
L3 o ! < L2
8 3 = -
Z===)

- 9

al i a =1 I I B

Q Q 7 a

[ Q
53 |H
L4
L1
T
D (\\’ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5

14 16 48 130 142.5 M8x14 M6 455 27.5 6 20 14.5
19 51 130 142.5 M8x14 M6 455 27.5 6 20 16.5
22 24 56.5 130 142.5 M8x14 M6 47 29 6 20 19
28 67 130 142.5 M8x14 M8 47 29 6 20 22.5
32 71 130 142.5 M8x14 M8 47 29 6 20 24.5
35 73 130 142.5 M8x14 M8 54.5 36.5 6 25 26
38 7.5 130 142.5 M8x14 M8 54.5 36.5 6 25 28
42 92 130 142.5 M8x14 M10 60.5 40 6 25 33
45 95 130 142.5 M8x14 M10 60.5 40 6 25 83
48 97 130 142.5 M8x14 M10 60.5 40 6 25 33
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> Reductores planetarios de precision

S Jae [kgem?]
- Mh2 Ma2 Mp2 n1 nimax Qs Qg Ct R2maxAz2max M 7N
i

[%] NN INl % 14..24 28-32 35-35 42 45-48
LG ELERE 500 | 800 |1400| 1500 (2500 | &' | 3' | 130 {14000|15000| 97 | 24.20 | 24.88 | 2565 | 29.30 | 29.90
(U EIREE ] 700 | 950 [ 1800( 2100 (3000 | 5' | 3' | 130 [14000(15000| 97 | 13.41 | 14.09 | 14.85 | 18.51 | 19.11
LSRR 700 | 950 | 1800( 2300 [ 3000 | 5' | 3' | 130 [14000(15000| 97 | 9.32 | 10.00 | 10.77 | 14.42 | 15.02
LG R EGEE 700 | 950 (1800|2300 (3000 | &' | 3 | 130 |14000(15000| 97 | 2.88 | 3.56 | 4.33 | 7.98 | 8.58
(8L AE ] 700 | 950 [ 1800( 2900 (3500 | 5' | 3 | 130 (1400015000 97 | 568 | 636 | 7.13 | 10.78 | 11.38
18RI 500 | 800 | 1400( 2900 [ 3500 | 5' | 3' | 130 [14000(15000| 97 | 3.57 | 425 | 502 | 867 | 9.27
LRIV 500 | 800 [1400( 1500 (2500 | 5' | 3 | 100 1400015000 94 | 2323 | 23.91 | 24.67 | 28.33 | 28.93
LGBV PE 1000 (1200 [2200( 1500 (2500 | 5' | 3 | 100 (1400015000 94 | 22.03 | 22.71 | 23.48 | 27.13 | 27.73
1BV 1000 (1200 [2200( 1500 (2500 | 5' | 3 | 100 14000(15000 94 | 2158 | 22.25 | 23.02 | 26.68 | 27.27
1BV 1000 (1200 [2200( 2100 (3000 | 5' | 3 | 100 [14000(15000( 94 | 12.19 | 12.86 | 13.63 | 17.29 | 17.89
1 LIV 1000 (1200 [2200( 2300 (3000 | 5' | 3' | 100 1400015000 94 | 854 | 922 | 998 | 13.64 | 14.24
LS EPEVLE ] 1000|1200 2200( 2300 | 3000 | &' | 3 | 100 [14000{15000| 94 | 8.37 | 9.05 | 9.82 | 1348 | 14.07
L8 ELPEVEE ] 1000|1200 2200( 2900 | 3500 | &' | 3 | 100 [14000({15000| 94 | 528 | 596 | 673 | 10.38 | 10.98
L EIPREIE 500 | 800 [1400( 2900 [ 3500 5' | 3 | 100 |14000(15000| 94 | 3.48 | 416 | 4.93 | 858 | 9.18
18 LIPS 1000 1200 2200( 2900 [ 3500 5' | 3' | 100 [14000(15000| 94 | 520 | 587 | 664 | 10.30 | 10.90
(8 IUPEETE ] 700 | 950 (1800|2300 (3000 5' | 3' | 100 [14000({15000( 94 | 2.18 | 2.8 | 363 | 7.28 | 7.88
L GELPEE I 1000( 1200(2200( 2900 | 3500 | 5' | 3' | 100 [14000({15000( 94 | 337 | 4.05 | 4.82 | 848 | 9.07
8BV 1000( 1200 2200( 2900 | 3500 | 5' | 3' | 100 |14000(15000 94 | 3.33 | 4.01 | 478 | 8.44 | 9.03
18 LUV 1000( 1200 2200( 2900 | 3500 | 5' | 3' | 100 |14000(15000 94 | 3.30 | 3.97 | 474 | 8.40 | 9.00
LGP LI 500 | 800 | 1400( 2900 | 3500 | 5' | 3' | 100 [14000(15000( 94 | 328 | 3.95 | 472 | 838 | 8.98
(LRI EE ] 1000( 1200(2200( 2100 | 3000 | 7' | 5' | 90 [14000[15000 91 | 1273 | 1340 | 14.17 | 17.83 | 18.43
1 EIURIEEE 1000( 1200(2200( 2100 | 3000 | 7' | 5 | 90 (14000150000 91 | 12.10 | 12.78 | 13.55 | 17.21 | 17.80
18 LRI A 1000( 1200(2200( 2300 | 3000 | 7' | 5 | 90 [14000[15000| 91 | 8.86 | 954 | 10.31 | 13.97 | 14.56
1 LI 1000 1200|2200 ( 2100 (3000 | 7 | 5' | 90 |14000{15000| 91 | 12.09 | 1276 | 1353 | 17.19 | 17.79
8 LTI TR 1000 (1200 2200( 2900 (3500 | 7' | 5' | 90 (1400015000 91 | 546 | 6.13 | 6.90 | 10.56 | 11.16
LB ETJERELE ] 500 | 800 (1400|2900 (3500 | 7° | 5' | 90 [14000(15000| 91 | 3.47 | 445 | 492 | 857 | 9.7
L8 LTI P 1000 | 1200 2200( 2900 (3500 | 7' | 5' | 90 [14000(15000| 91 | 3.46 | 4.14 | 491 | 856 | 9.16
18 U PEE 1000 1200 2200( 2300 [ 3000 | 7' | 5 | 90 [14000{15000( 91 | 834 | 9.01 | 9.78 | 13.44 | 14.04
1 EIURIR T 1000 1200 2200( 2900 (3500 | 7' | 5' | 90 [14000{15000( 91 | 525 | 592 | 669 | 10.35 | 10.95
U8 EIUREET T 1000 (1200 (2200( 2900 (3500 | 7' | 5' | 90 |14000(15000| 91 | 3.46 | 4.13 | 490 | 856 | 9.15
LG ELEE T 1000( 1200(2200( 2900 (3500 | 7' | 5' | 90 [14000(15000( 91 | 3.36 | 4.04 | 4.81 | 846 | 9.06
1 BRI R 1000 (1200 [2200( 2900 (3500 | 7' | 5' | 90  [14000({15000( 91 | 5.8 | 585 | 6.62 | 10.28 | 10.88
18 EIREPLTE 1000 (1200 (2200( 2900 (3500 | 7' | 5' | 90 [14000(15000f 91 | 3.36 | 4.03 | 4.80 | 8.46 | 9.06
18 EIIPAT 1000 1200 (2200( 2900 (3500 7' | 5' | 90 [14000(15000| 91 | 345 | 413 | 490 | 855 | 9.15
L8 LT RPLT 1000|1200 2200( 2900 (3500 | 7' | 5' | 90 [14000[15000( 91 | 3.32 | 4.00 | 477 | 842 | 9.02
1 EIUREPET 1000 1200 2200( 2900 (3500 7' | 5' | 90 14000150000 91 | 329 | 397 | 474 | 839 | 8.99
L LRI LT 1000 1200 2200( 2900 [ 3500 7' | 5' | 90 1400015000 91 | 329 | 397 | 474 | 839 | 8.99
18 LI 1000 1200(2200( 2900 (3500 7' | 5' | 90 [14000(15000f 91 | 327 | 395 | 472 | 838 | 8.97
L8 LR 1000|1200 2200( 2900 3500 | 7' | &' | 90 [14000(15000] 91 | 3.27 | 3.95 | 472 | 838 | 897
LG EIE 0T 1000( 1200(2200( 2900 | 3500 | 7' | 5' | 90  [14000({15000] 91 | 327 | 395 | 472 | 838 | 8.97
(8RR LTTH 500 | 800 |1400( 2900|3500 | 7' | 5' | 90 |14000[{15000 91 | 327 | 395 | 472 | 838 | 8.97

[Nm] [Nm] [Nm] [min-'] [min-1] [arcmin]
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5.3.1 EJE DE LA MAQUINA

El eje de transmisidn debe ser fabricado en aleacion de acero de alto grado. La siguiente tabla muestra las dimensiones recomendadas
a considerar en el disefio del acoplamiento del eje. También se recomienda un dispositivo de retencién del eje axial (no mostrado).
El nimero y tamafio de los agujeros roscados relativos al extremo del eje dependen de los requerimientos de cada aplicacion.

MB °
B1 B2
S
0.8 08 7\1 5°
~ N [sp} <t
< < < <
A1 A2 A3 A4 B B1 B2 S
TR MB 080 225 20 h7 18 20 h7 178 50 90
TR MB 105 240 32 h7 30 32 h7 205 60 115 1
TR MB 130/160 250 42 h7 40 42 h7 259 70 140
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Linea Performance (P)

Serie MP

La serie MP se caracteriza por disponer de una amplia gama

de pares y tamafos multiples, gran modularidad debida a las
configuraciones de disefio multiple, una amplia gama de ratios y
diferentes lubricaciones optimizadas que garantizan una elevada
fiabilidad y la respuesta mas apropiada para los diferentes
requerimientos.

) . Principales caracteristicas ~ Opciones principales
Otras versiones de diseno P P princip

. * Par nominal de salida (Nm) * Versiones de disefio
PVeSONKIG | T+ @
" N
‘/ * Juego de torsion (minutos de arco) CONANGULO | SINANGULO

‘,) 10-17 COAXIAL ENTRADA SALIDA

Versiones de entrada

* Rigidez de torsién (Nm)
07130 Ik 4k {F
e \Version MB . £9E DE SN
* Momento de inclinacién (Nm) ‘DELMOTOR | MAGIZS | ‘DRl MOTOR

16-1.683

Versiones ejes de salida

= | =
Clase de proteccion
EJE FIJO SIN EJE CON

* |P65 CHAVETA CHAVETA

N 3

Tipo de servicio

L Tamanos de bastidor C iy
Beneficios principales

e Intervalo de par ancho
* Elevada capacidad de sobrecarga

e (@) 60 sl s5

e Gran flexibilidad gracias a la * Lubricacion
. g UH1
amplia gama de relaciones de 6@ @@
transmision y configuraciones de @ )
LUBRICACION

LUBRICACION |  PARA USO

disefio multiples ESTANDAR | ALIMENTARIO

e Versiones de rodamientos

© O

ESTANDAR REFORZADO
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6 CARACTERISTICAS DE LA SERIE MP

Los reductores planetarios de la serie MP se integran dentro de una amplia gama que destaca por ofrecer un juego muy reducido, alta
capacidad de transmision de par y diferentes posibilidades en cuanto a relaciones de reduccién.

Todas las versiones han sido disefiadas para trabajar con un nivel de ruido muy bajo, ofreciendo una alta durabilidad sin necesidad de
mantenimientos especificos.

La integracion con el motor es una operacién que puede ser facilmente llevada a cabo sin la necesidad de utilizar herramientas especiales,
aparte de las que suelen estar disponibles en un taller

® Disponibles con juego angular estandar (STD) o reducido (LOW):
1-etapa: estandar ¢s < 15’; reducido PrR < 10’
2-etapas: estandar ¢s < 15’; reducido PR < 10’
3-etapas (solo G y MB): estandar ¢R < 15’; reducido PR < 10’
3-etapas: estandar ¥s < 17’; reducido Pr < 12’
4-etapas (solo G y MB): estandar ®s < 17’; reducido PR < 12’
® El alto grado de proteccion IP (IP65) evita la entrada de polvo y liquidos en las partes internas.
¢ Sellos de aceite de la seccion de entrada realizado en compuesto de fluoroelastdémero suministrados para el ciclo de trabajo intermi.
® Escasa rumorosidad Lp < 70 dB(A). Condiciones: distancia 1 m ; medido sin carga y con una velocidad de entrada de n1 = 3000 min-1; i=10.
¢ Los rodamientos estan dimensionados para una vida util de 20.000 horas en condiciones nominales de funcionamiento. La siguiente
tabla muestra los tipos de rodamientos para el eje de salida.

MP 053 MP 060 MP 080 MP 105 MP 130 MP 160 MP 190

= 0 B g g B B A
" =R

Cargas maximas sobre el eje de salida
[N] 16000
15000
14000
14000
12000
10000
8000 7500
6500 6500
6000 5500
4000
4000 3800
0 4
MP053SB  MP060SB  MP080SB  MPO08OHB  MP105SB  MP105HB  MP130SB  MP160SB  MP 190 SB
D Ry max . A; max
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¢ Se disponen de numerosos adaptadores para su montaje en servomotores de otras marcas.

Diametros de eje de motor disponibles

6‘ 7 8 9‘10 1112 ‘ 14 1617 19 22 24 28 32 35 38 42 45 48
6.35 9.52 12.7 15.875 19.05 o [mm]

e Lubricacion optimizada para el tipo de aplicacion indicada en el pedido. En ausencia de contaminacion no se requiere el cambio
periédico del lubricante.

tipo de servicio MP 053 - MP 060 MP 080 ... MP 190 otros retenes
S$1 (continuo) Aceite sintético viscosidad ISO VG 220 Fluoroelastémero
Grasa NLGI con grado de consistencia 00
S5 (intermitente) Grasa NLGI con grado de consistencia 00 NBR

e Temperatura ambiente min -20°C, max +30°C. Para temperaturas superiores a 30°C considere una desclasificacion fr.

e Latemperatura de la carcasa externa no debe superar Tmax = 90°C.

Distribucion del par nominal  Mn2 [Nm]
m 3 (4,56 |79 1|12 |15 16|20 | 25|28 | 30 | 35| 36 | 40 | 45 | 48 50 60 64 70 | 75 | 80 | 81 | 84 | 90

MP053 | 12 |15 |15 |15 |15 |12 - 20|20 20|202020 | - |20 (15| - |20/20| - 20|20 | — |20|20 |12 20| -
MP060 | 18 | 25 | 25|25 | 25|18 | 18|30 |30 |30 |30 |30 |30|18|3025|30| - |30|30| - |30|30/30|30| - |30]18
MP 080 | 40 | 50 | 50 | 50 | 50 | 40 | 40 |70 |70 | 70 | 70 | 70 | 70 | 40|70 |50 |70 | - |70 |70 | - |70 |70 |70 |70 | — | 70 | 40

MP 105 | 100 | 140 | 140 | 140 | 140|100 100|170 170 170|170 170 |170| 100|170 (140|170 - |170{170| — |170|170|170|170| — [170|100

MP 130 | 215|380 | 380 | 380 | 380 | 215 | 215|450 | 450 | 450 | 450 | 450 | 450 | 215|450 | 380|450 | — |450(450 | — |450|450 450|450 — |450|215

MP 160 | 350 | 500 | 500 | 500 | 500 | 350 | 350 | 700 | 700 | 700 | 700 | 700 | 700 | 350 | 700 | 500 | 700 | — |700{700| — |700|700 700|700 — |700 350

MP 190 | 500 | 700 | 700 | 700 | 700 | 500 | 500 |1000|1000{1000{1000{1000{1000| 500 |1000| 700 [1000| — |1000{1000, — |1000{1000{1000{1000| - |1000| 500

[11/100 (112|120 | 125|140 | 144 | 150 | 160 | 175|180 | 200 | 210 | 216 | 225 | 245 | 250 | 252 | 280 | 324 | 350 | 400 | 405|500 | 567 | 700 | 729 (1000

MP053 |20 | 20| - 202020 - | -20|20| - | - |20|20|20| - |20 - |20 — | - |20 | - 20| - |12 -
MP 060 18 | - 30 |30|30| - 30|30 30| -|3 3|30 —-|-]3|-|30)]-|3/]30|-3|-]3)|-1]18
mMPo080 | 40| - |70 |70 |70 - |70 70|70 | - |70 70|70 = | - |70| - |70 - |70 70| - | 70| - |70 | - |40
MP 105 | 100| - |170|170|170| - |170/170|170| — |170|170 (170 - | - |170| — |170| - |170|170| - |170| — |170| — |100
MP 130 | 215| — |450|450|450| — |450 /450|450 | — |450|450(450 - | — |450| — |450| — /450|450 — |450| — |450| - |215
MP 160 | 700| - |350|700|700| — |700(700|700| - |700|700| - | — | — |700| — |700| - |700|700| - |700| - |700| — |350
MP 190 (1000| — |500 [1000{1000] — |1000{1000/1000| - |100011000| — | — | — |1000| — |1000| - |1000{1000| — |1000, - [1000] — |500
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6.1 DESIGNACION

MP G 080 3 20 STD 95A CD 19 S1 OR SB KL UH1

|— LUBRICANTE
— estandar

UH1 |ubricante sintético para
uso alimentario

CONFIGURACION DEL EJE DE SALIDA
KL eje sin chaveta
KE eje con chaveta (@ MB)

— RODAMIENTOS DEL EJE DE SALIDA
SB estandar
HB reforzado (MP 080 - MP 105) (@ MB)

— POSICION DE MONTAJE
OR horizontal
VA vertical con el motor hacia arriba

VB vertical con el motor hacia abajo

— TIPO DE SERVICIO

S1 servicio continuo

S5 servicio intermitente

— DIAMETRO DEL EJE DE ENTRADA
6..48 (@1S)

— ACOPLAMIENTO DEL MOTOR
CD aro de apriete (@ IS)

— TIPO DE ENTRADA
25AH ... 180A1 predisposicion motor

IS eje de entrada macho (MP 053 ... MP 160) (@ K, G, MB)
FM sin brida ataque motor
— JUEGO ANGULAR
1 etapa 2 etapas |3 etapas dereduccion| 3 etapas |4 etapas de reduccion
de reduccion | de reduccion (solo K, G, MB) de reduccion (solo K, G, MB)
STD Ps<15' Ps<15' Ps<15' Ps< 17 Qs <17
LOW Pr<10' Pr< 10’ Pr<10' Pr<12' Pr< 12

L— RELACION DE REDUCCION

L— ETAPAS DE REDUCCION
1 2 3 4

— TAMANO
053 060 080 105 130 160 190

L— FORMA CONSTRUCTIVA
— coaxial
K con etapa ortogonal en la entrada (MP 053 ... MP 060)
G con etapa ortogonal en la entrada (MP 080 ... MP 160)
MB con etapa ortogonal en la salida (MP 080 ... MP 160)

— SERIES
MP
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6.1.1 FORMA CONSTRUCTIVA Y TIPO DE ENTRADA

FORMA CONSTRUCTIVA
coaxial (—) con etapa ortogonal en la entrada (K - G) | con etapa ortogonal en la salida (MB)

<| 25AH ... 180A1 I -
<
E
z
L —i —
2w -
a
(@)
o
'_

FM nl —

% R2 max A2 max L R3 max A3 max

[N] [N] [mm] [N] [N]

MP MB 080 6000 5000 60 5500 5000
MP MB 105 9000 7500 80 7500 7500
MP MB 130 13500 11500 100 11000 11500
MP MB 160* 15000 11500 100 12500 11500

* Rodamientos dimensionados para una vida util media de 10.000 horas bajo condiciones nominales de funcionamiento.
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6.3 DIMENSIONES Y ESPECIFICACIONES TECNICAS

IS 58.2 (MP 053 1)
72  (MPO0532)
25 85.8 (MP 053 3) 24.5
3.25 125 3
4,125
¥ NS A &
,,,,,,,,,,, il I <lchg MP 0531 | 0.8
To_ e MP 053 2 1.0
ke MP 053 3 1.3
55 =
Lo
53 (MP0531)
66.8 (MP 053 2)
80.6 (MP 053 3) 24.5
3
2.5
: 14,125 &
7 \ \ N
or ﬂg?[gg MP0531 | 0.8
\\g\‘? A ERR MP 0532 | 1.0
/W o) = g MP 0533 | 1.3
,\/ 40 £0.05 M
~ \{50 ;
e
T
D| (<% N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
N
min max
6 635 7 8 9 952 - - - - - 25 36 48
6 635 7 8 9 952 - - - - - 26 36 48
6 635 7 8 9 952 - - - - - 28 36 48
6 635 7 8 9 952 - — - - - 30 36 48
6 635 7 8 9 952 - - - - - 32 38 48 55 3.5 4.5 25 25
6 635 7 8 9 952 - - - - - 34 40 48
6 635 7 8 9 952 - - - - - 36 42 48
6 635 7 8 9 952 - - - - - 38 44 48
6 635 7 8 9 952 - - - - - 40 46 48
6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 38.1 66.6 60 3 M4x10 18 25
6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 40 63 60 8 M4x10 18 25
6 635 7 8 9 952 10 M1 12 127 - 50 60 60 3 M4x10 18 25
6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 60 3 M5x12 23 30
6 635 7 8 9 952 10 MM 12 127 14 50 65 60 4 5.5 23 30
6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14 50 70 60 S M4x10 23 30
50MH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 50 65 55 2 5.5 16 23
60A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 60 75 65 3 M5x12 18 25
60AH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 60 75 65 3 5.5 18 25
60A1 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 75 65 3 M5x12 23 30
60AH1 6 635 7 8 9 952 10 MM 12 127 14 60 75 65 3 55 23 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 85 75 8 M5x12 23 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 90 75 3 M5x12 23 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14 70 85 75 3 M6x15 23 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 MM 12 127 14 70 90 75 5 M5x12 23 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 73 98.4 85 3 M5x12 25 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14 80 100 85 3 M6x15 23 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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L1
L3 L2
[
ol it a g e S ]
FM 5 == —1
7 Q
Gz %)
g,
/TN
D {{kx D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 325 50 42.5 M4x8 M4 20.2 13.2 8 8.7 8
8 9 9.52 10 32.5 50 42.5 M4x8 M4 20.2 13.2 3 7.8 9
11 12 12.7 8515 50 42.5 M4x8 M4 20.5 13.5 8 8.5 11
14 35.5 50 42.5 M4x8 M4 24 17 3 10.2 11.5
T M M M C R R: A olliE
, n n
@“‘l n2 a2 p2 1 1max Qs Qr t 1 max 2 max 2 max n @
i Nm] [Nm] [Nm] [min"] [min-"]  [arcmin] ’a,';lnr:in [N] [N] [N] %  6..952 10..14
MP 053 1_3 12 22 40 3300 | 4000 | 15’ | 10 1.0 200 500 600 97 0.06 0.08
MP 053 1_4 15 28 45 3500 | 5000 | 15’ | 10 1.0 200 500 600 97 0.05 0.06
MP 053 1_5 15 28 45 3500 | 5000 | 15’ | 10° 1.0 200 500 600 97 0.04 0.06
MP 053 1_6 15 28 45 3500 | 5000 | 15’ | 10° 1.0 200 500 600 97 0.03 0.05
MP 053 1_7 15 28 45 4000 | 6000 | 15 | 10 1.0 200 500 600 97 0.03 0.05
MP 053 1_9 12 22 40 4000 | 6000 | 15 | 10 1.0 200 500 600 97 0.03 0.05
MP 053 2_12 20 30 60 3300 | 4000 | 15’ | 10’ 0.9 200 500 600 94 0.06 0.08
MP 053 2_15 20 30 60 3300 | 4000 | 15’ | 10’ 0.9 200 500 600 94 0.06 0.08
MP 053 2_16 20 30 60 3500 | 5000 | 15 | 10 0.9 200 500 600 94 0.05 0.06
MP 053 2_20 20 30 60 3500 | 5000 | 15 | 10 0.9 200 500 600 94 0.04 0.06
MP 053 2_25 20 30 60 3500 | 5000 | 15’ | 10’ 0.9 200 500 600 94 0.04 0.06
MP 053 2_28 20 30 60 4000 | 6000 | 15 | 10’ 0.9 200 500 600 94 0.03 0.05
MP 053 2_35 20 30 60 4000 | 6000 | 15 | 10’ 0.9 200 500 600 94 0.03 0.05
MP 053 2_36 15 28 45 4000 | 6000 | 15 | 10’ 0.9 200 500 600 94 0.03 0.05
MP 053 2_45 20 30 60 4000 | 6000 | 15 | 10’ 0.9 200 500 600 94 0.03 0.05
MP 053 2_81 12 22 40 4000 | 6000 | 15 | 10’ 0.9 200 500 600 94 0.03 0.05
MP 053 3_48 20 30 60 4000 | 5000 | 17 | 12 0.7 200 500 600 91 0.05 0.07
MP 053 3_60 20 30 60 3500 | 5000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.05 0.07
MP 053 3_64 20 30 60 3500 | 5000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.05 0.06
MP 053 3_75 20 30 60 3500 | 5000 | 17’ | 12 0.7 200 500 600 91 0.04 0.06
MP 053 3_80 20 30 60 3500 | 5000 | 17’ | 12 0.7 200 500 600 91 0.05 0.06
MP 053 3_84 20 30 60 4000 | 6000 | 17 | 12 0.7 200 500 600 91 0.03 0.05
MP 053 3_100 20 30 60 3500 | 5000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.04 0.06
MP 053 3_112 20 30 60 4000 | 6000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.03 0.05
MP 053 3_125 20 30 60 3500 | 5000 | 17’ | 12 0.7 200 500 600 91 0.04 0.06
MP 053 3_140 20 30 60 4000 | 6000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.03 0.05
MP 053 3_144 20 30 60 4000 | 6000 | 17 | 12 0.7 200 500 600 91 0.03 0.05
MP 053 3_175 20 30 60 4000 | 6000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.03 0.05
MP 053 3_180 20 30 60 4000 | 6000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.03 0.05
MP 053 3_216 20 30 60 3500 | 5000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.03 0.05
MP 053 3_225 20 30 60 4000 | 6000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.03 0.05
MP 053 3_245 20 30 60 4000 | 6000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.03 0.05
MP 053 3_252 20 30 60 4000 | 6000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.05 0.06
MP 053 3_324 20 30 60 4000 | 6000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.03 0.05
MP 053 3_405 20 30 60 4000 | 6000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.03 0.05
MP 053 3_567 20 30 60 4000 | 6000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.03 0.05
MP 053 3_729 12 22 40 4000 | 6000 | 17" | 12 0.7 200 500 600 91 0.03 0.05
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25AH ... 80A

N
o @D
© ,W‘ 3 25
14 25
=
B < k o &
o = 3 Ll S
o O S ] MP K 053 2 1.3
9 —— S MP K 053 3 1.5
o i MPKO0534 | 1.8
0402005 80.5 (K0532) Moo
55 94.3 (K0533)
27.5 108.1 (0534) 24.5
N4
\
N
H
/
) N N1 N2 | N3 N4 | N5 | Lmax
P \ ‘
- min max
25AH 6 635 7 8 9 952 - — - — - 25 36 48
26AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 26 36 48
28AH 6 635 7 8 9 952 - — - - - 28 36 48
30AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 30 36 48
32AH 6 635 7 8 9 952 - — - - - 32 38 48 55 3.5 4.5 25 25
34AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 34 40 48
36AH 6 635 7 8 9 952 - - - - — 36 42 48
38AH 6 635 7 8 9 952 - - - - — 38 44 48
40AH 6 635 7 8 9 952 - - — - - 40 46 48
38B 6 635 7 8 9 952 10 M1 12 127 - 38.1 66.6 60 3 M4x10 18 25
40B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 40 63 60 3 M4x10 18 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 M1 12 127 - 50 60 60 3 M4x10 18 25
50B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 60 & M5x12 23 30
50BH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 60 4 55 23 30
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 70 60 3 M4x10 23 30
50MH 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 - 50 65 55 2 55 16 23
60A 6 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 - 60 75 65 3 M5x12 18 25
60A1 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 75 65 3 M5x12 23 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 85 75 8 M5x12 23 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 90 75 3 M5x12 23 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 MM 12 127 14 70 85 75 3 M6x15 23 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 70 90 75 5 M5x12 23 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 73 98.4 85 & M5x12 25 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 80 100 85 3 M6x15 23 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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@ D1
N
N | N
@ D2
L5 D
O o :* e Visto desde @)
) ~
FM ] % "I hr %. D4
N 7 =
4 Y -
© — S Q}J/ © i
2 /
R
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6:35 7 32.5 50 42.5 M4x8 M4 20.2 13.2 3 8.7 8
9 9.52 10 32.5 50 42.5 M4x8 M4 20.2 13.2 3 7.8 9
1" 12 12.7 35.5 50 42.5 M4x8 M4 20.5 13:5 3 8.5 1"
14 35.5 50 42.5 M4x8 M4 24 17 3 10.2 11.5
LS Ja [kgem?
‘ﬁ% Mn 2 Ma 2 Mp 2 nq Nimax  @s Qg Ct Rzmax  A2max n : g‘ﬁ]
5\ 0 S
i [Nm] [Nm] [Nm]  [min-] = [min-1] [arcmin] A [N] [N] % 6..952 10..14
MP K053 2_3 12 22 40 3300 4000 15' 10 1.0 500 600 94 0.18 0.20
MP K053 2_4 15 28 45 3500 5000 15' 10' 1.0 500 600 94 0.18 0.19
MP K 053 2_5 {15 28 45 3500 5000 15' 10' 1.0 500 600 94 0.17 0.19
MP K 053 2_6 15 28 45 3500 5000 15' 10 1.0 500 600 94 0.17 0.18
MP K 053 2_7 15 28 45 4000 6000 15' 10' 1.0 500 600 94 0.17 0.19
MP K053 2_9 12 22 40 4000 6000 15' 10 1.0 500 600 94 0.17 0.18
MP K 053 3_12 20 30 60 3300 4000 15' 10' 0.9 500 600 91 0.18 0.20
MP K 053 3_15 20 30 60 3300 4000 15' 10 0.9 500 600 91 0.18 0.20
MP K 053 3_16 20 30 60 3500 5000 15' 10' 0.9 500 600 91 0.17 0.19
MP K 053 3_20 20 30 60 3500 5000 15' 10' 0.9 500 600 91 0.17 0.19
MP K 053 3_25 20 30 60 3500 5000 15' 10 0.9 500 600 91 0.17 0.19
MP K 053 3_28 20 30 60 4000 6000 15' 10' 0.9 500 600 91 0.17 0.19
MP K 053 3_35 20 30 60 4000 6000 15' 10' 0.9 500 600 91 0.17 0.19
MP K 053 3_36 15 28 45 4000 6000 15' 10' 0.9 500 600 91 0.17 0.18
MP K 053 3_45 20 30 60 4000 6000 15' 10' 0.9 500 600 91 0.17 0.19
MP K 053 3_81 12 22 40 4000 6000 15' 10' 0.9 500 600 91 0.17 0.18
MP K 053 4_48 20 30 60 4000 5000 17 12' 0.7 500 600 89 0.18 0.19
MP K 053 4_60 20 30 60 3500 5000 17 12' 0.7 500 600 89 0.18 0.19
MP K 053 4_64 20 30 60 3500 5000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.19
MP K053 4_75 20 30 60 3500 5000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.19
MP K 053 4_80 20 30 60 3500 5000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.19
MP K 053 4_84 20 30 60 4000 6000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.19
MP K 053 4_100 20 30 60 3500 5000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.19
MP K 053 4_112 20 30 60 4000 6000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.19
MP K 053 4_125 20 30 60 3500 5000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.19
MP K 053 4_140 20 30 60 4000 6000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.19
MP K 053 4_144 20 30 60 4000 6000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.18
MP K 053 4_175 20 30 60 4000 6000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.19
MP K 053 4_180 20 30 60 4000 6000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.18
MP K 053 4_216 20 30 60 3500 5000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.18
MP K 053 4_225 20 30 60 4000 6000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.18
MP K 053 4_245 20 30 60 4000 6000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.19
MP K 053 4_252 20 30 60 4000 6000 17 12' 0.7 500 600 89 0.18 0.20
MP K 053 4_324 20 30 60 4000 6000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.18
MP K 053 4_405 20 30 60 4000 6000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.18
MP K 053 4_567 20 30 60 4000 6000 17 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.18
MP K 053 4_729 12 22 40 4000 6000 17' 12' 0.7 500 600 89 0.17 0.18
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MP 060

IS 62.75 (MP 060 1)
79.45 (MP 060 2)
25 96.16 (MP 060 3) 38
.25 3
| 20 | 5
‘\ T
| o)
= iEE
S — -+ 1358 MP 0601 | 1.2
ol 1Y MP0602 | 17
= — B MP 0603 | 2.0
| 65 =
ENEN Lo
57.55 (MP 060 1)
74.25 (MP 060 2)
N5  90.95 (mP 060 3) 38
3
3.5
20 .5 &
| \‘ ‘ — ’E .'E e}
= =0 1 5|58 MP 060 1 1.2
i o Y MP 060 2 1.7
‘JE = % MP 0603 | 2.0
‘ /A =
e 52 +0.05 10
Sdse W
T % [a—
(e
ol (> N N1 N2 | N3 N4 | N5 | Lmax
4
min | max
6 6.35 7 8 9 952 - - — — - 25 39 56
6 635 7 8 9 952 - - - - - 26 39 56
6 6.35 7 8 9 952 - — - — - 28 39 56
6 635 7 8 9 952 - - - - - 30 39 56
6 635 7 8 9 952 - - - - - 32 39 56 65 3.5 4.5 25 25
6 635 7 8 9 952 - - - - - 34 40 56
6 635 7 8 9 952 - - - - - 36 42 56
6 635 7 8 9 952 - — - — - 39 45 56
6 635 7 8 9 952 - - - - - 40 46 56
6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 38.1 66.6 60 3 M4x10 18 25
6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 40 63 60 3 M4x10 18 25
6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 50 60 60 3 M4x10 18 25
6 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 60 3 M5x12 23 30
6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 65 3 5.5 25 32
6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 50 70 60 3 M4x10 23 30
55MH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 55 80 65 2 5.5 16 23
60A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 60 75 65 3 M5x12 18 25
60AH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 60 75 65 3 55 18 25
60A1 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 75 65 3 M5x12 23 30
60AH1 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 75 65 3 5.5 23 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 85 75 3 M5x12 23 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 90 75 3 M5x12 23 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 70 85 75 B M6x15 23 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 70 90 75 5 M5x12 23 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14 73 98.4 85 3 M5x12 25 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14| 80 100 85 3 M6x15 23 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

MP 060

L1
L3 L2
[
- N
(o] O (=) Py £ Gy B o -
FM o == 1
7 S
vz ©
&y
—
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 32.5 50 42.5 M4x8 M4 20.2 13.2 3 8.7 8
9 9.52 10 325 50 42.5 M4x8 M4 20.2 13.2 3 7.8 9
1" 12 12.7 8515 50 42.5 M4x8 M4 20.5 13.5 3 8.5 1
35.5 50 42.5 M4x8 M4 24 17 3 10.2 11.5

&J‘“Ti Mn2 | Ma2z  Mp2 Os  @Qr (of: Rimax R2max A2max
’ Nm

i [Nm] [Nm] farcmin] | Zremin

(N] (N] [N]

MP 060 1_3
MP 060 1_4
MP 060 1_5
MP 060 1_6
MP 060 1_7
MP 060 1_10
MP 060 2_9
MP 060 2_12
MP 060 2_15
MP 060 2_16
MP 060 2_20
MP 060 2_25
MP 060 2_28
MP 060 2_30
MP 060 2_35
MP 060 2_36
MP 060 2_40
MP 060 2_50
MP 060 2_70
MP 060 2_100
MP 060 3_48
MP 060 3_64
MP 060 3_75
MP 060 3_80
MP 060 3_84
MP 060 3_90
MP 060 3_120
MP 060 3_125
MP 060 3_140
MP 060 3_150
MP 060 3_160
MP 060 3_175
MP 060 3_200
MP 060 3_210
MP 060 3_216
MP 060 3_250
MP 060 3_280
MP 060 3_350
MP 060 3_400
MP 060 3_500
MP 060 3_700
MP 060 3_1000
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MP K 060

25AH ... 80A

IN
55 - 2D
=z
5h7 2 4,&\\? W 335
7)//51 v k =
% NN = &
S s 8
2l D) ) < r g [wpKoso2 | 17
& j : ; MPKO0603 | 2.2
\ j/ € MPKO0604 | 25
2 52 1005 10172 omd M5x10
275 118.45 (K 0604) L 38
N4
\\ [p—
]
ol R N N1 N2 | N3 | N4 | N5 | Lmax
e
min max
25AH | 6 635 7 8 9 952 - - — — _ | 25 | 39 | 56
26AH | 6 635 7 8 9 95 - - - - _—| 26 | 39 | 56
28AH | 6 635 7 8 9 952 - - - - _| 28 | 39 | 56
30AH |6 63 7 8 9 952 - - - — —| 30 | 39 | 56
322AH | 6 635 7 8 9 95 - - - - _| 3 | 3 | 5 | 65 | 35 | 45 25 | 25
34AH |6 635 7 8 9 952 - - - - _| 3 | 40 | 56
36AH | 6 635 7 8 9 95 - - - - _—| 3 | 42 | 56
39AH |6 635 7 8 9 952 - - - — _ | 39 | 45 | 56
40AH |6 635 7 8 9 95 - - - — _| 4 | 46 | 56
38B 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 — | 384 66.6 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
40B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 40 63 60 | 3 | mM4x10 | 18 | 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 50 60 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
508 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 65 60 | 3 | M5x12 | 23 | 30
50BH |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 65 65 | 3 55 25 | 32
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 70 60 | 3 | M4x10 | 23 | 30
55MH |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 55 80 65 | 2 55 16 | 23
60A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 60 75 65 | 3 | M5x12 | 18 | 25
60A1 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 75 65 | 3 | M5x12 | 23 | 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 85 75 | 3 | Msx12 | 23 | 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 ) 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 85 75 | 3 | mMex15 | 23 | 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 90 75 | 5 | M5x12 | 23 | 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 73 98.4 85 | 3 | M5x12 | 25 | 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 80 100 85 | 3 | Mex15 | 23 | 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

MP K 060

(59
—

Visto desde Q

FM I: % D4

—
& ] S %y & I

2 \ T )
b £ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 325 50 425 | M4x8 | M4 202 | 132 3 8.7 8
8 9 9.52 10 325 50 425 | M4x8 | M4 202 | 132 3 7.8 9
1 12 12.7 355 50 425 | M4x8 | M4 205 | 135 3 8.5 1
14 355 50 425 | M4x8 | M4 24 17 3 102 | 115

Ps Pr R2 max

[arcmin]

Nm
[arcmin [N] 6..952 10..14

MP K 060 2_3
MP K 060 2_4
MP K 060 2_5
MP K 060 2_6
MP K 060 2_7
MP K 060 2_10
MP K 060 3_9
MP K 060 3_12
MP K 060 3_15
MP K 060 3_16
MP K 060 3_20
MP K 060 3_25
MP K 060 3_28
MP K 060 3_30
MP K 060 3_35
MP K 060 3_36
MP K 060 3_40
MP K 060 3_50
MP K 060 3_70
MP K 060 3_100

MP K 060 4_48 1.8

MP K 060 4_64 30 45 100 3500 | 5000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.18 0.20
MP K 060 4_75 30 45 100 3500 | 5000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.19
MP K 060 4_80 30 45 100 3500 | 5000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.18 0.20
MP K 060 4_84 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.19
MP K 060 4_90 18 35 70 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.18
MP K 060 4_120 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.15 0.17
MP K 060 4_125 30 45 100 3500 | 5000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.19
MP K 060 4_140 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.19
MP K 060 4_150 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.18
MP K 060 4_160 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.18
MP K 060 4_175 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.19
MP K 060 4_200 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.18
MP K 060 4_210 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.18
MP K 060 4_216 30 45 100 3500 | 5000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.19
MP K 060 4_250 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.18
MP K 060 4_280 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.18
MP K 060 4_350 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.18
MP K 060 4_400 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.18
MP K 060 4_500 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.18
MP K 060 4_700 30 45 100 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.18
MP K 060 4_1000 18 85 70 4000 | 6000 | 17" | 12 1.8 600 700 89 0.17 0.18
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MP 080

IS 105.3 (MP 080 1)
129.8 (MP 080 2)
43 154.3 (MP 080 3) 46
4 5
30 5
6 o)
wls =
sEl ==t ————— H 55 9 MP 080 1 4.0
10; ©o - o MP 080 2 4.6
| g MP 0803 | 5.2
LT 65 +0.05
L Al

40B1 ... 110B1

83.5 (MP 080 1)
108 (MP0802)
N5 132.5 (vP 080 3) 46

N3 5
i 2
|30 .5 ﬁ
| |
zo T=HE
sel_ I~ = ;IS% MP0801 | 4.0
7 o TI® MP 0802 | 46
4@ | 3 MP 0803 | 5.2
L =
Tl
[
1
o (<R N | Nt | N2 | N3 | N4& | N5 | Lma
=S
4B1 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - — - | 40 | 63 | 80 | 4 | Max12 | 34 | 40
45A 8 9 952 1 12 127 - - - - — — | 45 | 63 | 80 | 4 | M4x12 | 34 | 40
5081 |8 9 952 11 12 127 14 - - - - - | 50 | 65 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
50BH1 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - | 50 65 | 8 | 4 55 | 34 | 40
501 |8 9 952 11 12 127 14 - - — — - | 50 | 70 | 80 | 4 | M4x10 | 34 | 40
50D 8 9 95 1 12 127 14 - - - - - | 50 | 95 | 80 | 4 | M6x20 | 34 | 40
55A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 555 | 1257 | 105 | 4 | M6x20 | 34 | 40
60A2 |8 9 952 11 12 127 14 - - — — — | 60 | 75 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60AH2 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - | 60 | 75 | 90 | 4 65 | 34 | 40
60B1 |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - - | 60 | 85 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60C1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - — | 60 | 90 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
70AM1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 8 | 80 | 4 | Méx20 | 34 | 40
70AH1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 1905| 70 | 8 | 90 | 4 65 | 34 | 40
70B1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 1905 70 | 90 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
73A1 |8 9 952 11 12 127 14 - - — - — | 73 | 984 | 85 | 4 | M5x16 | 34 | 40
80A1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 | 100 & 90 | 4 | Méx16 | 34 | 40
95A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 115 | 100 | 4 | M8x20 | 34 | 40
958 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
10A |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
0B |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 44 | 50
110B1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 54 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

L1
L3 L2
[
LU =
Q g lt 7 a
7 S
vz ©
5.,
R
b (&7 D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
8 9 9.52 38 68 76.5 M6x12 M6 32.2 26.3 9.5 19.3 10.5
11 12 12.7 43 68 76.5 M6x12 M6 32.2 26.3 9.5 19.3 12,5
14 15.875 16 17 48 68 76.5 M6x12 M6 32.2 26.3 15 1958 14.5
19 19.05 51 68 76.5 M6x12 M6 32.2 26.3 9.5 19.3 16.5
NS SB HB Jg [kgem?]
A
\'P}_)“b‘ll Mn2 Maz Mp2 N1 nimax Qs  Qr Ct Rimax Ramax A2max Ramax Azmax ™ g
i [Nm] [Nm] [Nm] [min-'] [min-'] [arcmin] la,mn [Nl [N] [N] [N] [N] % 8..12.7 14..19.05
MP 080 1_3 40 | 80 | 180 | 2900|3500 | 15' | 10'| 7.0 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 97 0.50 0.59
MP 080 1_4 50 | 80 | 200 [ 3100|4500 | 15' | 10'| 7.0 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 97 0.34 0.43
MP 080 1_5 50 [ 80 | 200 [ 3200|4500 | 15' | 10' | 7.0 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 97 0.28 0.37
MP 080 1_6 50 | 80 | 200 | 3200|4500 | 15' | 10' 7.0 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 97 0.21 0.30
MP 080 1_7 50 | 80 | 200 [4000 6000 | 15' | 10'| 7.0 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 97 0.23 0.32
MP 080 1_10 40 | 80 | 180 | 4000|6000 | 15" | 10" | 7.0 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 97 0.20 0.29
MP 080 2_9 40 | 80 | 180 | 2900 | 3500 | 15' [ 10" | 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.49 0.58
MP 080 2_12 70 | 100 | 250 [ 2900 | 3500 | 15' | 10" | 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.47 0.56
MP 080 2_15 70 [ 100 | 250 [ 2900 | 3500 | 15' | 10' | 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.46 0.55
MP 080 2_16 70 | 100 | 250 [ 3100 | 4500 | 15' | 10" | 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.32 0.41
MP 080 2_20 70 | 100 | 250 | 3200 | 4500 | 15' | 10" | 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.27 0.36
MP 080 2_25 70 | 100 | 250 | 3200 | 4500 | 15' | 10' | 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.27 0.36
MP 080 2_28 70 | 100 | 250 [ 4000 | 6000 | 15' | 10' | 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.22 0.31
MP 080 2_30 40 | 80 | 180 [ 4000|6000 | 15' | 10' 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.20 0.29
MP 080 2_35 70 | 100 | 250 [ 4000|6000 | 15' | 10' | 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.22 0.31
MP 080 2_36 50 | 80 | 200 [ 3200|4500 | 15' | 10' | 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.20 0.29
MP 080 2_40 70 | 100 | 250 [ 4000 | 6000 | 15' | 10" | 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.20 0.29
MP 080 2_50 70 | 100 | 250 [ 4000 | 6000 | 15' | 10" | 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.19 0.28
MP 080 2_70 70 | 100 | 250 [ 4000 | 6000 | 15' | 10' | 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.19 0.28
MP 080 2_100 40 | 80 | 180 | 4000|6000 | 15" | 10" | 5.9 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 94 0.19 0.28
MP 080 3_48 70 | 100 | 250 [ 3100 | 4500 | 17' | 12" | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.33 0.42
MP 080 3_64 70 | 100 | 250 [ 3100|4500 | 17" | 12' | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.32 0.41
MP 080 3_75 70 | 100 | 250 [ 3200 | 4500 | 17' | 12'| 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.27 0.36
MP 080 3_80 70 | 100 | 250 | 3100 | 4500 | 17" | 12' 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.32 0.41
MP 080 3_84 70 | 100 | 250 [ 4000|6000 | 17" | 12' | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.23 0.32
MP 080 3_90 40 | 80 | 180 | 4000 | 6000 | 17" [ 12" | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.20 0.29
MP 080 3_120 70 | 100 | 250 [ 4000|6000 | 17' | 12'| 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.20 0.29
MP 080 3_125 70 | 100 | 250 [ 3200 | 4500 | 17' | 12" | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.27 0.36
MP 080 3_140 70 | 100 | 250 [ 4000|6000 | 17" | 12' | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.22 0.31
MP 080 3_150 70 | 100 | 250 [ 4000|6000 | 17' | 12" | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.20 0.29
MP 080 3_160 70 | 100 | 250 [ 4000 | 6000 | 17' | 12" | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.20 0.29
MP 080 3_175 70 | 100 | 250 [ 4000|6000 | 17" | 12' | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.22 0.31
MP 080 3_200 70 | 100 | 250 [ 4000|6000 | 17" | 12' | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.20 0.29
MP 080 3_210 70 | 100 | 250 | 4000 | 6000 | 17" | 12' 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.20 0.29
MP 080 3_216 70 | 100 | 250 | 3200 | 4500 | 17" | 12' | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.20 0.29
MP 080 3_250 70 | 100 | 250 [ 4000|6000 | 17" | 12' | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.19 0.28
MP 080 3_280 70 | 100 | 250 [ 4000|6000 | 17' | 12" | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.19 0.28
MP 080 3_350 70 | 100 | 250 [ 4000 | 6000 | 17' | 12" | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.19 0.28
MP 080 3_400 70 | 100 | 250 [ 4000|6000 | 17" | 12' | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.19 0.28
MP 080 3_500 70 | 100 | 250 [ 4000|6000 | 17' | 12'| 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.19 0.28
MP 080 3_700 70 | 100 | 250 [ 4000 | 6000 | 17' | 12" | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.19 0.28
VDR 40 | 80 | 180 [ 4000 | 6000 | 17" | 12' | 5.4 400 | 1300 | 1400 | 2500 | 3000 | 91 0.19 0.28
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MP G 080

40B1 ... 110B1

Z
] 5
e 2
5 g &
=
+-—-- b —- -8 ——— - -— = MPG0802 | 5.2
© & e MPG0803 | 58
S N . o MPG 0804 | 6.4
SR | e
38.25 192.55 (MP G 080 4) 46
N4 _
(& _ ig}:
p // . \
) \\\K J/// I
&5
N2
@ N1
b (R N | N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
&Y
40B1 8 9 952 11 12 127 14 - - — — — | 40 | 63 | 80 | 4 | Max12 | 34 | 40
45A 8 9 952 11 12 127 - - - — — — | 45 | 63 | 8 | 4 | Max12 | 34 | 40
50B1 8 9 952 11 12 127 14 - - - - — | 5 | 65 | 8 | 4 | M5x16 | 34 | 40
50BH1 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - — | 5 | 65 | 8 | 4 55 34 | 40
50C1 8 9 952 11 12 127 14 - - - - — | 50 | 70 | 8 | 4 | M4x10 | 34 | 40
50D 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - | 5 | 95 | 8 | 4 | M6x20 | 34 | 40
55A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 555 |1257 | 105 | 4 | M6x20 | 34 | 40
60A2 8 9 952 11 12 127 14 - - — — - | 60 | 75 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60AH2 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - |60 | 75 | 90 | 4 6.5 34 | 40
60B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - — | 60 | 8 | 8 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60C1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - — | 60 | 90 | 8 | 4 | Msx16 | 34 | 40
70A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 8 | 4 | M6x20 | 34 | 40
70AH1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 1905 70 | 8 | 90 | 4 6.5 34 | 40
70B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 90 | 8 | 4 | M5x16 | 34 | 40
73A1 8 9 952 11 12 127 14 - - — - - | 73 | 984 | 8 | 4 | M5x16 | 34 | 40
80A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 | 100 | 90 | 4 | Méx16 | 34 | 40
95A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 115 | 100 | 4 | M8x20 | 34 | 40
958 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
110A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
1108 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 44 | 50
110B1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 54 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

MP G 080

@ D1
R W 9
NN NN
& N
QO oo
Ds| L5 Visto desde Q
FM L =48 Y5
2D
Vi
D, (O D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
8 9 9.52 38 68 765 | Méx12 | M6 322 26.3 9.5 19.3 10.5
11 12 12.7 43 68 765 | M6x12 | M6 32.2 26.3 9.5 19.3 12.5
14 15875 16 17 48 68 765 | M6x12 | M6 32.2 26.3 9.5 19.3 14.5
19 19.05 51 68 765 | M6x12 | M6 32.2 26.3 9.5 19.3 16.5

HB Jg [kgem?]

/
“- cPS cPR Ct R2 max A2max R2max  |A2max
2]

[min-1]  [arcmin] ’arcmm [N] [N] [N] 8..127 14..19.05

MP G 080 2_3
MP G 080 2_4
MP G 080 2_5
MP G 080 2_6
MP G 080 2_7
MP G 080 2_10
MP G 080 3_9
MP G 080 3_12
MP G 080 3_15
MP G 080 3_16
MP G 080 3_20
MP G 080 3_25
MP G 080 3_28
MP G 080 3_30
MP G 080 3_35
MP G 080 3_36
MP G 080 3_40
MP G 080 3_50
MP G 080 3_70
MP G 080 3_100
MP G 080 4_48
MP G 080 4_64
MP G 080 4_75
MP G 080 4_80
MP G 080 4_84
MP G 080 4_90
MP G 080 4_120
MP G 080 4_125
MP G 080 4_140
MP G 080 4_150
MP G 080 4_160
MP G 080 4_175
MP G 080 4_200
MP G 080 4_210
MP G 080 4_216
MP G 080 4_250
MP G 080 4_280
MP G 080 4_350
MP G 080 4_400
MP G 080 4_500
MP G 080 4_700
MP G 080 4_1000
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@ Bonfiglioli

MP MB 080

40B1 ... 110B1 20 64
95 42 ‘
© 20 G6 ©
| | N5 © e
J_&‘fl_‘ 3 i S
N | N3 |, | ‘ sEl —
IRV R - o ||l 1%
o E +
S sellb e EEE
© |
gfee s o 1o
N \ \
e T
" n ‘u.u_V_
22.5 80 o 20 h7 ©
. 9% 42
149.5 (MP MB 080 2)
174  (MP MB 080 3)
198.5 (MP MB 080 4)
6 Nm
22 o
o R - 8 & MP MB 080 2 | 14.0
S MP MB 080 3 | 15.0
MP MB 0804 | 16.0
M8
14
ol R N | N1t | N2 | N3 N4 | N5 | Lmax
S
40B1 8 9 952 11 12 127 14 - - - — - 40 | 63 | 80 4 Max12 | 34 | 40
45A 8 9 952 11 12 127 - - - - - - 45 | 63 | 80 4 M4x12 | 34 | 40
50B1 8 9 952 11 12 127 14 - = = = = 50 | 65 | 80 4 M5x16 | 34 | 40
50BH1 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 65 | 80 4 55 34 | 40
50C1 8 9 952 11 12 127 14 - = = = = 50 | 70 | 80 4 M4x10 | 34 | 40
50D 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 95 | 80 4 M6x20 | 34 | 40
55A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 555 | 1257 | 105 | 4 M6x20 | 34 | 40
60A2 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 | 75 | 80 4 M5x16 | 34 | 40
60AH2 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - — - 60 | 75 | 90 4 6.5 34 | 40
60B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - -  — 60 | 85 | 80 4 M5x16 | 34 | 40
60C1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - — - 60 | 90 | 80 4 M5x16 | 34 | 40
70A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 80 4 M6x20 | 34 | 40
70AH1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 90 4 6.5 34 | 40
70B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 90 | 80 4 M5x16 | 34 | 40
73A1 8 9 952 11 12 127 14 - = = = = 73 | 984 | 85 4 M5x16 | 34 | 40
80A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 | 100 | 90 4 M6x16 | 34 | 40
95A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 115 | 100 | 4 M8x20 | 34 | 40
95B 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 130 | 115 | 4 M8x20 | 34 | 40
110A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115 | 4 M8x20 | 34 | 40
110B 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 44 | 50
110B1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 54 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

MP MB 080

L1
L2

a IR s e S L
FM S Sihe a
)
%)
8l
b X D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
8 9 9.52 38 68 765 | M6x12 | M6 322 | 263 95 193 | 105
11 12 12.7 43 68 765 | M6x12 | M6 322 | 263 95 193 | 125
14 15875 16 17 48 68 765 | M6x12 | M6 322 | 263 95 193 | 145
19 19.05 51 68 765 | M6x12 | M6 322 | 263 95 193 | 165

DNy Je [kgem?]
‘}I | . tmax | @s Pr Ct

Nm

. : ]
[min-1] [arcmin] arcmin

8..127 14 ...19.05

MP MB 080 2_3
MP MB 080 2_4
MP MB 080 2_5
MP MB 080 2_6
MP MB 080 2_7
MP MB 080 2_10
MP MB 080 3_9
MP MB 080 3_12
MP MB 080 3_15
MP MB 080 3_16
MP MB 080 3_20
MP MB 080 3_25
MP MB 080 3_28
MP MB 080 3_30
MP MB 080 3_35
MP MB 080 3_36
MP MB 080 3_40
MP MB 080 3_50
MP MB 080 3_70
MP MB 080 3_100
MP MB 080 4_48
MP MB 080 4_64
MP MB 080 4_75
MP MB 080 4_80
MP MB 080 4_84
MP MB 080 4_90
MP MB 080 4_120
MP MB 080 4_125
MP MB 080 4_140
MP MB 080 4_150
MP MB 080 4_160
MP MB 080 4_175
MP MB 080 4_200
MP MB 080 4_210
MP MB 080 4_216
MP MB 080 4_250
MP MB 080 4_280
MP MB 080 4_350
MP MB 080 4_400
MP MB 080 4_500
MP MB 080 4_700
MP MB 080 4_1000
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@ Bonfiglioli

IS 121.3 (MP 105 1)
153.8 (MP 105 2)

47 186.3 (MP 105 3) 57.5

4 5
35 | 5
L1 O L B
,,,,,,,,,,,, L 1558 MP 1051 | 6.5
B~ MP1052 | 85
‘f § MP 1053 | 10.5
7 E‘ 85 +0.05
i 15

107.5 (MP 105 1)
140 (MP1052)
N5  172.5 (MP 105 3) 57.5

N3 5
2
35 [ 5 ﬁ
zo ! ! Lt ©
sal I &= SWES MP1051 | 65
L 7 o NI MP1052 | 85
“E = P MP 1053 | 10.5
I =
% 85 +0.05 T 15 =
\\\q§° ! W
— =
)
ol R N | Nt | N2 | N3 | N4& | N5 | Lma
S
11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 50 | 95 | 100 | 5 | Méx14 | 28 | 40
55A 11 12 127 14 15 15875 16 19 — - — — | 55 |1257| 105 | 5 | Méx16 | 28 | 40
60A2 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 60 | 75 | 100 | 65 | M5x14 | 28 | 40
60AH2 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — — — | 60 | 75 | 100 | 4 6.5 33 | 40
60B1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — — — | 60 | 85 | 100 | 65 | M5x14 | 28 | 40
70A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — — — | 70 | 85 | 100 | 65 | Méx14 | 28 | 40
70AH1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 70 | 8 | 100 | 4 6.5 33 | 40
70B1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — — — | 70 | 90 | 100 | 65 | M5x12 | 28 | 40
80A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — — — | 80 | 100 | 100 | 65 | Mexi6 | 28 | 40
80AH1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — — — | 8 | 100 | 100 | 4 6.5 33 | 40
95A 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 95 | 115 | 100 | 65 | M8x18 | 28 | 40
95A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 — — | 95 | 115 | 100 | 65 | M8x18 | 38 | 50
958 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — — — | 95 | 130 | 115 | 65 | M8x18 | 28 | 40
110A 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — — — | 110 | 130 | 115 | 65 | M8x18 | 28 | 40
110A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 — — | 110 | 130 | 115 | 65 | M8x20 | 38 | 50
110B 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 — — | 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 38 | 50
110B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 — | 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 48 | 60
130A | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 — — | 130 | 165 | 140 | 65 | M10x20 | 38 | 50
130A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 32| 130 | 165 | 140 | 65 | M10x25 | 48 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

L1
L3 L2

by N
[ I S o P Gy o -
FM Q Q i / n
"':41" Q
i o
&y
-
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
1 12 12.7 43 90 98 M6x15 M6 1.3 19.5 7.6 12 12.5
14 15 15.875 16 48 90 98 M6x15 M6 31.5 19.5 7.6 12 14.5
19 51 90 98 M6x15 M6 31.5 19.5 7.6 12 16.5
22 24 56.5 90 98 M6x15 M6 35 23 7.6 12 19
28 67 90 98 M6x15 M8 B85 23 7.6 14 22.5
32 71 90 98 M6x15 M8 37 25 7.6 16 24.5

SB HB

Ma2 Mp2 N1 nNimax @s Qg (of} R1 max R2 max A2 max R2 max A2 max M
Nm
[Nm] [Nm] [Nm] [min-1] [min-1] [arcmin] [arcmin [Nl [N] [N] [N] [Nl % 11..127 14..19 22-24 28 -32

MP 105 1_3
MP 105 1_4
MP 1051_5
MP 105 1_6
MP 105 1_7
MP 105 1_10
MP 105 2_9
MP 105 2_12
MP 105 2_15
MP 105 2_16
MP 105 2_20
MP 105 2_25
MP 105 2_28
MP 105 2_30
MP 105 2_35
MP 105 2_36
MP 105 2_40
MP 105 2_50
MP 105 2_70
MP 105 2_100
MP 105 3_48
MP 105 3_64
MP 105 3_75
MP 105 3_80
MP 105 3_84
MP 105 3_90
MP 105 3_120
MP 105 3_125
MP 105 3_140
MP 105 3_150
MP 105 3_160
MP 105 3_175
MP 105 3_200
MP 105 3_210
MP 105 3_216
MP 105 3_250
MP 105 3_280
MP 105 3_350
MP 105 3_400
MP 105 3_500
MP 105 3_700
MP 105 3_1000 [T
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50D ... 130A1

Q
P4

N3
Q
O

; = 5
2 "] Sy
. = "35_ 5
By 5 98 &
© =
o e —8——— 1 s MPG1052 | 85
- 2 ~ MP G 1053 | 105
« . 0 MP G 1054 | 125
ey |
49 235.3 (MP G 105 4) 57.5
N4_
Y
/ // N
\ \\\K J// I
¥ =~
N2
@ N1
ol R N | Nt | N2 | N3 | N4& | N5 | Lma
11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 50 | 95 | 100 | 5 | Méx14 | 28 | 40
1 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 55 |1257| 105 | 5 | M6x16 | 28 | 40
1 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 60 | 75 | 100 | 65 | M5x14 | 28 | 40
60AH2 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 60 | 75 | 100 | 4 6.5 33 | 40
60B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 60 | 8 | 100 | 65 | M5x14 | 28 | 40
70A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — - | 70 | 8 | 100 | 65 | Méx14 | 28 | 40
70AH1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 70 | 85 | 100 | 4 6.5 33 | 40
70B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 70 | 90 | 100 | 65 | M5x12 | 28 | 40
80A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 80 | 100 | 100 | 65 | M6x16 | 28 | 40
80AH1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 80 | 100 | 100 | 4 6.5 33 | 40
95A 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 95 | 115 | 100 | 65 | M8x18 | 28 | 40
95A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 — - | 95 | 115 | 100 | 65 | M8x18 | 38 | 50
958 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 95 | 130 | 115 | 65 | M8x18 | 28 | 40
10A |11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 110 | 130 | 115 | 65 | M8x18 | 28 | 40
110A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - — | 10 | 130 | 115 | 65 | M8x20 | 38 | 50
110B | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - — | 10 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 38 | 50
110B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 — | 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 48 | 60
130A | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 — — | 130 | 165 | 140 | 65 | M10x20 | 38 | 50
130A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 32| 130 | 165 | 140 | 65 | M10x25 | 48 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

@ D1
D N 3
& I\
O o
D5 L5 Visto desde @)
D4
Sl 1 By ‘
FM @Dl
D (\— D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
11 12 12.7 43 90 98 M6x15 | M6 315 19.5 76 12 12.5
14 15 15.875 16 48 90 98 M6x15 | M6 315 19.5 76 12 14.5
19 51 90 98 M6x15 | M6 315 19.5 76 12 16.5
22 24 56.5 90 98 M6x15 | M6 35 23 76 12 19
28 67 90 98 M6x15 | M8 35 23 7.6 14 225
32 71 90 98 M6x15 | M8 37 25 7.6 16 24.5

& SB
; \‘ Mh2 Ma2z Mp2 Nimax Ps Qr Ct R2maxA2maxR2maxA2max M

[Nm] [Nm] [Nm] [min-1] [min-"] [arcmin] [arﬁr[:in

MP G 105 2_3
MP G 105 2_4
MP G 105 2_5
MP G 105 2_6
MP G 105 2_7
MP G 105 2_10
MP G 105 3_9
MP G 105 3_12
MP G 105 3_15
MP G 105 3_16
MP G 105 3_20
MP G 105 3_25
MP G 105 3_28
MP G 105 3_30
MP G 105 3_35
MP G 105 3_36
MP G 105 3_40
MP G 105 3_50
MP G 105 3_70
MP G 105 3_100
MP G 105 4_48
MP G 105 4_64
MP G 105 4_75
MP G 105 4_80
MP G 105 4_84
MP G 105 4_90
MP G 105 4_120
MP G 105 4_125
MP G 105 4_140
MP G 105 4_150
MP G 105 4_160
MP G 105 4_175
MP G 105 4_200
MP G 105 4_210
MP G 105 4_216
MP G 105 4_250
MP G 105 4_280
MP G 105 4_350
MP G 105 4_400
MP G 105 4_500
MP G 105 4_700
MP G 105 4_1000




@ Bonfiglioli

MP MB 105

50D ... 130A1

25 95
]
.. 144 . 3‘2 G6 )
3 [ce]
™ .
N3 . " i
\ﬂ% o | 77@ o _ @ ‘ @ %
i T i 0 [k ~‘¥~ A4
0 77‘7777‘7777‘7 Z0 \ N <H| N
. e B EER
I R A ¥ 'ﬂ? o 11 o
N | i \
™ Y -
| [ [ [
—d 0 :M—F
32.5 95 © 32h7 9
L 144 | 58
195 (MP MB 105 2)
227.5 (MP MB 105 3)
260 (MP MB 105 4) 6 Nm
34 o
o MP MB 105 2 32
< <| ©
s I S — ol © MPMB 1053 | 34
o MP MB 105 4 36
[ee}
M10
15
b <R N | Nt | N2 | N3 | N4 | N5 | Lmax
pus
1 12 127 14 15 15875 16 19 — — - — 50 95 100 5 M6x14 28 40
55A 11 12 127 14 15 15875 16 19 — - - - 55 125.7 | 105 5 M6x16 28 40
60A2 1 12 127 14 15 15875 16 19 — - - — 60 75 100 6.5 M5x14 28 40
60AH2 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 60 75 100 4 6.5 33 40
60B1 11 12 127 14 15 15875 16 19 — - - - 60 85 100 6.5 M5x14 28 40
70A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 70 85 100 6.5 M6x14 28 40
70AH1 1 12 127 14 15 15875 16 19 — - — - 70 85 100 4 6.5 88 40
70B1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 70 90 100 6.5 M5x12 28 40
80A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 80 100 100 6.5 M6x16 28 40
80AH1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 80 100 100 4 6.5 33 40
95A 1" 12 127 14 15 15875 16 19 — - — - 95 115 100 6.5 M8x18 28 40
95A1 1 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 95 115 100 6.5 M8x18 38 50
95B 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 95 130 115 6.5 M8x18 28 40
110A 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 110 130 115 6.5 M8x18 28 40
110A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 110 130 115 6.5 M8x20 38 50
110B " 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 110 145 120 6.5 M8x20 38 50
110B1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 - 110 145 120 6.5 M8x20 48 60
130A 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 130 165 140 6.5 | M10x20 38 50
130A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 32 130 165 140 6.5 M10x25 48 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

MP MB 105

L1
L2
[
5 o 7/ i
FM : ==
Q
%)
9 @
/:,
D (\ 1] D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
11 12 12.7 43 90 98 M6x15 M6 31.5 19.5 7.6 12 12.5
14 15 15.875 16 48 90 98 M6x15 M6 31.5 19.5 7.6 12 14.5
19 51 90 98 M6x15 M6 31.5 19.5 7.6 12 16.5
22 24 56.5 90 98 M6x15 M6 35 23 7.6 12 19
28 67 90 98 M6x15 M8 35 23 7.6 14 22.5
32 71 90 98 M6x15 M8 37 25 7.6 16 24 .5

‘Tj SRR e s

. . Nm
[min-'] | [aremin]  (Zominl ¢ 11..12.7 14..19

MP MB 105 2_3
MP MB 105 2_4
MP MB 105 2_5
MP MB 105 2_6
MP MB 105 2_7
MP MB 105 2_10
MP MB 105 3_9
MP MB 105 3_12
MP MB 105 3_15
MP MB 105 3_16
MP MB 105 3_20
MP MB 105 3_25
MP MB 105 3_28
MP MB 105 3_30
MP MB 105 3_35
MP MB 105 3_36
MP MB 105 3_40
MP MB 105 3_50
MP MB 105 3_70
MP MB 105 3_100
MP MB 105 4_48
MP MB 105 4_64
MP MB 105 4_75
MP MB 105 4_80
MP MB 105 4_84
MP MB 105 4_90
MP MB 105 4_120
MP MB 105 4_125
MP MB 105 4_140
MP MB 105 4_150
MP MB 105 4_160
MP MB 105 4_175
MP MB 105 4_200
MP MB 105 4_210
MP MB 105 4_216
MP MB 105 4_250
MP MB 105 4_280
MP MB 105 4_350
MP MB 105 4_400
MP MB 105 4_500
MP MB 105 4_700
MP MB 105 4_1000




@ Bonfiglioli

151.2 (MP 130 1)
190.7 (MP 130 2)
57.5 230.2 (MP 130 3) 69.5

5 7
50 |.3

MP 1301 | 12.0
MP 1302 | 155
MP 1303 | 18.5

110+0.05

110 +0.05

55A1 ... 180A1

126  (MP1301)
165.5 (MP 130 2)
N5 205 P1303) 69.5

N3 7
"8
|
|50 1.3 ﬁ
I |
NI~
pzd[a) =] c<c| X
sal : Ni[o ® MP 1301 | 12.0
o L et MP1302 | 155
™ = & MP1303 | 185
| I =
< 110 = 0.05 20 =
\\\4\50 |
. - FT
[
DI/% N | Nt | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
—&x
55A1 14 15875 16 19 - = = - - - | 555 |1257 | 130 4 M6x15 | 395 | 50
80A2 14 15875 16 19 - - - - - - 80 100 | 130 4 M6x15 | 39.5 | 50
95A1 14 15875 16 19 22 24 - = o = 95 15 | 130 4 M8x20 | 395 | 50
110A1 14 15875 16 19 22 24 - - - - | 10 | 130 | 130 4 M8x20 | 39.5 | 50
110B1 14 15875 16 19 22 24 - - - — | 110 | 145 | 130 | 65 | M8x20 | 495 | 60
114A0 14 15875 16 19 22 24 - - - - | 1143 ] 200 | 170 | 55 | M12x25 | 39.5 | 50
114A 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 1143 | 200 | 170 | 55 | M12x25 | 69.5 | 80
130A 14 15875 16 19 22 24 -  — - - | 130 | 165 | 140 4 M10x20 | 39.5 | 50
130A1 14 15875 16 19 22 24 28 32 - — | 130 | 165 | 140 4 M10x20 | 49.5 | 60
180A 14 15875 16 19 22 24 28 32 — — | 180 | 215 | 190 | 55 | M14x25 | 495 | 60
180A1 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 180 | 215 | 190 | 55 | M14x25 | 69.5 | 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

L1
L3 L2
% |
- N
FM 5 84EFt -
) a3 7 o
7 )
vz ©
&y
T
D (\ 3 D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 LS
14 15.875 16 48 113 125.5 M8x15 M6 40 27.5 6 20 14.5
19 51 113 125.5 M8x15 M6 40 27.5 6 20 16.5
22 24 56.5 113 1255 M8x15 M6 41 28.5 6 19.5 19
28 67 113 125.5 M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 22.5
32 71 113 125.5 M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 245
35 73 113 125.5 M8x15 M8 50 37.5 11.25 26 26
38 77.5 113 125.5 M8x15 M8 50 37.5 11.25 26 28

Jg [kgem?]

%“‘Ti Mn 2 Nt Nimax Qs  Qr Ct  R1max R2 max A2 max
i

Nm
arcminill [N] [N] [N] 14..19 22-24 28-32 35-38

[min-1] [min-]  [arcmin]
MP 130 1_3
MP 130 1_4
MP 1301 5
MP 130 1_6
MP 1301_7
MP 130 1_10
MP 130 2_9
MP 130 2_12
MP 130 2_15
MP 130 2_16
MP 130 2_20
MP 130 2_25
MP 130 2_28
MP 130 2_30
MP 130 2_35
MP 130 2_36
MP 130 2_40
MP 130 2_50
MP 130 2_70
MP 130 2_100
MP 130 3_48
MP 130 3_64
MP 130 3_75
MP 130 3_80
MP 130 3_84
MP 130 3_90
MP 130 3_120
MP 130 3_125
MP 130 3_140
MP 130 3_150
MP 130 3_160
MP 130 3_175
MP 130 3_200
MP 130 3_210
MP 130 3_216
MP 130 3_250
MP 130 3_280
MP 130 3_350
MP 130 3_400
MP 130 3_500
MP 130 3_700
MP 130 3_1000
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55A1 ... 180A1

gN
Bl
wof =] 7 .
gl iy Te
Ly 50 3
[Te)
1o 124 &
© =
4 A — —8——— W — ‘To MP G 1302 | 16.0
@ =t MP G 1303 | 19.5
0 [{e] e
™ = B MPG1304 | 22,5
‘ 213.2
2Zwme | o
124 62 292.2 (MP G 130 4) 69.5 |
M,T
e _L__ &
{ A
/A oy
L)
|\ KJ a
\ \\ // /,
o= )
N2
@ N1
DI% N | Nt | N2 | N3 N4 | N5 | Lmax
&Sy
55A1 14 15875 16 19 - - - - — _ | 555 | 1257 | 130 4 M6x15 | 395 | 50
80A2 14 15875 16 19 - - - - - — | 80 | 100 | 130 4 M6x15 | 395 | 50
95A1 14 15875 16 19 22 24 - - - — | 95 | 115 | 130 4 M8x20 | 395 | 50
110A1 | 14 15875 16 19 22 24 — - —  — | 110 | 130 | 130 4 M8x20 | 395 | 50
110B1 | 14 15875 16 19 22 24 — - —  _— | 110 | 145 | 130 | 65 | M8x20 | 495 | 60
114A0 | 14 15875 16 19 22 24 — -  _—  _ | 1143| 200 | 170 | 55 | M12x25 | 395 | 50
114A 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 |1143| 200 | 170 | 55 | M12x25 | 69.5 | 80
130A 14 15875 16 19 22 24 - - -  — | 130 | 165 | 140 4 | M10x20 | 395 | 50
130A1 | 14 15875 16 19 22 24 28 32 -  — | 130 | 165 | 140 4 | M10x20 | 495 | 60
180A 14 15875 16 19 22 24 28 32 -  — | 180 | 215 | 190 | 55 | M14x25 | 495 | 60
180A1 | 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 180 | 215 | 190 | 55 | M14x25 | 69.5 | 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

@ D1
D N3
R NS
QO o
Ds L5 Visto desde Q
D4
FM 2 95 —
gD|! ) ’ OO:
b £ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15875 16 48 13 1255 | M8x15 M6 40 275 6 20 145
19 51 13 1255 | M8x15 M6 40 275 6 20 16.5
22 24 56.5 13 1255 | M8x15 M6 41 285 6 19.5 19
28 67 13 1255 | M8x15 M8 41 285 6 19.5 225
32 71 13 1255 | M8x15 M8 41 285 6 19.5 245
35 73 113 1255 | M8x15 M8 50 375 11.25 26 26
38 775 113 1255 | M8x15 M8 50 375 11.25 26 28

Nt Nimax @Ps Qr Ct

Nm
[min-1] [min-1] ' [arcmin] ’arcmin] 14..19 22-24 28-32 35-38

MP G 130 2_3
MP G 130 2_4
MP G 130 2_5
MP G 130 2_6
MP G 130 2_7
MP G 130 2_10
MP G 130 3_9
MP G 130 3_12
MP G 130 3_15
MP G 130 3_16
MP G 130 3_20
MP G 130 3_25
MP G 130 3_28
MP G 130 3_30
MP G 130 3_35
MP G 130 3_36
MP G 130 3_40
MP G 130 3_50
MP G 130 3_70
MP G 130 3_100
MP G 130 4_48
MP G 130 4_64
MP G 130 4_75
MP G 130 4_80
MP G 130 4_84
MP G 130 4_90
MP G 130 4_120
MP G 130 4_125
MP G 130 4_140
MP G 130 4_150
MP G 130 4_160
MP G 130 4_175
MP G 130 4_200
MP G 130 4_210
MP G 130 4_216
MP G 130 4_250
MP G 130 4_280
MP G 130 4_350
MP G 130 4_400
MP G 130 4_500
MP G 130 4_700
MP G 130 4_1000




@ Bonfiglioli

MP MB 130

55A1 ... 180A1 375 100
172 s | ‘
™ 42 G6 ©
| | N5 ® e
| N3 BRI
Y72 | T = ©
\@777‘ 777@ wn @ ‘ @ g
— ~ — : @
=} R pdla} —a R I N =1\ ]
2 R st I : s SESIRIRS
© :IE: :
[t} é% — = é ) & T &
q- T
\ I i
_‘:|—‘—|:,_ ] I
T LQ ‘uu—v—
42.5 100 ® 42 ht ©
L. 172 | 75
233.5 (MP MB 130 2)
273  (MP MB 130 3)
312.5 (MP MB 130 4) 15 Nm
47 o
& © MPMB 1302 | 54
- T I —— — el
0 © - MPMB 1303 | 58
o MP MB 130 4 61
[e)]
M12
20
| I
DI% N | Nt | N2 | N3 N4 | N5 | Lmax
7
55A1 14 15.875 16 19 - — — - — - 555 | 125.7 130 4 M6x15 39.5 50
80A2 14 15875 16 19 - - - - - - 80 100 130 4 M6x15 39.5 50
95A1 14 15.875 16 19 22 24 - - - - 95 115 130 4 M8x20 39.5 50
110A1 14 15875 16 19 22 24 - - — — 110 130 130 4 M8x20 39.5 50
110B1 14 15875 16 19 22 24 - - - - 110 145 130 6.5 M8x20 495 60
114A0 14 15875 16 19 22 24 - - - - 114.3 | 200 170 55 M12x25 39.5 50
114A 14 15875 16 19 22 24 28 32 85 38 114.3 | 200 170 585 M12x25 69.5 80
130A 14 15875 16 19 22 24 - - - - 130 165 140 4 M10x20 39.5 50
130A1 14 15.875 16 19 22 24 28 32 - - 130 165 140 4 M10x20 | 49.5 60
180A 14 15.875 16 19 22 24 28 32 - - 180 215 190 5.5 M14x25 | 49.5 60
180A1 14 15.875 16 19 22 24 28 32 35 38 180 215 190 5.5 M14x25 | 69.5 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

MP MB 130

L1
L2
[
FM o S — -
Q Q = a
Q
O
& Ly
an
D (\* 3 D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 LS
14 15.875 16 48 113 125.5 M8x15 M6 40 27.5 6 20 14.5
19 51 113 125.5 M8x15 M6 40 27.5 6 20 16.5
22 24 56.5 113 125.5 M8x15 M6 41 28.5 6 19.5 19
28 67 113 125.5 M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 22.5
32 71 113 125.5 M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 245
35 73 113 125.5 M8x15 M8 50 37.5 11.25 26 26
38 77.5 113 125.5 M8x15 M8 50 37.5 11.25 26 28

‘Ti nmax @s  Qr  Ct

Nm
[min-1] = [arcmin] ’arcminl 9 14..19 22-24 28-32 35-38

MP MB 130 2_3
MP MB 130 2_4
MP MB 130 2_5
MP MB 130 2_6
MP MB 130 2_7
MP MB 130 2_10
MP MB 130 3_9
MP MB 130 3_12
MP MB 130 3_15
MP MB 130 3_16
MP MB 130 3_20
MP MB 130 3_25
MP MB 130 3_28
MP MB 130 3_30
MP MB 130 3_35
MP MB 130 3_36
MP MB 130 3_40
MP MB 130 3_50
MP MB 130 3_70
MP MB 130 3_100
MP MB 130 4_48
MP MB 130 4_64
MP MB 130 4_75
MP MB 130 4_80
MP MB 130 4_84
MP MB 130 4_90
MP MB 130 4_120
MP MB 130 4_125
MP MB 130 4_140
MP MB 130 4_150
MP MB 130 4_160
MP MB 130 4_175
XV REL R
MP MB 130 4_210
MP MB 130 4_216
MP MB 130 4_250
MP MB 130 4_280
MP MB 130 4_350
MP MB 130 4_400
MP MB 130 4_500
MP MB 130 4_700
MP MB 130 4_1000
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@ Bonfiglioli

Is 155.2 (MP 160 1)
194.7 (MP 160 2)
61.5 234.2 (MP 160 3) 98
2.25 L5 14
50 | 70 | 6
‘\
=t | S &
S S = H i %; 8 MP 1601 | 17.0
- ) % -~ MP 160 2 21
N *‘ ‘ a MP 160 3 28
130+0.05 = ’ 16 = 130 +0.05
18l Al

55A1 ... 180A1

130 (MP 160 1)
169.5 (MP 160 2)
N5 209 (vP1603) 98
N3 14

2
y

D=
\ Zo - <l
@ )A } zs t, ﬁéJ’f‘C_, 8 MP 1601 | 17.0
ol | SR MP 1602 | 21
AN | = & MP 1603 | 28
< 130 +0.05 25 =
\\\?50 ;
S
| IV
DI% N | Nt | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
e

55A1 14 15875 16 19 - - - - -  — | 555 1257 | 140 5 M6éx15 | 395 | 50
80A2 14 15875 16 19 - - - - - - 80 | 100 | 140 5 M6x15 | 39.5 | 50
95A1 14 15875 16 19 22 24 - - - - 95 15 | 140 5 M8x20 | 395 | 50
110A1 14 15875 16 19 22 24 - - - - | 110 | 130 | 140 5 M8x20 | 395 | 50
110B1 14 15875 16 19 22 24 - - - - | 110 | 145 | 140 | 65 | M8x20 | 495 | 60
114A 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 [1143| 200 | 170 | 65 | M12x25 | 69.5 | 80
130A 14 15875 16 19 22 24 - - - — | 130 | 165 | 140 5 | M10x20 | 39.5 | 50
130A1 14 15875 16 19 22 24 28 32 - - | 130 | 165 | 140 5 | M10x20 | 495 | 60
180A 14 15875 16 19 22 24 28 32 - - | 180 | 215 | 190 | 6.5 | M14x25 | 495 | 60
180A1 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 180 | 215 | 190 | 65 | M14x25 | 695 | 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

L1
L3 L2
|
by N
FM S e P 1
5 Sfgs= = —
7 S
7 ©
&y
Vv
b| (<> D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15875 16 48 130 | 1425 | M8x16 | M6 40 275 6 20 145
19 51 130 | 1425 | M8x16 | M6 40 275 6 20 16.5
22 24 56.5 130 | 1425 | M8x16 | M6 41 285 6 195 19
28 67 130 | 1425 | M8x16 | M8 41 285 6 195 | 225
32 71 130 | 1425 | M8x16 | M8 41 285 6 195 | 245
35 73 130 | 1425 | M8x16 | M8 50 375 | 11.25 26 26
38 775 130 | 1425 | M8x16 | M8 50 375 | 11.25 26 28

Ja [kgecm?]

%“‘Ti N1 Nimax @Ps Qg (of} R1max R2max A2max
)
i

[min-1] [min-1]  [arcmin] [arzrr:in] [N] [N] [N] 14 ...19 22-24 28-32 35-38

MP 160 1_3
MP 160 1_4
MP 160 1_5
MP 160 1_6
MP 160 1_7
MP 160 1_10
MP 160 2_9
MP 160 2_12
MP 160 2_15
MP 160 2_16
MP 160 2_20
MP 160 2_25
MP 160 2_28
MP 160 2_30
MP 160 2_35
MP 160 2_36
MP 160 2_40
MP 160 2_50
MP 160 2_70
MP 160 2_100
MP 160 3_48
MP 160 3_64
MP 160 3_75
MP 160 3_80
MP 160 3_84
MP 160 3_90
MP 160 3_120
MP 160 3_125
MP 160 3_140
MP 160 3_150
MP 160 3_160
MP 160 3_175
MP 160 3_200
MP 160 3_210
MP 160 3_250
MP 160 3_280
MP 160 3_350
MP 160 3_400
MP 160 3_500
MP 160 3_700
MP 160 3_1000
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@ Bonfiglioli

55A1 ... 180A1

Limax

o
>
~
N5
|
LY ‘
=
|
)
alv
(<))

= \
—r <
e 2 | : &
<
[ + —8——— +—1 e MPG1602 | 24
¢ T} A
ol I\ N = MPG1603 | 28
< . Q MPG1604 | 34
‘ 218.2
130 0.5 5577 b @ 160 3 ’L M12x25
137 62 ‘ 297.2 (MP G 160 4) 9% |
M»w¢
T _ L &)
/ Ve x \
N /Cs\ ‘\
TR K J )
| \\ // ,,
5 == g
N2
@ N1
D (2 N | N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
RS
55A1 14 15875 16 19 - - - - — - | 555 1257 140 | 5 | M6x15 | 395 | 50
80A2 14 15875 16 19 - - - - — — | 8 | 100 | 140 | 5 | Méx15 | 395 | 50
95A1 14 15875 16 19 22 24 - - - - | 95 | 115 | 140 | 5 | M8x20 | 395 | 50
110A1 | 14 15875 16 19 22 24 - - — — | 110 | 130 | 140 | 5 | M8x20 | 39.5 | 50
110B1 | 14 15875 16 19 22 24 - - — — | 110 | 145 | 140 | 65 | M8x20 | 495 | 60
114A 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 1143 | 200 | 170 | 65 | M12x25 | 69.5 | 80
130A 14 15875 16 19 22 24 - - - — | 130 | 165 | 140 | 5 | M10x20 | 39.5 | 50
130A1 | 14 15875 16 19 22 24 28 32 - - | 130 | 165 | 140 | 5 | M10x20 | 495 | 60
180A 14 15875 16 19 22 24 28 32 - - | 180 | 215 | 190 | 65 | M14x25 | 495 | 60
180A1 | 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 180 | 215 | 190 | 65 | M14x25 | 695 | 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

@ D1
D N3
& NS
QO o
Ds L5 Visto desde Q
D4
FM S 35 ‘
@D
b £ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15875 16 48 13 1255 | M8x15 M6 40 275 6 20 145
19 51 13 1255 | M8x15 M6 40 275 6 20 16.5
22 24 56.5 13 1255 | M8x15 M6 41 285 6 19.5 19
28 67 113 1255 | M8x15 M8 41 285 6 19.5 225
32 71 113 1255 | M8x15 M8 41 285 6 19.5 245
35 73 113 1255 | M8x15 M8 50 375 11.25 26 26
38 775 113 1255 | M8x15 M8 50 375 11.25 26 28

Nt Nimax @Ps Qr Ct

: . : m
[min-1] [min-1]  [arcmin] ’arcmin]
MP G 160 2_3
MP G 160 2_4
MP G 160 2_5
MP G 160 2_6
MP G 160 2_7
MP G 160 2_10
MP G 160 3_9
MP G 160 3_12
MP G 160 3_15
MP G 160 3_16
MP G 160 3_20
MP G 160 3_25
MP G 160 3_28
MP G 160 3_30
MP G 160 3_35
MP G 160 3_36
MP G 160 3_40
MP G 160 3_50
MP G 160 3_70
MP G 160 3_100
MP G 160 4_48
MP G 160 4_64
MP G 160 4_75
MP G 160 4_80
MP G 160 4_84
MP G 160 4_90
MP G 160 4_120
MP G 160 4_125
MP G 160 4_140
MP G 160 4_150
MP G 160 4_160
MP G 160 4_175
MP G 160 4 200
MP G 160 4_210
MP G 160 4_250
MP G 160 4_280
MP G 160 4_350
MP G 160 4_400
MP G 160 4_500
MP G 160 4_700
MP G 160 4_1000




@ Bonfiglioli

MP MB 160

55A1 ... 180A1 375 100
75 ‘
172 0 42‘66 ©
‘ ‘ N5 © e
| N3 BRI
e —1—0 | 2 : & il e
R i
o | ) Z0o | o N| <t o
e *T’*’{*’*T sa ﬁ*’y ’’’’’’’’’ B R ERER
© :
[fe} é% — = é ) & T &
N | L |
v T
\ I Ly
] 0 "‘u—‘h
42.5 100 ® 42 h7 ©
L 172 | 75
237.5 (MP MB 160 2)
277 (MP MB 160 3)
316.5 (vP MB 160 4) 15 Nm
o
. MP MB 160 2 59
e - — 3 MP MB 160 3 | 63.5
O MP MB 1604 | 70.5
M12
20
| B
DE% N | Nt | N2 | N3 | N& | N5 | Lmax
7
55A1 14 15875 16 19 - - - - - - 55.5 | 125.7 | 140 5 M6x15 | 39.5 50
80A2 14 15.875 16 19 - - - - - - 80 100 140 5 M6x15 | 39.5 50
95A1 14 15.875 16 19 22 24 — - - — 95 115 140 5 M8x20 39.5 50
110A1 14 15875 16 19 22 24 - - — - 110 130 140 5 M8x20 39.5 50
110B1 14 15875 16 19 22 24 - — — — 110 145 140 6.5 M8x20 49.5 60
114A 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 | 114.3 | 200 170 6.5 M12x25 | 69.5 80
130A 14 15875 16 19 22 24 - — - — 130 165 140 5 M10x20 | 39.5 50
130A1 14 15875 16 19 22 24 28 32 - - 130 165 140 5 M10x20 | 49.5 60
180A 14 15875 16 19 22 24 28 32 - - 180 215 190 6.5 | M14x25 | 495 60
180A1 14 15875 16 19 22 24 28 32 35 38 180 215 190 6.5 | M14x25 | 69.5 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

MP MB 160

L1
L2
[
FM o B =] ——— s
Q - =)
Q
%)
&y
Vv
D (\’ 3 D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15.875 16 48 130 142.5 M8x16 M6 40 27.5 6 20 14.5
19 51 130 142.5 M8x16 M6 40 27.5 6 20 16.5
22 24 56.5 130 142.5 M8x16 M6 41 28.5 6 19.5 19
28 67 130 142.5 M8x16 M8 41 28.5 6 19.5 22.5
32 71 130 142.5 M8x16 M8 41 28.5 6 19.5 24.5
35 73 130 142.5 M8x16 M8 50 37.5 11.25 26 26
38 77.5 130 142.5 M8x16 M8 50 37.5 11.25 26 28

, Nm
[arcmin] Py 9 14..19 22-24 28-32 35-38

N

=0 G o

¢
MP MB 160 2_3
MP MB 160 2_4
MP MB 160 2_5
MP MB 160 2_6
MP MB 160 2_7
MP MB 160 2_10
MP MB 160 3_9
MP MB 160 3_12
MP MB 160 3_15
MP MB 160 3_16
MP MB 160 3_20
MP MB 160 3_25
MP MB 160 3_28
MP MB 160 3_30
MP MB 160 3_35
MP MB 160 3_36
MP MB 160 3_40
MP MB 160 3_50
MP MB 160 3_70
MP MB 160 3_100
MP MB 160 4_48
MP MB 160 4_64
MP MB 160 4_75
MP MB 160 4_80
MP MB 160 4_84
MP MB 160 4_90
MP MB 160 4_120
MP MB 160 4_125
MP MB 160 4_140
MP MB 160 4_150
MP MB 160 4_160
MP MB 160 4_175
MP MB 160 4_200
MP MB 160 4_210
MP MB 160 4_250
MP MB 160 4_280
MP MB 160 4_350
MP MB 160 4_400
MP MB 160 4_500
MP MB 160 4_700
MP MB 160 4_1000




@ Bonfiglioli

55A1 ... 180A1

158.7 (MP 190 1)
210.4 (MP 190 2)

N5 = 262.1 (MP 190 3) 96
13 N4
2 -
-
e
60 | 11 Qf,s,// B
|/ \ )
\ 3 : g aN )
£ 5 o |3 \Qﬁ ) MP1901 | 25
™ - \ /
i sl fems
sale —=—"
Lo 15 N2
@ N1
) N | N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
N
14 16 19 - - - - - - - - - |555([1257]| 140 | 5 M6x15 | 39.5 | 50
14 16 19 - - - - - — | 8 | 100 | 140 | 5 M6x15 | 39.5 | 50
14 16 19 22 24 - - - - - - - | 95 | 15 | 140 | 5 M8x20 | 39.5 | 50
14 16 19 22 24 - - - - — - — | 110 | 130 | 140 | 5 M8x20 | 39.5 | 50
14 16 19 22 24 - - - - - - — | 110 | 145 | 140 | 65 | M8x20 | 495 | 60
14 16 19 22 24 28 32 35 38 42 45 48 | 1143 | 200 | 170 | 65 | M12x25 | 69.5 | 80
14 16 19 22 24 - - - - - - | 130 | 165 | 140 | 5 | M10x20 | 39.5 | 50
14 16 19 22 24 28 32 - - - — — | 130 | 165 | 140 | 5 | M10x20 | 495 | 60
14 16 19 22 24 28 32 - - - - — | 180 | 215 | 190 | 65 | M14x25 | 495 | 60
14 16 19 22 24 28 32 35 38 42 45 48 | 180 | 215 | 190 | 6.5 | M14x25 | 69.5 | 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.

FM
Yo}
L3 s < L2
Q a) 1 al
L 1

- i

Q it a “p—1 ] i — B

Q Q =

Q
& =
L4
L1
P
D (\' D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5

14 16 48 130 142.5 M8x14 M6 455 27.5 6 20 14.5
19 51 130 142.5 M8x14 M6 45.5 27.5 6 20 16.5
22 24 56.5 130 1425 M8x14 M6 47 29 6 20 19
28 67 130 142.5 M8x14 M8 47 29 6 20 22.5
32 71 130 142.5 M8x14 M8 47 29 6 20 24.5
35 73 130 1425 M8x14 M8 54.5 36.5 6 25 26
38 77.5 130 142.5 M8x14 M8 54.5 36.5 6 25 28
42 92 130 142.5 M8x14 M10 60.5 40 6 25 33
45 95 130 142.5 M8x14 M10 60.5 40 6 25 33
48 97 130 142.5 M8x14 M10 60.5 40 6 25 33
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> Reductores planetarios de precision

NS Je [kgcm?]
&J“.‘}I Mh2 Ma2 Mp2 n1 nimax @Ps Qg Ct R2maxAzmax 1 ﬁ
: o S
I [Nm] [Nm] [Nm] [min-'] [min-'] [arcmin] larcmin [Nl [N] % 14..24 28-32 35-35 42 45-48
MP 190 1_3 500 [ 800 | 1400 | 1500 | 2500 | 15' | 10" 130 [14000({15000| 97 | 24.20 | 24.88 | 25.65 | 29.30 | 29.90
MP 190 1_4 700 | 950 | 1800 | 2100 | 3000 | 15" | 10' 130 [14000({15000| 97 | 13.41 | 14.09 | 14.85 | 18.51 | 19.11
MP 190 1_5 700 | 950 | 1800 | 2300 | 3000 | 15" | 10' 130 |14000({15000| 97 9.32 | 10.00 | 10.77 | 14.42 | 15.02
MP 190 1_6 700 | 950 | 1800 | 2300 | 3000 [ 15" | 10' 130 |14000({15000| 97 2.88 3.56 4.33 7.98 8.58
MP 190 1_7 700 | 950 | 1800 | 2900 | 3500 | 15' | 10' 130 [14000(15000| 97 5.68 6.36 713 | 10.78 | 11.38
MP 190 1_10 500 | 800 | 1400 | 2900 | 3500 | 15" | 10' 130 [14000({15000| 97 3.57 4.25 5.02 8.67 9.27
MP 190 2_9 500 [ 800 | 1400 | 1500 | 2500 | 15' | 10 100 [14000({15000| 94 | 23.23 | 23.91 | 24.67 | 28.33 | 28.93

MP 190 2_12 1000 | 1200 | 2200 | 1500 | 2500 | 15" | 10' 100 |14000(15000( 94 | 22.03 | 22.71 | 23.48 | 27.13 | 27.73
MP 190 2_15 1000 | 1200 | 2200 | 1500 | 2500 | 15" | 10' 100 |14000({15000| 94 | 21.58 | 22.25 | 23.02 | 26.68 | 27.27
MP 190 2_16 1000 | 1200 | 2200 | 2100 | 3000 | 15" | 10' 100 |14000({15000| 94 | 12.19 | 12.86 | 13.63 | 17.29 | 17.89
MP 190 2_20 1000 | 1200 | 2200 | 2300 | 3000 | 15" | 10' 100 |[14000({15000| 94 8.54 9.22 9.98 | 13.64 | 14.24
MP 190 2_25 1000 | 1200 | 2200 | 2300 | 3000 | 15" | 10' 100 |14000(15000( 94 8.37 9.05 9.82 | 13.48 | 14.07
MP 190 2_28 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 15" | 10' 100 |[14000({15000| 94 5.28 5.96 6.73 | 10.38 | 10.98
MP 190 2_30 500 | 800 | 1400 | 2900 | 3500 [ 15" | 10' 100 |[14000({15000| 94 3.48 4.16 4.93 8.58 9.18
MP 190 2_35 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 15" | 10' 100 |[14000({15000| 94 5.20 5.87 6.64 | 10.30 | 10.90
MP 190 2_36 700 | 950 | 1800 | 2300 | 3000 | 15" | 10' 100 |[14000({15000| 94 2.18 2.86 3.63 7.28 7.88
MP 190 2_40 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 15" | 10' 100 |[14000({15000| 94 3.37 4.05 4.82 8.48 9.07
MP 190 2_50 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 15" | 10' 100 |[14000|15000| 94 SES3) 4.01 4.78 8.44 9.03
MP 190 2_70 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 15" | 10' 100 [14000({15000| 94 3.30 3.97 4.74 8.40 9.00
VPR 500 | 800 | 1400 | 2900 | 3500 | 15' | 10 100 |[14000({15000| 94 3.28 S195) 4.72 8.38 8.98
MP 190 3_48 1000 | 1200 | 2200 | 2100 | 3000 | 17" | 12 90 |14000(15000( 91 | 12.73 | 13.40 | 14.17 | 17.83 | 18.43
MP 190 3_64 1000 | 1200 | 2200 | 2100 | 3000 | 17" | 12' 90 [14000({15000| 91 | 12.10 | 12.78 | 13.55 | 17.21 | 17.80
MP 190 3_75 1000 | 1200 | 2200 | 2300 | 3000 | 17" | 12' 90 [14000|15000( 91 8.86 9.54 | 10.31 | 13.97 | 14.56
MP 190 3_80 1000 | 1200 | 2200 | 2100 | 3000 | 17" | 12' 90 [14000({15000| 91 | 12.09 | 12.76 | 13.53 | 17.19 | 17.79
MP 190 3_84 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17" | 12' 90 [14000|15000| 91 5.46 6.13 6.90 | 10.56 | 11.16
MP 190 3_90 500 | 800 | 1400 | 2900 | 3500 | 17" | 12 90 |14000|15000| 91 3.47 4.15 4.92 8.57 9.17
(R PO 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17' | 12 90 [14000|15000| 91 3.46 4.14 4.91 8.56 9.16
(e AT 1000 (1200 | 2200 | 2300 | 3000 | 17 | 12 90 [14000|15000( 91 8.34 9.01 9.78 | 13.44 | 14.04
Vs R I 1000 (1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17' | 12 90 [14000|15000| 91 5.25 5.92 6.69 | 10.35 | 10.95
VSR T 1000 (1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17' | 12 90 [14000|15000| 91 3.46 4.13 4.90 8.56 9.15
(IR 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17' | 12 90 [14000({15000( 91 3.36 4.04 4.81 8.46 9.06
R AT 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17' | 12 90 [14000({15000| 91 5.18 5.85 6.62 | 10.28 | 10.88
Vs PO 1000 (1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17' | 12 90 [14000(15000| 91 3.36 4.03 4.80 8.46 9.06
Vs PR 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17" | 12 90 [14000|15000| 91 3.45 4.13 4.90 8.55 9.15
(IR 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17" | 12 90 [14000|15000| 91 3.32 4.00 4.77 8.42 9.02
R 1000 (1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17 | 12 90 [14000|15000| 91 3.29 Sior 4.74 8.39 8.99
VSR 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17' | 12 90 [14000(15000| 91 3.29 3.97 4.74 8.39 8.99
Vs RO 1000 (1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17" | 12 90 [14000|15000| 91 3.27 3.95 4.72 8.38 8.97
(s 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17 | 12 90 |14000|15000| 91 3.27 3.95 4.72 8.38 8.97
VRO 1000 | 1200 | 2200 | 2900 | 3500 | 17" | 12 90 [14000({15000| 91 3.27 388 4.72 8.38 8.97
VRO 500 (800 | 1400 | 2900 | 3500 | 17" | 12' 90 [14000(15000| 91 3.27 S195) 4.72 8.38 8.97
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6.3.1 EJE DE LA MAQUINA

El eje de transmisidn debe ser fabricado en aleacion de acero de alto grado. La siguiente tabla muestra las dimensiones recomendadas
a considerar en el disefio del acoplamiento del eje. También se recomienda un dispositivo de retencién del eje axial (no mostrado).
El nimero y tamafio de los agujeros roscados relativos al extremo del eje dependen de los requerimientos de cada aplicacion.

MB B1 B2

0.8 0.8

S
¥
=
D

A1
A2
A3

@ A1 A2 A3 A4 B B1 B2 S

MP MB 080 2125 20 h7 18 20 h7 178 50 90
MP MB 105 =40 32 h7 30 32 h7 205 60 115 1
MP MB 130/160 =50 42 h7 40 42 h7 259 70 140
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Linea Effective

Beneficios principales

* Elevada rigidez de torsion

* Elevada compacidad

e Instalacién facil y rapida

* Brida estandarizada para una
gran compatibilidad

Serie TQFE

Principales caracteristicas

e Par nominal de salida (Nm)

[ BERH

* Juego de torsién (minutos de arco)
5-12

* Rigidez de torsién (Nm)

| B

* Momento de inclinacién (Nm)
J12-114

Clase de proteccion
¢ |P54

Tamanos de bastidor
o 60
@0

> Reductores planetarios de precision

(E)

La serie TQFE combina una compacidad excepcional con una
interfaz estandarizada de la brida, asegurando un montaje rapido
y sencillo, adecuado para una amplia variedad de aplicaciones.
Con TQFE se pueden obtener elevados niveles de prestaciones y
precision en una éptima relacion precio-valor.

Opciones principales

e \ersiones de entrada

EJE DE SIN
ADAPTADOR ENTRADA ADAPTADOR
DEL MOTOR MACIZO DEL MOTOR
Lubricacién
6 UH1 :
. LUBRICACION
LUBRICACION PARA USO
ESTANDAR | ALIMENTARIO
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7 CARACTERISTICAS DE LA SERIE TQFE

La serie TQFE representa la respuesta para las aplicaciones que requieren soluciones compactas, de ahorro de espacio. Su brida

estandarizada garantiza una gran compatibilidad mientras su disefio proporcionado permite un funcionamiento silencioso y regala una
larga vida util sin requerir tareas de mantenimiento.
El montaje del motor es una operacion que puede ser realizada facilimente y no requiere el uso de una herramienta especial, diferente
de aquellas normalmente disponibles en un taller ordinariamente equipado.

® Disponible con juego estandar (STD) o reducido (LOW):
unidad monofasica: estandar s < 10’; reducido Qg < 5’
unidades bifasicas: estandar Qg < 12’; reducido Pr < 7’

® Su grado de proteccion IP54 proporciona proteccion contra las salpicaduras de liquidos y el polvo.

® Sellos de aceite de la seccién de entrada realizados en un compuesto de fluoroelastomero suministrados de fabrica.

® Nivel de presion sonora LP < 70 dB(A). Condiciones: distancia 1 m; medida sin carga y velocidad de entrada

de nq = 3000 min-*; i=10.

® Las unidades se embalan en fabrica con grasa sintética de consistencia NLGI clase 00, en ausencia de contaminacion el lubricante
no requiere cambios periddicos.

La temperatura de la carcasa no debe exceder Tpmax = 90°C.

Temperatura ambiente min. -20°C, max. +30°C. Para temperaturas superiores a 30°C, considere por favor el factor de disminucion
de la potencia nominal fr.

4000

3000

2000

1400

1100

1000

550

TQFE 060

] R2 max

TQFE 070

I A2 max

TQFE 090

TQFE 070

TOFE 060 F

Distribucién del par nominal M2 [Nm]
[i] 3| 415 7|19 1012|1516 | 20 | 25 | 28 | 30 | 35| 40 | 50 | 70 |100
TQFE060 |29 |30 |25|25 |29 18|29 |29 30|30 |30|30|29|30|30)|30)|30]18
TQFEO070 |65 |60 | 50|50 65|40 | 65|65 |60 60|50 |50|65|50|60|50|50|40
TQFE 090 |155|155|125|125|155|100| 155|155 |155|155|125|125|155|125|155|125| 125|100
Cargas maximas sobre el eje de salida Diametros de eje de motor disponibles
IN] .
5000
TaFE 090 1]

617809

6.35

9.52

10 1112

12.7

1415 16 17
15.875

19
19.06
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7.1 DESIGNACION

TQFE 070

— SERIES
TQFE

> Reductores planetarios de precision

1 3 STD 80A1 CD 19 UH1
— LUBRICANTE
— estandar
UH1 lubricante sintético
para uso alimentario
.— DIAMETRO DEL EJE DE ENTRADA
6..32 (QIS)
— ACOPLAMIENTO DEL MOTOR
CD aro de apriete (@ IS)
— TIPO DE ENTRADA
25AH ... 130A1 predisposicion motor
IS eje de entrada macho
FM sin brida ataque motor
— JUEGO ANGULAR
1 etapa de reduccion | 2 etapas de reduccion
STD Ps <10’ Ps<12'
LOW (Pr<5' Qrs7
— RELACION DE REDUCCION
— ETAPAS DE REDUCCION
1 2
— TAMANO
060 070 090
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7.2 DIMENSIONES Y ESPECIFICACIONES TECNICAS

TQFE 060

39.5 (TQFE 060 1)
56.5 (TQFE 060 2) 19.5

N5 4 4 o N2 ‘

I N

@ 40 ht
@ 64 h7

P
=
8/ —
G\ (-
A\
&
@ DF7

7
)

5 \%é I . o
% c— U z —
Q @315 8 g
@79 8. 1
2 86
TQFE 060 1
TQFE 060 2
) N N1 N2 | N3 | N& | N5 | Lmax
N~ .
min max
25AH |6 63 7 8 9 95 - - - - - | 25 | 39 | 56
26AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - | 26 | 39 | 56
28AH | 6 635 7 8 9 952 - - - - — | 28 | 39 | 56
AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - |30 | 39 | 56
32AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - |3 | 39 |5 |6 | 35| 45 | 25 | 25
34AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - | 34 | 40 | 56
3AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - |3 | 4 | 56
39AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - |39 | 45 | 56
40AH |6 635 7 8 9 952 - - - - — | 40 | 46 | 56
388 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 381 66.6 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
40B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 40 63 60 | 3 | M4xio | 18 | 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 50 60 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
508 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 65 60 | 3 | M5x12 | 23 | 30
50BH |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 50 65 65 | 3 55 | 25 | 32
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 70 60 | 3 | M4x10 | 23 | 30
55MH | 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 55 80 65 | 2 55 | 16 | 23
60A 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 - | 60 75 65 | 3 | M5x12 | 18 | 25
60AH |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 60 75 65 | 3 55 | 18 | 25
60A1 |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 60 75 65 | 3 | M5x12 | 23 | 30
60AH1 | 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 60 75 65 | 3 55 | 23 | 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 85 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 90 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 85 75 | 3 | Méxi5 | 23 | 30
708 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 90 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 73 98.4 8 | 3 | M5x12 | 25 | 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 14| 80 100 85 | 3 | Mexi5 | 23 | 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TQFE 060

44.8 (TQFE 060 1)

61.7 (TQFE 060 2) 195
M 5x7 (7%)
@ 4.5 (8x) 25 4 4
3.25 25 n
|14
/ = SIS
N o DS g o <
N 3] s D < ©
( S 8 8 ©
; — || E.
~ @
~ = ;
; o 2 45 b
o Q 7 o
o 8 N
8"
L3 L1
L2 1l
a N i
S = Q ~ T
'S
o317,
g / @ D5 L
FM wl L
L4 |
b L D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 325 50 425 | M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 8
9 9.52 10 32.5 50 425 | M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 9
11 12 12.7 35.5 50 425 | M4x8 M4 22 13.5 3 8.5 11
14 35.5 50 425 | M4x8 M4 25 17 3 10.2 11.5

M., Mp 2 nq N1 max Ps Qr (o Rimax R2max  Az2max

Nm

arcmin NI (N] [N]

[Nm] ' [Nm] [min-1] [min-1] [arcmin] I

TQFE 060 1_3
TQFE 060 1_4
TQFE 060 1_5
TQFE 060 1_7
TQFE 060 1_10
TQFE 060 2_9
TQFE 060 2_12
TQFE 060 2_15
TQFE 060 2_16
TQFE 060 2_20
TQFE 060 2_25
TQFE 060 2_28
TQFE 060 2_30
TQFE 060 2_35
TQFE 060 2_40
TQFE 060 2_50
TQFE 060 2_70
TQFE 060 2_100

DO OO | |0 | O]
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TQFE 070

53.5 (TQFE 070 1)

78.0 (TQFE 070 2) 30
M6x10 (7x
5.5 (8x) S N5 7 ] 7
Vv o /
(O] - SIS \

: UL

3 i o

e 105 2

1ul s
TQFE 070 1
TQFE 070 2
b <R N | Nt | N2 | N3 | N4 | N5 | L
=&

4B1 |8 9 952 11 12 127 14 - - - — — | 40 | 63 | 80 | 4 | M4x12 | 34 | 40
45A 8 9 952 11 12 127 - - - - - - | 45 | 63 | 80 | 4 | M4x12 | 34 | 40
5081 |8 9 952 11 12 127 14 - - - - - | 50 | 65 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
50BH1 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - | 50 | 65 | 8 | 4 55 | 34 | 40
50C1 |8 9 952 11 12 127 14 - - - - — | 5 | 70 | 80 | 4 | M4x10 | 34 | 40
50D 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - [ 50 | 95 | 80 | 4 | Méex20 | 34 | 40
55A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 555 |1257 | 105 | 4 | M6x20 | 34 | 40
60A2 |8 9 952 11 12 127 14 - - - - - | 60 | 75 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60AH2 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - — | 60 | 75 | 90 | 4 65 | 34 | 40
60B1 |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - — | 60 | 8 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60C1 |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - — | 60 | 90 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
70A1 |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 80 | 4 | M6x20 | 34 | 40
70AH1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 8 | 90 | 4 65 | 34 | 40
70B1 |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 90 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
731 |8 9 952 11 12 127 14 - - - - — | 73 | 984 | 8 | 4 | M5x16 | 34 | 40
8A1 |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 | 100 | 90 | 4 | M6x16 | 34 | 40
95A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 115 | 100 | 4 | M8x20 | 34 | 40
958 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 130 | 115 = 4 | M8x20 | 34 | 40
M0A |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
10B | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 44 | 50
10B1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 54 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TQFE 070

75.3 (TQFE 070 1)

99.8 (TQFE 070 2) 30
M 6x10 (7x) -
@ 5.5 (8x) 43 U — L
6 4
20,
3 8 e 5 3z
s St @ s ®
. Z| o = o
<+ | % -
3 52 ! | =
8 10.5 b
IS 1l g
T L1
L2 il
/]
) ) |
s o ﬁ = J
il
S| ps L
FM Lol F
[ S
b £ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
8 9 9.52 38 68 765 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 | 10.5
11 12 12.7 52 68 765 | Méx10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 | 12.5
14 15875 16 17 48 68 765 | Méx10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 | 14.5
19 19.05 51 68 765 | M6éx10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 | 16.5

Ma 2 Mp 2 nq N1 max Qs QOr Ct Ry max Rz max A, max

Nm] Nm] [minT] [min]  faremin] [N ON] NN 8..12.7 14 ... 19.05

TQFE 070 1_3
TQFE 070 1_4
TQFE 0701_5
TQFE 070 1_7
TQFE 070 1_10
TQFE 070 2_9
TQFE 070 2_12
TQFE 070 2_15
TQFE 070 2_16
TQFE 070 2_20
TQFE 070 2_25
TQFE 070 2_28
TQFE 070 2_30
TQFE 070 2_35
TQFE 070 2_40
TQFE 070 2_50
TQFE 070 2_70
TQFE 070 2_100
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TQFE 090

85.4 (TQFE 090 1)

116.8 (TQFE 090 2) 29
- 8. 7
Nl
= =
© 9 ®
I} i
105 | ||| S
1255 | |
,\‘
TQFE 090 1 8
TQFE 090 2 9
o 1R N | N1t | N2 | N3 | N& | N5 | Ly
<>
11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 50 | 95 | 100 Méx14 | 28 | 40
55A 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 55 |1257| 105 Méx16 | 28 | 40
60A2 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 60 | 75 | 100 | 65 | M5x14 | 28 | 40
60AH2 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 60 | 75 | 100 | 4 6.5 33 | 40
60B1 1 12 127 14 15 15875 16 19 - — — — | 60 | 85 | 100 | 65 | M5x14 | 28 | 40
70A1 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 70 | 85 | 100 | 65 | M6x14 | 28 | 40
70AH1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 70 | 8 | 100 | 4 6.5 33 | 40
70B1 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 70 | 90 | 100 | 65 | M5x12 | 28 | 40
80A1 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 80 | 100 | 100 | 65 | Méx16 | 28 | 40
80AH1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 80 | 100 | 100 | 4 6.5 33 | 40
95A 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 95 | 115 | 100 | 65 | M8x18 | 28 | 40
95A1 1 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - — | 95 | 115 | 100 | 65 | M8x18 | 38 | 50
95B 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 95 | 130 | 115 | 65 | M8x18 | 28 | 40
110A | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 110 | 130 | 115 | 65 | M8x18 | 28 | 40
110A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 — — | 110 | 130 | 115 | 65 | M8x20 | 38 | 50
110B | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 — — | 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 38 | 50
110B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 — | 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 48 | 60
130A | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 — — | 130 | 165 | 140 | 65 | M10x20 | 38 | 50
130A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 32 | 130 | 165 | 140 | 65 | M10x25 | 48 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TQFE 090

99.2 (TQFE 090 1)

130.6 (TQFE 090 2) 29
6 h7
M6x12 (11x) 4 8. 7 M 8x12 (ax
5 4 _
30
s =wl g e =
8 S
7 i 5
g
105 | |1 | =
|S 1255 | |
L3 L1 . ©D3
: 2. -
a a
Q Q —
k[ L
alg
A Sips_|l|! |
FM 3 [ U
La | |
b X D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
11 12 12.7 43 BN 98 | Méx15 | M6 335 20 76 12 12.5
14 15 15875 16 48 90 98 | M6x15 | M6 33.5 20 7.6 125 | 145
19 51 90 98 | M6x15 | M6 335 20 7.6 125 | 16.5
22 24 56.5 20 98 | M6x15 | M6 36.5 23 7.6 14 19
28 70 90 98 | M6x15 | M8 36.5 23 7.6 14 225
32 71 90 98 | M6x15 | M8 38 24.5 7.6 155 | 245

Je [kgem?]
M,2 M., Mpz nq Ps OQr C: Rimax R2max A2max

Nm
areminl NI NI [N] 11...12.7 14 ...19 22 ; 24 28 ; 32

i [Nm] [Nm] [Nm] [min-] [min-"] [arcmin] ’
TQFE 090 1_3
TQFE 090 1_4
TQFE 0901 5
TQFE 090 1_7
TQFE 090 1_10
TQFE 090 2_9
TQFE 090 2_12
TQFE 090 2_15
TQFE 090 2_16
TQFE 090 2_20
TQFE 090 2_25
TQFE 090 2_28
TQFE 090 2_30
TQFE 090 2_35
TQFE 090 2_40
TQFE 090 2_50
TQFE 090 2_70
TQFE 090 2_100
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Linea Effective

Beneficios principales

* Elevada rigidez de torsion

* Elevada compacidad

e Instalacién facil y rapida

* Brida estandarizada para una
gran compatibilidad

¢ Disefio compacto para layouts
que ahorran
espacio

Serie TOFEK

Principales caracteristicas

e Par nominal de salida (Nm)

[ BERH

* Juego de torsién (minutos de arco)

* Rigidez de torsién (Nm)

| B

* Momento de inclinacién (Nm)
J12-114

Clase de proteccion
¢ |P54

Tamanos de bastidor
e 60
@0

> Reductores planetarios de precision

(E)

La serie TQFEK ofrece funciones y prestaciones optimizadas
a una 6ptima relacion valor-precio.
Una interfaz con una brida estandarizada y excepcionalmente
compacta combinada con una excelente precision de
posicionamiento la hace apropiada
para una amplia gama de aplicaciones industriales.

Su disefio en angulo recto, permite una mayor compacidad para
los layouts que permiten el ahorro de espacio.

Opciones principales

e \ersiones de entrada

SIN
ADAPTADOR | ADAPTADOR
DEL MOTOR | DEL MOTOR
Lubricacion
6 UH1 :

| LUBRICACION

LUBRICACION | PARA USO
ESTANDAR | ALIMENTARIO

153



@ Bonfiglioli

8 CARACTERISTICAS DE LA SERIE TQFEK

La serie TQFEK de disefio de angulo recto representa la respuesta para las aplicaciones que requieren soluciones compactas, de

ahorro de espacio.

Su brida estandarizada garantiza una gran compatibilidad mientras su disefio proporcionado permite un funcionamiento silencioso y
regala una larga vida util sin requerir tareas de mantenimiento.
El montaje del motor es una operacion que puede ser realizada facilmente y no requiere el uso de una herramienta especial, diferente
de aquellas normalmente disponibles en un taller ordinariamente equipado.

® Disponible con juego estandar (STD) o reducido (LOW):
unidades bifasicas: estandar Qs < 12’; reducido Pr < 7’
unidades trifasicas: estandar Qs < 14’; reducido P < 9’
® Su grado de proteccion IP54 proporciona proteccion contra las salpicaduras de liquidos y el polvo.
® Sellos de aceite de la seccién de entrada realizados en un compuesto de fluoroelastomero suministrados de fabrica.
® Nivel de presion sonora LP < 70 dB(A). Condiciones: distancia 1 m; medida sin carga y velocidad de entrada

de nq = 3000 min-; i=10.

® Las unidades se embalan en fabrica con grasa sintética de consistencia NLGI clase 00, en ausencia de contaminacion el lubricante

no requiere cambios periddicos.

de la potencia nominal fr.

La temperatura de la carcasa no debe exceder Tpmax = 90°C.

Temperatura ambiente min. -20°C, max. +30°C. Para temperaturas superiores a 30°C, considere por favor el factor de disminucion

Distribucién del par nominal M2 [Nm]
[i1f 3|/ 45|79 10|12 |15 16 |20 25| 8 |30 35|40 50 | 70 100
TQFEK 060| 29 | 30 | 25 |25 |29 |18 |29 |29 |30 30|30 (30|29 |30 30|30|30]18
TQFEK 070| 40 | 50 | 50 | 50 | 65 | 40 | 65 | 65 | 60 | 60 | 50 | 50 | 65 | 50 | 60 | 50 | 50 | 40
TQFEK 090 | 80 |105|130|125|155|100|155|155|155|155|125|125|155|125|155|125| 125|100
Cargas maximas sobre el eje de salida Diametros de eje de motor disponibles
N 7
5000
TOFEK 090 ]
4000
3000
2 rarexoro| [ ]
2000 | 1900
1100 |
1000
= TQFEK 060
0
TQFEK 060 TQFEK 070 TQFEK 090 T ‘
6\7 8 9101112 14151617 19 2 A 28 32
[JR2max [ A2max 635 952 127 15875 1905 @ [mm]
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8.1 DESIGNACION

TQFEK 070

— SERIES
TQFEK

> Reductores planetarios de precision

2 3 STD 80A1 CD 19 UH1
— LUBRICANTE
— estandar
UH1 |ubricante sintético
para uso alimentario
— DIAMETRO DEL EJE DE ENTRADA
6..32
— ACOPLAMIENTO DEL MOTOR
CD aro de apriete
— TIPO DE ENTRADA
25AH ... 130A1 predisposicion motor
FM sin brida ataque motor
— JUEGO ANGULAR
2 etapas de reduccion | 3 etapas de reduccion
STD Ps<12' (Ps<14'
LOW Qrs7 Pr<?
“— RELACION DE REDUCCION
'— ETAPAS DE REDUCCION
2 3
L TAMANO
060 070 090
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8.2 DIMENSIONES Y ESPECIFICACIONES TECNICAS

TQFEK 060

M 5x7 (7x)
[s2)
D 4.5 (8x) z
© T
b4
kN
g
— © 1 g 3
0 Q Q
o & ~
~ < ~
I T
% IR
Q 8 S
8
67 (TQFEK 060 2)
27.5 | 84 (TQFEK 060 3) [19.5 ﬁ
; D N1 TQFEK 060 2 1.8
‘ I TQFEK 060 3 2.2
&
/ 4\ i
\ i
N -
D (¥ N N1 N2 N3 N4 N5 Lmax
F \ s
- min max
25AH 6 635 7 8 9 952 - — — — - 25 39 56
26AH 6 635 7 8 9 952 - — - — - 26 39 56
28AH 6 635 7 8 9 952 - — - — - 28 39 56
30AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 30 39 56
32AH 6 635 7 8 9 952 - — - — - 32 39 56 65 3.5 45 25 25
34AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 34 40 56
36AH 6 635 7 8 9 952 - - - - — 36 42 56
39AH 6 635 7 8 9 952 - - - - — 39 45 56
40AH 6 635 7 8 9 952 - — — - — 40 46 56
38B 6 635 7 8 9 952 10 M1 12 127 - 38.1 66.6 60 3 M4x10 18 25
40B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 40 63 60 3 M4x10 18 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 M1 12 127 - 50 60 60 3 M4x10 18 25
50B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 60 3 M5x12 23 30
50BH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 65 3 5.5 25 32
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 70 60 3 M4x10 23 30
55MH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 55 80 65 2 55 16 23
60A 6 6.35 7 8 9 952 10 M1 12 127 - 60 75 65 3 M5x12 18 25
60A1 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 75 65 3 M5x12 23 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 85 75 3 M5x12 23 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 20 75 3 M5x12 23 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 70 85 75 & M6x15 23 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 MM 12 127 14 70 90 75 3 M5x12 23 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 73 98.4 85 3 M5x12 25 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 80 100 85 3 M6x15 23 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TQFEK 060

@ D1
T 1] 2
|
@ D2
GDF7
L5
D5 ||
— ; D3
FM SEREET L _ o _
#T .
o
|
,7,,#,7&, _
|
|
T
D (\' 3 D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 325 50 425 M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 8
8 9 9.52 10 32.5 50 42.5 M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 9
1" 12 12.7 8515 50 42.5 M4x8 M4 22 185 3 8.5 1"
14 35.5 50 42.5 M4x8 M4 25 17 3 10.2 11.5

Moz M2 nq Nimax Qg Qr (o Rimax R2max Azmax

[Nm] [Nm] [min-'] [min-] [arcmin] larﬁrr:in] N] [N] [N]

TQFEK 060 2_3
TQFEK 060 2_4
TQFEK 060 2_5
TQFEK 060 2_7
TQFEK 060 2_10
TQFEK 060 3_9
TQFEK 060 3_12
TQFEK 060 3_15
TQFEK 060 3_16
TQFEK 060 3_20
TQFEK 060 3_25
TQFEK 060 3_28
TQFEK 060 3_30
TQFEK 060 3_35
TQFEK 060 3_40
TQFEK 060 3_50
TQFEK 060 3_70
TQFEK 060 3_100

DDV DO OO || O[O | O
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TQFEK 070

M 6x10 (7x) N
@ 5.5 (8x)
(a2}
pz4
2 offl
0
<
(32} — '
e} ~ ~
L ,%f a2l &
© (o))
9 sl &
3 9 _E
~ — 0
I ~
~ ™
X Q
Q 10.5
14
113.6 (TQFEK 070 2)
38.25 | 138.1 (TQFEK 0703) | 30 é
@ 118
@ N1 TQFEK 070 2 4.2
- TQFEK 070 3 5.1
&
o 7R N | N1 | N2 | N3 N4 N5 | Liax
pus
40B1 8 9 952 11 12 127 14 - - — — — | 40 | 63 | 80 4 | Max12 | 34 | 40
45A 8 9 952 1 12 127 - - - — — — | 45 | 63 | 80 4 | Max12 | 34 | 40
50B1 8 9 952 11 12 127 14 - - — — — | 5 | 65 | 80 4 | M5x16 | 34 | 40
50BH1 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - — — | 50 | 65 | 80 4 55 34 | 40
50C1 8 9 952 11 12 127 14 - - - — — | 5 | 70 | 80 4 | M4x10 | 34 | 40
50D 8 9 952 11 12 127 14 - - — - - | 5 | 95 | 80 4 | M6x20 | 34 | 40
55A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 555 |125.7 | 105 | 4 | M6éx20 | 34 | 40
60A2 8 9 952 11 12 127 14 - - — - — | 60 | 75 | 80 4 | M5x16 | 34 | 40
60AH2 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - | e | 75 | 9 4 6.5 34 | 40
60B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - — | 60 | 85 | 80 4 | M5x16 | 34 | 40
60C1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - — | 60 | 90 | 80 4 | M5x16 | 34 | 40
70A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 80 4 | M6x20 | 34 | 40
70AH1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 90 4 6.5 34 | 40
7081 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 90 | 80 4 | M5x16 | 34 | 40
73A1 8 9 952 11 12 127 14 - - — — - | 73 | 984 85 4 | Msx16 | 34 | 40
80A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 | 100 | 90 4 | mMex16 | 34 | 40
95A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 115 | 100 | 4 | M8x20 | 34 | 40
958 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
110A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
1108 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 44 | 50
110B1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 54 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TQFEK 070

@ D1
f | |
@ D2
@ DF7
s =
D5 ||
— @ D3
FM = 9 A _ _
b
D (\— D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
8 9 9.52 38 68 765 | M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 10.5
1 12 12.7 52 68 765 | M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 12.5
14 15875 16 17 48 68 765 | M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 145
19 19.05 51 68 76.5 | M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 16.5

M., M, nq Nimax @s QOr (o Rimax R2max Az2max

[Nm] [Nm] [min-'] [min-] [arcmin] [ar@nn:inl N] [N] [N]

TQFEK 070 2_3
TQFEK 070 2_4
TQFEK 070 2_5
TQFEK 070 2_7
TQFEK 070 2_10
TQFEK 070 3_9
TQFEK 070 3_12
TQFEK 070 3_15
TQFEK 070 3_16
TQFEK 070 3_20
TQFEK 070 3_25
TQFEK 070 3_28
TQFEK 070 3_30
TQFEK 070 3_35
TQFEK 070 3_40
TQFEK 070 3_50
TQFEK 070 3_70
TQFEK 070 3_100
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TQFEK 090

M 6x12 (11x)
[s2]
5.5 (8x) zZ
[Te)
zZ
) 1
~
o ]
© ==
- - - - 125 | 8 €
SIS
v B ~
N ] T 1
5 T Q
[{e}
Q 10.5
148.2 (TQFEK 090 2)
49 179.6 (TQFEK 090 3) | 29 E
@ N1 TQFEK 090 2 8.5
o N2

M TQFEK 090 3 9.5

& o T ]

/ @ ]

\ @ J

/®/ H

f_mu -
o 1R N | N1t | N2 | N3 | N& | N5 | Ly
&

M 12 127 14 15 15875 16 19 - - — — | 50 | 95 | 100 | 5 | Méxi4 | 28 | 40
55A | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - | 55 |1257| 105 | 5 | Méxi6 | 28 | 40
60A2 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 60 | 75 | 100 | 65 | M5x14 | 28 | 40
60AH2 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 60 | 75 | 100 | 4 65 | 33 | 40
60B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 60 | 85 | 100 | 65 | M5x14 | 28 | 40
70A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - | 70 | 85 | 100 | 65 | Méxi4 & 28 | 40
70AH1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 70 | 8 | 100 | 4 65 | 33 | 40
70B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 70 | 90 | 100 | 65 | M5x12 | 28 | 40
80A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 80 | 100 | 100 | 65 | Méxi6 | 28 | 40
80AH1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 80 | 100 | 100 | 4 65 | 33 | 40
95A [ 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - | 95 | 115 | 100 | 65 | M8x18 | 28 | 40
95A1 [ 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - | 95 | 115 100 | 65 | M8x18 | 38 | 50
9B [ 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - | 95 | 130 | 115 | 65 | M8x18 | 28 | 40
MOA | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 110 | 130 | 115 | 65 | Msx18 | 28 | 40
10A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - — | 110 | 130 | 115 | 65 | M8x20 | 38 | 50
1M0B | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - | 110 | 145 | 120 | 65  M8x20 | 38 | 50
1M0B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 - | 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 48 | 60
130A | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - | 130 | 165 | 140 | 65 | M10x20 | 38 | 50
130A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 32 | 130 | 165 | 140 | 65 | M10x25 | 48 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

TQFEK 090

@ D1
™
T T T 7] —
|
(]
@ D2
@D
s
D5 111 @ D3
s L
o j
M . ;
]
|
L I B B
\
|
D (\— D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
1 12 12.7 43 90 98 M6x15 | M6 33,5 20 76 12 12.5
14 15 15875 16 48 90 98 | M6x15 | M6 33.5 20 7.6 12,5 145
19 51 90 98 | M6x15 | M6 335 20 7.6 12,5 16.5
22 24 56.5 90 98 | M6x15 | M6 36.5 23 7.6 14 19
28 70 90 98 | M6x15 | M8 36.5 23 7.6 14 225
32 71 90 98 | M6x15 | M8 38 24.5 7.6 15.5 24.5

Mn2 Ma2 Mp2 N1 max CPS ch Ct R1max RZmax A2max n

i [Nm] [Nm] [Nm] [min-] [min] farcmin] |t NI NI NI % 11..12.7 14...19 22;24 28 ; 32

’ Nm
TQFEK 090 2_3
TQFEK 090 2_4
TQFEK 090 2_5
TQFEK 090 2_7
TQFEK 090 2_10
TQFEK 090 3_9
TQFEK 090 3_12
TQFEK 090 3_15
TQFEK 090 3_16
TQFEK 090 3_20
TQFEK 090 3_25
TQFEK 090 3_28
TQFEK 090 3_30
TQFEK 090 3_35
TQFEK 090 3_40
TQFEK 090 3_50
TQFEK 090 3_70
TQFEK 090 3_100
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> Reductores planetarios de precision

Linea Effective <E>

Serie SL

La serie SL se caracteriza por su disefio compacto optimizado
para los sistemas de accionamiento de la polea de la correa
temporizada.

Esta serie es la solucion mas apropiada para los

transportadores servoaccionados y para todas las otras
aplicaciones que requieren una precision de posicionamiento, un
tamafio muy compacto y una capacidad de carga

radial elevada.

El disefio de salida compatible con los estandares de mercado
asegura una facil readaptacion y un elevado grado de libertad en
el desarrollo de proyectos.

Beneficios principales Principales caracteristicas ~ Opciones principales

e Par nominal de salida (Nm) ¢ \ersiones de entrada
e Optimizado para los sistemas de [ R [:'p E[I:Ii:l
accionamiento de la polea de la
correa temporizada * Juego de torsién (minutos de arco) ADAPTADOR | ADASTADOR
° Gran preCiSién de DEL MOTOR DEL MOTOR

posicionamiento . 5 Versiones ejes de salida
* Elevada compatibilidad para una * Rigidez de torsion (Nm)
facil adaptacion M+ DM% DH]D'

* Momento de inclinacién (Nm) POLEA SIN POLEA
B3

e Lubricacion
Clase de proteccion @ | Lsricacion
LUBRICACION PARA USO
° |P54 ESTANDAR | ALIMENTARIO

Version de alta potencia (opcion P)

Tamanos de bastidor (l,)

() 70

VERSION ALTA
POTENCIA
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9 CARACTERISTICAS DE LA SERIE SL

La nueva serie SL de Tecnoingranaggi no tiene rival en compacidad, eficiencia y optimizacion para sistemas de impulsién por polea de
correa dentada. Su juego angular reducido convierte a la serie SL en el complemento ideal en servosistemas de cintas transportadoras
y en todas aquellas aplicaciones en las que se requiera combinar una alta precision con un disefio ultra compacto.

* Disponibles con juego angular estandar (STD) y reducido (LOW):
1-etapa: estandar ¢s < 12'; reducido (r < 6'
2-etapas: estandar (s < 15’; reducido @r < 8
¢ El alto grado de proteccion IP (IP64) evita la entrada de polvo y liquidos en su interior.
¢ Los retenes de entrada estan fabricados a base de Fluoroelastémeros y se suministran de forma estandar.
¢ Bajo nivel sonoro Lp< 70 dB(A). Condiciones: distancia 1 m ; medido sin carga y con una velocidad de entrada de n4 = 3000 min-'; i=10.
¢ Se disponen de numerosos adaptadores para su montaje en servomotores de otras marcas.
e Lubricacién con grasa sintética de consistencia NLGI clase 00, en ausencia de contaminacién no requiere su sustitucion periédica.
e Temperatura ambiente min -20°C, max +30°C. Para temperaturas superiores a 30°C considere una desclasificacion fr.
e Latemperatura de la carcas externa no debe superar Tpnax = 90°C.
e Disponible la versiéon P con alto par de salida.

Distribucién del par nominal M2 [Nm]
[ 3/ 4|5, 7|9 10|12 |15 16 | 20 | 25| 28 | 30 | 35| 40 | 50 | 70 |100
SLO70 |18 |25 |25 |25 |18 |18 |25 | 25|25 |25 25|25 |18 |25 |25 |25 |25 |18

SLO70P | 29 | 30 | 25 |25 |29 |18 |29 |29 |30 |30 30|30 |29 30|30 |30|30|18

SLO090 |37 |43 |43 |43 | 37 | 37 |43 | 43 | 43 |43 | 43 |43 | 37 | 43 | 43 | 43 | 43 | 37

SL090P | 65 | 60 | 50 | 50 | 65 | 40 | 65 | 65 | 60 | 60 | 50 | 50 | 65 | 50 | 60 | 50 | 50 | 40

SL120 | 95 |[110110|110| 95 | 95 | 110| 110|110 110 /110|110 | 95 | 110|110 | 110|110 | 95

SL 120P [ 155|155|125|125|155|100|155| 155|155 | 155|125 |125|155|125|155|125| 125|100

Cargas maximas sobre el eje de salida Diametros de eje de motor disponibles

st 120 ]

10000

7000
st [T
6000

5000 4500

storo [T

1500

0 T T LI S e L f
SL 070 SL 090 SL120 789 ‘10 " 12‘ 1415 ‘16 17 19‘ 2 4 28 32
6.35 9.52 127 15.875 19.05
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9.1 DESIGNACION

SL

SL

120 1 5 STD 80A CD 19

1 2

— TAMANO

070 090 120
070P 090P 120P

— SERIES

> Reductores planetarios de precision

YP UH1

NP eje con chaveta

— DIAMETRO DEL EJE DE ENTRADA

6.35 ... 32

— ACOPLAMIENTO DEL MOTOR

CD aro de apriete

— TIPO DE ENTRADA

25AH ... 130A1 predisposicién motor

\\ LUBRICANTE

UH1 |ubricante sintético para

uso alimentario

L— CONFIGURACION DEL EJE DE SALIDA

YP eje sin chaveta

FM sin brida ataque motor
— JUEGO ANGULAR
1 etapa de reduccion | 2 etapas de reduccion
STD Ps<12' Ps<15'
LOW (Pr<6 Pr<8

L— ETAPAS DE REDUCCION

'— RELACION DE REDUCCION
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9.2 DIMENSIONES Y ESPECIFICACIONES TECNICAS

SL 070

N5 54
A'l:og—o a8 N3 51
T @ 5.5 (5%) L3 55
} G I _
i (D'\ \ - -
)
| Z )y
2 B _| = = 5 == Q| _
* _ o gzoﬂ‘ 1 7@’8’%’ / jgggl\
x T
X SRSTRS g* sl [® Al 8| 8| gl ®
Szo || . ©
& I
o _— r v_— " 1
g6 10 (SLO0701) o 10 8.6
YP 26.7 (SL 070 2) 8 68.8
86.8 (SL 070 1)

e 103.5 (SL 070 2) &
SigiS
SL 070 1 2.0 0.5
SL 070 2 2.3 0.5
D (/— N N1 N2 N3 N4 N5 | Lpmax
- min | max
25AH |6.35 7 8 9 952 - - - - - 25 | 39 | 56
26AH | 635 7 8 9 952 - - - - - 26 | 39 | 56
28AH |6.35 7 8 9 952 - - - - - 28 | 39 | 56
30AH | 635 7 8 9 9562 - - - - - 30 |39 | 56
32AH |6.35 7 8 9 9562 - - - - - 32 |39 56| 65 3.5 4.5 25 25
34AH | 635 7 8 9 9562 - - - - - 34 | 40 | 56
36AH |6.35 7 8 9 952 - - - - - 36 |42 | 56
39AH |6.35 7 8 9 952 - - - - - 39 |45 | 56
40AH (635 7 8 9 9052 - - - - - 40 | 46 | 56
38B 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 - 38.1 66.6 60 3 M4x10 18 25
40B 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 - 40 63 60 8 M4x10 18 25
50A 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 - 50 60 60 3 M4x10 18 25
50B 635 7 8 9 952 10 1 12 127 14 50 65 60 & M5x12 28 30
50BH | 635 7 8 9 952 10 1 12 127 14 50 65 65 3 5.5 25 32
50C 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 70 60 8 M4x10 23 30
55MH | 635 7 8 9 952 10 1 12 127 - 55 80 65 2 5.5 16 23
60A 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 - 60 75 65 8 M5x12 18 25
60A1 6.35 7 8 9 952 10 1 12 127 14 60 75 65 3 M5x12 23 30
60B 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 85 75 8 M5x12 23 30
60C 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 90 75 3 M5x12 23 30
70A 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 70 85 75 3 M6x15 23 30
70B 6.35 7 8 9 952 10 1 12 127 14 70 90 75 5 M5x12 23 30
73A 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 73 98.4 85 3 M5x12 25 32
80A 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 80 100 85 3 M6x15 23 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

N5
N3 N1
L3
o™
1o
=
I_E = <t
=~ Ol ool =
FERS < N 5 OV EF
s ® % et g =% s
2
|| Q
10 (SL0701) 10 3.9
26.7 (SL 070 2) 8 11]
Lmax 20
60.2
78.2 (SL070 1)
N P 94.9 (SL 070 2)
L1
L2
E
[(m]
= Q
S ‘ ——
Q SE =
&
a Li
b, (X > D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6.35 7 325 50 425 M4x8 M4 21.7 13.2 8 8.2 8
8 9 9.52 10 32.5 50 42.5 M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 9
1 12 12.7 .5 50 42.5 M4x8 M4 22 185 3 8.5 11
14 35.5 50 42.5 M4x8 M4 25 17 3 10.2 11.5

o
|) M, 2 M, > Mp 2 nq Qs Pr C R2max* Az max

[Nm] [Nm] [Nm] [min-'] [min-']  [arcmin] [

arcmin] (NI [N] 6..9.52 11..14

SL0701_3
SL0701_4
SL0701_5
SL0701_7
SL 070 1_10
SL0702_9
SL 070 2_12
SL 070 2_15
SL 070 2_16
SL 070 2_20
SL 070 2_25
SL 0702 _28
SL 070 2_30
SL 070 2_35
SL 070 2_40
SL 070 2_50
SL 070 2_70
SL 070 2_100

* Aplicable en el uso con correa dentada

O[O OO DO OO OO
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SL 090

N5 54
ATI0-0 @15 N3 51
LSl @ 6.6 (7x) L3 6
ETAEEN \ = - S 1 AN
\ Q)Q,’\ 41 INA /
- = = ©| 0 ,
) g 2| g e = Bl sl 1R S ]Sggg L
s 8w o 2 all |® A Q| gl g ® \
% 5 SN \
% < TN
L1yl ! P
o8 12 (SL090 1) 12 10
<. 36.8(SL0902) 10 78.3
YP 100.3 (SL 090 1)
125.1 (SL 090 2)
SL 090 1
SL 090 2
/D
DIE% N N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
&
40B1 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 40 | 63 | 80 | 4 | M4x10 | 34 | 40
45A 9 952 11 12 127 - - - - - - 45 | 63 | 80 | 4 | M4x10 | 34 | 40
50B1 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 65 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
50BH1 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 65 | 80 | 4 55 | 34 | 40
50C1 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 70 | 80 | 4 | M4x10 | 34 | 40
50D 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 95 | 80 | 4 | M6ex10 | 34 | 40
55A 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 555 1257 105 | 4 | M6x16 | 34 | 40
60A2 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 | 75 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60AH2 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 | 75 | 90 | 4 55 | 34 | 40
60B1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 - -  — 60 | 85 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60C1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 - -  — 60 | 90 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
70A1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 1905| 70 | 85 | 80 | 4 |M6x20 | 34 | 40
70AH1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 1905| 70 | 85 | 90 | 4 65 | 34 | 40
70B1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 1905| 70 | 90 | 80 | 4 |M5x16 | 34 | 40
73A1 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 73 | 984 | 8 | 4 | M5x16 | 34 | 40
80A1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 | 100 | 90 | 4 |M6x16 | 34 | 40
95A 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 115 | 100 | 4 | M8x20 | 34 | 40
958 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
M0A | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
1M0B | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 44 | 50
10B1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 54 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

N5
N3
L3
e®
©
— =
i |e = AN
o w 1 | _ I I | P, / | 16 o <
Qo = P i S NE
Q Q
ol ~
=1
= )
12 (SL 090 1) 12 355
36.8(SL0902) | 10 5]
27
68.3
90.3 (SL 090 1)
115.1 (SL 090 2)
L1
L2
E
[m)
E ®
a g ——
SE
il
FM L—i
T
b| (£ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
9 9.52 38 68 76.5 M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 10.5
11 12 12.7 52 68 765 | M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 | 125
14 15875 16 17 48 68 765 | M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 | 145
19  19.05 51 68 765 | M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 | 165

M,2  Mi2 M,

i [Nm] [Nm] [Nm] [min-] [min-'] [arcmin] [

SL0901_3

nq

N1 max

Ps  Qr Ct

Nm
arcmin

(N [N]

9..12.7 14 ..

Je [kgem?]

19

SL0901_4

SL0901 5

SL0901_7

SL 090 1_10

SL 0902 9

SL 090 2_12

SL 090 2_15

SL 090 2_16

SL 090 2_20

SL 090 2_25

SL 090 2_28

SL 090 2_30

SL 090 2_35

SL 090 2_40

SL 090 2_50

SL 090 2_70

SL 090 2_100

* Aplicable en el uso con correa dentada
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SL 120

N5 80
AT00 820 N3 76
pza @9 (7x) L3 10 |
T — = = 7 AN
gl o3 N T \
N zad Rl soHesss
. 5 8. o 2 sl & == 1 ESIRSES ‘\
% N
— r ————— | s
20 (SL1201) 15 155
52.5(SL 120 2) 12 97.7
YP 129.7 (SL 120 1)
162.2 (SL 120 2)
&
&
SL1201 | 84 | 26
SL1202 | 109 | 26
D| : N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
14 15 15875 16 19 - - - — | 50 | 95 | 100 | 5 | M6x14 | 28 | 40
14 15 15875 16 19 - - - — | 555 1257 | 105 | 5 | Méx16 | 28 | 40
60A2 | 14 15 15875 16 19 - - - - | 60 | 75 | 100 | 5 | M5x14 | 28 | 40
60AH2 | 14 15 15875 16 19 - - - | 6 | 75 | 100 | 5 6.5 33 | 40
60B1 | 14 15 15875 16 19 - - - — | 60 | 85 | 100 | 65 | M5x14 | 28 | 40
70A1 | 14 15 15875 16 19 - - - | 70 | 8 | 100 | 5 | Mex14 | 28 | 40
70AH1| 14 15 15875 16 19 - - - | 70 | 8 | 100 | 5 6 33 | 40
70B1 | 14 15 15875 16 19 - - - | 70 | 90 | 100 | 65 | M5x12 | 28 | 40
80A1 | 14 15 15875 16 19 - - - | 80 | 100 | 100 | 5 | M6x16 | 28 | 40
80AH1| 14 15 15875 16 19 - - - | 8 | 100 | 100 | 5 6.5 28 | 40
95A 14 15 15875 16 19 - - - | 95 | 115 | 100 | 5 | M8x18 | 28 | 40
95A1 | 14 15 15875 16 19 22 24 - - | 95 | 115 | 100 | 5 | M8x18 | 38 | 50
95B 14 15 15875 16 19 - - - | 95 | 130 | 115 | 5 | M8x18 | 28 | 40
110A | 14 15 15875 16 19 - - - | 1Mo | 130 115 | 5 | M8x18 | 28 | 40
110A1 | 14 15 15875 16 19 22 24 - - | 110 | 130 | 115 | 65 | M8x20 | 38 | 50
110B | 14 15 15875 16 19 22 24 - — | 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 38 | 50
110B1 | 14 15 15875 16 19 22 24 28 — | 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 48 | 60
130A | 14 15 15875 16 19 22 24 -  — | 130 | 165 | 140 | 65 | M10x20 | 38 | 50
130A1 | 14 15 15875 16 19 22 24 28 32 | 130 | 165 | 140 | 65 |M10x25| 48 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

SL 120

. N5
% N3
@ 13 (4x) L3 “
- <
<)
=
Bl o 41 Blo| =
R zlo TP L] 16 S
=8 v oz — ST
RS —F—[oo s
ol £
0
1 L S
20 (SL1201) 15 4.2
52.5(SL1202) 12 14]
Lmax 27
82.2
114.2 (SL 120 1)
NP 146.7 (SL 120 2)
L1
L2
T
[m]
= Q
N
N —
(S
T
D (\* D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 LS
14 S 15.875 16 48 90 98 M6x15 M6 3315 20 7.6 12.5 14.5
19 51 90 98 M6x15 M6 33.5 20 7.6 12.5 16.5
22 24 56.5 90 98 M6x15 M6 36.5 28) 7.6 14 19
28 70 90 98 M6x15 M8 36.5 23 7.6 14 22.5
32 71 90 98 M6x15 M8 38 245 7.6 15.5 245

e
I) Maz  Maz Ps | Pr C: Ramax* Azmax

Nm

i Nm) [N i) in]  faremin] o NN 14..19 22;24 28;32

SL1201_3
SL1201_4
SL1201_5
SL1201_7
SL 120 1_10
SL1202_9
SL 120 2_12
SL1202_15
SL1202_16
SL 120 2_20
SL1202_25
SL1202_28
SL 120 2_30
SL1202_35
SL 120 2_40
SL 120 2_50
SL1202_70
SL1202_100

* Aplicable en el uso con correa dentada
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SL 070P

N5 54
AT05-0 o8 N3 51
Pz omm @ 5.5 (5x) L3 55
I '\% _ _ .
T ¢ k 42 N
2 g | 5z 8 HED slla 7 g8 2 <
X s Q @g 2 S Q Al o @ Q Q
JIE7 & J
= g 7
26 10 (SLO70P 1) 10 8.6
YP 267(SL070P2) | 8] 68.8
86.8 (SLO70P 1)
[~ 1035 (SL 070P 2)
-
SL 070P 1
SL 070P 2
p| {(<x N N1 N2 | N3 | N4 | N5 | Lima
9 - min | max
25AH |635 7 8 9 952 - - - _— _ | 25 |39]s6
26AH 635 7 8 9 952 - - - _— _ | 26 | 39|56
28AH (635 7 8 9 952 - - - _— _ | 28 | 39|56
30AH (635 7 8 9 95 - - - — _ | 30 |39 56
32AH 635 7 8 9 95 - - - _— _ | 3 |39|5| 65 | 35| 45 | 25 | 25
34AH (635 7 8 9 952 - - - — _ | 34 |40 56
36AH (635 7 8 9 952 - - - — _ | 3 |42 56
39AH (635 7 8 9 952 - - — — _ | 39 |45 56
40AH |635 7 8 9 952 - - - - _ | 40 |46 56
38B |635 7 8 9 952 10 1 12 127 — |381 666 | 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
4B |635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 40 63 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
50A |635 7 8 9 952 10 1 12 127 — | 50 60 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
508 (635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 50 65 60 | 3 | M5x12 | 23 | 30
50BH (635 7 8 9 952 10 1 12 127 14 | 50 65 65 | 3 55 | 25 | 32
50C (635 7 8 9 952 10 1 12 127 14 | 50 70 60 | 3 | M4x10 | 23 | 30
55MH |6.35 7 8 9 952 10 1" 12 127 - 55 80 65 2 55 16 23
60A (635 7 8 9 952 10 1 12 127 — | 60 75 65 | 3 | M5x12 | 18 | 25
60A1 (635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 60 75 65 | 3 | M5x12 | 23 | 30
60B (635 7 8 9 952 10 1 12 127 14 | 60 85 75 | 3 | msx12 | 23 | 30
60C (635 7 8 9 952 10 1 12 127 14 | 60 90 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
70A [635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 70 85 75 | 3 | Mex15 | 23 | 30
70B 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 70 90 75 | 5 | M5x12 | 23 | 30
73A 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 73 | 984 | 8 | 3 | M5x12 | 25 | 32
80A 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 80 | 100 | 8 | 3 | Mex15 | 23 | 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

SL 070P

N5
N3 @ N1
L3
o
Te]
=
_'E = <t
= ~ Ol | =
FERS < N 5 OV EF
S SN = SIS
2ls
- S
10 (SL 070P 1) 10 3.9
26.7(SLO70P2)| |8 11
Lma 20
60.2
78.2 (SL 070P 1)
N P 94.9 (SL 070P 2)
L1
L2
=
[a)]
= Q
a B ——
(] u—"E e
vl
i Li
b, (X D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6.35 7 325 50 42.5 M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 8
8 9 9.52 10 32.5 50 425 M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 9
1 12 12.7 35.5 50 425 M4x8 M4 22 13.5 3 8.5 1
14 35.5 50 42.5 M4x8 M4 25 17 3 10.2 11.5

I)\ Ps  Pr C: Remax* Azmax
i

Nm

(Nm]  [Nm] [min-] [min-T]  [arcmin] [ammin (N [N] 6..9.52 11..14

SL070P1_3
SLO70P1_4
SL070P 1_5
SLO070P 1_7
SL 070P 1_10
SL 070P 2_9
SL 070P 2_12
SL 070P 2_15
SL 070P 2_16
SL 070P 2_20
SL 070P 2_25
SL 070P 2_28
SL 070P 2_30
SL 070P 2_35
SL 070P 2_40
SL 070P 2_50
SL 070P 2_70
SL 070P 2_100

* Aplicable en el uso con correa dentada
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SL 090P

N5 54
ATI0-0 @15 N3 51
PZs™ @ 6.6 (7x) L3 6
ETAEEN \ = - S 1 AN
\ Q)Q,’\ 41 INA /
- = = ©| 0 ,
) g 2| g e = Bl sl 1R S ]Sggg L
s 8w o 2 all |® A Q| gl g ® \
% 5 SN \
% < TN
L1yl ! P
o8 12 (SL 090P 1) 12 10
<. 36.8(SLO90P2)[ 10 78.3
YP 100.3 (SL 090P 1)
125.1 (SL 090P 2)
SL 090P 1
SL 090P 2
/D
DIE% N N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
&
40B1 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 40 | 63 | 80 | 4 | M4x10 | 34 | 40
45A 9 952 11 12 127 - - - - - - 45 | 63 | 80 | 4 | M4x10 | 34 | 40
50B1 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 65 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
50BH1 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 65 | 80 | 4 55 | 34 | 40
50C1 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 70 | 80 | 4 | M4x10 | 34 | 40
50D 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 95 | 80 | 4 | M6ex10 | 34 | 40
55A 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 555 1257 105 | 4 | M6x16 | 34 | 40
60A2 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 | 75 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60AH2 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 | 75 | 90 | 4 55 | 34 | 40
60B1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 - —  — 60 | 85 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60C1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 - -  — 60 | 90 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
70A1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 80 | 4 |M6x20 | 34 | 40
70AH1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 90 | 4 65 | 34 | 40
70B1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 1905| 70 | 90 | 80 | 4 |M5x16 | 34 | 40
73A1 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 73 | 984 | 8 | 4 | M5x16 | 34 | 40
80A1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 | 100 | 90 | 4 |M6x16 | 34 | 40
95A 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 115 | 100 | 4 | M8x20 | 34 | 40
958 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
M0A | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
1M0B | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 44 | 50
110B1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 54 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

SL 090P

N5

) N3
2 11 (4x) L3 .
- <
©
NN s
| ~ @ = > < =
o w 1 | _ I | / | 16 o <
Qo = P i S NE
8 8
© ~
=1
- 8
12 (SLO90P 1) 12 3.55
36.8 (SLO90P 2) | 10 15|
27
68.3
90.3 (SL 090P 1)
115.1 (SL 090P 2)
L1
L2
b
[m)
E ®
a g ——]
SE
il
FM L—i
/TN
D (\’ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
9 9.52 38 68 76.5 M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 10.5
1 12 12.7 52 68 76.5 M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 12.5
14 15.875 16 17 48 68 76.5 M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 14.5
19 19.05 51 68 76.5 M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 16.5

ﬁ’l’ Ps Qg Ct
i

Nm
aremin] (NI [N] 9..127 14..19

[arcmin] [
SL 090P 1_3
SL 090P 1_4
SL 090P 1_5
SL 090P 1_7
SL 090P 1_10
SL090P 2_9
SL 090P 2_12
SL 090P 2_15
SL 090P 2_16
SL 090P 2_20
SL 090P 2_25
SL 090P 2_28
SL 090P 2_30
SL 090P 2_35
SL 090P 2_40
SL 090P 2_50
SL 090P 2_70
SL 090P 2_100

* Aplicable en el uso con correa dentada
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SL 120P

N5 80
AT00 820 N3 76
pza @9 (7x) L3 10 |
T — = = 7 AN
gl o3 N T \
N zad Rl soHesss
. 5 8. o 2 sl & == 1 ESIRSES ‘\
% N
— r ————— | s
20 (SL1201) 15 155
52.5(SL 120 2) 12 97.7
YP 129.7 (SL 120 1)
162.2 (SL 120 2)
&
&
SL120P1| 84 | 26
SL120P2| 109 | 26
D| : N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
14 15 15875 16 19 - - - — | 50 | 95 | 100 | 5 | M6x14 | 28 | 40
14 15 15875 16 19 - - - — | 555 1257 | 105 | 5 | Méx16 | 28 | 40
60A2 | 14 15 15875 16 19 - - - - | 60 | 75 | 100 | 5 | M5x14 | 28 | 40
60AH2 | 14 15 15875 16 19 - - - | 6 | 75 | 100 | 5 6.5 33 | 40
60B1 | 14 15 15875 16 19 - - - — | 60 | 85 | 100 | 65 | M5x14 | 28 | 40
70A1 | 14 15 15875 16 19 - - - | 70 | 8 | 100 | 5 | Mex14 | 28 | 40
70AH1| 14 15 15875 16 19 - - - | 70 | 8 | 100 | 5 6 33 | 40
70B1 | 14 15 15875 16 19 - - - | 70 | 90 | 100 | 65 | M5x12 | 28 | 40
80A1 | 14 15 15875 16 19 - - - | 80 | 100 | 100 | 5 | M6x16 | 28 | 40
80AH1| 14 15 15875 16 19 - - - | 8 | 100 | 100 | 5 6.5 28 | 40
95A 14 15 15875 16 19 - - - | 95 | 115 | 100 | 5 | M8x18 | 28 | 40
95A1 | 14 15 15875 16 19 22 24 - - | 95 | 115 | 100 | 5 | M8x18 | 38 | 50
95B 14 15 15875 16 19 - - - | 95 | 130 | 115 | 5 | M8x18 | 28 | 40
110A | 14 15 15875 16 19 - - - | 1Mo | 130 115 | 5 | M8x18 | 28 | 40
110A1 | 14 15 15875 16 19 22 24 - - | 110 | 130 | 115 | 65 | M8x20 | 38 | 50
110B | 14 15 15875 16 19 22 24 - — | 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 38 | 50
110B1 | 14 15 15875 16 19 22 24 28 — | 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 48 | 60
130A | 14 15 15875 16 19 22 24 -  — | 130 | 165 | 140 | 65 | M10x20 | 38 | 50
130A1 | 14 15 15875 16 19 22 24 28 32 | 130 | 165 | 140 | 65 |M10x25| 48 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

SL 120P

. N5
% N3
@ 13 (4x) L3 “
- <
<)
=
Bl o 41 Blo| =
R zlo TP L] 16 S
=8 v oz — ST
RS —F—[o° s
ol £
0
1 L S
20 (SL120P 1) 15 4.2
52.5(SL120P2)[" 112 14]
Lmax 27
82.2
114.2 (SL 120P 1)
NP 146.7 (SL 120P 2)
L1
L2
T
[m]
= Q
N
N —
(S
T
D (\* D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 LS
14 S 15.875 16 48 90 98 M6x15 M6 3315 20 7.6 12.5 14.5
19 51 90 98 M6x15 M6 33.5 20 7.6 12.5 16.5
22 24 56.5 90 98 M6x15 M6 36.5 28) 7.6 14 19
28 70 90 98 M6x15 M8 36.5 23 7.6 14 22.5
32 71 90 98 M6x15 M8 38 245 7.6 15.5 245

a
I) Mp2 Nt Nimax @s Qg Ct Ramax* | Azmax

Nm
arcminl [N] [N] 14...19 22;24 28; 32

[Nm] [min-'] [min-']  [arcmin] [
SL120P1_3
SL 120P 1_4
SL120P 1_5
SL 120P 1_7
SL 120P 1_10
SL120P 2_9
SL 120P 2_12
SL 120P 2_15
SL 120P 2_16
SL 120P 2_20
SL 120P 2_25
SL 120P 2_28
SL 120P 2_30
SL 120P 2_35
SL 120P 2_40
SL 120P 2_50
SL 120P 2_70
SL 120P 2_100

* Aplicable en el uso con correa dentada
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> Reductores planetarios de precision

Linea Effective <E>

Serie LC

Los reductores planetarios de precision de la serie LC representan
una solucién flexible y una alternativa econémica con niveles
excelentes de rendimiento y fiabilidad.

El disefio de salida coherente con los estandares de mercado
asegura una gran compatibilidad para facilitar su readaptacion
como también un alto grado de libertad en el desarrollo de
proyectos.

Beneficios principales Principales caracteristicas ~ Opciones principales

e Par nominal de salida (Nm) e \ersiones de entrada
* Rentable y potente
* Muy fiable [:I':' Eﬂ:":'

* Elevada compatibilidad para una * Juego de torsién (minutos de arco) ADAPTADOR | ADASTADOR

facil adaptacion DEL MOTOR | DEL MOTOR

o Versiones ejes de salida
* Momento de inclinacién (Nm) n | ﬂ |

[ FEE

EJE FIJO SIN EJE CON

CHAVETA CHAVETA
Clase de proteccion « Lubricacion
* IP54 {5@ {g@,
-~ . . LUBRICACION
Tamanos de bastidor LUBRICACION | PARAUSO
° 50

Version de alta potencia (opcion P)

@) 70 (lf)

90

VERSION ALTA
POTENCIA

120

(&) 155
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10 ESPECIFICACIONES DE LA SERIE LC

Los reductores planetarios de la serie LC se integran dentro de una amplia gama que destaca por ofrecer un juego muy reducido, alta
capacidad de transmisién de par y diferentes posibilidades en cuanto a relaciones de reduccion.

Todas las versiones han sido disefiadas para trabajar con un nivel de ruido muy bajo, ofreciendo una alta durabilidad sin necesidad de
mantenimientos especificos.

La integracién con el motor es una operacién que puede ser facilmente llevada a cabo sin la necesidad de utilizar herramientas especia-
les, aparte de las que suelen estar disponibles en un taller.

¢ Disponibles con juego angular estandar (STD) o reducido (LOW):
1-etapa: estandar s < 12’; reducido @r < 6’
2-etapas: estandar s < 15’; reducido Qr < 8
e El alto grado de proteccion IP (IP64) evita la entrada de polvo y liquidos en las partes internas.
e Los retenes de entrada estan fabricados a base de Fluoroelastémeros y se suministran de forma estandar.
e Escasa rumorosidad Lp< 70 dB(A). Condiciones: distancia 1 m ; medido sin carga y con una velocidad de entrada de n4 = 3000 min-1; i=10.
e Se disponen de numerosos adaptadores para su montaje en servomotores de otras marcas.
e Lubricacion con grasa sintética de consistencia NLGI clase 00, en ausencia de contaminacion no requiere su sustitucion periédica.
e Temperatura ambiente min -20°C, max +30°C. Para temperaturas superiores a 30°C considere una desclasificacion fT.
¢ La temperatura de la carcas externa no debe superar Tmax = 90°C.
¢ Disponible la version P con alto par de salida.

Distribucion del par nominal Mn2 [Nm]

[i1{ 34,5 7,9 (10|12 15|16 | 20 | 25 | 28 | 30 | 35 36 |40 | 45 | 50 | 70 | 81 (100
LCO050 (10 |12 |12 12|10 | - |12 |12 |12 |12 |12 |12 | - |12 |12 | - | 12| - - 110 | -
LCO070 (18 |25 |25 25|18 |18 |25 |25 |25 |25 2525|1825 | - |25 - |25 |25| - |18
LCO70P |29 | 30 |25 12529 118|129 |29 |/30|30|30|30|29,3 | - 30| -|30/|3)| - |18
LC090 |37 |43 |43 | 43 |37 |37 |43 |43 |43 |43 |43 |43 |37 | 43| - |43 | — |43 43| - | 37
LC 090P | 65 | 60 | 50 | 50 | 65 | 40 |65 |65 | 60|60 | 50|50 |65 5 | - |60 - |50 |50| - |40
LC120 |95 110|110 /110| 95 | 95 | 110|110 /110|110 110|110| 95 |110| - |110| - |1MO|[110| - | 95
LC 120P |155|155|125|125|155|100| 155|155|155|155|125|125|155|125| - |155| - |125/125| - |100
LC 155 |250 300|300 300|250 230|300 |300 300|300 300|300|250|300| - |[300| - |300|300| - |230
LC 155P | 250 | 350 | 350 | 350 | 250 | 230 | 450 | 450 | 450 | 450 | 450|450 | 250|450 | - |450| - |450/450| - |230

Cargas maximas sobre el eje de salida Diametros de eje de motor disponibles

N]

5000

5000
Lo 120 ]

4000 i

3500
wono| [T

3000
2200 1
L) —
1300 1400 ]
1000
oo
LC 050 LC 070 LC 090 LC 120 LC 155 678 9‘101112 14 ‘1617 19‘ 22 24 28 32 3536 38
635 952 127 15875 19.05  [mm]

D R2 max . A2 max
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10.1 DESIGNACION

LC 120

— SERIES
LC

> Reductores planetarios de precision

1 3 STD 70D CD 19 KE UH1

STD
Low

1 2

— TAMANO

050 070 090 120 155
070P 090P 120P 155P

L LUBRICANTE
— estandar

UH1 |ubricante sintético para
uso alimentario

— CONFIGURACION DEL EJE DE SALIDA
KL eje sin chaveta

KE eje con chaveta

— DIAMETRO DEL EJE DE ENTRADA
6..38

— ACOPLAMIENTO DEL MOTOR

CD aro de apriete

— TIPO DE ENTRADA

25AH ... 180A1 predisposicién motor

FM sin brida ataque motor

— JUEGO ANGULAR

1 etapa de reduccion | 2 etapas de reduccion

Ps<12' Ps<15

(Pr<6' Pr<8

L— ETAPAS DE REDUCCION

'— RELACION DE REDUCCION
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10.2 DIMENSIONES Y ESPECIFICACIONES TECNICAS

LC 050

25AH ... 80A

N5 53 (LC0501) 24.5
i N3 66.8 (LC 050 2) Z 5 4
TT; Neowz ~ ’T‘ — <|I—X
‘ 14 25 /®x == ,,@\
‘ / ) T : \
— i*g 2l o | m i
: =31 I
= S NN \ 7/
— x N NN /,// /|
‘ 2 GO
44.%0.05 10 N2
I N1
)
LC 050 1 1.1
LC 050 2 1.3
&3 N N1 N2 | N3 | N4 | N5 | Lmax
P
min max
25AH 6 6.35 7 8 9 952 - - - - - 25 36 48
26AH 6 635 7 8 9 9562 - - - - - 26 36 48
28AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 28 36 48
30AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 30 36 48
32AH 6 6.35 7 8 9 952 - - - - - 32 38 48 55 3.5 45 25 25
34AH 6 63 7 8 9 952 - - - - - 34 40 48
36AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 36 42 48
38AH 6 635 7 8 9 9562 - - - - - 38 44 48
40AH 6 63 7 8 9 952 - - - - - 40 46 48
38B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 381 66.6 60 3 M4x10 18 25
40B 6 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 - 40 63 60 8 M4x10 18 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 50 60 60 3 M4x10 18 25
50B 6 63 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 65 60 3 M5x12 23 30
50BH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 60 4 5.5 23 30
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 70 60 3 M4x10 23 30
50MH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 50 65 55 4 55 16 23
60A 6 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 - 60 75 65 3 M5x12 18 25
60AH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 60 75 65 3 5.5 18 25
60A1 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 75 65 3 M5x12 23 30
60AH1 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 75 65 3 5.5 23 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 85 75 3 M5x12 23 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 90 75 3 M5x12 23 30
70A 6 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 85 75 8 M6x15 23 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 70 90 75 5 M5x12 23 30
73A 6 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 73 98.4 85 8 M5x12 25 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 80 100 85 3 M6x15 23 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

LC 050

L1

L3 L2
27
Z
FM a a | - 1; |
S S ”_.’J_ I
7 o
777 'l =
L4
—
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 &2 50 42.5 M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 8
8 9 9.52 10 325 50 42.5 M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 9
1" 12 12.7 35.5 50 42.5 M4x8 M4 22 13.5 3 8.5 1
14 35.5 50 42.5 M4x8 M4 25 17 3 10.2 11.5

\é\ﬁ Mn 2 Nmax @s  @r Ct R2 max = A2 max

Nm

i [Nm] [Nm] [Nm] [min-1] [arcmin] Iarcmin

| ™ ™ 6..952 10..14

LC0501_3

LC 050 1_4

LC0501_5

LC0501_7

LC0501_9

LC 0502_12

LC 050 2_15

LC 050 2_16

LC 050 2_ 20

LC 050 2_ 25

LC 050 2_ 28

LC 050 2_35

LC 050 2_ 36

LC 050 2_ 45

LC 050 2_ 81
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@ Bonfiglioli

LC 070

25AH ... 80A

N5 62 (LC0701) 36
N3 78.7 (LC 070 2) 5
5h9
L
20 4
— ot~
=y
n pe —_
= 2
— X
o]
=
12
LC 070 1 2.0
LC 070 2 2.3
/D
D| <> N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
S
min | max
25AH 6.35 7 8 9 9.52 - - - - - 25 39 56
26AH 6.35 7 8 9 9.52 - - - - - 26 39 56
28AH 6.35 7 8 9 9.52 - - - - — 28 39 56
30AH 6.35 7 8 9 9.52 - - - - - 30 39 56
32AH 6.35 7 8 9 9.52 - — - - - 32 39 56 65 3.5 4.5 25 25
34AH 6.35 7 8 9 9.52 - - - - - 34 40 56
36AH 6.35 7 8 9 9.52 - - - - - 36 42 56
39AH 6.35 7 8 9 9.52 - - - - - 39 45 56
40AH 6.35 7 8 9 9.52 - — — — — 40 46 56
38B 6.35 7 8 9 9.52 10 11 12 127 - 38.1 66.6 60 3 M4x10 18 25
40B 6.35 7 8 9 952 10 1 12 127 - 40 63 60 3 M4x10 18 25
50A 6.35 7 8 9 9.52 10 1" 12 127 - 50 60 60 3 M4x10 18 25
50B 6.35 7 8 9 952 10 1 12 127 14 50 65 60 3 M5x12 28 30
50BH 6.35 7 8 9 952 10 1" 12 127 14 50 65 65 3 55 25 32
50C 6.35 7 8 9 952 10 1" 12 127 14 50 70 60 3 M4x10 23 30
55MH 6.35 7 8 9 952 10 " 12 127 - 55 80 65 2 55 16 23
60A 6.35 7 8 9 9.52 10 1 12 127 - 60 75 65 3 M5x12 18 25
60A1 6.35 7 8 9 9.52 10 1 12 127 14 60 75 65 3 M5x12 23 30
60B 6.35 7 8 9 9.52 10 1 12 127 14 60 85 75 3 M5x12 23 30
60C 6.35 7 8 9 952 10 1 12 127 14 60 90 75 3 M5x12 | 23 30
70A 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 70 85 75 3 M6x15 23 30
70B 6.35 7 8 9 952 10 1" 12 127 14 70 90 75 5 M5x12 23 30
73A 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 73 98.4 85 8 M5x12 25 32
80A 6.35 7 8 9 952 10 1 12 127 14 80 100 85 3 M6x15 23 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

LC 070

L1

L3 L2
ez
77
FM a al | ) ]
Q (St / A _T
7 1 e
% o
8 I_Li
R
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6.35 7 325 50 42.5 M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 8
8 9 9.52 10 32.5 50 42.5 M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 9
1 12 12.7 35.5 50 42.5 M4x8 M4 22 13.5 3 8.5 1
14 35.5 50 42.5 M4x8 M4 25 17 3 10.2 11.5

LC0701_3
LC0701_4
LC0701_5
LC 0701_7
LC 070 1_10
LC0702_9
LC 0702_12
LC 0702_15
LC 0702_16
LC 0702_20
LC 0702_25
LC 0702_28
LC 070 2_30
LC 0702_35

LC 070 2_ 40

LC 070 2_ 50
LC 0702_70
LC 070 2_ 100

Mn 2 Ma2 R2 max A2 max

Mp 2 nq NM1max Qs Qr Ct

Nm

[Nm] ' [Nm] [Nm] [min-] [min-1]  [arcmin] Iarcmin] [N] [N]

Jg [kgem?]

6.35 ... 9.52

185



@ Bonfiglioli

LC 090

40B1 ... 110B1

N5 72.3 (LC 090 1) 46
o ho N3 98.8 (LC 090 2) 5
T
32 2
zial [ e i’ﬁ =1
SIEY ’ SN iy N

g o S

g = 5

=

80‘5‘0405 15
o}
LC 0901 4.2
LC 090 2 5.3
b (< N | NT | N2 | N3 N4 N5 | Lmax

40B1 9 952 11 12 127 14 - - - - - 40 63 80 4 M4x10 | 34 40
45A 9 952 1 12 127 - - - - = - 45 63 80 4 M4x10 | 34 40
50B1 9 952 M 12 127 14 - - - - - 50 65 80 4 M5x16 34 40
50BH1 9 952 M1 12 127 14 - - - - - 50 65 80 4 5.5 34 40
50C1 9 952 M 12 127 14 — - - - — 50 70 80 4 M4x10 34 40
50D 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 95 80 4 M6x10 | 34 40
55A 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 55.5 | 125.7 | 105 4 M6x16 | 34 40
60A2 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 75 80 4 M5x16 | 34 40
60AH2 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 75 90 4 55 34 40
60B1 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - - 60 85 80 4 M5x16 | 34 40
60C1 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - - 60 90 80 4 M5x16 | 34 40
70A1 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 85 80 4 M6x20 | 34 40
70AH1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 85 90 4 6.5 34 40
70B1 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 90 80 4 M5x16 | 34 40
73A1 9 952 11 12 127 14 - - - - - 73 | 984 | 85 4 M5x16 | 34 40
80A1 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 100 | 90 4 M6x16 | 34 40
95A 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 115 | 100 4 M8x20 | 34 40
95B 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 130 | 115 4 M8x20 | 34 40
110A 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115 4 M8x20 | 34 40
110B 9 952 1 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 44 50
110B1 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 54 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.

186



> Reductores planetarios de precision
LC 090

L1

L3 L2
%%
./
FM 5 8 ) —
Q (St / _T
7% [m)
Q
’/777 lO/
N I_Li
/I
D (\— D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
9 9.52 38 68 76.5 M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 10.5
1 12 12.7 43 68 76,5 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 12.5
14 15875 16 17 48 68 76,5 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 145
19 19.05 51 68 76.5 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 16.5

Jg [kgem?]

N
m‘ Mn 2 Ma 2 Mp 2 Nimax Qs ©r (o R2 max A2 max

i Nm Nml [Nm) i) faromin] [N NN 9..127 14..19.05

LC0901_3

LC 090 1_4

LC0901_5

LC0901_7

LC 090 1_10

LC0902_9

LC 090 2_ 12

LC 090 2_15

LC 090 2_16

LC 090 2_ 20

LC 090 2_ 25

LC 090 2_ 28

LC 090 2_ 30

LC 090 2_35

LC 090 2_ 40

LC 090 2_ 50

LC 090 2_70

LC 090 2_ 100
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LC 120

50D ... 130A1

N5 101.1 (LC 120 1) 70
N3 133.6 (LC 120 2) 6
10 h9 N4
‘ 1 P o A —
50 | 4 B P\
,/ \\
L N / \ N
e ﬂ el g IR aamR\EA
R GG aig ~ 1T W\ )]
= & N i Z2mV
— X \. \‘\ /'/ /|
N [ gt /
‘ = B 8
" 20 T
108+0.05 N2
@ N1
LC 1201 9.6
LC 120 2 12.1
[
D &6 N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
50D 14 15 15.875 16 19 - - - - 50 95 100 5 M6x14 28 40
55A 14 15 15.875 16 19 - - - - 55,5 | 125.7 | 105 5 M6x16 28 40
60A2 14 15 15.875 16 19 - - - - 60 75 100 @ M5x14 28 40
60AH2 14 15 15.875 16 19 - - - - 60 75 100 5 6.5 33 40
60B1 14 15 15.875 16 19 - - - - 60 85 100 6.5 M5x14 28 40
70A1 14 15 15.875 16 19 - - - - 70 85 100 5 M6x14 28 40
70AH1 14 15 15.875 16 19 - - - - 70 85 100 5 6 33 40
70B1 14 15 15.875 16 19 - - - - 70 90 100 6.5 M5x12 28 40
80A1 14 15 15.875 16 19 - - - - 80 100 100 5 M6x16 28 40
80AH1 14 15 15.875 16 19 - - - - 80 100 100 5 6.5 28 40
95A 14 15 15.875 16 19 - - - - 95 115 100 5 M8x18 28 40
95A1 14 15 15875 16 19 22 24 - - 95 115 100 5 M8x18 38 50
95B 14 15 15.875 16 19 - - - - 95 130 115 5 M8x18 28 40
110A 14 15 15875 16 19 - - - - 110 130 115 5 M8x18 28 40
110A1 14 15 15.875 16 19 22 24 - - 110 130 115 6.5 M8x20 38 50
110B 14 15 15875 16 19 22 24 - - 110 145 120 6.5 M8x20 38 50
110B1 14 15 15.875 16 19 22 24 28 - 110 145 120 6.5 M8x20 48 60
130A 14 15 15.875 16 19 22 24 - - 130 165 140 6.5 M10x20 38 50
130A1 14 15 15875 16 19 22 24 28 32 130 165 140 6.5 M10x25 48 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision
LC 120

L1

L3 L2
FM a a | ) I
Q (St / A _T
/ 14 Q
77 5)/
L4
D g<ii D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15 15875 16 48 90 98 | M6x15| M6 335 20 7.6 125 | 145
19 51 90 98 | M6x15| M6 335 20 7.6 125 | 16.5
22 24 56.5 90 98 | M6x15| M6 36.5 23 7.6 14 19
28 67 90 98 | M6x15| M8 36.5 23 7.6 14 225
32 71 90 98 | M6x15| M8 38 245 7.6 155 | 245

Jg [kgem?]

;\)“T‘ Mn 2 Ps  Pr Ct R2max Azmax M

Nm

aom| INLIN] 14..19 22;24 28;32

i [Nm] [arcmin] [
LC1201_3
LC1201_4
LC1201_5
LC1201_7
LC1201_10
LC1202_9
LC 120 2_12
LC1202_15
LC 120 2_ 16
LC 120 2_ 20
LC 120 2_25
LC 120 2_ 28
LC 120 2_ 30
LC 120 2_35
LC 120 2_ 40
LC 120 2_ 50
LC 120 2_70
LC 120 2_100
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LC 155

55A1 ... 180A1

N5 123.5 (LC 155 1) 97
N3 163 (LC1552) 8
12 h9 N4
—»«‘41 P
‘ Y — D
70 6 /@ ,/" —. ,f@\
// \\

L N / N A
— iﬁ i il yan) Vo
R =9 ] 7 TV
= 9 \ \ /) /
= — x \. \\\\ /'/ /|

[{e] P /

= =8 8

0. 25 -t
140+ 0.5 N2
@ N1

LC 1551 19.3

LC1552 | 243

RJRE N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax

55A1 19 = = = = = = 555 | 125.7 | 130 4 M6x15 39.5 50

80A2 19 - - - - - - 80 100 130 4 M6x15 39.5 50

95A1 19 22 24 = = = = 95 115 130 4 M8x20 39.5 50

110A1 19 22 24 - - - - 110 130 130 4 M8x20 39.5 50

110B1 19 22 24 = = = = 110 145 130 6.5 M8x20 | 495 60

114A 19 22 24 28 32 35 38 114.3 200 170 55 M12x25 | 69.5 80

130A 19 22 24 - - - - 130 165 140 4 M10x20 | 39.5 50
130A1 19 22 24 28 32 - - 130 165 140 4 M10x20 | 49.5 60
180A 19 22 24 28 32 = = 180 215 190 5.5 M14x25 | 49.5 60

180A1 19 22 24 28 32 35 38 180 215 190 55 M14x25 | 69.5 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

LC 155

L1

L3 L2
7
FM a a ¢ ) =
Q (S]] / a _T
77 a Q
7
477 lo/
N I_L_‘L
T
D (\— D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
19 51 13 1255 | M8x15 M6 40 27.5 6 20 16.5
22 24 56.5 13 1255 | M8x15 M6 41 28.5 6 19.5 19
28 67 13 1255 | M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 225
32 71 13 1255 | M8x15 M8 41 28.5 6 18.5 24.5
35 73 13 1255 | M8x15 M8 50 375 11.25 26 26
38 775 13 1255 | M8x15 M8 50 375 11.25 26 28

Ny Ja [kgcm?]
m‘ N1t Nimax @s Qr Ct R2max A2max
i [min-1] [min-1]  [arcmin] [arlir':in [N] [N] 19 22;24 28;32 35;38
LC 1551 _3
LC 1551 _4
LC 1551 _5
LC 1551 _7
LC 1551 _10
LC 1552 _9
LC 1552 _12
LC 1552 _15
LC 1552 _16
LC 1552 _20
LC 1552 _25
LC 1552 _28
LC 1552 _30
LC 1552 _35
LC 1552 _40
LC 1552 _50
LC 1552 _70

LC 1552 _100
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LC 070P

25AH ... 80A

N5 62 (LCO070P 1) 36
N3 78.7 (LC 070P 2) 5
5h9
i
20 4
Wt je Elo
Syl g~
2 e
12
m
LC070P1| 2.0
LC070P 2| 23
D| (<= N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax

- min | max

25AH 6.35 7 8 9 952 - - - - - 25 | 39 | 56

26AH 635 7 8 9 952 - - - - - 26 | 39 | 56

28AH 6.35 7 8 9 952 - - - - - 28 | 39 | 56

30AH 635 7 8 9 952 - - - - - 30 | 39 | 56
32AH 6.35 7 8 9 952 - - - - - 32 | 39 | 56 65 3.5 4.5 25 25

34AH 635 7 8 9 952 - - - - - 34 | 40 | 56

36AH 6.35 7 8 9 952 - - - - - 36 | 42 | 56

39AH 635 7 8 9 952 - - - - - 39 | 45 | 56

40AH 6.35 7 8 9 952 - — — — — 40 | 46 | 56
38B 6.35 7 8 9 952 10 1 12 127 - |38.1 66.6 60 3 M4x10 18 25
40B 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 - 40 63 60 3 M4x10 18 25
50A 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 50 60 60 3 M4x10 18 25
50B 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 60 3 M5x12 | 23 30
50BH 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 65 3 5.5 25 32
50C 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 70 60 3 M4x10 | 23 30
55MH 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 - 55 80 65 2 5.5 16 23
60A 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - 60 75 65 8 M5x12 18 25
60A1 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 75 65 3 M5x12 | 23 30
60B 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 60 85 75 8 M5x12 | 23 30
60C 635 7 8 9 952 10 1 12 127 14 60 90 75 3 M5x12 | 23 30
70A 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 70 85 75 3 M6x15 | 23 30
70B 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 70 90 75 5 M5x12 | 23 30
73A 6.35 7 8 9 952 10 11 12 127 14 73 98.4 85 & M5x12 | 25 32
80A 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 80 100 85 3 M6x15 | 23 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

LC 070P

L1

L3 L2
ez
77
FM a al | ) |
Q (St / A _T
7 o
% o
8 I_Li
—
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6.35 7 325 50 42.5 M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 8
8 9 9.52 10 32.5 50 42.5 M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 9
1 12 12.7 35.5 50 42.5 M4x8 M4 22 13.5 3 8.5 1
14 35.5 50 42.5 M4x8 M4 25 17 3 10.2 11.5

Jg [kgem?]

N
"i\wl Mn 2 Ma 2 Mp 2 n1 NMimax Qs Qr Ct R2 max A2 max

Nm
arcmin

| ™ m

I [Nm]  [Nm] [Nm] [min-] [min-1]  [arcmin] [

LC 070P 1_3

LC 070P 1_4

LC 070P 1_5

LC 070P1_7

LC 070P 1_10

LC 070P 2_9

LC 070P 2_ 12

LC 070P 2_15

LC 070P 2_16

LC 070P 2_ 20

LC 070P 2_ 25

LC 070P 2_ 28

LC 070P 2_30

LC 070P 2_ 35

LC 070P 2_ 40

LC 070P 2_ 50

LC 070P 2_70

LC 070P 2_100
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LC 090P

40B1 ... 110B1

N5 72.3 (LC 090P 1) 46
o ho N3 98.8 (LC 090P 2) 5
m
32 2
zial [ r— i’g =1
SR ’ SNl NI I

= o S

g = 5

=

80‘5‘0405 15
o}
LCO90P 1| 4.2
LC090P 2| 5.3
D C N | NT | N2 | N3 N4 N5 | Lmax

40B1 9 952 11 12 127 14 - - - - - 40 63 80 4 M4x10 | 34 40
45A 9 952 1 12 127 - - - - = - 45 63 80 4 M4x10 | 34 40
50B1 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 65 80 4 M5x16 | 34 40
50BH1 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 65 80 4 55 34 40
50C1 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 70 80 4 M4x10 | 34 40
50D 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 95 80 4 M6x10 | 34 40
55A 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 55.5 | 125.7 | 105 4 M6x16 | 34 40
60A2 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 75 80 4 M5x16 | 34 40
60AH2 | 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 75 90 4 55 34 40
60B1 9 952 11 12 127 14 15875 16 - — - 60 85 80 4 M5x16 | 34 40
60C1 9 952 11 12 127 14 15875 16 - — - 60 90 80 4 M5x16 | 34 40
70A1 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 85 80 4 M6x20 | 34 40
70AH1 | 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 85 90 4 6.5 34 40
70B1 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 90 80 4 M5x16 | 34 40
73A1 9 952 11 12 127 14 - - - = - 73 | 984 | 85 4 M5x16 | 34 40
80A1 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 100 | 90 4 M6x16 | 34 40
95A 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 115 | 100 4 M8x20 | 34 40
95B 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 130 | 115 4 M8x20 | 34 40
110A 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115 4 M8x20 | 34 40
110B 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 44 50
110B1 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 54 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

LC 090P

L1

L3 L2
%%
./
FM 5 8 ) —
Q (St / _T
7% [m)
Q
’/777 lO/
N I_Li
/I
D (\— D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
9 9.52 38 68 76.5 M6x10 M6 34 26.8 9.5 18.8 10.5
1 12 12.7 43 68 76,5 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 12.5
14 15875 16 17 48 68 76,5 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 145
19 19.05 51 68 76.5 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 16.5

Jg [kgem?]

]
A M R A
\’m‘“l n2 Nimax Qs Qr Ct 2 max 2 max

Nm

i [Nm] [min-1]  [arcmin] [ammin] [N] IN] 8..127 14..19

LC 090P 1_3

LC 090P 1_4

LC 090P 1_5

LC 090P1_7

LC 090P 1_10

LC 090P 2_9

LC 090P 2_ 12

LC 090P 2_15

LC 090P 2_ 16

LC 090P 2_ 20

LC 090P 2_ 25

LC 090P 2_ 28

LC 090P 2_ 30

LC 090P 2_ 35

LC 090P 2_ 40

LC 090P 2_ 50

LC 090P 2_70

LC 090P 2_ 100
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LC 120P

50D ... 130A1

N5 101.1 (LC 120P 1) 70
N3 133.6 (LC 120P 2) 6
10 h9 N4
‘ 1 Y S
50 | 4 B P\
,/ \\
L N / \ N
e i&% =g IR aaNR\EA
R GG aig ~ 1T W\ )]
= & NN i Z2mV
— X \. \‘\ /'/ /|
N [ gt /
‘ = B 8
" 20 T
108+0.05 N2
@ N1
LC120P1| 9.6
LC120P 2, 121
b X N N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
50D 14 15 15.875 16 19 - - - - 50 95 100 5 M6x14 28 40
55A 14 15 15.875 16 19 - - - - 555 | 125.7 | 105 5 M6x16 28 40
60A2 14 15 15875 16 19 - - = = 60 75 | 100 5 M5x14 28 40
60AH2 14 15 15.875 16 19 - - - - 60 75 100 5 6.5 33 40
60B1 14 15 15.875 16 19 - - - - 60 85 100 6.5 M5x14 28 40
70A1 14 15 15.875 16 19 - - - - 70 85 100 5 M6x14 28 40
70AH1 14 15 15.875 16 19 - - — - 70 85 100 5 6 33 40
70B1 14 15 15.875 16 19 - - - - 70 90 100 6.5 M5x12 28 40
80A1 14 15 15.875 16 19 - - - - 80 100 100 5 M6x16 28 40
80AH1 14 15 15.875 16 19 - - - - 80 100 100 5 6.5 28 40
95A 14 15 15.875 16 19 - — — — 95 115 100 5) M8x18 28 40
95A1 14 15 15.875 16 19 22 24 - - 95 115 100 5 M8x18 38 50
95B 14 15 15.875 16 19 - - - - 95 130 115 5 M8x18 28 40
110A 14 15 15.875 16 19 - - - - 110 130 115 5 M8x18 28 40
110A1 14 15 15.875 16 19 22 24 - - 110 130 115 6.5 M8x20 38 50
110B 14 15 15.875 16 19 22 24 - - 110 145 120 6.5 M8x20 38 50
110B1 14 15 15.875 16 19 22 24 28 — 110 145 120 6.5 M8x20 48 60
130A 14 15 15.875 16 19 22 24 - - 130 165 140 6.5 M10x20 38 50
130A1 14 15 15.875 16 19 22 24 28 32 130 165 140 6.5 M10x25 48 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision
LC 120P

L1

L3 L2
a
FM a al | A I
Q (S]] / A _T
'l =
Z . =7
s I_Li
D (\— D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15 15875 16 48 90 98 | M6x15| M6 335 20 7.6 125 | 145
19 51 90 98 | M6x15| M6 335 20 7.6 125 | 16.5
22 24 56.5 90 98 | M6x15| M6 36.5 23 7.6 14 19
28 67 90 98 | M6x15| M8 36.5 23 7.6 14 225
32 71 90 98 | M6x15| M8 38 24.5 7.6 15,5 | 245

Jg [kgem?]

&)\‘T‘ Mn 2 Ps | Or Ct R2max A2max

Nm

arcmin (NI (NI

I [Nm] [arcmin] [
LC 120P1_3
LC 120P 1_4
LC 120P1_5
LC120P1_7
LC 120P 1_10
LC 120P 2_9
LC 120P 2_12
LC 120P 2_ 15
LC 120P 2_16
LC 120P 2_ 20
LC 120P 2_ 25
LC 120P 2_ 28
LC 120P 2_ 30
LC 120P 2_ 35
LC 120P 2_ 40
LC 120P 2_ 50
LC 120P 2_70
LC 120P 2_100
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LC 155P

55A1 ... 180A1

N5 123.5 (LC 155P 1) 97
N3 163 (LC 155P 2) 8
12 h9 N4
—»«‘i P
‘ Y — D
70 6 /@ ,/" —. ,f@\
// \\
L N7 / N N
= e =g DN
= —— 1S 8 - o N\ N
= 9 \ \ /) /
= — X N \\\\ /’/ /|
(o) P /
‘ = & 5)
0. 25 -t
140%0.05 N2
@ N1
LC155P 1| 19.3
LC 155P 2| 24.3
b £ N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
55A1 19 - - - - - - 55.5 125.7 130 4 M6x15 39.5 50
80A2 19 — — — — — — 80 100 130 4 M6x15 39.5 50
95A1 19 22 24 — — — — 95 115 130 4 M8x20 39.5 50
110A1 19 22 24 - - - - 110 130 130 4 M8x20 39.5 50
110B1 19 22 24 - - - - 110 145 130 6.5 M8x20 49.5 60

114A 19 22 24 28 32 35 38 114.3 200 170 55 M12x25 | 69.5 80

130A 19 22 24 - - - - 130 165 140 4 M10x20 | 39.5 50
130A1 19 22 24 28 32 - - 130 165 140 4 M10x20 | 49.5 60
180A 19 22 24 28 32 = = 180 215 190 5.5 M14x25 | 49.5 60

180A1 19 22 24 28 32 35 38 180 215 190 5.5 M14x25 | 69.5 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

LC 155P

L1

L3 L2
17
%
FM a al | ) I
Q Q| / A _]
'l =
/7,77- .
8/ I_Li
R
D (\— D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
19 51 13 125.5 M8x15 M6 40 27.5 6 20 16.5
22 24 56.5 113 125.5 M8x15 M6 41 28.5 6 19.5 19
28 67 113 125.5 M8x15 M8 41 28.5 6 19.5 22.5
32 71 113 125.5 M8x15 M8 41 28.5 6 18.5 24.5
35 73 113 125.5 M8x15 M8 50 37.5 11.25 26 26
38 77.5 113 125.5 M8x15 M8 50 37.5 11.25 26 28

&)“T‘ Nt Nimax Qs @R Ct  Ramax A2max Jg [kgecm?]

’Nm

[ [min-T] [min-1]  [arcmin] |- -t

Nl [N] 19 22;24 28;32 35;38
LC 155P1_3
LC 155P1_4
LC 155P1_5
LC 155P1 _7
LC 155P 1 _10
LC 155P2_9
LC 155P 2 _ 12
LC 155P 2 _15
LC 155P 2 _16
LC 155P 2 _ 20
LC 155P 2 _25
LC 155P 2 _ 28
LC 155P 2 _ 30
LC 155P 2 _35
LC 155P 2 _ 40
LC 155P 2 _ 50
LC 155P 2 _ 70
LC 155P 2 _ 100
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> Reductores planetarios de precision

Linea Effective <E)

Serie LCK

Los reductores planetarios de precision de angulo recto de la
serie LCK representa una solucién flexible, fiable y rentable para
maquinas que requieren un layout muy compacto.

El disefio de salida coherente con los estandares de mercado
asegura una gran compatibilidad para facilitar su readaptacion
como también un alto grado de libertad en el desarrollo de
proyectos.

Beneficios principales Principales caracteristicas ~ Opciones principales

e Par nominal de salida (Nm) ¢ \ersiones de entrada
* Rentable y potente -0 |
10-450 [
* Elevada compatibilidad para una :":' Eﬂ:":
facil adaptacion * Juego de torsién (minutos de arco) ADAPTADOR | ADASTADOR
* Disefio compacto para layouts s DEL MOTOR 1 DEL MOTOR

para ahorro de espacio

o Versiones ejes de salida
* Momento de inclinacién (Nm) n | ﬂ |

[ FEE

EJE FIJO SIN EJE CON

CHAVETA CHAVETA
Clase de proteccion « Lubricacion
* IP54 {5@ {g.;@
-~ . . LUBRICACION
Tamanos de bastidor LUBRICACION | PARAUSO
° 50

Version de alta potencia (opcion P)

) 70 (l,)

90

VERSION ALTA
POTENCIA

120

(&) 155
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11

CARACTERISTICAS DE LA SERIE LCK

Los reductores de la serie LCK replican, en angulo recto, las brillantes caracteristicas que distinguen a toda la linea de productos LC,
con el beneficio adicional de su facilidad de instalacion en espacios reducidos.

¢ Disponibles exclusivamente con una sola opcion de juego angular:

2-etapas: estandar (ps < 6’;
3-etapas: estanda (ps < 8’;
e El alto grado de proteccion IP (IP64) evita la entrada de polvo y liquidos en las partes internas.

e Los retenes de entrada estan fabricados a base de Fluoroelastémeros y se suministran de forma estandar.
e Bajo nivel de sonoro Lp < 70 dB(A). Condiciones: distancia 1 m; medido sin carga y con una velocidad de entrada de

n1 = 3000 min-1; i=10.
e Se disponen de numerosos adaptadores para su montaje en servomotores de otras marcas.
e Lubricacion con grasa sintética de consistencia NLGI clase 00, en ausencia de contaminacion no requiere su sustitucion periddica.

e Temperatura ambiente min -20°C, max +30°C. Para temperaturas superiores a 30°C considere una desclasificacion fT.
e Latemperatura de la carcas externa no debe superar Tmax = 90°C.

¢ Disponible la version P con alto par de salida.

Distribucién del par nominal Mn2 [Nm]
[i] 6 8 10 14 20 24 30 50 70 80 90 100
LCK 050 10 12 12 12 - 12 12 12 12 - 12 -
LCK 070 18 25 25 25 18 25 25 25 25 25 - 25
LCK 070P | 25 30 25 25 18 29 29 30 30 30 - 30
LCK 090 37 43 43 43 37 43 43 43 43 43 - 43
LCK 090P | 45 60 50 50 40 60 60 50 50 60 - 50
LCK 120 95 110 | 110 | 110 95 110 | 110 | 110 | 110 | 110 - 110
LCK120P| 110 | 140 | 125 | 125 | 100 | 155 | 155 | 125 | 125 | 155 - 125
LCK155 | 250 | 300 | 300 | 300 | 230 | 300 | 300 | 300 | 300 | 300 - 300
LCK155P | 250 | 350 | 350 | 350 | 230 | 450 | 450 | 450 | 450 | 450 - 450
Cargas maximas sobre el eje de salida Diametros de eje de motor disponibles
N
6000
6000 | LCK 155
5000 1
5000
LCK 120
4000 4
3500
3000 LCK 090
3000 —
2200 1
2000 = o LCK 070
1300 1400
1000 00 600 - - I
LCK 050
0 4
LCK 050 LCK 070 LCK 090 LCK 120 LCK 155 6l 7 8 9lto1112] 14 617 19 2 24 28
6.35 9.52 127 15875 19.05
@ [mm]
|:| R2 max . A2 max
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> Reductores planetarios de precision

11.1 DESIGNACION

LCK 120

— SERIES
LCK

2 20 STD 100A CD 14 KE UH1

L LUBRICANTE
— estandar

UH1 |ubricante sintético para
uso alimentario

L CONFIGURACION DEL EJE DE SALIDA
KL eje sin chaveta

KE eje con chaveta

— DIAMETRO DEL EJE DE ENTRADA
6..28

— ACOPLAMIENTO DEL MOTOR

CD aro de apriete

— TIPO DE ENTRADA
25AH ... 180A1 predisposicion motor

FM sin brida ataque motor

— JUEGO ANGULAR

2 etapas de reduccion | 3 etapas de reduccion

STD Ps<6' Ps<8

'— RELACION DE REDUCCION

L— ETAPAS DE REDUCCION
2 3

— TAMANO

050 070 090 120 155
070P 090P 120P 155P
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11.2 DIMENSIONES Y ESPECIFICACIONES TECNICAS

LCK 050

25AH ... 80A

4 hg ‘2
z )
iﬁ 245
| 14 | 25
8 I A\
\ |y - El g
© N B3 °
0 R o-e
[57) 2 <>r<,N
- 35| =%
44 10.05 10]] .3
P
30 P1
P2
P Pl P2 |p[A = . S
LCK0502 | 53 | 91 [1455| 1.6 g / Q\ 1A —
o e/ N —
LCK 050 3 | 66.8 |104.8(159.3| 1.8 1\}&’ >/ |
/l/ <, \\‘\ — E
v @ N1 min N4
@ N1 max
o5 N N1 N2 | N3 | N4 | N5 | Lmax
N’ .
min | max
6 635 7 8 9 952 - - - — — | 25 3956
6 635 7 8 9 952 - - - — — | 26 |39 56
6 635 7 8 9 952 - - - - — | 28 |39 56
6 635 7 8 9 952 - - - — — | 30 |39 56
6 635 7 8 9 952 - - - - | 3 |39|5 | 65 | 35| 45 | 25 | 25
6 635 7 8 9 952 - - - — — | 34 |40 56
6 635 7 8 9 952 - - - — — | 36 |42 56
6 635 7 8 9 952 - - — _— _ | 39 |45 56
6 635 7 8 9 952 - - — — — | 40 |46 | 56
6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 381 | 666 60 3 | M4x10| 18 | 25
6 635 7 8 9 952 10 1M1 12 127 - | 40 63 60 3 | M4x10| 18 | 25
6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 - | 50 60 60 3 | M4x10| 18 | 25
50B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 50 65 60 3 | M5x12| 23 | 30
50BH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 50 65 65 3 55 | 25 | 32
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 50 70 60 3 |M4x10| 23 | 30
55MH 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 - | 55 80 65 2 5.5 16 | 23
60A 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 - | 60 75 65 3 |M5x12| 18 | 25
60A1 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 14 | 60 75 65 3 |M5x12| 23 | 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 85 75 3 |M5x12| 23 | 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 90 75 3 |M5x12| 23 | 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 14| 70 85 75 3 |Mex15| 23 | 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 14| 70 90 75 5 |M5x12| 23 | 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14| 73 98.4 85 3 | M5x12| 25 | 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 80 100 85 3 | M6x15| 23 | 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

LCK 050

@ D1
9
K J
60 @ D2
- L5 N
> D\5
!
DDF7 |
I
%3
FM G =1
/T
b (x D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 325 50 425 | M4x8 | M4 28 135 3 8.5
8 9 9.52 10 32,5 50 425 | M4x8 | M4 28 135 3 8.5 9
11 12 12.7 355 50 425 | M4x8 | M4 23 135 3 8.5 11
14 35.5 50 425 | M4x8 | M4 25 15.5 3 8.9 1.5

LCK 050 2_6
LCK 050 2_8
LCK 050 2_10
LCK 050 2_14
LCK 050 3_24
LCK 050 3_30

LCK 050 3_50

LCK 050 3_70

LCK 050 3_90

M 2 Ma 2 Mp 2

[Nm]  [Nm]  [Nm]

[min-1]

Jg [kgem?]

N1 max Qs Ct R2max A2 max

Nm

[min-1] :
arcmin

[arcmin] [ IN]
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LCK 070

25AH ... 80A

5 hg 2
Ee) o
z 36
= \ 20 | 4
8
Iini |
= & 3 2l
ge
3
62 +0.05 12| | 5
P
30 P1
P2
P Pl P2 |p[A = e R
WV \
LCKO0702 | 62 | 100 | 166 | 2.7 o / \ Q\ - —
O ! ﬁ/ ~
LCK 070 3 | 78.7 |116.7182.7| 3.0 [ WAl
\@\\ e
% \~\‘77'/'/' \
\% @ N1 min N4
@ N1 max
o5 N N1 N2 | N3 N4 N5 | Lmax
N’ )
min | max
25AH 6 635 7 8 9 952 - - - — — | 25 |39]56
26AH 6 635 7 8 9 952 - - - - — | 26 |39]|56
28AH 6 635 7 8 9 952 - - - - — | 28 |39]|56
30AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - | 30 |39]|56
32AH 6 635 7 8 9 952 - - - - | 32 |39|56| 65 | 35 | 45 | 25 | 25
34AH 6 635 7 8 9 952 - - — - — | 34 40|56
36AH 6 635 7 8 9 952 - - — - _— | 3 |42|56
39AH 6 635 7 8 9 95 - - — - — | 39 |45|56
40AH 6 635 7 8 9 952 - — - - — 40 46 | 56
38B 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 - | 381 | 666 60 3 |M4x10| 18 | 25
40B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 40 63 60 3 | M4x10| 18 | 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 50 60 60 3 | M4x10| 18 | 25
50B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 60 3 M5x12 | 23 30
50BH 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14 50 65 65 3 55 25 32
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 70 60 3 | M4x10| 23 | 30
55MH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 55 80 65 2 55 16 | 23
60A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 60 75 65 3 | M5x12| 18 | 25
60A1 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 75 65 3 | M5x12| 23 | 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 60 85 75 3 | M5x12| 23 | 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 90 75 3 | M5x12| 23 | 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 85 75 3 | M6x15| 23 | 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 90 75 5 | M5x12| 23 | 30
73A 6 63 7 8 9 952 10 1 12 127 14| 73 98.4 85 3 | M5x12| 25 | 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 80 100 85 3 | M6x15| 23 | 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

LCK 070

@ D1
[32]
—
[Z/ J
160 @ D2
<l b L5 3
3008 T -
B s

D DF7 | A ‘\

3
)
FM ) ® '

4 J

o‘b
d\\ I_\I
\‘4‘;/ \_II
D
D (\* D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 LS

6 6.35 7 32.5 50 42.5 M4x8 M4 28 13.5 3 8.5
8 9 9.52 10 32.5 50 42.5 M4x8 M4 28 13.5 3 8.5 9
1 12 12.7 35.5 50 42.5 M4x8 M4 23 13.5 3 8.5 1
14 35.5 50 42.5 M4x8 M4 25 155 3 8.9 1.5

Je [kgecm?]
Mn 2 Ma2 Mp 2 n1 N1 max Qs Ct R2max A2 max

[Nm] [Nm] [Nm] | [min-']  [min-1] [arcmin] [arﬂrr:in [N] [N]

LCK 070 2_6
LCK 070 2_8
LCK 070 2_10
LCK 070 2_14
LCK 070 2_20

LCK 070 3_24
LCK 070 3_30

LCK 070 3_50
LCK 070 3_70
LCK 070 3_80
LCK 070 3_100
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LCK 090

40B1 ... 110B1

ZN
6 h9 [2) D DF7
P4
[Te) o
zZ
i 32 |2
5 }\]
FT =
=T | 5|8
o o) ©
= Q I
-«
e
5
15/ 5
P
40 P1
P2
/. —= N
< @(\
P Pl P2 |p[A 2l /\
g | G}) | |
LCK 090 2 | 72.3 |120.8/206.8| 5.2 | O | @ J /
LCK 090 3 | 98.8 [147.3|233.3| 6.3 :ﬂ\ P-4
R
bl (< N N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
40B1 |8 9 952 11 12 127 14  — - - - - 40 | 63 | 80 4 |[M4x10] 34 | 40
45A 8 9 952 11 12 127 - - - - - - 45 | 63 | 80 4 |M4x10| 34 | 40
50B1 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 65 | 80 4 |M5x16 | 34 | 40
50BH1| 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 65 | 80 4 5.5 34 | 40
501 |8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 70 | 80 4 | M4x10| 34 | 40
50D 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 | 95 | 80 4 |Mex10| 34 | 40
55A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 555 |125.7| 105 | 4 | M6éx16| 34 | 40
60A2 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 | 75 | 80 4 |M5x16| 34 | 40
60AH2 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 | 75 | 90 4 55 34 | 40
60B1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - -  — 60 | 85 | 80 4 | M5x16| 34 | 40
60C1 |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - -  — 60 | 90 | 80 4 | M5x16| 34 | 40
70A1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 80 4 | M6x20 | 34 | 40
70AH1| 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 90 4 6.5 34 | 40
70B1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 90 | 80 4 | M5x16 | 34 | 40
73A1 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 73 | 984 | 85 4 | M5x16 | 34 | 40
80A1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 | 100 | 90 4 | M6x16| 34 | 40
95A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 115 | 100 | 4 |M8x20| 34 | 40
958 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
1M10A |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115 | 4 |M8x20| 34 | 40
10B |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 44 | 50
110B1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 6.5 |M8x20| 54 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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LCK 090

@ D1
3
|2
8o @ D2
L5
5| O
A
A N
-5
QDF7“ Zr [
FM a
TN
D (\* D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
8 9 9.52 38 68 76.5 M6x10 M6 36.3 26.3 9.5 18.8 10.5
1 12 12.7 43 68 76.5 M6x10 M6 36.3 26.3 9.5 18.8 12.5
14 15.875 16 17 48 68 76.5 M6x10 M6 36.3 26.3 9.5 18.8 14.5
19 19.05 51 68 76.5 M6x10 M6 36.3 26.3 9.5 18.8 16.5

Je [kgem?]
n1 N1 max Qs (o R2max A2 max

i [Nm] [Nm] [min-1  [min-'] [arcmin] [arﬂrr:in [N] [N] 8..12.7 14...19.05

LCK 090 2_6
LCK 090 2_8
LCK 090 2_10
LCK 090 2_14
LCK 090 2_20

LCK 090 3_24
LCK 090 3_30
LCK 090 3_50
LCK 090 3_70
LCK 090 3_80
LCK 090 3_100
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LCK 120

50D ... 130A1

10 h9

[s2)
P4
wn
“ 4
o
) W@
] =l o
——nl | ol N
g S
3 S e
RS
s =
6
108 £0.05 20|| 6
P
50 P1
P2
/-
s K
P Pl P2 |p[A < /\
P4 /!
LCK 120 2 |101.1(158.6|278.6 11.3 z| 2 : 69 — i
. . . . Q| O i \
LCK 120 3 [133.6/191.1/311.1| 13.8 X P
,f
@I DIEE N | N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
50D 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 50 | 95 | 100 | 5 | M6x14 | 28 | 40
55A | 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — [555|1257| 105 | 5 | Méx16 | 28 | 40
60A2 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 60 | 75 | 100 | 5 | M5x14 | 28 | 40
60AH2| 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — | 60 | 75 | 100 | 5 6.5 33 | 40
60B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 60 | 85 | 100 | 6.5 | M5x14 | 28 | 40
70A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — | 70 | 85 | 100 | 5 | M6x14 | 28 | 40
70AH1| 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 70 | 8 | 100 | 5 6 33 | 40
70B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — | 70 | 90 | 100 | 6.5 | M5x12 | 28 | 40
80A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 80 | 100 | 100 | 5 | M6éx16 | 28 | 40
80AH1| 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — | 80 | 100 | 100 | 5 6.5 28 | 40
95A 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 95 | 115 | 100 | 5 | M8x18 | 28 | 40
95A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 95 | 115 | 100 | 5 | M8x18 | 38 | 50
958 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 95 | 130 | 115 | 5 | M8x18 | 28 | 40
10A | 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — | 10 | 130 | 115 | 5 | M8x18 | 28 | 40
10A1| 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 110 | 130 | 115 | 6.5 | M8x20 | 38 | 50
10B | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 38 | 50
10B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 48 | 60
130A | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 130 | 165 | 140 | 6.5 | M10x20 | 38 | 50
130A1| 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 130 | 165 | 140 | 6.5 | M10x25 | 48 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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LCK 120

@ D1
q
@ D2
L5
5 Os
S
-
DDF7 5 i
08
b
/ ' N\
sy —
. ‘ . . |
hb = %
Y
D4
—
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
1 12 12.7 43 90 98 M6x15 M6 55) 19.5 7.6 121 12.5
14 15 15.875 16 48 90 98 M6x15 M6 35 19.5 7.6 121 14.5
19 51 90 98 M6x15 M6 B5) 19.5 7.6 121 16.5
22 24 56.5 90 98 M6x15 M6 37 21.5 7.6 121 19

Je [kgecm?]
N1 max Qs Ct

Nm

[min-1] [arcmin] ’arcmin

1..127 14..19 22;24
LCK 120 2_6
LCK 120 2_8
LCK 120 2_10
LCK 120 2_14

LCK 120 2_20

LCK 120 3_24
LCK 120 3_30
LCK 120 3_50
LCK 120 3_70
LCK 120 3_80
LCK 120 3_100
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LCK 155

55A1 ... 180A1

gN
12 ho ] GDF7
‘ N7
|| 6
5 N\
‘r\
<l v
—— 11t o| v
‘(E ~
o sl
N ¢ o
Z =
|2
7
25|| 8
P
65 P1
P2
< \
z \
P Pl P2 |p[A l
zl =z ; ——
LCK 1552 |123.5/191.5/353.5| 27.8 s o ,
/
LCK 1553 | 163 | 231 | 393 | 32.8
b L N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
14 15875 16 19 — = - | 555 1257 | 130 | 4 | Méx15 | 395 | 50
80A2 | 14 15875 16 19 - - - 80 | 100 | 130 | 4 | Mex15 | 395 | 50
95A1 14 15875 16 19 22 24 — 95 | 115 | 130 | 4 | M8x20 | 395 | 50
110A1 | 14 15875 16 19 22 24 - 110 | 130 | 130 | 4 | M8x20 | 395 | 50
110B1 | 14 15875 16 19 22 24 - 110 | 145 | 130 | 65 | M8x20 | 495 | 60

114A 14 15.875 16 19 22 24 28 1143 | 200 170 55 | M12x25 | 69.5 80
130A 14 15.875 16 19 22 24 — 130 165 140 4 M10x20 | 39.5 50
130A1 14 15.875 16 19 22 24 28 130 165 140 4 M10x20 | 49.5 60
180A 14 15.875 16 19 22 24 28 180 215 190 55 | M14x25 | 49.5 60
180A1 14 15.875 16 19 22 24 28 180 215 190 55 | M14x25 | 69.5 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

LCK 155

@ D1
a
|2
1130 @ D2
_Ls
DsT_
== s -
JDF7
%)
/C\ Vi
/ ) //'\
I o) )
T { )‘ | —
=
N\ \
D4 AR
DE\% D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15.875 16 48 113 125.5 | M8x15 M6 46 27.5 6 20 14.5
19 51 113 125.5 | M8x15 M6 46 27.5 6 20 16.5
22 24 56.5 113 125.5 | M8x15 M6 47.5 29 6 20 19
28 67 113 125.5 | M8x15 M8 47.5 29 6 20 22.5

Je [kgem?]
N1 max Qs Ct R2 max A2 max

[min-1] [arcmin] [argmin [N] [N] 14 ...19 22;24

LCK 155 2_6
LCK1552_8
LCK1552_10
LCK 155 2_14
LCK 155 2_20

LCK 155 3_24
LCK 155 3_30
LCK 155 3_50
LCK 155 3_70
LCK 155 3_80
LCK 155 3_100
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LCK 070P

25AH ... 80A

5 hg 2
Ee) o
z 36
= \ 20 | 4
3
7 _3\\\\
2 ® 3 o e
ge
3
62 £0.05 12| | 5
P
30 P1
P2
P P1| P2 | = —
WV \
LCK070P 2| 62 | 100 | 166 | 2.7 o / Q\ - —
O L ﬁ/ ~
LCK 070P 3| 78.7 | 116.7|182.7| 3.0 . WA
,1/7 S gy
\% @ N1 min N4
@ N1 max
o5 N N1 N2 | N3 N4 N5 | Lmax
N )
min | max
25AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 25 39 | 56
26AH 6 635 7 8 9 952 - - — - — | 26 |39]|56
28AH 6 635 7 8 9 952 - - - - — | 28 |39]|56
30AH 6 635 7 8 9 952 - - - - — | 30 |39]|56
32AH 6 635 7 8 9 952 - - - - - 32 39 | 56 65 3.5 4.5 25 25
34AH 6 635 7 8 9 952 - - — - — | 34 |40|56
36AH 6 635 7 8 9 952 - - — - _— | 3 |42|56
39AH 6 635 7 8 9 95 - - — - — | 39 |45|56
40AH 6 635 7 8 9 952 - - - — - 40 46 | 56
38B 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 - | 381 | 666 60 3 |[M4x10| 18 | 25
40B 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 - | 40 63 60 3 | M4x10| 18 | 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 50 60 60 3 | M4x10| 18 | 25
50B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 50 65 60 3 M5x12 | 23 30
50BH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 50 65 65 3 5.5 25 | 32
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 70 60 3 | M4x10| 23 | 30
55MH 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 55 80 65 2 55 16 | 23
60A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 60 75 65 3 | M5x12| 18 | 25
60A1 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 75 65 3 | M5x12| 23 | 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14 | 60 85 75 3 | M5x12| 23 | 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 90 75 3 | M5x12| 23 | 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 85 75 3 | M6x15| 23 | 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 90 75 5 | M5x12| 23 | 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14| 73 98.4 85 3 | M5x12| 25 | 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 1 12 127 14| 80 100 85 3 | M6x15| 23 | 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

LCK 070P

@ D1
™
-
K )
160 @ D2
<l b L5 3
| s R
By -
@DFr i ‘|
%
S
FM : ®
N
0"3
fé\ I_\I
\“’J \_II
/T
bl (X D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 325 50 425 | M4x8 | M4 28 13.5 3 8.5
8 9 9.52 10 325 50 42.5 M4x8 M4 28 13.5 3 8.5 9
11 12 12.7 35.5 50 425 | M4x8 | M4 23 13,5 3 8.5 11
14 355 50 425 | M4x8 | M4 25 15.5 3 8.9 11.5

LCK 070P 2_6
LCK070P 2_8
LCK 070P 2_10
LCK 070P 2_14
LCK 070P 2_20

LCK 070P 3_24
LCK 070P 3_30
LCK 070P 3_50
LCK 070P 3_70
LCK 070P 3_80
LCK 070P 3_100

Ma2

[Nm]

Mp 2

(Nm]

N1 max

[min-1]  [arcmin] I

Qs Ct

Nm
arcmin

R2 max

A2 max

6..952 11..14
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LCK 090P

40B1 ... 110B1

N
6 ho ™ @ DF7
zZ
[To) o
z
a 32 2
3 3‘\ T
-1 ~
— <l o
Q| &
© ©
= © S
2
(42 =
5
15| 5
P
40 P1
P2

X
P P1| P2 | A : f\ \
LCK 090P 2| 72.3 |120.8/206.8| 5.2 8 \J ‘
.\\ /|
LCK 090P 3| 98.8 [147.3|233.3| 6.3 g P-4
R
D <\— N N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax

95B
110A
110B
110B1

952 1 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 130 | 115
952 1 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115
952 1 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120
952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120

M8x20 | 34 40
M8x20 | 34 40
M8x20 | 44 50
M8x20 | 54 60

40B1 8 9 952 11 12 127 14 — = = = = 40 63 80 4 M4x10 | 34 40
45A 8 9 952 11 12 127 - - - - - - 45 63 80 4 M4x10 | 34 40
50B1 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 65 80 4 M5x16 | 34 40
50BH1 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 65 80 4 5.5 34 40
50C1 8 9 952 11 12 127 14 — - - - — 50 70 80 4 M4x10 | 34 40
50D 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 95 80 4 M6x10 | 34 40
55A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 55.5 | 125.7 | 105 4 M6x16 | 34 40
60A2 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 75 80 4 M5x16 | 34 40
60AH2 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 60 7% 90 4 515 34 40
60B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - - 60 85 80 4 M5x16 | 34 40
60C1 8 9 0952 11 12 127 14 15875 16 - - — 60 90 80 4 M5x16 | 34 40
70A1 8 9 0952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 85 80 4 M6x20 | 34 40
70AH1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 85 90 4 6.5 34 40
70B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 90 80 4 M5x16 | 34 40
73A1 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 73 | 98.4 | 85 4 | Mb5x16 | 34 40
80A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 100 90 4 M6x16 | 34 40
95A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 115 | 100 4 M8x20 | 34 40

8 9 4

8 9 4

8 9 6.5

8 9 6.5

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

LCK 090P

@ D1
3
|2
8o @ D2
L5
5| O
A
A N
-5
QDF7“ Zr [
FM a
TN
D (\* D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
8 9 9.52 38 68 76.5 M6x10 M6 36.3 26.3 9.5 18.8 10.5
1 12 12.7 43 68 76.5 M6x10 M6 36.3 26.3 9.5 18.8 12.5
14 15.875 16 17 48 68 76.5 M6x10 M6 36.3 26.3 9.5 18.8 14.5
19 19.05 51 68 76.5 M6x10 M6 36.3 26.3 9.5 18.8 16.5

Je [kgecm?]
' PP) Mp 2 Ps (of: R2 max

i [Nm] [Nm] [Nm] [arcmin] [arlt\:rr’r‘:in [N] [N] .. 127 14 ... 19

LCK 090P 2_6
LCK 090P 2_8
LCK 090P 2_10
LCK 090P 2_14
LCK 090P 2_20

LCK 090P 3_24
LCK 090P 3_30
LCK 090P 3_50
LCK 090P 3_70
LCK 090P 3_80
LCK 090P 3_100
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LCK 120P

50D ... 130A1

10 h9

[s2)
P4
wn
“ 4
o
© W])
] =l o
— | ol N
g S
3 e
e
6
108 £0.05 20|| 6
P
50 P1
P2
» - e - Ve
s K
P Pl P2 |pA < /\
P4 /
LCK 120P 2/101.1(158.6|278.6 11.3 z| 2 : 69 — i
: : 8| 11. sl O | \
LCK 120P 3/133.6191.1/311.1| 13.8 S P
,,
@I DIEE N | N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
50D 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — | 50 | 95 | 100 | 5 | M6x14 | 28 | 40
55A 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — |555|1257| 105 | 5 | M6x16 | 28 | 40
60A2 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 60 | 75 | 100 | 5 | M5x14 | 28 | 40
60AH2| 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 60 | 75 | 100 | 5 6.5 33 | 40
60B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 60 | 85 | 100 | 6.5 | M5x14 | 28 | 40
70A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — | 70 | 85 | 100 | 5 | M6éx14 | 28 | 40
70AH1| 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 70 | 85 | 100 | 5 6 33 | 40
70B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — | 70 | 90 | 100 | 6.5 | M5x12 | 28 | 40
80A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 80 | 100 | 100 | 5 | M6éx16 | 28 | 40
80AH1| 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — | 80 | 100 | 100 | 5 6.5 28 | 40
95A 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 95 | 115 | 100 | 5 | M8x18 | 28 | 40
95A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 95 | 115 | 100 | 5 | M8x18 | 38 | 50
958 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 95 | 130 | 115 | 5 | M8x18 | 28 | 40
10A | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — |10 | 130 | 115 | 5 | M8x18 | 28 | 40
10A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 110 | 130 | 115 | 6.5 | M8x20 | 38 | 50
10B | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 38 | 50
10B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 48 | 60
130A | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 130 | 165 | 140 | 6.5 | M10x20 | 38 | 50
130A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 130 | 165 | 140 | 6.5 | M10x25 | 48 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

LCK 120P

@ D1
q
@ D2
L5
5 Os
S
-
DDF7 5 i
08
b
/ ' N\
sy —
. ‘ . . |
hb = /)
Sy
D4
yap
D (\' D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
1 12 12.7 43 90 98 M6x15 M6 55) 19.5 7.6 121 12.5
14 15 15.875 16 48 90 98 M6x15 M6 35 19.5 7.6 121 14.5
19 51 90 98 M6x15 M6 B5) 19.5 7.6 121 16.5
22 24 56.5 90 98 M6x15 M6 37 21.5 7.6 121 19

Je [kgecm?]
N1 max Qs (o R2max A2 max

[min-1] [arcmin] [ Nm. [N] [N] 14 ...19 22;24 28; 32
arcmin

LCK 120P 2_6
LCK 120P 2_8
LCK 120P 2_10
LCK 120P 2_14

LCK 120P 2_20

LCK 120P 3_24
LCK 120P 3_30
LCK 120P 3_50
LCK 120P 3_70
LCK 120P 3_80
LCK 120P 3_100
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LCK 155P

55A1 ... 180A1

IN
12 h9 ] DDF7
‘ T
] 6
5 N\
'r\
<l v
—— =t o| v
N ~
= o S -
= N g 5
7 =Y
2.
7
25| 8
P
65 P1
P2
< \
z \
P P1| P2 | A a
z z ; —
LCK 155P 2| 123.5191.5/353.5| 27.8 s o ,
/
LCK155P 3| 163 | 231 | 393 | 32.8
| B
D1 N N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
14 15875 16 19 - - - | 555 | 1257 | 130 | 4 | Mex15 | 39.5 | 50
80A2 | 14 15875 16 19 - - - 80 | 100 | 130 | 4 | M6x15 | 395 | 50
95A1 | 14 15875 16 19 22 24 - 95 | 15 | 130 | 4 | M8x20 | 395 | 50
110A1 | 14 15875 16 19 22 24 - | 1o | 130 | 130 | 4 | M8x20 | 395 | 50
110B1 | 14 15875 16 19 22 24 —~ | 110 | 145 | 130 | 65 | M8x20 | 49.5 | 60

114A 14 15.875 16 19 22 24 28 1143 | 200 170 55 | M12x25 | 69.5 80
130A 14 15.875 16 19 22 24 — 130 165 140 4 M10x20 | 39.5 50
130A1 14 15.875 16 19 22 24 28 130 165 140 4 M10x20 | 49.5 60
180A 14 15.875 16 19 22 24 28 180 215 190 55 | M14x25 | 49.5 60
180A1 14 15.875 16 19 22 24 28 180 215 190 55 | M14x25 | 69.5 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

LCK 155P

@ D1
q
|2
1130 @ D2
L5
DsT_
— N o
dDF7
. 57
3
/C\ Vi
/ ) N\
i ) \
WU J —
N
A\ \
D4 A
Iy
D] (\Z% D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
14 15.875 16 48 113 125.5 | M8x15 M6 46 27.5 6 20 14.5
19 51 113 125.5 | M8x15 M6 46 27.5 6 20 16.5
22 24 56.5 113 125.5 | M8x15 M6 47.5 29 6 20 19
28 67 113 125.5 | M8x15 M8 47.5 29 6 20 22.5

Je [kgecm?]
Ps (of} R2max A2 max

[arcmin] [ Nm ] N NI 14..19 22;24 28
arcmin

LCK 155P 2_6
LCK155P 2_8
LCK 155P 2_10
LCK 155P 2_14
LCK 155P 2_20

LCK 155P 3_24
LCK 155P 3_30
LCK 155P 3_50
LCK 155P 3_70
LCK 155P 3_80
LCK 155P 3_100
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> Reductores planetarios de precision

Linea Effective <E)

Serie MPE

La serie MPE ofrece una solucion rentable para las aplicaciones
que necesitan niveles medios de precisién de posicionamiento.
Ofrece alta flexibilidad en términos de tamafos, ratios y
configuraciones de montaje para una variedad de requerimientos
de las aplicaciones El disefio de salida coherente con los
estandares de mercado asegura una gran compatibilidad para
facilitar su readaptacion como también un alto grado de libertad
en el desarrollo de proyectos.

Beneficios principales Principales caracteristicas ~ Opciones principales

e Par nominal de salida (Nm) e Versiones de entrada
* Excelente relacién precio- A
5-155 [
rendimiento I':' :M p:' Eﬂ n:'
* Elevada compatibilidad para una * Juego de torsién (minutos de arco) ADAPTADOR | ERTERE. | ADASINDOR
faC|| adaptad()n DEL MOTOR MACIZO DEL MOTOR
* Apropiado para una variedad de N _ « Versiones ejes de salida
aplicaciones gracias a su gran * Rigidez de torsion (Nm) n | ﬂ |
flexibilidad Poss-2s
* Momento de inclinacién (Nm) CCAveTA | ChAVETA
f59-129 o
e Lubricacion
6 UH1
5 o5 | o
Clase de proteccion | Luericacion
LUBRICACION PARA USO
° |P54 ESTANDAR | ALIMENTARIO

Tamanos de bastidor

() 40
o 160
o (&) 80
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12 CARACTERISTICAS DE LA SERIE MPE

La serie MPE satisface una amplia gama de requerimientos de las aplicaciones gracias a su alta flexibilidad en términos de tamanos,
ratios y configuraciones de montaje.

Su disefio proporcionado permite un funcionamiento silencioso y regala una larga vida util sin requerir tareas de mantenimiento.

El montaje del motor es una operacién que puede ser realizada facilmente y no requiere el uso de una herramienta especial, diferente de
aquellas normalmente disponibles

en un taller ordinariamente equipado.

Disponible con juego estandar (STD) o reducido (LOW)*:

unidad monofasica: estandar ¢S < 10’; reducido Pr< 5’

unidades bifasicas: estandar PS < 12’; reducido Pr < 7’

Sellos de aceite de la seccion de entrada realizados en un compuesto de fluoroelastomero suministrados de fabrica.

Nivel de presion sonora LP < 70 dB(A). Condiciones: distancia 1 m; medida sin carga y velocidad de entrada de n1 = 3000 min-1; i=10.
Las unidades se embalan en fabrica con grasa sintética de consistencia NLGI clase 00, en ausencia de contaminacion el lubricante no
requiere cambios periddicos.

Temperatura ambiente min. -20°C, max. +30°C. Para temperaturas superiores a 30°C, considere por favor el factor de disminucion de
la potencia nominal fr.

La temperatura de la carcasa no debe exceder Tmax = 90°C.

Distribucién del par nominal Mn2 [Nm]

[ 3, 4,5, 7,9 |10 12|15 |16 | 20 | 25|28 | 30 | 35| 40 | 50 | 70 100
MPE 040| 12 | 12 |12 | 8 |12 | 5 |12 |12 12|12 |12 |12 |12 12|12 |12| 8 | 5
MPE 060| 29 | 30 | 25 | 25|29 |18 |29 |29 | 30|30 |30|30 29|30 3030|3018
MPE 080| 65 60 | 50 | 50 | 65 | 40 | 65 | 65 | 60 | 60 | 50 | 50 | 65 | 50 | 60 | 50 | 50 | 40
MPE 120| 155|155 |125|125| 155|100 | 155|155 | 155|155 |125|125|155| 125|155 |125| 125|100

Cargas maximas sobre el eje de salida Diametros de eje de motor disponibles
[N]
5000 - i
MPE 120 ]
4000 -

weeoso | [T
3000 -

2500 g
2000 | MPE 060 _
1200
1000 900
- B m | | pa = I —
MPE 040 MPE 060 MPE 080 MPE 120 6|7 9101112 14 617 19 22 24 28 32 35
5 6.35 9.52 12.7 15875  19.05 ;a[mm]

D R2 max - A2 max

* no esta disponible en el tamafio 040
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12.1 DESIGNACION

MPE 080

— SERIES
MPE

1 3 STD 80A1

— ETAPAS DE REDUCCION
1 2

— TAMANO

040 060 080 120

> Reductores planetarios de precision

CD 19 KE UH1

L LUBRICANTE
— estandar

UH1 |ubricante sintético
para uso alimentario

“— CONFIGURACION DEL EJE DE SALIDA
KL eje sin chaveta

KE eje con chaveta

— DIAMETRO DEL EJE DE ENTRADA
5...32 (@1S)

— ACOPLAMIENTO DEL MOTOR
CD aro de apriete (@ IS)

— INPUT SECTION
22AH ... 130A1 predisposicion motor
IS eje de entrada macho (@ MPE 040)
FM sin brida ataque motor
— JUEGO ANGULAR
1 etapa 2 etapas 1 etapa 2 etapas
de reduccién de reduccion de reduccion de reduccion
(solo MPE 040) (solo MPE 040)
STD Ps< 15 Ps< 19 Ps<10' Ps<12'
LOwW — — Pr<5 QrsT7

'— RELACION DE REDUCCION
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12.2 DIMENSIONES Y ESPECIFICACIONES TECNICAS

MPE 040

22AH ... 50C0

39 gMPE 040 1{
N5 52 (MPE 040 2 26

M 4x7 (4 N3 N4
2
RANE -
N L 18 25 //\Aﬁ
e
= z 8
° | . \EK
@34 N2
3 N1
MPE 040 1 0.5
MPE 0402 0.8
D & i N N1 N2 N3 N4 N5 Lmax
22AH 5 6.35 - - - 22 43.84 42 6 815 20 22
30A0 - - 8 9 - 30 46 50 4 M4x12 27 26
30B0 - - 8 9 - 30 45 50 4 M3x8 27 26
36A 5 6.35 - - - 36 57.98 60 10 M4x12 30 32
38B 5 6.35 - - - 38.1 66.66 60 10 M4x12 25 26
40B - - 8 9 11 40 63 60 4 M4x12 27 26
50C0 - - 8 9 11 50 70 60 4 M4x12 27 26

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

MPE 040
ol TH

1
El L
Sl =
FM EE €
\\Ii ] -9
i
L3,
L2
L1
b £ D1 D2 D3 D4 L1 L2 L3 L4 L5 L6
5 6.35 - - - 22 36 | M3x5 | M5 | 155 | 11.2 10 | 6.25 - 4
- - 8 9 - 32 36 | M3x5 | M4 | 215 | 21 10 | 1585 | 9 4
- — - - 11 36 36 | M3x5 | M4 | 215 | 21 10 | 1625 | 11 4

N
ﬂi S L S s Ct R2max = A2max

i [Nm] [Nm] [rom] | [arcmin] ’ar';l:nr:in] [N] [N]

MPE 040 1_3
MPE 040 1_4

MPE 040 1_5
MPE 040 1_7
MPE 040 1_10
MPE 040 2_9
MPE 040 2_12
MPE 040 2_15
MPE 040 2_16
MPE 040 2_20
MPE 040 2_25
MPE 040 2_28
MPE 040 2_30
MPE 040 2_35
MPE 040 2_40
MPE 040 2_50
MPE 040 2_70
MPE 040 2_100
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MPE 060

25AH ... 80A

M5 (4x)

2
ol

|16 |

N5

56.8 (MPE 060 1)

73.5 (MPE 060 2)

35

OGN

30

@60

25

25

D 14 n7

@ DF7

\
217,
@ 407

M5x13

s
8
MPE 0601 | 1.2
& OPE 08D 1) MPE 0602 | 1.7
79 (MPE 060 2) 35
25 31
30
. 25 25
5
O bt
= T,gi é
5
8
e N N1 N2 | N3 | N4 | N5 | Lmax
&
min max
25AH |6 635 7 8 9 952 - - - - — | 25 | 39 | 56
26AH |6 635 7 8 9 952 - - - - — | 26 | 39 56
28AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - | 28 | 39 | 56
30AH |6 635 7 8 9 952 - - - - —| 30 | 39 56
32AH |6 635 7 8 9 952 - - - - | 3 | 39 |5 |65 |35 45 | 25 | 25
3AH |6 635 7 8 9 952 - - - - — | 34 | 40 56
36AH |6 635 7 8 9 952 - - - - —| 36 | 42 | 56
39AH |6 635 7 8 9 952 - - - - — | 39 | 45 56
40AH | 6 635 7 8 9 952 - - - - - | 40 | 46 | 56
38B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 — | 38.1 66.6 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
408 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 — | 40 63 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 — | 50 60 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
508 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 65 60 | 3 | M5x12 | 23 | 30
50BH |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 65 65 | 3 55 | 25 | 32
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 70 60 | 3 | M4x10 | 23 | 30
55MH |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 — | 55 80 65 | 2 55 | 16 | 23
60A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 — | 60 75 65 | 3 | M5x12 | 18 | 25
60AH |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 — | 60 75 65 | 3 55 | 18 | 25
60A1 |6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 75 65 | 3 | M5x12 | 23 | 30
60AH1 | 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 75 65 | 3 55 | 23 | 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 85 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 90 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 85 75 | 3 | Méx15 | 23 | 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 90 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 73 98.4 85 | 3 | M5x12 | 25 | 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 80 100 85 | 3 | M6x15 | 23 | 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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MPE 060

i3

L4 k
D5 }
FM 5 a Sl 1]
Q| (S l ‘
s
Q)
L2 |
L1
—
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 32,5 50 425 | M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 8
8 9 9.52 10 32,5 50 425 | M4x8 M4 217 13.2 3 8.2 9
1 12 12.7 35.5 50 425 | M4x8 M4 22 13.5 3 8.5 1
14 35.5 50 425 | M4x8 M4 25 17 3 10.2 1.5

N
@)\i\)ﬂ Mnz Maz Mp2 N1 Nimax Qs Pr Ct Rimax Rzmax A2max Ja [kgecm?]

Nm

arcmin [N] [N] (N]

i [Nm] [Nm] [Nm] [rpm] [rpm] [arcmin] [arcmin]l

MPE 060 1_3

MPE 060 1_4

MPE 060 1_5

MPE 060 1_7

MPE 060 1_10

MPE 060 2_9

MPE 060 2_12

MPE 060 2_15

MPE 060 2_16

MPE 060 2_20

MPE 060 2_25

MPE 060 2_28

MPE 060 2_30

MPE 060 2_35

MPE 060 2_40

MPE 060 2_50

MPE 060 2_70

MPE 060 2_100
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MPE 080

40B1 ... 110B1

M6 (4x)

N5

74.9 (MPE 080 1)
99.5 (MPE 080 2)

40

36

28 4

B 1 s %
[ % N z — | 3 ‘ ﬁﬂ‘? N 5
] & o Q| [S Q| g
: =
NS s = £
4
10.5
270
MPE 080 1 3.5
MPE 080 2 4.2
IS 96.7 (MPE 080 1)
43 121 (MPE 080 2) 40
. 6 s 3l s
h7 h7
M6 (4x). 36 I
28 4
L20_ =
: BE )
@ © = By | 8 NE )
<)) 2 s 7j§{g Y
: & ; = 5
Q| =
7 Aﬂ AR
@70 15 10.5 265
pa
D| <>+ N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
S
40B1 8 9 952 11 12 127 14 — - — - - 40 63 80 4 M4x12 34 40
45A 8 9 952 11 12 127 - — — — - - 45 63 80 4 M4x12 34 40
50B1 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - 50 65 80 4 M5x16 34 40
50BH1 8 9 952 11 12 127 14 - — - - - 50 65 80 4 55 34 40
50C1 8 9 952 11 12 127 14 — - — — — 50 70 80 4 M4x10 34 40
50D 8 9 952 11 12 127 14 — - — — - 50 95 80 4 M6x20 34 40
55A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 55.5 | 125.7| 105 4 M6x20 34 40
60A2 8 9 952 11 12 127 14 — — — - - 60 75 80 4 M5x16 34 40
60AH2 8 9 952 11 12 127 14 — - — - - 60 75 90 4 6.5 34 40
60B1 8 9 952 1M1 12 127 14 15875 16 - - - 60 85 80 4 M5x16 34 40
60C1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - — — 60 90 80 4 M5x16 34 40
70A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 85 80 4 M6x20 34 40
70AH1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 85 90 4 6.5 34 40
70B1 8 9 952 1M1 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 90 80 4 M5x16 34 40
73A1 8 9 952 11 12 127 14 — - — - - 73 98.4 85 4 M5x16 34 40
80A1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 100 90 4 M6x16 34 40
95A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 115 100 4 M8x20 34 40
95B 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 130 115 4 M8x20 34 40
110A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 130 115 4 M8x20 34 40
110B 8 9 952 1M1 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 145 120 6.5 M8x20 44 50
110B1 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 145 120 6.5 M8x20 54 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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MPE 080

L3

L4

ol |

/|
] Nz |
FM sl 8 TJF=9 ?P,,i,
Q) Q
5
Q)
LZ L2
L1
—
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
8 9 9.52 38 68 76,5 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 10.5
1 12 127 43 68 765 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 12,5
14 15875 16 17 48 68 765 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 145
19 19.05 51 68 76,5 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 18.8 16.5

N
‘jﬂ Mh2 Ma2 Nimax Qs Or Ct  Rimax R2max A2max Je [kgem?]

Nm

arcminl [N] [N] [N] 8..12.7 14..19.05

i [Nm] ' [Nm] [rpm] [arcmin][arcmin] [

MPE 080 1_3

MPE 080 1_4

MPE 080 1_5

MPE 080 1_7

MPE 080 1_10

MPE 080 2_9

MPE 080 2_12

MPE 080 2_15

MPE 080 2_16

MPE 080 2_20

MPE 080 2_25

MPE 080 2_28

MPE 080 2_30

MPE 080 2_35

MPE 080 2_40

MPE 080 2_50

MPE 080 2_70

MPE 080 2_100
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50D ... 130A1

M10 (4x) 120.5 (MPE 120 1)
N5 135 (MPE 120 2) 55 o N2

4.l . o ~_
50 A\

)
]
ol

28

DN

@ 80 h7

3
=
115
i :Lm
o34 ]
7\
g’q

DD F7,
M10x25
D 25 7,
—
(O
\
&
—

MPE 120 1 5

MPE1202| 7.5

IS

116.3 (MPE 120 1)

147.3 (MPE 120 2) 55
8h7 5 4 4
i e 50
@) s : ‘ : E g
W& S i S s 8 8
2 3 2z & 92
® ZZ% I =R
5
@100 12 16
D
D (<= N N1 N2 N3 N4 N5 | Lmax
&
1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 50 95 100 5 M6x14 28 40
55A 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 55 |125.7| 105 5 M6x16 28 40
60A2 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 60 75 100 | 6.5 | M5x14 28 40
60AH2 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 60 75 100 4 6.5 33 40
60B1 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 60 85 100 | 6.5 | M5x14 28 40
70A1 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 70 85 100 | 6.5 | M6x14 28 40
70AH1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 70 85 100 4 6.5 33 40
70B1 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 70 90 100 | 6.5 | M5x12 28 40
80A1 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 80 100 | 100 | 6.5 | M6x16 28 40
80AH1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 80 100 | 100 4 6.5 33 40
95A 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 95 115 | 100 | 6.5 | M8x18 28 40
95A1 1 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 95 115 | 100 | 6.5 | M8x18 38 50
95B 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 95 130 | 115 | 6.5 | M8x18 28 40
110A 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — | 110 | 130 | 115 | 6.5 | M8x18 28 40
110A1 1 12 127 14 15 156875 16 19 22 24 - — | 110 | 130 | 115 | 6.5 | M8x20 38 50
110B 1 12 127 14 15 156875 16 19 22 24 - - | 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 38 50
110B1 1 12 127 14 15 156875 16 19 22 24 28 - | 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 48 60
130A 1 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - | 130 | 165 | 140 | 6.5 | M10x20 | 38 50
130A1 1 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 32 | 130 | 165 | 140 | 6.5 | M10x25 | 48 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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L3 L4
2 D3
D5
/| i
o i
FM o N T»-'L,
Q
8 ]
a -
Q H
LZ L2
B
/
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
1" 12 12.7 43 90 98 M6x15 M6 33.5 20 7.6 12 12.5
14 15 15.875 16 48 90 98 M6x15 M6 33.5 20 7.6 12.5 14.5
19 51 90 98 M6x15 M6 BELS) 23 7.6 12.5 16.5
22 24 56.5 90 98 M6x15 M6 36.5 23 7.6 14 19
28 67 90 98 M6x15 M8 36.5 23 7.6 14 22.5
32 71 90 98 M6x15 M8 38 24.5 7.6 15.5 245

Nm
arcmin

N
(\\‘jﬂ Mn2 Ma2 Mp 2 NIN N1 max cps CPR (o R1 max R2 max A2 max n Je [kngz]
i

[Nm] [Nm] [Nm] [rpm] [rpm] [arcmin][arcmin][ l [Nl [Nl [Nl % 11..12.714..19 22;24 28; 32

MPE 120 1_3

MPE 120 1_4

MPE 120 1_5

MPE 120 1_7

MPE 120 1_10

MPE 120 2_9

MPE 120 2_12

MPE 120 2_15

MPE 120 2_16

MPE 120 2_20

MPE 120 2_25

MPE 120 2_28

MPE 120 2_30

MPE 120 2_35

MPE 120 2_40

MPE 120 2_50

MPE 120 2_70

MPE 120 2_100 gle[o]
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> Reductores planetarios de precision

Linea Effective <E)

Serie MPEK

La serie MPEK ofrece niveles medios de precision de la posicién y
del rendimiento en una relacion valor-precio competitiva. El disefio
de salida coherente con los estandares de mercado asegura una
gran compatibilidad para facilitar su readaptacion como también
un alto grado de libertad en el desarrollo de proyectos. Su disefio
en angulo recto, permite una mayor compacidad para los layouts
que permiten el ahorro de espacio.

Beneficios principales Principales caracteristicas ~ Opciones principales

* Par nominal de salida (Nm) * Versiones de entrada
* Excelente relacién precio- [ R [:'p E[I:Ii:l
rendimiento
* Elevada compatibilidad para una * Juego de torsién (minutos de arco) ADAPTADOR | ADASTADOR
faC|| adaptad()n DEL MOTOR DEL MOTOR
* Apropiado para una variedad de N _ « Versiones ejes de salida
aplicaciones gracias a su gran * Rigidez de torsion (Nm) n | ﬂ |
flexibilidad 25234
* Diseflo compacto para layouts
. . . EJE FIJO SIN EJE CON
para ahorro de espacio * Momento de inclinacién (Nm) CHAVETA |  CHAVETA
f59-129 o
e Lubricacion
Scllloe
Clase de proteccion | Luericacion
LUBRICACION PARA USO
° |P54 ESTANDAR | ALIMENTARIO

Tamanos de bastidor
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13 CARACTERISTICAS DE LA SERIE MPEK

La configuracion con angulo recto de la serie MPEK es particularmente apropiada para los layouts compactos que permiten un ahorro de
espacio. Su disefio proporcionado permite un funcionamiento silencioso y regala una larga vida util sin requerir tareas de mantenimiento.
El montaje del motor es una operacion que puede ser realizada facilmente y no requiere el uso de una herramienta especial, diferente de
aquellas normalmente disponibles en un taller ordinariamente equipado.

® Disponible con juego estandar (STD) o reducido (LOW):
unidades bifasicas: estandar Qs < 12’; reducido Pr < 7’
unidades trifasicas: estandar Ps < 14’; reducido Pr < 9’

® Su grado de proteccion IP54 proporciona proteccion contra las salpicaduras de liquidos y el polvo.

® Sellos de aceite de la seccion de entrada realizados en un compuesto de fluoroelastémero suministrados de fabrica.

* Nivel de presion sonora LP < 70 dB(A). Condiciones: distancia 1 m; medida sin carga y velocidad de entrada de n4 = 3000 min-'; i=10.

® Lasunidades se embalan enfabricacon grasasintética de consistencia NLGI clase 00, enausenciade contaminacion el lubricante norequiere
cambios periodicos.

® Temperatura ambiente min. -20°C, max. +30°C. Para temperaturas superiores a 30°C, considere por favor el factor de disminucion de la
potencia nominal fr.

® Latemperatura de la carcasa no debe exceder Tmax = 90°C.

Distribucién del par nominal Mn2 [Nm]
1|3 ,4|5 7|9 (1012 15|16 | 20 | 25| 8 |30 |35 40| 50 | 70 (100
MPEK 060 (29 | 30 |25 |25 |29 |18 |29 |29 (30|30 30|30 29|30 |30|30]|30]|18
MPEK 080 | 40 | 50 | 50 | 50 | 65 | 40 | 65 | 65 | 60 | 60 | 50 | 50 | 65 | 50 | 60 | 50 | 50 | 40
MPEK 120 | 80 [105|130|125|155|100|155|155|155|155| 125|125 |155|125|155|125|125|100

Cargas maximas sobre el eje de salida Diametros de eje de motor disponibles
[N]
5000 .
MPEK 120 1]
3000 | ]
2500
1200 1
1000 900
460 00
’—. MPEK 060
0 ‘ ;
MPEK 060 MPEK 080 MPEK 120
67 8 olt0112) uhe1r 19 2 % 28 3
635 952 127 15875 1905
] R2 max ] A2 max @ [mm]
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13.1 DESIGNACION

MPEK 080

— SERIES
MPEK

2

2

— TAMANO

060 080

3 STD 80A1

STD
LOwW

— ETAPAS DE REDUCCION

3

120

> Reductores planetarios de precision

CD 19 KE UH1

L LUBRICANTE
— estandar

UH1 |ubricante sintético
para uso alimentario

L— CONFIGURACION DEL EJE DE SALIDA
KL eje sin chaveta

KE eje con chaveta

‘— DIAMETRO DEL EJE DE ENTRADA
6...32

— ACOPLAMIENTO DEL MOTOR

CD aro de apriete

— INPUT SECTION
25AH ... 130A1 predisposicion motor

FM sin brida ataque motor

— JUEGO ANGULAR

2 etapas de reduccion | 3 etapas de reduccion

Ps<12 Qs <14

Qr<7 QPr<9

— RELACION DE REDUCCION

237



@ Bonfiglioli

13.2 DIMENSIONES Y ESPECIFICACIONES TECNICAS

MPEK 060
25AH ... 80A HW ﬂ
[

M5 (4x)

x
<
£

-]

N3

N5
1O |
T

w
&

30
1 25 2.5
*74—-\\ s =
é /Ff ; H
A amp o —r
\\ 1] e s o
o Io/y - u’: -
- g
352 5
84.3 sMPEK 060 2) 8 &
27.5 101.1 (MPEK 060 3)
on MPEK 0602 | 1.7
‘ e MPEK 0603 | 2.2

IcN? 1
%
L N4\ /
b R N N1 N2 | N3 | N4 | N5 | Lmax
&S
. min_| max
25AH [ 6 635 7 8 9 952 - - - - - | 25 | 39 | 56
26AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - | 26 | 39 | 56
28AH | 6 635 7 8 9 952 - - - - - | 28 | 39 | 56
30AH |6 635 7 8 9 952 - - - - —| 30 | 39 56
32AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - |32 | 39 | 5 | 65 35| 45 | 25 | 25
34AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - | 34 | 40 | 56
36AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - | 36 | 42 | 56
39AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - | 39 | 45 | 56
40AH |6 635 7 8 9 952 - - - - - | 40 | 46 | 56
38B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 38.1 66.6 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
40B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 40 63 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 50 60 60 | 3 | M4x10 | 18 | 25
508 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 65 60 | 3 | M5x12 | 23 | 30
50BH | 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 65 65 | 3 55 | 25 | 32
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 70 60 | 3 | M4x10 | 23 | 30
55MH | 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 55 80 65 | 2 55 | 16 | 23
60A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 60 75 65 | 3 | M5x12 | 18 | 25
60A1 | 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 75 65 | 3 | M5x12 | 23 | 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 85 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 90 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 85 75 | 3 | M6x15 | 23 | 30
708 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 90 75 | 3 | M5x12 | 23 | 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 73 98.4 85 | 3 | M5x12 | 25 | 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 80 100 85 | 3 | Mex15 | 23 | 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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MPEK 060

@ D1

L5

D DF7

D5,

[
bl @ D3
FM H ©
o — i -
N/ | ) TN — 1
D4
=
D (\ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
6 6.35 7 32.5 50 42.5 M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 8
8 9 9.52 10 325 50 42.5 M4x8 M4 21.7 13.2 3 8.2 9
11 12 12.7 35.5 50 42.5 M4x8 M4 22 13.5 3 8.5 1"
14 355 50 42.5 M4x8 M4 25 17 3 10.2 11.5

")»

\ ' Mh2 Ma2 Mp2 nq (of} R1max R2max A2max Je [kgem?]
&)

i [Nm]  [Nm] [Nm] [arcmin] [arcmln][ [N] [N] [N]

arcmin
MPEK 060 2_3

MPEK 060 2_4

MPEK 060 2_5

MPEK 060 2_7

MPEK 060 2_10

MPEK 060 3_9

MPEK 060 3_12

MPEK 060 3_15

MPEK 060 3_16

MPEK 060 3_20

MPEK 060 3_25

MPEK 060 3_28

MPEK 060 3_30

MPEK 060 3_35

MPEK 060 3_40

MPEK 060 3_50

MPEK 060 3_70

MPEK 060 3_100

239



@ Bonfiglioli

MPEK 080
40B1 ... 110B1
il
|

IN

ﬂ

M6 (4x)

N3

40

36
28

{

5

-
Lol
I

) /42% P T &
V /ﬁé%§m\4gm i M&g@
& : =L E

@70

38.25

135 (MPEK 080 2)
159.2 (MPEK 080 3)

10:5

o MPEK 0802 | 4.7
oN2 MPEK 0803 | 5.4
T
N
&i}) =t
o\ o/ /|
& o) i
N4
b (<R N | N1 | N2 | N3 | N4 | N5 | Lmax
D
40B1 |8 9 952 11 12 127 14 - - — - — | 40 | 63 | 80 | 4 | M4x12 | 34 | 40
45A |8 9 952 11 12 127 - - - - - - | 45 | 63 | 80 | 4 | M4x12 | 34 | 40
50B1 |8 9 952 11 12 127 14 - - - - — | 50 | 65 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
50BH1 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - — | 50 | 65 | 80 | 4 55 | 34 | 40
50C1 |8 9 952 11 12 127 14 - - - — — | 50 | 70 | 80 | 4 | M4x10 | 34 | 40
50D 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - | 50 | 95 | 80 | 4 | M6x20 | 34 | 40
55A | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 555 |125.7| 105 | 4 | M6x20 | 34 | 40
60A2 |8 9 952 11 12 127 14 - - - - — | 60 | 75 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60AH2 | 8 9 952 11 12 127 14 - - - - |60 | 75 | % | 4 65 | 34 | 40
60B1 |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - - | 60 | 8 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60C1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 - - — | 60 | 90 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
70A1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 80 | 4 | M6x20 | 34 | 40
70AH1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 1905 70 | 8 | 90 | 4 65 | 34 | 40
70B1 |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 90 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
73A1 [ 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - | 73 | 984 8 | 4 | M5x16 | 34 | 40
80A1 |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 | 100 & 90 | 4 | Méx16 | 34 | 40
95A |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 115 | 100 | 4 | M8x20 | 34 | 40
958 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
10A |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
10B |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 44 | 50
110B1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 54 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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> Reductores planetarios de precision

MPEK 080

@ D1

L3

A %
2 D2
L5 -
o5 ; DDF7
FM —
¢
SJ;T»jﬁ’/t 203
= —
=
—
D4
b £ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
8 9 9.52 38 68 765 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 188 | 10.5
11 12 12.7 43 68 765 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 188 | 125
14 15875 16 17 48 68 76.5 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 188 | 145
19  19.05 51 68 765 | M6x10 | M6 34 26.8 9.5 188 | 16.5

ﬁi Nimax Qs Qr Ct R1 max R2max A2 max Je [kgcm2]
<l

MPEK 080 2_3

Nm

[rpm) [arcmin]farcmin] [N N] N] NI §..12.7 14...19.05

MPEK 080 2_4

MPEK 080 2_5

MPEK 080 2_7

MPEK 080 2_10

MPEK 080 3_9

MPEK 080 3_12

MPEK 080 3_15

MPEK 080 3_16

MPEK 080 3_20

MPEK 080 3_25

MPEK 080 3_28

MPEK 080 3_30

MPEK 080 3_35

MPEK 080 3_40

MPEK 080 3_50

MPEK 080 3_70

MPEK 080 3_100
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50D ... 130A1

IN
M10 (4x) d DF7
8 h7 ©
2
55
. T T ,
. T ]
T !_’y 50
1T
/ v ) Ia: T ~
fﬁﬁ \\\\ @ = IR/ e 8 5
W&y : =1l
== o
100 5
165.3 (MPEK 120 2) 16
49 196 (MPEK 120 3) ﬁ
I N1
o N2 MPEK 120 2 7
N T~ MPEK 120 3 9.5
L) —
|y o/
N4 T
Y
o N N1 | N2 | N3 | N& | N5 | Lmax
Y
11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 50 95 100 M6x14 28 40
11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 55 |125.7 | 105 M6x16 28 40
60A2 1 12 127 14 15 15875 16 19 -— - - - 60 75 100 6.5 M5x14 28 40
60AH2 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 60 75 100 4 6.5 33 40
60B1 1M1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 60 85 100 6.5 M5x14 28 40
70A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - — - 70 85 100 6.5 M6x14 28 40
70AH1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — 70 85 100 4 6.5 33 40
70B1 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 70 90 100 6.5 M5x12 28 40
80A1 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 80 100 100 6.5 M6x16 28 40
80AH1 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — - - 80 100 100 4 6.5 33 40
95A 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - — 95 115 100 6.5 M8x18 28 40
95A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 95 115 100 6.5 M8x18 38 50
95B 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 95 130 115 6.5 M8x18 28 40
110A 1 12 127 14 15 15875 16 19 - - - - 110 130 115 6.5 M8x18 28 40
110A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - — 110 130 115 6.5 M8x20 38 50
110B 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 110 145 120 6.5 M8x20 38 50
110B1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 - 110 145 120 6.5 M8x20 48 60
130A "1 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 - - 130 165 140 6.5 | M10x20 | 38 50
130A1 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 28 32 | 130 165 140 6.5 | M10x25 | 48 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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@ D1

T T 177 <
A |
@ D2
L5
D DF7
o5 ||
FM l TW @ D3
— e —
— L& o
(=3
(78
D4
D (\— D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5
1 12 12.7 43 90 98 | M6x15 | M6 335 20 7.6 12 12.5
14 15 15875 16 48 90 98 | M6x15 | M6 33.5 20 7.6 12,5 14.5
19 51 90 98 | M6x15 | M6 33.5 23 7.6 12,5 16.5
22 24 56.5 90 98 | M6x15 | M6 36.5 23 76 14 19
28 67 90 98 | M6x15 | M8 36.5 23 7.6 14 225
32 71 90 98 | M6x15 | M8 38 24.5 7.6 15.5 24.5

=
ﬁ' Mn2 Ma2 Mp2 niN N1 max (O Qr Ct RimaxR2maxAz2max 1 Jg [kgecm?]

<l

Nm

arcmin] [Nl [Nl [Nl % 11..12.714..19 22;24 28; 32

i [Nm] [Nm] [Nm] [rpm] [rpm] [arcmin] [arcmin][

MPEK 090 2_3

MPEK 120 2_4

MPEK 120 2_5

MPEK 120 2_7

MPEK 120 2_10

MPEK 120 3_9

MPEK 120 3_12

MPEK 120 3_15
MPEK 120 3_16
MPEK 120 3_20

MPEK 120 3_25

MPEK 120 3_28
MPEK 120 3_30
MPEK 120 3_35

MPEK 120 3_40

MPEK 120 3_50

MPEK 120 3_70
MPEK 120 3_100 [u{0l0]
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Linea Effective

Beneficios principales

e Solucién ahorro de espacio

* Juego optimizado

e Amplia variedad de
configuraciones

* Rodamientos reforzados
opcionales

Serie KR

con brida.

Principales caracteristicas

e Par nominal de salida (Nm)

Bl 10120

* Juego de torsién (minutos de arco)

|8

* Rigidez de torsién (Nm)
fos-1

Clase de proteccion
* P65

Tamanos de bastidor
o 10
e (©0) 20

&) 30

40

> Reductores planetarios de precision

Opciones principales

e \ersiones de entrada

Lk

ADAPTADOR
DEL MOTOR

Versiones ejes de salida

{ P

SIN
ADAPTADOR
DEL MOTOR

=

EJE MACIZO
(simple y

doble)

C

Tipo de servici

S1

Versiones de

ESTANDAR

EJE HUECO
(con disco de
contraccion)

S5

rodamientos
(o)

REFORZADO

(E)

La serie flexible KR representa una alternativa para las aplicaciones
que necesitan un ahorro de espacio y de niveles de precision
medio. Viene en varias configuraciones como eje macizo/hueco,
extension del eje simple/doble, versién con disco de contraccion o
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14 CARACTERISTICAS PRINCIPALES DE LA SERIE KR

Los reductores helicoidales de la serie KR son fabricados bajo las mas estrictas especificaciones de calidad, estan disefiados para
aplicaciones de alta dinamica y precision donde el espacio y el peso son factores fundamentales.

Dispone de numerosas opciones en catalogo en cuanto a configuraciones de eje de salida que facilitan su instalacion e integracion en
cualquier sistema.

¢ Disponibles solo con una opcion de juego angular (¥s < 8’)

¢ Relaciones de reduccién:i=1,2,5

¢ Los rodamientos para cargas radiales (SB) son estandar, de forma opcional se pueden suministrar cénicos (HB)

e Grado de proteccion IP65

o Sellos de aceite del fluoroelastomero compuesto como estandar

® Baja rumorosidad Lp < 70 dB(A). Condiciones: distancia 1 m; medido sin carga y con una velocidad de entrada de nq = 3000 min-1

® Lubricacion optimizada para el tipo de servicio especificado en el pedido, en ausencia de contaminacién del lubricante no se
requiere cambios periddicos.

Tipo de servicio KR 010 ... KR 040
S1 (continuo) Aceite sintético viscosidad ISO VG 220
S5 (intermitente) Grasa NLGI con grado de consistencia 00

* Temperatura ambiente min -20°C, max +30°C. Para temperaturas superiores a 30°C considere una desclasificacion fT-
e |atemperatura de la carcas externa no debe superar Tmax = 90°C.

Distribucion del par nominal Mn2 [Nm] Diametros de eje de motor disponibles

[i] 1 2 5 ]
KR 040
KR 010 10 7 3 ]
KR 030
KR 020 24 15 10 KR 020
KR 030 55 37 22 KR 010

6/7 8 9101112 1415617 19 2 4 28

KR 040 120 85 45 635 952 127 15875  19.05 o [mm]
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14.1 VERSIONES

Eje macizo

> Reductores planetarios de precision

Extension simple

extension simple + brida

extension doble + brida

Eje hueco

con chaveta
(KR 030...KR 040)

eje con chaveta + brida
(KR 030...KR 040)

con aro de apriete

con aro de apriete + brida

14.2 POSICIONES DE MONTAJE

14.3 ROTACION DEL EJE COORDINADA
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14.4 DESIGNACION

KR 030 1 STD LP 60A CD 14 S1 U SB UH1

LUBRICANTE
— estandar

UH1 |ubricante sintético para
uso alimentario

— RODAMIENTOS DEL EJE DE SALIDA
SB estandar
HB reforzado (KR 020 ... KR 040)

L POSICION DE MONTAJE
U VA

L— TIPO DE SERVICIO
S1 servicio continuo

S5 servicio intermitente

— DIAMETRO DEL EJE DE ENTRADA
6..28

L— ACOPLAMIENTO DEL MOTOR

CD aro de apriete

— TIPO DE ENTRADA
25AH ... 180A1 predisposicién motor

FM sin brida ataque motor
L— VERSION
Eje macizo: LP LPF LD LDF
Eje hueco: H (KR030..KR040) HF (KR030..KR040) S SF
— JUEGO ANGULAR
STD (Ps=<8'

L RELACION DE REDUCCION
1 2 5

— TAMANO
010 020 030 040

— SERIES
KR
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14.5 ESPECIFICACIONES TECNICAS

Mn2 | Ma2 | Mp2 | Ct N1 |Nimax| @s n Mn2 | Ma2 | Mp2 | Gt N1 |Nimax| @s M
[Nm] | [Nm] | [Nm] [ar'::lmin [min-1]|[min-1]{ [arcmin] | % [Nm] | [Nm] | [Nm] [argmin [min-11{[min-1]| [arcmin] | %
i=1 10 14 20 0.5 | 2000 | 4000 i=1 24 35 50 1.4 | 2000 | 4000
i=2 7 10 15 0.4 | 2500 | 5000 8 97 i=2 15 21 30 1.1 | 2500 | 5000 8 97
i=5 3 4 6 0.2 | 3000 | 5000 i=5 10 13 20 0.7 | 3000 | 5000
T e
Mn2 | Maz | Mp2 | Ct N1 |Nimax| @s n Mn2 | Ma2 | Mp2 | Gt N1 (Nimax| @s Ul
[Nm] | [Nm] | [Nm] arlt\:lrrRin [min-1]|[min-1]{ [arcmin] | % [Nm] | [Nm] | [Nm] [argmin [min-1]{[min-1]| [arcmin] | %
i=1 55 75 | 110 4 1500 | 3500 i=1 120 | 170 | 240 11 1500 | 3500
i=2 | 37 | 52 | 75 8 2000 | 4500 8 97 i=2 | 85 | 120 | 170 9 2000 | 4500 8 97
i=5 | 22 | 29 | 45 2 2800 | 4500 i=5 | 45 | 60 | 90 5 2500 | 4500

El valor de la rigidez se refiere a la version LP

A; max
R2 max A2 max A2I max R3 max A3 max A3l max
[N] [N] [N] [N] [N] [N]

KR 010 SB @ 1000 — 200 500 — 100

SB @ 1500 — 300 750 — 150
KR 020

HB @ 3000 1500 600 3000 1500 600

SB @ 2000 — 400 1000 — 200
KR 030

HB @ 4000 2000 800 4000 2000 800

SB @ 3000 — 600 1500 — 300
KR 040

HB @ 5500 2750 1100 5500 2750 1100
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14.6 MOMENTO DE INERCIA
14.6.1 KR 010...KR 040 con rodamientos estandar de bolas - SB

Jg [kgecm?] Jg [kgcm2]
@) - @) .
ord D| (\f oo D (\*
SB @ 6<D=<9.52 10sD=<14 SB @ 8<D=s127 14 <D <£19.05

S, SF 0.52 0.52 S, SF 1.61 1.80
i=1 LP,LPF 0.38 0.38 i=1 LP,LPF 1.34 1.52
LD, LDF 0.39 0.39 LD, LDF 1.37 1.55
S, SF 0.27 0.29 S, SF 0.86 1.05
i=2 LP,LPF 0.24 0.25 i=2 LP,LPF 0.80 0.98
LD, LDF 0.24 0.25 LD, LDF 0.80 0.99
S, SF 0.20 0.21 S, SF 0.66 0.84
i=5 LP,LPF 0.19 0.21 i=5 LP,LPF 0.64 0.83
LD, LDF 0.19 0.21 LD, LDF 0.65 0.83

Jg [kgem?] Jg [kgem?]
== =<
HOH HOH
= e =
SB @ 1M1<D=<127| 14<D<19 | 22sD=<24 SB @ 14<D<19 | 22sD=<24 D =28
H, HF 4.37 4.45 4.64 H, HF 17.19 17.37 17.77
S, SF 5.00 5.08 5.27 . S, SF 20.46 20.65 21.05
=1 LP, LPF 4.70 4.78 4.97 =1 LP, LPF 18.21 18.40 18.80
LD, LDF 4.63 4.71 4.90 LD, LDF 18.90 19.08 19.48
H, HF 2.04 212 2.31 H, HF 4.47 4.65 5.06
S, SF 2.20 2.28 2.47 . S, SF 5.29 5.47 5.87
=2 LP, LPF 212 2.20 2.39 =2 LP, LPF 4.73 4.91 5.31
LD, LDF 211 219 2.37 LD, LDF 4.90 5.08 5.48
H, HF 1.47 1.55 1.74 H, HF 5.23 5.42 5.82
S, SF 1.50 1.57 1.76 __ S, SF 5.36 5.55 5.95
=9 LP, LPF 1.48 1.56 1.75 =9 LP, LPF 5.27 5.46 5.86
LD, LDF 1.48 1.56 1.75 LD, LDF 5.30 5.49 5.89
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14.6.2 KR 020...KR 040 con rodamientos de rodillos cénicos - HB

Jg [kgem?] Jg [kgem?]
W
P p| (<* p| (<>
N N
HB @ 8<D<12.7 14 <D <19.05 HB @ 11<D<127|14<D<19 | 22<D<24
S, SF 1.87 206 H, HF 5.48 5.56 SN,
S, SF 6.1 6.19 6.38
i=1 LP,LPF 1.60 1.78 i=1
LP, LPF 5.81 5.89 6.08
LD, LDF 1.62 1.81 LD, LDF 5.74 5.82 6.01
S, SF 0.93 112 H, HF 2.92 3.00 3.19
S, SF 3.08 3.16 3.35
i=2 LP,LPF 0.86 1.05 i=2
LP, LPF 3.01 3.09 3.27
LD, LDF 0.87 1.05 LD, LDF 2.99 3.07 3.26
S, SF 0.67 0.85 H, HF 1.51 1.59 1.78
S, SF 1.54 1.62 1.81
i=5 LP,LPF 0.66 0.84 i=5
LP, LPF 1.53 1.61 1.80
LD, LDF 0.66 0.84 LD, LDF 1.53 1.60 1.79

KR 040

Jg [kgem?]
Jne
HO
e D (\* -
HB @ 14<D=<19 | 22=sD=<24 D =28
H, HF 18.82 19.01 19.41
S, SF 22.10 22.28 22.69
=1 LP, LPF 19.85 20.04 20.44
LD, LDF 20.53 20.72 21.12
H, HF 4.88 5.06 5.47
S, SF 5.70 6.28 6.28
=2 LP, LPF 5.13 5.72 5.72
LD, LDF 5.31 5.89 5.89
H, HF 5.30 5.48 5.89
S, SF 5.43 6.02 6.02
=9 LP, LPF 5.34 5.93 5.93
LD, LDF 5.37 5.95 5.95
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14.7 DIVENSIONES

25AH ... 80A

305 N5 56 305
I —— f
12 N3 12
6 6
% 100 %,
| —
\\‘t‘.\uq; -+ —{_L ¥9& &
w
3 1 1O s 9 8 8
9F M o EI @
| (Tl ¢le
Ij ) I
T
56
{ —a
1 FAY
-
el =
|| © © -
© ©
v KR 010 1.2
34
b {5 N N1 N2 | N3 | N4 | N5 | Lmax
&
min | max
25AH | 6 635 7 8 9 952 - - - — — | 25 | 39| 56
26AH | 6 635 7 8 9 952 - - - - — | 26 | 39| 56
28AH | 6 635 7 8 9 952 - - - - — | 28 | 39| 56
30AH | 6 635 7 8 9 952 - - — — — | 30 | 39| 56
32AH | 6 635 7 8 9 952 - - - - —| 32 |39 5 65 | 35 45 25 | 25
3AH | 6 635 7 8 9 952 - - — — — | 34 | 40 | 56
36AH | 6 635 7 8 9 952 - - - - — | 36 | 42| 56
39AH |6 635 7 8 9 952 - - — — — | 39 | 45| 56
40AH | 6 635 7 8 9 952 - - — - | 40 | 46 | 56
38B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 — | 38.1 66.6 60 3 | M4x10 | 18 | 25
40B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 40 63 60 3 | M4x10 | 18 | 25
50A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 50 60 60 3 | M4x10 | 18 | 25
50B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 65 60 3 | M5x12 | 23 | 30
50BH | 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 65 65 3 55 25 | 32
50C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 50 70 60 3 | M4x10 | 23 | 30
55MH | 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 55 80 65 2 55 16 | 23
60A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 - | 60 75 65 3 | M5x12 | 18 | 25
60A1 | 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 75 65 3 | M5x12 | 23 | 30
60B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 85 75 3 | M5x12 | 23 | 30
60C 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 60 90 75 3 | M5x12 | 23 | 30
70A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 85 75 3 | Mex15| 23 | 30
70B 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 70 920 75 5 | M5x12 | 23 | 30
73A 6 635 7 8 9 952 10 M 12 127 14| 73 98.4 85 3 | M5x12 | 25 | 32
80A 6 635 7 8 9 952 10 11 12 127 14| 80 100 85 3 | Mex15| 23 | 30

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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KR 010... S KR 010... SF

109 100 44
65 44 15 70 15 6 64

0.5 i

1 | 5 4 i o / @
3 _ I 3 o 1 ‘ | o i l 38
Q Q = L | iy g
]ﬂj] =] Bl @ N

{_L%
(T
5

F11 cr
ol

2
N

1 1 R (156
R
KR 010...LP KR 010... LPF
112 44
43 44 6 64
1 25 3.5 5.5
. 20 25 4h9 . 1 i
JD"_'_l_n:n_l_"DL i e
T L . A ] ] S
i [BlAe (25 Lo i .5 @ g
o Hp i O
gl [ [ S| i S NS
uil g} M4x10 . &
12 k6 T Ly\b/
R

KR 010... LD KR 010... LDF

138 44
44 44 6 @64
25 1 1 25 35 5.5
25 | 20 ; . 20 2.5 4h9 . 1 L
JD"__I_mn_I_"DL © Fliiioln &
_J ‘ L — *:::.T::d“* HIl
& 2.5 i ©
" T j TS ) -0
I < | ba
1 [ Looobozal :
\ .
. o)
i I M4x10 - 1 S
L L1266 | Ly%"
|
Frrraziros 056
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40B1 ... 110B1

N5 61 38
N3 13
,,7% .F |65 N4
JSSimm=r=
‘ 2 *ea& &
L E
s O 8 LI
> | 4 © /&\\;L /(f@\
65 @ N1
N2
?'@) ©
Via\)\
| e\l ¢
© ©
18.5
37 KR 020 2.6
D| \ N | N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
40B1 |8 9 952 11 12 127 14 - - — — - | 40 | 63 | 80 | 4 | M4x10 | 34 | 40
45A 8 9 95 M 12 127 - - - — - - | 45 | 63 | 80 | 4 | M4x10 | 34 | 40
50B1 |8 9 952 11 12 127 14 - - - - - | 50 | 65 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
50BH1 |8 9 952 11 12 127 14 - - - - - |50 | 65 | 8 | 4 55 | 34 | 40
50c1 |8 9 952 11 12 127 14 - - - — - | 50 | 70 | 80 | 4 | M4x10 | 34 | 40
50D 8 9 952 11 12 127 14 - - - - - | 50 | 95 | 8 | 4 | M6x10 | 34 | 40
55A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 555 [125.7| 105 | 4 | M6x16 | 34 | 40
60A2 | 8 9 952 M 12 127 14 - - - - — | 60 | 75 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60AH2 | 8 9 952 M 12 127 14 - - - - — |60 | 75 | 90 | 4 55 | 34 | 40
60B1 | 8 9 952 1 12 127 14 15875 16 - - — | 60 | 85 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
60C1 | 8 9 952 1 12 127 14 15875 16 - - — | 60 | 90 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
70AMM | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 80 | 4 | M6x20 | 34 | 40
70AH1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 85 | 90 | 4 65 | 34 | 40
70B1 |8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 70 | 90 | 80 | 4 | M5x16 | 34 | 40
73AM1 |8 9 952 11 12 127 14 - - - — - | 73 |984| 8 | 4 | M5x16 | 34 | 40
80A1 | 8 9 952 1 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 80 | 100 | 90 | 4 | M6x16 | 34 | 40
95A 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 115 | 100 | 4 | M8x20 | 34 | 40
958 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 95 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
M0A | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 130 | 115 | 4 | M8x20 | 34 | 40
110B | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 44 | 50
110B1 | 8 9 952 11 12 127 14 15875 16 17 19 19.05| 110 | 145 | 120 | 6.5 | M8x20 | 54 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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@ 68

KR 020... SF
KR 020... LPF
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55

062
@ 68
062

KR 020... LDF

53.5
53.5

20

123
83

20

M5
4Nm

Ll

5h9

53.5

16 k6
5h9
16 k6

1.5

1.5
28

-

1.5

53.5
53.5

133.5

M5x12.5
M5x12.5

1.5

28
25

i
15

mis |

130

52

1 —

76.5

53.5

163

5

61— ¢

53

—

1.5

il

JD-——.: e in] 25
: ¢
&

KR 020... S
KR 020... LP

Jui

1

28
25

1.5

KR 020... LD
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50D ... 130A1

44.5 N5 81 44.5
A \
22 N3 22
% .F 1 %-7—@ 11 N4
= g |
¥ }{} -+ \ U\ 569& o
wJ -
e —HitHe I 38 o8
g( M S EI 3
ole (TLele
1 ‘ ] ! —
82 82 @ N1
89 N2
P}@ @@
= )i
R\SE)/A N
N
© ©
23.5
47 KR 030 4.6
D| : N | N1 | N2 | N3 N4 N5 | Lmax
50D 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 50 | 95 | 100 | 5 | Méx14 | 28 | 40
55A 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 555 [1257| 105 | 5 | Méx16 | 28 | 40
60A2 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — | 60 | 75 | 100 | 5 | M5x14 | 28 | 40
60AH2 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 60 | 75 | 100 | 5 6.5 33 | 40
60B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 60 | 85 | 100 | 6.5 | M5x14 | 28 | 40
70A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - | 70 | 85 | 100 | 5 | Méx14 | 28 | 40
70AH1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - - | 70 | 85 | 100 | 5 6 33 | 40
70B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 70 | 90 | 100 | 65 | M5x12 | 28 | 40
80A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 80 | 100 | 100 | 5 | M6x16 | 28 | 40
80AH1| 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 80 | 100 | 100 | 5 6.5 28 | 40
95A 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 95 | 115 | 100 | 5 | M8x18 | 28 | 40
95A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 95 | 115 | 100 | 5 | M8x18 | 38 | 50
95B 11 12 127 14 15 15875 16 19 - — | 95 | 130 | 115 | 5 | M8x18 | 28 | 40
1M10A | 11 12 127 14 15 15875 16 19 — — | 10 | 130 | 115 | 5 | M8x18 | 28 | 40
10A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 110 | 130 | 115 | 65 | M8x20 | 38 | 50
10B | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 38 | 50
10B1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 110 | 145 | 120 | 65 | M8x20 | 48 | 60
130A | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 130 | 165 | 140 | 6.5 | M10x20 | 38 | 50
130A1 | 11 12 127 14 15 15875 16 19 22 24 | 130 | 165 | 140 | 6.5 | M10x25 | 48 | 60

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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KR 040

55A1 ... 180A1

N5 105 ‘ 53.5
N3 39_
% 19.5 N4
X@l&;
[ %R ©
UJ .
s —HitHel i 38 3 8
Q
s( M EI %
o o
- — T
101 & N1
N2
© ©
B © / \ ©
i 7 .
Ol
| O ™
O ©
33.5 &
67 KR 040 12.8
yap
( u! ~ N N1 N2 N3 N4 N5 Lmax
.
55A1 14 15.875 16 19 - - - 5585 125.7 130 4 M6x15 196 50
80A2 14 15.875 16 19 - - - 80 100 130 4 M6x15 39.5 50
95A1 14 15.875 16 19 22 24 — 95 115 130 4 M8x20 39.5 50
110A1 14 15.875 16 19 22 24 - 110 130 130 4 M8x20 39.5 50
110B1 14 15.875 16 19 22 24 - 110 145 130 6.5 M8x20 49.5 60
114A 14 15.875 16 19 22 24 28 114.3 200 170 5.5 M12x25 | 69.5 80
130A 14 15.875 16 19 22 24 - 130 165 140 4 M10x20 | 39.5 50
130A1 14 15.875 16 19 22 24 28 130 165 140 4 M10x20 | 49.5 60
180A 14 15.875 16 19 22 24 28 180 215 190 5.5 M14x25 | 49.5 60
180A1 14 15.875 16 19 22 24 28 180 215 190 5.5 M14x25 | 69.5 80

Por favor, contacte con nosotros para otras bridas y ejes de motor no presente en este catalogo.
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14.7.1 REDUCTOR SIN ADAPTADOR DE MOTOR

FM

L3 L1
L2
B T =i=mm=p=
6o ||
1
5 8 | e -
i e
[ © )
a
s 9 oo F]
| == —
L4
D (\‘4(’ D1 D2 D3 D4 D5 L1 L2 L3 L4 L5 ﬁ
6 635 7 325 | 50 | 425 |M4x8 | M4 | 28 | 135 | 3 | 85 | 8
8 9 952 10 | 325 | 50 | 425 | M4x8 | M4 | 28 | 135 | 3 | 85 | 9
KR 010 1.0
1 12 127 355 | 50 | 425 |M4x8 | M4 | 23 | 135 | 3 | 85 | 11
14 355 | 50 | 425 |M4x8 | M4 | 25 | 155 3 | 89 | 115
8 9 952 38 | 68 | 765 |M6x10| M6 | 363 | 263 | 95 | 188 | 105
1 12 127 43 | 68 | 765 |M6x10| M6 | 363 | 263 | 95 | 188 | 125
KR 020 2.0
14 15875 16 17 | 48 | 68 | 765 |M6x10| M6 | 36.3 | 263 | 95 | 188 | 145
19 19.05 51 | 68 | 765 |M6x10| M6 | 363 | 263 | 95 | 188 165
1" 12 12.7 43 90 98 M6x15 | M6 35 19.5 7.6 121 12.5
14 15 15.875 16 48 90 98 M6x15| M6 35 19.5 7.6 12.1 14.5
KR 030 35
19 51 | 90 | 98 |M6x15| M6 | 35 | 195 | 76 | 121 | 165
22 24 56.5 90 98 M6x15| M6 37 21.5 7.6 12.1 19
14 15875 16 48 | 113 | 1255 |M8x15| M6 | 46 | 275 | 6 | 20 | 145
19 51 113 125.5 | M8x15| M6 46 27.5 6 20 16.5
KR 040 10.0
2 24 565 | 113 | 1255 |M8x15| M6 | 475 | 29 | 6 | 20 | 19
28 67 | 113 | 1255 M8x15| M8 | 475 | 29 | 6 | 20 | 225
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14.7.2 EJE DE MAQUINA
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El eje de transmision debe ser fabricado en aleacién de acero de alto grado. La siguiente tabla muestra las dimensiones recomendadas
a considerar en el disefio del acoplamiento del eje. También se recomienda un dispositivo de retencion del eje axial (no mostrado). El
numero y tamafo de los agujeros roscados relativos al extremo del eje dependen de los requerimientos de cada aplicacion.

B
B1 B2
Rmax S
08 0.8 7\‘1 5°
H - o © <
< g ;) 2 CP 3
D J C C E
A1 A2 A3 Ad B B1 B2 C D E Rmax S
UNI 6604
=26 18 h7 17 18 h7 129 18 90 32 2 2 0.5 6x6x25 A
1
236 | 28h7 27 28 h7 149 28 90 50 2 2 0.5 8x7x35 A

NB: La eleccién del eje con una chaveta UNI 6604 incrementa el juego angular de la aplicacion por encima de la que se logra a la salida
del reductor (¥s < 8).

B
B1 B2
Rmax S
08 08 7\1L5°
S - I ) <
< < < X
A1 A2 A3 A4 B B1 B2 Rmax S
KR 010 215 11 h7 9.5 10 h6 99 13 70 0.5
KR 020 220 16 h7 14.5 15 h6 122 18 83 0.2
1
KR 030 > 30 22 h7 19.5 20 h6 149 23 100 0.5
KR 040 240 32 h7 29.5 30 h6 173 33 104 0.5
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iNDICE DE REVISIONES (R)

TI_CAT_TIR_STD_SPA_R05_0

D Descripcion

Nuevas series de reductores anadidas: MPE, MPEK, TQFE, TQFEK.

Modificados algunos datos.

Esta publicacion reemplaza y sustituye cualquier emision y revision anterior. Nos reservamos el derecho de implementar modificaciones sin
previo aviso.
Este catalogo no puede reproducirse, ni siquiera funcionando parcialmente, sin el consentimiento escrito.
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