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@ Bonfiglioli

Industrial

Bonfiglioli, un nombre
para un gran grupo internacional

Es en 1956 cuando Clementino Bonfiglioli funda
en Bolonia la empresa que aun hoy lleva su
nombre. Cincuenta afios después de aquel inicio, la
empresa sigue su curso siendo uno de los referentes
mundiales en los sectores donde son necesarias
soluciones de transmisién y control de potencia.
Con filiales y centros de produccion en
todo el mundo, Bonfiglioli disefia, fabrica y
distribuye una de las gamas de accionamientos
- variadores, servo accionamientos, motores
y reductores - mas completas del mercado.
En la actualidad Bonfiglioli ha unido a su vision
la palabra “green” (verde), que evidencia su
orientacién y compromiso con la sostenibilidad
ambiental y cuidado de la salud ambiental.

Un empefio que se refleja también en el nuevo logo,
dénde las formas y los tres colores caracterizan
los tres grandes &ambitos de actuacion de
Bonfiglioli -Potencia, Control & Soluciones Verdes-
disefnando un mundo de valores, potenciando
la apertura y el respeto a otras culturas.
En un mercado en el cual la excelencia de la
calidad del producto ya no es suficiente, Bonfiglioli
ofrece experiencia, conocimientos, una amplia
red comercial, un servicio impecable preventa y
postventa, modernos sistemas de comunicaciones
para dar vida a soluciones de altas prestaciones
para la industria, sectores obra publica y el
aprovechamiento de las energias renovables.
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Industrial

Soluciones innovadoras
para el sector industrial.

Bonfiglioli Riduttori es hoy en dia uno de los lideres
de mercado en la industria de la transmisién de
potencia. El éxito del grupo es el resultado de una
estrategia basada en tres factores fundamentales:
Conocimiento, innovacion y calidad.

La gama completa de productos Bonifglioli,
motorreductores y variadores de frecuencia ofrece
excelentes caracteristicas técnicas y garantiza las
maximas prestaciones.

Una fuerte inversién en el desarrollo de nuestros
productos y los mejores profesionales han
permitido al grupo conseguir una produccién anual
de 1.600.000 unidades utilizando los procesos mas
avanzados y automatizados.

Las certificaciones DNV y TUV del sistema de calidad
del grupo son una prueba de nuestros estandares y
compromiso con la calidad y excelencia de nuestros
productos.

Con la adquisiciéon de la empresa de origen aleman
Vectron, Bonfiglioli busca el liderazgo de la

automatizacion industrial.

Bonfiglioli Vectron ofrece productos y servicios para
soluciones con variadores de frecuencia y servo
accionamientos completamente integrados.

Tales soluciones completan la oferta de control y
transmisiéon de potencia de Bonfiglioli destinadas a
los sectores industriales.

Desde 1976 el conocimiento de Bonfiglioli Transmital
en el ambito de la transmision de potencia se ha
concentrado en aplicaciones especiales que ofrecen
el 100% de la fiabilidad de la produccién de los
variadores de frecuencia y motorreductores para
magquinaria movil.

Incluyendo la gama completa de aplicaciones con
accionamientos para la rotacion de las géndolas de
turbinas edlicas. Hoy Bonfiglioli Transmital esta en
la vanguardia de la industria como Unico fabricante
capaz de aportar todos los elementos necesarios
de la linea cinematica y se postula como un
colaborador clave para los principales fabricantes
de todo el mundo.
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Vectron

Tecnologia avanzada para todos
los sectores industriales.

Los convertidores de frecuencia de la serie Active de
Bonfiglioli ofrecen unas altas prestaciones con una
tecnologia muy avanzada. Han sido especificamente
disenados para el control de motores eléctricos en
sistemas sofisticados de automatizacion.
La gama de variadores de frecuencia Active de
Bonfiglioli ofrece tensiones de alimentacion de
230 Vca y 400 Vca con rangos de potencia que van
desde los 0.55 kW hasta los 132 kW.
La gama de potencias de la serie Active han sido
elegidas para para cubrir perfectamente toda
la gama de motores Bonfiglioli y garantizar un
ajuste perfecto entre ambos. El uso conjunto entre
los convertidores de frecuencia Active con los
motores eléctricos Bonfiglioli explota al maximo
sus prestaciones gracias a la sinergia existente entre
ambas gamas de productos.
La flexibilidad del Hardware es una de las
caracteristicas fundamentales de la serie Active. Esta
flexibilidad se consigue gracias a una amplia gama
de moédulos de expansion y de comunicaciones que
pueden ser utilizados para configurar los variadores
de frecuencia segun las necesidades especificas de
la aplicacion.

La gama de convertidores Active 401/201 es un

sistema de control integrado “System Drive”.

Gracias a su incorporacion y su gran capacidad de

conectividad e integracion con los buses de campo

mas extendidos, la serie Active 401/201 se integra
perfectamente con una amplia gama de soluciones
de automatizacion.

Otras caracteristicas principales de la serie Acive

son:

- Dimensiones extremadamente compactas.

- Control extremadamente precisoy funcionamiento
muy silencioso del motor, gracias a que puede
trabajar con una frecuencia de conmutacion de la
portadora de 8 kHz sin desclasificacién.

- Facilidad de montaje y conexién, dispone de una
amplia gama de médulos de expansiéon de facil
instalacion y conexién con terminales p/ug-in.
Excepcional configuracidon a través del sofware
VPlus mediante una interfaz de usuario muy
optimizada e intuitiva.

Control de gran versatilidad, son necesarios un
numero muy reducido de pardmetros para la
configuracién del convertidor y controlar motores
asincronos y sincronos tanto en lazo cerrado, con
sensor de velocidad, como en lazo abierto, para
motores con y sin freno.

Posibilidad de eleccion entre diferentes
tecnologias de control, incluyendo un robusto
control escalar, control vectorial sensorless en
lazo abierto sin sensor, y un control vectorial
con orientacion de campo en lazo cerrado muy
preciso: Los variadores de frecuencia de la serie
Active proporcionan un alto nivel de precisién y
dinamica para satisfacer las necesidades de una
amplia gama de aplicaciones.

Sincronizacién en velocidad y posicion en sistemas
de automatizacion “multi-drive” con varios
convertidores integrados en el sistema.

Una amplia seleccién de accesorios, que garantizan
la perfecta integracién de los convertidores de
frecuencia de la serie Active en cualquier sistema
de automatizacion, incluyendo, inductancias de
linea, filtros EMC y resistencias de frenado.

Los convertidores de frecuencia de la serie Active
proporcionan la solucion de control perfecta

para cualquier aplicacién. Desde los sistemas de
automatizacion de la maquina mas simples a las
arquitecturas de control mas complejos ofreciendo
unos resultados 6ptimos con una tecnologia muy
avanzada.
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Designaciéon

Serie ACT201

Variantes basicas Variantes opcionales

ACT201 | [ 13] | F || A ] MPSV EMSYS | | CMCAN | | KP500 |

Interfaz usuario
(blanco) sin interfaz de usuario

Estilo constructivo KP500 con consola de programacion
A Version KP232 interfaz serie RS232

estandar
C \Version

cold-plate

Moédulos de comunicacion
(blanco) sin médulo de comunicacion

Filtro EMI CM-CAN modulo de comunicacion CANopen
F Filtro interno CM-PDP mddulo de comunicacién Profibus DP
(blanco) Sin filtro interno CM-232 moddulo de comunicacién serie RS232

CM-485 moddulo de comunicacion serie RS485

Talla 1
05 0.55 kW
07 0.75 kw , ..
Médulos de expansion
09 1.1 kw . . ..
(blanco) sin médulo de expansiéon
Talla 2 EM-SYS modulo de expansion SYSTEMBUS
1 1.5 kW EM-IO-... (01, 02, 03, 04) modulo de expansion E/S
13 2'2 W EM-ENC-... (01, 02, 03, 04, 05) mddulo de expansion de ENCODER
: EM-RES-... (01, 02) modulo de expansion de RESOLVER

15 3.0 kW (sélo 3 fs)

Talla 3
18 4.0 kW (sélo 3 fs)

19 5.5kW (s6lo 3 fs) Kit de instalacion

(blanco) kit de instalaciéon estandar

MPSV kit de instalacién thru-type sin ventilador
MDIN kit de instalacién para carril DIN

MNVIB kit de instalacion antivibraciones

Talla 4
21 7.5 kW (s6lo 3 fs)
22 9.2 kW (s6lo 3 fs)

Serie
ACT 201 Variador de frecuencia ACTIVE 1 fs/3 fs x 200-240 VAC +/- 10%
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Vectron

Serie ACT401

Variantes basicas

Variantes opcionales

MPSV

EMSYS

CMCAN | | KP500 |

MPSV
MDIN
MNVIB

ACT401 | [15] | F || A |
Estilo constructivo
A Version
estandar
C Version
cold-plate
Filtro EMI
F Filtro interno
(blanco) sin filtro interno
Talla 1 Talla 5
05 0.55 kw 27 18.5kw
07 0.75 kw 29 22 kw
09 1.1 kW 31 30 kw
11 1.5kwW
Talla 6
Talla 2 33 37kw
12 1.85 kW 35 45 kw
13 2.2 kwW 37 55kw
15 3.0 kw 39 65kw
18 4.0 kw
Talla 7
Talla 3 43 75 kw
19 5.5kw 45 90 kwW
21 7.5kw 47 110 kw
22 9.2 kW 49 132 kw
Talla 4
23 11kw
25 15 kw
Serie
ACT 401 Variador de frecuencia ACTIVE 3 fs x 360-480VAC +/- 10%

Kit de instalacion
(blanco) kit de instalaciéon estandar

Interfaz usuario

(blanco) sin interfaz de usuario
KP500 con consola de programacion
KP232 interfaz serie RS$232

Moédulos de comunicacion

(blanco) sin médulo de comunicacion
CM-CAN moddulo de comunicacion CANopen
CM-PDP moédulo de comunicacion Profibus DP
CM-232 moédulo de comunicacion serie R$232
CM-485 moddulo de comunicacion serie RS485

Médulos de expansion

(blanco) sin médulo de expansién

EM-SYS modulo de expansion SYSTEMBUS
EM-IO-... (01, 02, 03, 04) moédulo de expansion E/S
EM-ENC-... (01, 02, 03, 04, 05) mddulo de expansion de ENCODER
EM-RES-... (01, 02) modulo de expansion de RESOLVER

kit de instalacién thru-type sin ventilador
kit de instalacién para carril DIN
kit de instalacion antivibraciones
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Caracteristicas técnicas
de la serie ACT201-05 ... ACT201-15

Rango de potencias hasta 9.2 kW / 200-240 V trifasica y 2.2

kW / 200-240 V monofasica

Designacion

ACT201

Tallas

De 0.55a1.1kW/de1.5a3.0kW/de4a55kwW/

de7.5a9.2kw

Equipamiento basico

¢ Alimentacién 200 - 240 V monofasica y trifasica (=
10%) /50 - 60 Hz (+ 10%).

e Compatible conexion alimentacion TN y IT

e Capacidad de sobrecarga: 150% durante 60s,
200% durante f1s.

¢ Frecuencia de conmutacion portadora de 2 a
16 kHz.

e Filtro EMI integrado segun norma EN 61800-3.

¢ Conexion para sensor de velocidad.

¢ Transistor de frenado integrado.

¢ Conexién para bus de corriente continua.

e Terminales de potencia de conexién rapida hasta
4 kW.

¢ Terminales de control de conexién rapida.

* 6 entradas digitales, 1 entrada multifuncién.

¢ 1 salida digital, 1 salida multifuncion.

¢ 1 salida de relé.

e Control de motor seleccionable:
control escalar, control vectorial en lazo abierto,
control vectorial en lazo abierto por orientaciéon
de campo, control vectorial por orientacién de
campo con sensor de velocidad.

¢ Otros controles adicionales y sistemas de aplicacion
disponibles bajo demanda.

¢ Monitorizacion de la temperatura del motor.

¢ Kit de instalacion estandar.

Versiones
Acabado Cold-plate (sin radiador) bajo pedido.

Médulos de expansion

¢ KP500: consola de programacion extraible con
funcién de copiado de parametros.

e KP232: interfaz RS232 para programacion con PC.

® CM-232: Interfaz de comunicacién RS232.

® CM-485: Interfaz de comunicaciéon RS485.

¢ CM-CAN: Interfaz de comunicacién CANopen.

* CM-PDP: Interfaz de comunicacién Profibus-DP.

® EM-I/0-01: Modulo de expansiéon E/S (3 x ED,
1XEDCC+10V,1xSACC+ 10V, 2 x de relé,
SYSTEMBUS).

® EM-I/0O-02: Médulo de expansion E/S (3 x ED, 1 x
EADC+10V,1xSADC=10V, 1xPTC, 1xRelé,
SYSTEMBUS).

¢ EM-1/0-03: Médulo de expansion E/S (2 x ED, 1 x
EADC+10V,1xSADC+10V, 1xSA 0-20 mA, 1x
Relé, 1 x PTC, SYSTEMBUS).

¢ EM-1/0-04: Médulo de expansion E/S (1 x ED/SD, 2
x ED (PNP/NPN), 1 x PTC/KTY, SYSTEMBUS).

¢ EM-ENC-01: Mddulo de expansion para sensor de
velocidad incremental (encoder) TTL alimentacion
5 Vcc (sefiales de entrada A, A, B, B, sefales de
repeticion del sensor de velocidad FFA, FFA, FFB,
FFB, 1 x EA CC £10 V, SYSTEMBUS).

® EM-ENC-02: Médulo de expansion para sensor de
velocidad incremental (encoder) TTL alimentacion
5 Vcc (sefales de entrada A, A, B, B, 1 x ED/SD, 1 x
ED CC (210 V/x 20 mA), 1 x SA CC 0/4-20 mA, PTC,
SYSTEMBUS).

e EM-ENC-03: Modulo de expansidn para sensor
de velocidad incremental (encoder) (sefiales de
entrada A, A, B, B, SYSTEMBUS). Alimentacién
externa del sensor de velocidad.

* EM-ENC-04: Médulo de expansion para para sensor
de velocidad incremental (encoder) alimentacion
a 5 Vcc o 24 Vcc con canal Z (sefiales de entrada A,
A, BB Z21xEACC£10V,1xSACC=10V, 1x
Relé.

® EM-ENC-05: Médulo de expansion para sensor de
velocidad incremental (encoder) alimentacién 5
Vcc o 24 Ve con canal Z (seiales de entrada A,
A, B,BZZ)1xEACC=10V,1xSACC=10V,)
SYSTEMBUS.

¢ EM-RES-01: Modulo de expansién para resolver
(sefales de entrada SEN, COS, REF alimentacion
del resolver, salida de repeticion de frecuencia
FFA, FFA, FFB, FFB, 1 x EA (CC = 10 V/+ 20 mA),
SYSTEMBUS.

® EM-RES-02: Modulo de expansién para resolver
(sefales de entrada SEN, COS, REF alimentacion
del resolver, salida de repeticion de frecuencia FFA,
FFA, FFB, FFB, sefial de referencia de frecuencia, 1
X EA (CC = 10 V/+ 20 mA).

® EM-SYS: Mdodulo de expansién SYSTEMBUS.

Herramientas de desarrollo

¢ \/Plus: software de programacién y monitorizacion
del variador de frecuencia a través de PC con
sistema operativo Windows. Funcién osciloscopio
con 4 canales programables.

Accesorios

¢ Kit de instalacion: diferentes kits de instalacion
que ofrecen diferentes posibilidades de instalacion
(MPSV, MPVIB, MDIN).

e Inductancias de linea: filtro de entrada para
reducir la corriente arménica.

e Filtro EMI: filtro de entrada para la reducciéon de
emisiones electromagnéticas.

e Filtro dV/dt: filtro de salida para la atenuacién dV/
dt.

e Filtro senoidal: filtro de salida para distancias
largas de cable entre el variador de frecuencia y el
motor.

e Unidades de alimentacién: moédulos PFC de
conexién ared para laregeneraciéony recuperacion
de energia.

* Resistencia de frenado: resistencia externa para
frenado dinamico.
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Caracteristicas técnicas
de la serie ACT401-05 ... ACT401-49

Rango de potencia hasta 132 kW / 360-480 V trifasico

Designacion

ACT401

Tallas

De0.55a1.5kW/de 1.85a4.0kW/de5.5a9.2kw

/de 11 a 15 kW /de 18.5 a 30 kW / de 37 a 65 kW /

de 75 a 132 kW.

Equipamiento basico

¢ Alimentacion 360 - 480 V trifasica (+ 10%) / 50 - 60
Hz (= 10%).

e Compatible conexion alimentacién TN y IT.

e Capacidad de sobrecarga: 150% durante 60s,
200% durante 1s.

¢ Frecuencia de conmutacion portadorade2a 16
kHz.

e Filtro EMI integrado segun norma EN 61800-3.

e Conexion para sensor de velocidad.

¢ Transistor de frenado integrado.

e Conexion para bus de corriente continua.

e Terminales de potencia de conexion rapida hasta
4 kW.

¢ Terminales de control de conexion rapida.

¢ 6 entradas digitales, 1 entrada multifuncién.

¢ 1 salida digital, 1 salida multifuncion.

¢ 1 salida de relé.

e Control de motor seleccionable:
control escalar, control vectorial en lazo abierto,
control vectorial en lazo abierto por orientacion
de campo, control vectorial por orientaciéon de
campo con sensor de velocidad.

e Otros controles adicionalesy sistemas de aplicacion
disponibles bajo demanda.

* Monitorizacion de la temperatura del motor.

e Kit de instalacion estandar.

Versiones
Acabado Cold-plate (sin radiador) bajo pedido.

Médulos de expansién

¢ KP500: consola de programacién extaible con
funcién de copiado de parametros.

e KP232: interfaz RS232 para programacién con PC.

e CM-232: Interfaz de comunicacién RS232.

® CM-485: Interfaz de comunicacion RS485.

¢ CM-CAN: Interfaz de comunicacion CANopen.

¢ CM-PDP: Interfaz de comunicacién Profibus-DP.

¢ EM-1/0-01: Moddulo de expansiéon E/S (3 x ED,
1XEDCC+10V,1xSACC+10V, 2 x de relé,
SYSTEMBUS).

® EM-1/0-02: Mddulo de expansion E/S (3 x ED, 1 x
EADC+10V, 1xSADC=+ 10V, 1x PTC, 1 x Relé,
SYSTEMBUS).

® EM-1/0-03: Mddulo de expansion E/S (2 x ED, 1 x
EADC+10V,1xSADC+10V, 1xSA0-20 mA, 1x
Relé, 1 x PTC, SYSTEMBUS).

® EM-1/0-04: Médulo de expansion E/S (1 x ED/SD, 2
x ED (PNP/NPN), 1 x PTC/KTY, SYSTEMBUS).

¢ EM-ENC-01: Mddulo de expansion para sensor de
velocidad incremental (encoder) TTL alimentacion
5 Vcc (sefiales de entrada A, A, B, B, sefales de
repeticion del sensor de velocidad FFA, FFA, FFB,
FFB, 1 x EA CC =10 V, SYSTEMBUS).

* EM-ENC-02: Médulo de expansion para sensor de
velocidad incremental (encoder) TTL alimentacién
5 Vcc (sefales de entrada A, A, B, B, 1 x ED/SD, 1 x
ED CC (210 V/= 20 mA), 1 x SA CC 0/4-20 mA, PTC,
SYSTEMBUS).

¢ EM-ENC-03: Modulo de expansion para sensor
de velocidad incremental (encoder) (sefiales de
entrada A, A, B, B, SYSTEMBUS). Alimentacién
externa del sensor de velocidad.

* EM-ENC-04: Médulo de expansion para para sensor
de velocidad incremental (encoder) alimentacion
a 5 Vcc o 24 Ve con canal Z (sefiales de entrada A,
A, BB Z 2 1xEACC£10V,1xSACC=10V, 1x
Relé.

® EM-ENC-05: Médulo de expansion para sensor de
velocidad incremental (encoder) alimentacién 5
Vcc o 24 Vcc con canal Z (senales de entrada A,
A B BZZ)1xEACC=10V,1xSACC=10V,)
SYSTEMBUS.

* EM-RES-01: Modulo de expansién para resolver
(sefales de entrada SEN, COS, REF alimentacion
del resolver, salida de repeticion de frecuencia
FFA, FFA, FFB, FFB, 1 x EA (CC = 10 V/+ 20 mA),
SYSTEMBUS.

¢ EM-RES-02: Médulo de expansion para resolver
(senales de entrada SEN, COS, REF alimentacion
del resolver, salida de repeticién de frecuencia FFA,
FFA, FFB, FFB, sefal de referencia de frecuencia, 1
x EA (CC = 10 V/x 20 mA).

* EM-SYS: Modulo de expansién SYSTEMBUS.

Herramientas de desarrollo

¢ \/Plus: software de programacién y monitorizacion
del variador de frecuencia a través de PC con
sistema operativo . Funcién osciloscopio con 4
canales programables

Accesorios

¢ Kit de instalacion: diferentes kits de instalacion
que ofrecen diferentes posibilidades de instalacion
(MPSV, MPVIB, MDIN).

e Inductancias de linea: filtro de entrada para
reducir la corriente arménica.

e Filtro EMI: filtro de entrada para la reduccion de
emisiones electromagnéticas.

o Filtro dV/dt: filtro de salido para la atenuacion dV/
dt.

e Filtro senoidal: filtro de salida para distancias
largas de cable entre el variador de frecuencia y el
motor.

e Unidades de alimentacién: médulos PFC de
conexién ared para laregeneraciéony recuperacion
de energia.

e Resistencia de frenado: resistencia externa para
frenado dinédmico.
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Hardware

* Rango de tensiones de alimentacién: 200 - 240 V
monofasica y trifasica (£ 10%), 360 - 480 V trifasica (10%).

e Compatible conexién alimentacion TN e IT gracias
a la adaptacion del dispositivo basico.

e Filtro EMI integrado hasta 9,2 kW segun normativa
EN 61800-3.

¢ Conexion del bus de CC para intercambio de energia
entre convertidores o alimentacion a través del bus.

¢ Terminales de potencia de conexion rapida hasta 4 kW.

e Terminales de control de conexion rapida y facil
aseguramiento.

¢ Entradas multifuncién: asegura una alta flexibilidad
en la definicion del valor de referencia, utilizando
una variedad de diferentes fuentes de sefial.

¢ Conexion de las entradas digitales con médulos de
software en forma de senales ldgicas.

e Salida multifuncién, seleccionable entre una
amplia gama de pardmetros.

e Facilidad para la interconexion de las salidas
digitales y de relé con los médulos de software
segun los requerimientos de la aplicacion.

¢ Proteccion contra sobre temperaturas del motor
mediante una monitorizaciéon continta del mismo.

e Entrada para sensor de velocidad externo para
aplicaciones de alta dindmica que requieren gran
precisién en el control de velocidad y par.

Software

e Transistor de frenado integrado para limitar la tensién
del bus de continua en el momento de la frenada.

e Accesorios para la instalacion extremadamente
compacta y rapida.

¢ Posibilidad de instalacion en carril DIN en equipos
de potencia hasta 4 kW.

¢ Posibilidad de instalaciéon
hasta 4 kW.

e Construccién con un alto grado de proteccion IP
gracias a la opcién Cold-Plate.

® Soporta configuraciones maestro / esclavo desde
la opcion basica para aplicaciones como reductor
electrénico y aplicaciones similares.

* Médulos de expansion opcionales para aumentar
el nimero de entradas y salidas de control.

e Médulos opcionales de expansion para el control
de encoders TTL, HTL y resolvers.

® Médulos de comunicaciones opcionales para la
integracion del Active en sistemas con redes de
comunicaciones estandar y conexiones punto a punto.

e Consola de programacién KP500 con la funcién
de copia de pardmetros para facilitar la
parametrizacién y gestion de operaciones.

e Interfaz KP232 que posibilita una gran flexibilidad
de comunicaciones a través de un protocolo serie.

lateral en unidades

e Sistema de control de motor seleccionable:
- Control en lazo abierto sensorless.
- Control vectorial en lazo abierto (sensorless) por
orientacién de campo.
- Control vectorial por orientacion de campo en
lazo cerrado con sensor de velocidad (FOC).
- Control de motores brushless (sin escobillas).

* Acoplamiento con varias fuentes de sefales de
referencia, con canales de referencia de frecuencia
y canales porcentuales referencia.

e Control inteligente de los limites de corriente
en funcién de la carga para la optimizacién del
comportamiento operacional.

e Habilitacién de la funcion de monitorizacion
de la tension de alimentacién para analizar su
comportamiento en caso de fallo.

¢ Uso de la energia cinética del sistema para realizar
una parada de motor controlada en caso de fallos
de potencia o caidas de la tensién de alimentacion.

* Monitorizacién de las fases del motor para evitar
problemas en la carga acoplada.

¢ Monitorizacién del sensor de velocidad realizando
un control continuo de las sefiales del sensor.

® Proteccion contra sobrecargas y conmutaciéon
automatica de la frecuencia de la portadora.

e Desconexion de la potencia para proteccion del
motor conectado.

¢ Funcion de frenado de motor (reduce la energia de
frenado necesaria si no se utiliza la unidad de frenado).

® Programacion del comportamiento del motor en la
arrancada y la parada. El convertidor puede controlar la
arrancada y la parada hasta que el motor deja de girar.

e Rampas de aceleracion y deceleracion en S
regulables por separado suavizando los cambios de
velocidad, eliminando los posibles tirones (jerk)

* Motopotenciometro controlado a través de
una entrada digital, consola de programacién o
interfaz de comunicaciones.

e Cuatro juegos de parametros para la
parametrizacion de varios modos de trabajo.

e |dentificacion de los parametros de motor
conectado (ajuste) como ayuda suplementaria en
la puesta en marcha guiada.

e Configuracién automatica de parametros en
funcion de los parametros utilizados durante la
puesta en marcha guiada.

¢ Funcién de sincronizacion de captura al vuelo.

® Reinicio automatico después de pérdida de
potencia o alarma.

¢ Reconocimiento automatico de los fallos seleccionados
sin desconexion del motor (pre-alarma).

¢ Control Pl integrado para implementar aplicaciones
(por ejemplo) control de presion, caudal o control
de velocidad (con taco generador).

e Control de freno y deteccion de carga para
aplicaciones de elevacion.

e Temporizadores y funciones légicas programables,
incluidas en los médulos de software.

¢ Control de flujo para optimizar el comportamiento
operacional.

* Monitorizacién continua del par para el control del
comportamiento del convertidor con carga baja.

e Aumento de velocidad libre / control de par
(intercambiable)

¢ Transmisiéon mediante System bus de parametros
programados, actuales y valores nominales.

¢ Posicionamiento desde un punto de referencia
con comportamiento de frenado programable.

e Control de estabilidad aplicaciones sincronas de
seguimiento.

e Memorizacion de valores medios y maximos.

¢ Pagina para la visualizacién de alarmas y generacién
de informes con limites ajustables y comportamiento.

* Memoria de alarmas.
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Datos técnicos generales

Ambiente
Temperatura de trabajo:
e 0°C-40°C (40°C - 55°C con desclasificacion).

Tipo de ambiente:

e Funcionamiento 3K3 (EN60721-3-3).

¢ Humedad relativa 15% ... 85%, sin
condensacion.

Altura de instalacion:

e Hasta 1000m (hasta 4000 con desclasificacion).

Condiciones de almacenamiento:
¢ De acuerdo con la norma EN50178.

Grado de proteccién:
e IP20.

Eléctricos
Limites de tension de alimentacion:
e ACT 201 entre 184 ... 264 V.

ACT 401 entre 320 ... 528 V.

Limites de frecuencia de entrada:
e 45 ... 66 Hz.

Corriente de sobrecarga:
* 150% de la corriente nominal durante 60 s (200%
para 0.25 y 0.37 kW).

Corriente maxima:
® 200% de la corriente nominal durante 1s.

Protecciones eléctricas:
e Corto circuito / Fallo de tierra.

Transistor de frenado:
¢ Integrado en accionamientos estandar.

Estandars

Conformidad CE:

¢ Directiva de baja tension 73/23/EECy
EN50178 / DIN VDE 0160 y EN61800.

Inmunidad electromagnética:
¢ De acuerdo con la norma EN 61800-3 para uso
en ambientes industriales.

Normativa UL:
e Marcado UL, de acuerdo con la norma UL508c.
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ACT201 - Datos técnicos (de 0.55 a 3.0 kW)

ACT201-

Salida, lado motor

Talla1(F Ao Q)

Talla2 (F Ao Q)

Potencia nominal de motor recomendada P | kW 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0
Corriente nominal del motor [R A 3.0 4.0 5.5 7.0 9.5 12.5
Tension de salida U, \Y 3 x (de 0 a tensién de alimentacion)

Corriente de sobrecarga durante 60 s Lo A 4.5 6.0 7.3 10.5 14.3 16.2
Corriente de sobrecarga durante 1s Lok A 6.0 8.0 8.0 14.0 19.0 19.0
Frecuencia de conmutacion de la portadora f. kHz De2a 16

Frecuencia de salida f Hz De 0 a 1000

Entrada, lado alimentacion

Rango tension de alimentacién u \Y, 184 ... 264

Rango frecuencia de entrada f Hz 45 ... 66

Corriente entrada 3 fs/PE | A 3.0 4.0 5.5 7.0 9.5 10.5
Corriente entrada 1 fs/N/PE; 2 fs/PE | A 5.4 7.2 9.5 13.2 16.5 16.5
Filtro EMI - - Integrado

General

Corto circuito / Proteccién fallo de tierra - - Si, ilimitado

Posicion de montaje - - Vertical

Grado de proteccién - - IP 20 (EN60529)

Dimensiones Std. A LxPXA | mm 190 x 60 x 175 250 x 60 x 175

Versién Cold Plate Opcién C LxPXA | mm 190 x 82 x 140 250 x 85 x 140

Peso (aprox.) m kg 1.2 1.6

Ambiente

Temperatura de trabajo T, °C De 0 a 40° C (3K3 DIN IEC 721-3-3)

Humedad relativa del aire - % De 15 a 85, sin condensacion

Desclasificacion p } 2.5%/K por encima de 40 °C; Temperatura maxima = 55 °C;

5%/1000m por encima 1000m instalacion en altura; altura maxima = 4000m

Opciones & Accesorios

Inductancia de entrada

Externa (dependiendo de la tension de alimentacién)

Filtro EMI

Interno (EN 61800-3); externo

Unidad de frenado

Transistor de frenado interno

Control digital

Si
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ACT201 - Datos técnicos (de 4.0 a 9.2 kw)

ACT201-

Salida, lado motor

Talla3(-o0F Ao Q) Talla4 (-, Ao Q)

Potencia nominal de motor recomendada P | kW 4.0 5.5 7.5 9.2
Corriente nominal del motor [R A 18.0 22.0 32.0 35.0
Tension de salida u, \Y 3 x (de 0 a tensién de alimentacion)

Corriente de sobrecarga durante 60 s Lo A 26.2 30.3 445 51.5
Corriente de sobrecarga durante 1s Lo A 33.0 33.0 64.0 64.0
Frecuencia de conmutacion de la portadora f. kHz De2a 16

Frecuencia de salida f Hz De 0 a 1000

Entrada, lado alimentacion

Rango tension de alimentacién u \Y 184 ... 264

Rango frecuencia de entrada f Hz 45 ... 66

Corriente entrada 3 fs/PE | A 18 20 28.2 35.6
Fusibles de entrada 3 fs/PE | A 25 35 50
General

Corto circuito / Proteccién fallo de tierra - - Si, ilimitado

Posicion de montaje - - Vertical

Grado de proteccion - - IP 20 (EN60529)©

Dimensiones Std. A LxPXA | mm 250 x 100 x 200 | 250 x 125 x 200
Versién Cold Plate Opcién C LxPxA | mm —

Peso (aprox.) m kg 3.0 | 3.7

Ambiente

Temperatura de trabajo T, °C De 0 a 40° C (3K3 DIN IEC 721-3-3)

Humedad relativa del aire - % De 15 a 85, sin condensacion

Desclasificacion P } 2.5%/K por encima de 40 °C; Temperatura maxima = 55 °C;

5%/1000m por encima 1000m instalacion en altura; altura maxima = 4000m

Opciones & Accesorios

Inductancia de entrada

Externa (dependiendo de la tension de alimentacion

Filtro EMI

Interno (EN 61800-3); externo

Unidad de frenado

Transistor de frenado interno

Control digital

Si

Nota: (0) = Para grados de proteccion superiores a IP20 consultar con el departamento Mechatronical Drives & Solutions local de Bonfiglioli.
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ACT401 - Datos técnicos (de 0.55 a 3.0 kW)

ACT401-
Talla1(F Ao Q) Talla2 (F Ao Q)
Salida, lado motor
Potencia nominal de motor recomendada P | kW 0.55 0.75 1.1 1.5 1.85 2.2 3.0
Corriente nominal del motor [R A 1.8 2.4 3.2 3.8 4.2 5.8 7.8
Tension de salida u, \Y 3 x (de 0 a tensién de alimentacion)
Corriente de sobrecarga durante 60 s Lo A 2.7 3.6 4.8 5.7 6.3 8.7 1.7
Corriente de sobrecarga durante 1s Lo A 3.6 438 6.4 7.6 8.4 11.6 15.6
Frecuencia de conmutacion de la portadora f. kHz De2a 16
Frecuencia de salida f Hz De 0 a 1000
Entrada, lado alimentacion
Rango tension de alimentacién u \Y, 320 ... 528
Rango frecuencia de entrada f Hz 45 ... 66
Corriente entrada 3 fs/PE | A 1.8 ‘ 24 ‘ 2.8 ‘ 3.3 4.2 ‘ 5.8 ‘ 6.8
Fusibles de entrada 3 fs/PE | A 6 10
General
Corto circuito / Proteccién fallo de tierra - - Si, ilimitado
Posicion de montaje - - Vertical
Grado de proteccion - - IP 20 (EN60529)©
Dimensiones Std. A LxPXA | mm 190 x 60 x 175 250 x 60 x 175
Versién Cold Plate Opcién C LxPxA | mm 190 x 82 x 140 250 x 85 x 140
Peso (aprox.) m kg 1.2 1.6
Ambiente
Temperatura de trabajo T, °C De 0 a 40° C (3K3 DIN IEC 721-3-3)
Humedad relativa del aire - % De 15 a 85, sin condensacion
Desclasificacion P } 2.5%/K por encima de 40 °C; Temperatura maxima = 55 °C;

5%/1000m por encima 1000m instalacion en altura; altura maxima = 4000m

Opciones & Accesorios

Inductancia de entrada

Externa (dependiendo de la tension de alimentacion

Filtro EMI

Interno (EN 61800-3); externo

Unidad de frenado

Transistor de frenado interno

Control digital

Si

Nota: (0) = Para grados de proteccion superiores a IP20 consultar con el departamento Mechatronical Drives & Solutions local de Bonfiglioli.
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ACT401 - Datos técnicos (de 4.0 a15 kw)

ACT401-

Salida, lado motor

Talla2 (F, A20 Q2)

Talla3(FAo0CQ

Talla4 (-, Ao Q)

Potencia nominal de motor p KW 4.0 55 75 92 11.0 15.0
recomendada n
Corriente nominal del motor [ A 9.0 14.0 18.0 22.0 25.0 32.0
Tension de salida U, \Y 3 x (de 0 a tension de alimentacion)
Corriente de sobrecarga ! A 135 21.0 263 303 375 445
durante 60 s pk
Corriente de sobrecarga ! A 18.0 28.0 33.0 33.0 50.0 64.0
durante 1s Pk
Frecuencia de conmutacion f KHz De2ail6
de la portadora c
Frecuencia de salida f Hz De 0 a 1000
Entrada, lado alimentacién
Rango tensién de alimentacion | U \% 320...528
Rango frecuencia de entrada f Hz 45 ... 66
Corriente entrada 3 fs/PE | A 7.8 14.2 15.8 20.0 26.0 28.2
Fusibles de entrada 3 fs/PE | A 10.0 16.0 25.0 35.0
General
Corto circuito / Proteccion fallo Lo

R - - Si, ilimitado
de tierra
Posicion de montaje - - Vertical
Grado de proteccién - - IP 20 (EN60529)©@
Dimensiones Std. A LxPxA | mm | 250 x 60 x 175 250 x 100 x 200 250 x 125 x 200
Versién Cold Plate Opcién C LxPxA | mm | 250 x 85 x 140 250 x 125 x 144 250 x 150 x 144
Peso (aprox.) m kg 1.6 3.0 3.7
Ambiente
Temperatura de trabajo T, °C De 0 a 40° C (3K3 DIN IEC 721-3-3)
Humedad relativa del aire - % De 15 a 85, sin condensacién

P 2.5%/K por encima de 40 °C; Temperatura maxima = 55 °C;

Desclasificacion P -

5%/1000m por encima 1000m instalacién en altura; altura maxima = 4000m

Opciones & Accesorios

Inductancia de entrada

Externa (dependiendo de la tensién de alimentacion

Filtro EMI

Interno (EN 61800-3); externo

Externo

Unidad de frenado

Transistor de frenado interno

Control digital

Si

Nota: (0) = Para grados de proteccion superiores a IP20 consultar con el departamento Mechatronical Drives & Solutions local de Bonfiglioli.
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ACT401 - Datos técnicos (de 18.5 a 30 kw)

ACT401- 27 29 31
Talla5(, Ao Q)

Salida, lado motor

Potencia nominal de motor recomendada P kw 18.5 22.0 30.0
Corriente nominal [ A 40.0 45.0 60.0
Tension de salida U, \Y 3 x (de 0 a tensién de alimentacion)

Corriente de sobrecarga durante 60 s i A 60.0 67.5 90.0
Corriente de sobrecarga durante 1s i A 80.0 90.0 120.0
Frecuencia de conmutacion de la portadora f. kHz De2a38

Frecuencia de salida f Hz De 0 a 1000

Entrada, lado alimentacién

Rango tensién de alimentacion U \ 320...528

Rango frecuencia de entrada f Hz 45 ... 66

Corriente de entrada 3 fs/PE | A 35.6 52.0 58.0
Fusibles de entrada 3 fs/PE I A 50.0 63.0
General

Cortocircuito / Proteccién fallo de tierra - - Si, ilimitado

Posicion de montaje - - Vertical

Grado de proteccion - - IP 20 (EN60529)©@

Dimensiones Std. A LxPXA | mm 250 x 200 x 260

Version Cold Plate Opcién C LxPxA | mm 250 x 225 x 171

Peso (aprox.) m kg 8.0

Ambiente

Temperatura de trabajo T, °C De 0 a 40 (3K3 DIN IEC 721-3-3)

Humedad relativa del aire - % De 15 a 85, sin condensacion

Declasificacion p ) 2.5%/K por encima de 40 °C; Temperatura maxima = 55 °C;

5%/1000m por encima 1000m instalacién en altura; altura maxima = 4000m

Opciones y accesorios

I Inductancia de entrada - - Externa (dependiendo de la tension de alimentacién)
Filtro EMI - - Externo Clase

Unidad de frenado - - Transistor de frenado interno

Control digital - - Si

Nota: (0) = Para grados de proteccion superiores a IP20 consultar con el departamento Mechatronica/ Drives & Solutions local de Bonfiglioli.
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ACT401 - Datos tecnicos (de 37 a 65 kW)
ACT401- 33 35 37 39
Talla6 (-, A)
Salida, lado motor
Potencia nominal de motor recomendada P | kW 37.0 45.0 55.0 65.0
Corriente nominal del motor [R A 75.0 90.0 110.0 125.0
Tension de salida U, \Y 3 x (de 0 a tensién de alimentacion)
Corriente de sobrecarga durante 60 s Lo A 112.5 135.0 165.0 187.5
Corriente de sobrecarga durante 1s Lo A 150.0 180.0 220.0 250.0
Frecuencia de conmutacion de la portadora f. kHz De2a8
Frecuencia de salida f Hz De 0 a 1000
Entrada, lado alimentacion
Rango tension de alimentacién u \Y 320 ... 528
Rango frecuencia de entrada f Hz 45 ... 66
Corriente entrada 3 fs/PE | A 72 86 105 120
Fusibles de entrada 3 fs/PE | A 80 100 125 125
General
Corto circuito / Proteccion fallo de tierra - - Si, ilimitado
Posicion de montaje - - Vertical
Grado de proteccion - - IP 20 (EN60529)©
Dimensiones Std. A LxPXA | mm 400 x 275 x 260
Versién Cold Plate Opcién C LxPxA | mm —
Peso (aprox.) m kg 20
Ambiente
Temperatura de trabajo T, °C De 0 a 40° C (3K3 DIN IEC 721-3-3)
Humedad relativa del aire - % De 15 a 85, sin condensacion
Desclasificacion P ) 2.5%/K por encima de 40 °C; Temperatura maxima = 55 °C;

5%/1000m por encima 1000m instalacidn en altura; altura maxima = 4000m

Opciones & Accesorios

Inductancia de entrada

Externa (dependiendo de la tension de alimentacion

Filtro EMI

Externo

Unidad de frenado

Transistor de frenado interno

Control digital

Si

Nota: (0) = Para grados de proteccion superiores a IP20 consultar con el departamento Mechatronical Drives & Solutions local de Bonfiglioli
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ACT401 - Datos técnicos (de 75 a 132 kw)

ACT401- 43 45 47 49
Talla7 (-, A)

Salida, lado motor

Potencia nominal de motor recomendada P | kW 75.0 90.0 110.0 132.0

Corriente nominal del motor [R A 150.0 180.0 210.0 250.0

Tension de salida u, \Y 3 x (de 0 a tensién de alimentacion)

Corriente de sobrecarga durante 60 s Lo A 225.0 270.0 315.0 332.0

Corriente de sobrecarga durante 1s Lo A 270.0 325.0 375.0 375.0

Frecuencia de conmutacion de la portadora f. kHz De2a8

Frecuencia de salida f Hz De 0 a 1000

Entrada, lado alimentacion

Rango tension de alimentacién u \Y, 320 ... 528

Rango frecuencia de entrada f Hz 45 ... 66

Corriente entrada 3 fs/PE | A 143 172 208 249

Fusibles de entrada 3 fs/PE | A 160 200 250 315

General

Corto circuito / Proteccion fallo de tierra - - Si, ilimitado

Posicion de montaje - - Vertical

Grado de proteccion - - IP 20 (EN60529)©

Dimensiones Std. A LxPXA | mm 510 x 412 x 351

Versién Cold Plate Opcién C LxPxA | mm —

Peso (aprox.) m kg 45 48

Ambiente

Temperatura de trabajo T, °C De 0 a 40° C (3K3 DIN IEC 721-3-3)

Humedad relativa del aire - % De 15 a 85, sin condensacion

Desclasificacion P } 2.5%/K por encima de 40 °C; Temperatura maxima = 55 °C;

5%/1000m por encima 1000m instalacion en altura; altura maxima = 4000m

Opciones & Accesorios

Inductancia de entrada

Externa (dependiendo de la tension de alimentacion

Filtro EMI

Externo

Unidad de frenado

Transistor interno de frenado opcional

Control digital

Si

Nota: (0) = Para grados de proteccion superiores a IP20 consultar con el departamento Mechatronical Drives & Solutions local de Bonfiglioli.
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Criterio de seleccion del convertidor

La eleccién de la talla del producto de las series ACT ~ Ademas, los nuevos tamanos encajan perfectamente
401/201 es muy simple: un modelo para cada talla con el rango de potencias de los motores
de potencia de motor. BONFIGLIOLI.

Frequency Inverter ACT 401 - 21 FA

Input 400V /480 50-60 Hz
C€ s
Cutput o - Uinput, 0 -1 KHz, 3ph

o i
o) cont [l T80
_BIKA gy 2625

18 [a] 30
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Desclasificacion del convertidor

Instalacion en altura

Reduccion de la tension de alimentacion

(desclasificacion):

5%/1000 m sobre el nivel del mar; altura maxima = 4000 m
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Salida % de corriente

Temperatrura maxima

-
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2000

3000

3.3°C/1000 m sobre 1000 sobre el nivel del mar

4000

Temperatura de refrigeracion

Instalacion en altura en metros sobre el nivel del mar
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Temperatura de trabajo
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Componentes opcionales

Gracias a la modularidad de sus componentes, la
gama de variadores de frecuencia de la serie Active
son facilmente integrables en la automatizacion de
numerosas aplicaciones. Estos médulos de expansion
opcionales son de facil y rapida instalacion (plug
and play). En el momento en que el variador
de frecuencia es alimentado el control interno
reconoce el nuevo componente y las funciones del
convertidor se adaptan segun las necesidades.

Los modulos de expansién disponibles para el
conector A (ver dibujo) pueden ser conectados en

Modularidad del Hardware
A) Médulo interfaz:

Conexiéon opcional de una consola de

programacion KP500, adaptador interfaz serie

KP232, o el cable y accesorio para la instalacion

remota de una consola de programacién KPCMK.

B) Médulo de comunicaciones CM:

Puerto de conexién para moédulo de

comunicaciones de diferentes protocolos:

e Interfaz CM-232, RS232.

e Interfaz CM-485, RS485.

e Interfaz CM-PDP, Profibus-D.

¢ Interfaz CM-CAN, CANopen.

e Otros protocolos bajo demanda.

C) Médulos de expansion EM:

Panel de conexién para la adaptacién de

control de entradas y salidas para las distintas

aplicaciones en base a los requisitos especificos
del cliente:

¢ EM-IO, entradas analdgicas y digitales,
disponible en cuatro versiones diferentes.

* EM-ENC, interfaz para sensor de velocidad,
salida de frecuencia y system bus, cinco
variantes disponibles.

* EM-RES, interfaz para resolver, salida
de frecuencia y system bus, dos versiones
disponibles.

® EM-SYS, médulo system bus para
comunicaciones Systembus (Bajo demanda,
system bus combinado con médulo de
comunicaciones CM-CAN).

¢ Posibilidad de personalizacién de médulos
bajo pedido.

Puede ser instalado un médulo en cada uno de los
puertos (A, By C) al mismo tiempo. Los modulos de
cada ubicacién son compatibles con los otros dos.
Con la excepcién de los médulos CM-CAN y EM-SYS
que no pueden ser instalados conjuntamente en el
mismo variador de frecuencia.

KP232 y CM-232 son dos moddulos con interfaz
serie de comunicaciones RS232 que se instalan
en ubicaciones diferentes. Los dos médulos son
mutuamente compatibles pero trabajan con
diferentes velocidades de comunicaciéon. Soélo
el médulo KP232 es compatible con el uso de la
funcién osciloscopio que forma parte del software
de programacién y monitorizacién VPlus.

el variador de frecuencia directamente, mientras
que las tapas de proteccién deben ser retiradas
para acceder a los conectores de las secciones B y
C. Si un moédulo de comunicaciéon es afnadido en
la seccion B la parte troquelada de la tapa debe
eliminarse. Para obtener mas informacién sobre
instalacion y gestion de los médulos de expansion
opcionales consultar la documentaciéon especifica
suministrada con el producto (manuales de usuario
de los moédulos de expansién opcionales).

23
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Consola programacion / KP500

La consola de programacion KP500 esta equipada con la funcion de copia de parametros
que permite al usuario la carga de parametros desde el variador de frecuencia a la
memoria no volatil instalada en la consola KP500, permitiendo la descarga de este
bloque de pardmetros en otro convertidor.

La consola de programacién puede ser configurada para un convertidor y aplicacion
especifica y permite la visualizacién de los valores de servicio asi como de los parametros
fisicos y eléctricos. El variador de frecuencia también puede ser controlado desde
la consola de programacién, érdenes como: paro/marcha, referencia de frecuencia
(aumento y disminucién de velocidad) pueden ser gestionadas desde la consola.

El teclado de programacion KP500 no es necesario para el funcionamiento del convertidor.
El Active puede operar sin necesidad de conectar el teclado de programacién KP500 y
puede ser utilizado por el usuario cuando lo crea oportuno.

Cable conexion
remota (3 metros)

Soporte para consola de
programacion KP 500

Consola programacion KP500 KP500 control unit

Kit de instalacion remota / KPCMK Montaje remoto KP500
La KPCMK es utilizada para el control remoto del
convertidor desde la KP500.

4 tornillos K 35 x 10 mm

h-‘

Tapa trasera kit

Puerta cuadro eléctrico

Emplazamiento 92 x 92 mm

1

Instalacion remota en exterior de cuadro. Anclaje
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Consola de Programacion / KP-232

El interfaz serie KP232, puede utilizarse como alternativa a la consola de programacién KP500.
Se utiliza para la parametrizaciéon, monitorizacién, control y puesta en marcha desde un PC o
portatil . La conexion serie punto a punto entre el variador de frecuencia y el PC cumple con las
especificaciones de transmision de datos entre terminales (DTE) y equipos de comunicacién de
datos (DCE), necesitando para su conexion un cable pin a pin con conector DB9.

Lainterfaz KP232 puede ser utilizada en lineas no superiores a 15 metros. El protocolo de transmision
serie asegura una transmision de datos muy fiable y no necesita sefiales de confirmacion entre el
ordenador y el variador de frecuencia.

El software de programacién VPlus se suministra de forma gratuita con este accesorio. Este
programa corre sobre el sistema operativo Windows. Es una herramienta pensada y dedicada para
tener un completo control sobre el Active desde el PC, incluyendo las funciones de puesta en servicio y
parametrizacion, con deteccion automatica de la presencia hardware o interfaz como KP232, CM232 o
CM485. El software VPlus incluye la funcién osciloscopio digital. El osciloscopio dispone de cuatro canales
configurables para monitorizar de forma grafica el comportamiento de innumerables parametros.

Datos Técnicos

Rango kBaud Hasta 115.2 kb

PC/Notebook
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Comunicacion
Serie RS232 / CM-232

La tarjeta opcional de comunicaciones CM-232 habilita la conexién serie RS232 en el
convertidor de frecuencia Active con un dispositivo de control externo, PC u ordenador
portatil basada en el estandar ANSI EIA/TIA-232E y CCITT V.28. Este estandar define las
caracteristicas eléctricas y mecanicas para la conexién serie entre un equipo de gestion
de datos (DTE) y uno de transmisién de datos (DCE).

La interfaz serie se conecta mediante un conector DB9 con conexiones punto a punto
DCE.

El protocolo de transmisiéon de datos serie es muy seguro por lo que no necesita sefales
de confirmacion de entrega reduciendo asi el nUmero de conexiones requerida a tres.
La distancia maxima entre varios nodos (variadores de frecuencia) y el maestro (PC,
PLC) permitida por este Bus depende del cable utilizado y la velocidad de transmisién
seleccionada.

La opcién de comunicaciones serie RS232 puede ser también utilizada para la
programacion y monitorizacion del Active mediante el software VPlus.

Long. de cable Vel. Max Baud

Hasta 30m 19.2
Hasta 30m 115.2

La longitud del cable limita la velocidad
de transmision. En la tabla se muestran las
velocidades admisibles en funcion de la
longitud del cable y corresponden al rango
méximo de kBaud. Los valores son orientativos
y pueden variar considerablemente en
funcion de las caracteristicas del cable
utilizado.

Médulo CM-232 ﬁ

PC/Notebook Ubicacion del médulo CM-232 en el variador
de frecuencia
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Comunicacion
Serie RS485 / CM-485

El moédulo de comunicaciones serie CM-485 estd disefiado para la transmisién de
informacion a alta velocidad a largas distancias en aplicaciones industriales. El bus RS485
soporta hasta 30 nodos para el intercambio de datos con un sistema bidireccional de
dos hilos.

La interfaz esta provista de un conector DB9, siguiendo el estandar de transmision fisica
de datos ITU V.11 y ANSI EIA/TIA-422B.

La tarjeta de comunicaciones CM-485 incluye la resistencia de final de linea que puede
ser conectada o desconectada mediante un micro interruptor.

La direccion de red del variador de frecuencia es seleccionada via software a través de la
consola de programacion KP500 o mediante una unidad de control o PC en comunicacion
serie con el médulo de comunicaciones KP-232. El RS485 cumple con el estandar I1SO 1745
para la transmision de datos ligada a un cédigo. La velocidad estandar de transmisién y
monitorizacion de funciones puede ser programada mediante el software VPlus.

Long. de cable Vel. Max Baud

Hasta 12000m 4.8
Hasta 2000m 19.2

La longitud del cable limita la velocidad
de transmision. En la tabla se muestran las
velocidades admisibles en funcién de la
longitud del cable y corresponden al rango
méximo de kBaud. Los valores son orientativos
y pueden variar considerablemente en
funcion de las caracteristicas del cable
utilizado.

Médulo CM-485

Ubicacion dgl modulo CM-485 en el variador PC/Notebook
de frecuencia
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RS485 / CM-485
Comunicacion serie y Modbus

Comunicacién Modbus

El médulo de comunicaciones CM-485 permite la selecciéon del protocolo Modbus. El
protocolo de comunicaciones puede ser facilmente modificado mediante un parametro.
Por tanto es una forma muy econémica para integrar los variadores de frecuencia de la
serie Active en una red de comunicaciones Mobbus con el médulo de comunicaciones
estandar.

Hay dos protocolos disponibles. El protocolo Modbus RTU con una buena implantacién
en el &mbito industrial y conocido por el usuario, permite la comunicacién rapida entre
diferentes dispositivos. Adicionalmente el médulo de comunicaciones CM-485 también
soporta Modbus ASCII, que permite de forma facil la parametrizacién y diagnosis de las
comunicaciones entre diferentes dispositivos.

Permite un amplio rango de nodos que van de 1 a 247.

Long. de cable Vel. Max Baud

Hasta 12000m 4.8
Hasta 2000m 19.2

La longitud del cable limita la velocidad
de transmision. En la tabla se muestran las
velocidades admisibles en funcion de la
longitud del cable y corresponden al rango
méximo de kBaud. Los valores son orientativos
y pueden variar considerablemente en
funcion de las caracteristicas del cable
utilizado.

Médulo CM-485 Médulo CM-485

J

J

PC/Notebook Ubicacion del médulo CM-485 en el variador
de frecuencia
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Comunicacion
Profibus DP / CM-PDP V1

El modulo de comunicaciones Profibus DP CM-PDP V1 cumple con la normativa referente
a buses de comunicacion estandar DIN 19245. Esta versidn de Profibus ha sido optimizada
a fin de proporcionar un rendimiento excelente en términos de velocidad y bajos costes
de conexién. Ha sido adaptada para la comunicacién entre sistemas de automatizacién y
dispositivos de periferia descentralizada.

Siguiendo los perfiles de controles de regulacion de velocidad definidos por Profidrive
para variadores de frecuencia soporta CMP-DP: PPO1, PPO2, PPO3, PPOA4.

El modulo de comunicaciones CM-PDP soporta diferentes velocidades de transmision
segun el rango recogido en la norma estandar EN 50170. La velocidad maxima de
transmisién se ajusta automaticamente a la programada en el maestro de la red.

El médulo CM-PDP esta equipado con un micro interruptor para activar la resistencia de
final de linea, incluida en el CM-PDP.

El micro-interruptor interno habilita la
resistencia de 220 Q de terminacion de red
incorporada en el médulo.

Long. de cable Vel. Max Baud

Hasta 200m 93.75
Hasta 1000m 187.5
Hasta 400m 500

Hasta 200m 1500
Hasta 100m 12000

La longitud del cable limita la velocidad
de transmision. En la tabla se muestran las
velocidades admisibles en funcién de la
longitud del cable y corresponden al rango
méximo de kBaud. Los valores son orientativos
y pueden variar considerablemente en
funcion de las caracteristicas del cable
utilizado.

Médulo CM-PDPV1

Ubicacion dgl modulo CM-PDP en el variador PC/Notebook
de frecuencia
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Comunicacion
CAN Open / CM-CAN CANopen

El médulo de expansion de comunicaciones CM-CAN es la opcidn con interfaz de CAN
para el control de red que cumple con la normativa de transmisién de datos estandar 1ISO/
DIS 11898. El pinout del conector DB9 se basa en la especificacion “CAN in Automation
e.V.”, que permite la conexién de hasta 127 nodos en la misma red. Las direcciones de
red son asignadas via software. La resistencia de terminacion de linea se activa mediante
un micro-interruptor en el médulo. La corriente terminaciéon de final de linea cumple
con las especificaciones del protocolo de CANopen DS-301 V4.02. La distancia maxima
permitida entre dos nodos depende de la calidad del cable utilizado y de la velocidad de
transmision seleccionada. Mirar tabla. El micro-interruptor interno  habilita Ia
resistencia de terminacion de linea incorporada
en el médulo

Long. del cable Vel. Max Baud

Hasta 5000m 10
Hasta 2500m 20
Hasta 1000m 50
Hasta 800m 100
Hasta 500m 125
Hasta 250m 250
Hasta 100m 500
Hasta 25m 1000

La longitud del cable limita la velocidad
de transmision. En la tabla se muestran las
velocidades admisibles en funcion de la
longitud del cable y corresponden al rango
maéximo de kBaud. Los valores son orientativos
y pueden variar considerablemente en
funcion de las caracteristicas del cable
utilizado.

Médulo CM-CAN

Linea CANopen
PC/Notebook UbiFacién del médulg CM-CAN en el
variador de frecuencia
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Modulo System bus / EM-SYS
-

El “System Bus” de los variadores de frecuencia de la serie Active es un bus de
comunicaciones propietario basado en el protocolo CANopen, que permite el
intercambio, a alta velocidad, de datos entre los variadores de frecuencia y otros
dispositivos. El maestro intercambiara informacién con todos los elementos integrados
en la red. El protocolo system bus permite la conexién de hasta 64 nodos, unidos por un
cableado de dos hilos.

La terminacién de Bus (en el primer o ultimo nodo) puede ser activado a través de un
micro-interruptor integrado en el médulo EM-SYS.

El system bus esta provisto de tres canales PDO (Process Data Object) que permite el
intercambio rapido de datos de proceso entre los variadores de frecuencia de la
red. También incorpora dos canales SDO (Service Data Object) para paquetes de
parametrizacion.

Gracias a los tres canales PDO, con un canal de transmisién y otro de recepcién, todos
los datos de los variadores de frecuencia pueden ser transmitidos. Entre otras ventajas,
esto permite crear una red maestro / esclavo en estrella con facilidad asegurando las
comunicaciones a muy alta velocidad.

Cada canal de transmision y recepcion
de datos estd compuesto de 8 bytes
que pueden ser utilizados libremente

PLC

. System bus Maestro System bus Esclavo(s)
para la gestion de paquetes,
ofreciendo una gran flexibilidad para Field bus Active Active
un gran abanico de aplicaciones. La Interfaz Inverter Inverter

seleccion de paquetes de transmision
y recepciéon se hace de forma muy

sencilla con el programa VPlus y no son CONTROLAR CONTROLAR
necesarias herramientas adicionales de

configuracién. ¢

SYSTEMBUS interfaz

Sistema de control / PC

Ubicacion del médulo EM-SYS en el variador
de frecuencia
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Modulo de
Entradas / Salidas EM-10-01

El médulo de expansion EM-10-01 permite la ampliacion del niUmero de entradas y salidas
estandar de los variadores de frecuencia de la serie Active para diferentes aplicaciones.
También tiene disponibles entradas y salidas analdgicas para sefales bipolares y pueden
ser configuradas a través de los pardmetros del variador.

Las entradas digitales suplementarias proporcionadas por el médulo de expansion
son eléctricamente equivalentes a las que integra el variador de frecuencia de forma
estandar. El contacto de relé es una alternativa para la activacion de la potencia a la
salida de relé disponible en la configuracion estandar.

Dispone de dos terminales de control para SYSTEMBUS que permite la conexién rapida 'y
sencilla de dispositivos descentralizados.

El médulo estd equipado con dos conectores enchufables, (X410A y X410B) separados
fisicamente.

¢ 3 Entradas digitales
¢ 2 Salidas de relé

¢ 1 Entrada analdgica
¢ 1 Salida analégica

e Salida CC20V

¢ Systembus

Conector X410A Terminal Funcién
_ X410A.1 |Salida 20 VDC (180 mA)
1 {+20V/180mA X410A.2 | GND para tension de alimentacién 20 VCD
2 (GND 20V
_z EM-S1IND X410A.3 | Entrada Digital Multifuncién EM-S1IND. V__ =30V (24 V/10 mA ), compatible con PLC
— 4 [EM-S2IND X410A.4 | Entrada Digital Multifuncién EM-S2IND. V__ =30V (24 V/10 mA ), compatible con PLC
—|°|EM-S3IND X410A.5 | Entrada Digital Multifuncion EM-S3IND. V__ =30V (24 V/10 mA ), compatible con PLC
— 6 |[EM-S10UTD
= X410A.6 . . . .
—17 |EM-S10UTD Salida Relé Multifuncién EM-STOUTD. U, =24V, 1 A (6hmico)
X410A.7
Conector X410B Terminal Funcién
_ X410B.1 Salida Relé Multifuncion EM-S20UTD. U.,=24V,TA (6hmico)
— 1 |EM-S20UTD R . p > . A
— X410B.2 |Salida Relé Multifuncion EM-S20UTD. U__ =24V, 1 A (6hmico)
10Vref — 2 |EM-S20UTD max
3 |EM-STINA X410B.3 | Entrada Analégica EM-STINA +/- 10 V or +/- 20 mA
+i EM-S10OUTA X410B.4 | Salida Analégica Multifuncion EM-S1OUTA +/- 10 V
| 5 [CAN-Low X410B.5 | CAN-Low Systembus
| 6 |CAN-High -
(7| GND 10v X410B.6 | CAN-High Systembus
X410B.7 | GND para sefales +/- 10 V

Ubicacion del médulo EM-10-01 en el
variador de frecuencia
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Modulo
Entradas / Salidas EM-10-02

Como el EM-I0-01, el médulo de expansién EM-I0-02 amplia la disponibilidad de
entradas y salidas de la configuracién estandar del variador de frecuencia Active.

El médulo EM-10-02 tiene una configuraciéon ligeramente diferente respecto a la version
-01, incorpora una entrada para sonta térmica PTC en lugar de una de las salidas de relé.
Las funciones del resto de terminales son similares al médulo EM-10-01.

¢ 3 Entradas digitales

¢ 2 Salidas de relé

¢ 1 Entrada analdgica

¢ 1 Salida analdgica

e Salida CC20V

¢ Sensor de temperatura de motor PTC
o Systembus

Conector X410A Terminal  Funcién
_ X410A.1 | Salida 20 VDC (180 mA)
1 {+20V/180mA X410A.2 | GND para 20 VCD
2 |GND 20V
_z EM-STIND X410A.3 | Entrada Digital Multifuncion EM-S1IND. V__ =30V (24 V/10 mA ), compatible con PLC
— 4 |EM-S2IND X410A.4 | Entrada Digita Multifuncion EM-S2IND. V__ =30V (24 V/10 mA ), compatible con PLC
1.5 |EM-S3IND X410A.5 | Entrada Digital Multifuncion EM-S3IND. V__ =30V (24 V/10 mA ), compatible con PLC
— 6 [EM-S10UTD
— X410A.6 ) - )
—17 [EM-510UTD Salida Relé Multifuncién EM-S1OUTD. U, =24V, 1 A (6hmico)
X410A.7
Conector X410B Terminal  Funcién
- X410B.1 | Entrada para PTC motor
PTC[==06 1 |PTC X410B.2 | GND para PTC motor
10Vref 2 |GND-PTC X410B.3 |Entrada Analégica EM-STINA +/- 10 V or +/- 20 mA
| 3 [EM-S1INA :
| 4 |[EM-STOUTA X410B.4 | Salida Analégica Multifuncién EM-STOUTA +/- 10 V
| 5 [CAN-Low X410B.5 | CAN-Low Systembus
| 6 | CAN-High X410B.6 | CAN-High Systembus
7 |GND 10V
_ X410B.7 | GND para sefales +/- 10 V

Ubicacion del médulo EM-10-02 en el
variador de frecuencia
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Moédulo

Entradas / Salidas EM-10-03
-

El médulo de expansién EM-10-03 es otra variante para ampliar la cantidad de entradas
y salidas de la configuracion estandar de la gama de variadores de frecuencia de la serie

Active.

¢ 2 Entradas digitales
¢ 1 Salida de relé
¢ 1 Entrada analdgica
¢ 2 Salidas analdgicas
e Salida de 20 Vcc
¢ Entrada para sensor de temperatura PTC

e Systembus

Conector X410A Terminal  Funcién
_ X410A.1 |Salida 20 VDC (180 mA)
| 1 {+20V/180mA 3 410A.2 | GND para 20 VCD
2 |GND 20V
z EM-S20UTA X410A.3 | Salida Analégica Multifuncién EM-S20UTA 0-20 V / 4-20 mA
| 4 |EM-S2IND X410A.4 | Entrada Digital Multifuncién EM-S2IND. V__ =30V (24 V/10 mA ), compatible con PLC
| 5 {EM-S3IND X410A.5 | Entrada Digital Multifuncion EM-S3IND. V__ =30V (24 V/10mA ), compatible con PLC
6 |EM-S1OUTD
— X410A.6 ) o )
7 |EM-510UTD Salida Relé Multifuncion EM-S1OUTD. U__ =24V, 1 A (6hmico)
X410A.7
Conector X410B Terminal  Funcién
- X410B.1 | Entrada PTC motor
PTC | 1]PTC X410B.2 | GND para PTC motor
10Vref | 2 {GND-PTC 6
3 [EmM-s1INA X410B.3 | Entrada Analégoca EM-S1INA +/- 10 Vy +/- 20 mA
+i EM-S1OUTA X410B.4 | Salida Analégica EM-STOUTA +/- 10 V
| 5 |CAN-Low X410B.5 | CAN-Low Systembus
[ 6 1CAN-High X410B.6 | CAN-High Systembus
7 |GND 10V
. X410B.7 | GND

Ubicacion del médulo EM-10-03 en el
variador de frecuencia
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Modulo
Entradas / Salidas EM-10-04

El médulo de expansién EM-10-04 es otra variante para ampliar la cantidad de entradas
y salidas de la configuracién estandar de la gama de variadores de freucencia de la serie
Active.

¢ 2 Entradas digitales

¢ 1 Puerto digital (configurable como entrada o salida)
e Salida 20 vV CC

¢ Entrada para sensor de temperatura PTC o KTY

o Systembus

Conector X410A Terminal  Funcién
- _ X410A.1 | Salida de Tension 20 V
1 {+20V X410A.2 | Tierra/GND para 20 V
2 |GND 20V
14 [+20V X410A.4 |Salida de Tensién 20 V
| 5 [GND 20V X410A.5 | Tierra/GND para 20 V
@ 6 {EM-S3IND X410A.6 |Entrada Digital EM-S3IND
i (7 ]+20v . ntrada Digita -
X410A.7 |Salida de Tension 20 V
Conector X410B Terminal Funcién
— — X410B.1 | Entrada de resistencia PTC de temperatura de motor, o sensor de temperatura
<::@EL EM-MPTC/ EM-KTY X410B.2 | motor EM-KTY
2
<::>@_Z EM-S110D X410B.3 | Puerto Digital EM-S110D / Entrada o Salida Digital
14 |GND 20V X410B.4 | Tierra/GND para 20 V
—r % Eiz:tﬁm X410B.5 | CAN-Low Systembus
> | 9 X410B.6 | CAN-High Systembus
7 |CAN GND
- . X410B.7 |Tierra/GND

Ubicacion del médulo EM-10-04 en el

variador de frecuencia
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Moédulo
Sensor de Velocidad EM-ENC-01

El médulo de expansion EM-ENC-01 amplia el nUmero de entradas para sensores de
velocidad en el variador de frecuencia, también incrementa el nimero de salidas de
pulsos configurables con salida de repeticidon de pulsos de encoder.

El médulo EM-ENC-01 soporta sensores de velocidad incrementales con tecnologia HTLy
TTL de acuerdo con el estandar EIA RS422 con ldgica de 5 voltios. El médulo para sensor
de velocidad EM-ENC-01 est4 equipado con terminales de conexién para sefiales A, A, B
y B para el sensor de velocidad de linea y terminales de salida de repeticién de pulsos con
las mismas sefales (emulacion encoder). Esto hace posible crear configuraciones maestro
- esclavo entre varios variadores de frecuencia utilizando las sefiales de salida como
sefiales de entrada del siguiente dispositivo. La entrada analégica CC +/- 10 V puede ser
utilizada como referencia de frecuencia para el convertidor.

El mismo conector también incorpora una salida de tension CC + 5 V (200 mA) para
alimentacién del sensor de velocidad.

Como otros modulos de expansion EM, el EM-ENC-01 incorpora la interfaz para
Systembus.

¢ Posibilidad de conexién de encoder con tecnologia TTL o HTL (sin canal Z)
¢ Tension de alimentacién de encoder de +5 V CC

e Salida analdgica

e Salida de repeticion de frecuencia

Conector X410A Terminal Funcion
g X410A.1 | Canal A del sensor de velocidad
§[> ERIN X410A.2 | Canal A del sensor de velocidad
ilz: 2 | A X410A.3 | Canal B del sensor de velocidad
§L> 3 | E X410A.4 | Canal Bdel sensor de velocidad
= 4 (B ) =
5 [+5v out X410A.5 | Salida de tension + 5V (200 mA)
|— 6 |GND X410A.6 |GND para5V
—17JAout X410A.7 |Salida Canal A de repeticion de pulsos del sensor de velocidad
Conector X410B Terminal Funcién
— 1= X410B.1 |Salida canal A de repeticién de pulsos del sensor de velocidad
% Aout X410B.2 | Salida canal B de repeticion de pulsos del sensor de velocidad
B out —
3 |5 X410B.3 | Salida canal B de repeticion de pulsos del sensor de velocidad
10Vref | 3 |B out
| 4 [EM-STINA X410B.4 | Entrada Analégica EM-S1INA +/- 10 V
| 5 |CAN-Low X410B.5 | CAN-Low Systembus
| 6 {CAN-High X410B.6 | CAN-High Systembus
L7 IGND
X410B.7 |GND

Ubicacion del médulo EM-ENC-01 en el
variador de frecuencia



@ Bonfiglioli
Vectron

37

Modulo
Sensor de Velocidad EM-ENC-02

El médulo de expansién EM-ENC-02 aumenta las posibilidades de conexién de sensores
de velocidad de la configuracion estandar del variador de frecuencia, incorpora una
salida de + 5V CC para alimentacién de encoder.

El mismo médulo esta equipado también una entrada analégica CC0...20 mAy +/- 20 mA
y una salida analégica CC + 20 mA, junto a una entrada para PTC para la monitorizaciéon
de la temperatura de motor y un puerto configurable como entrada o salida digital.
Este médulo también estd equipado con un puerto para Systembus.

¢ Posibilidad de conexion de encoder con tecnologia TTL o HTL (sin canal 2)
* Tension de alimentacion de encoder de +5 V CC

¢ 1 Puerto digital (entrada o salida)

¢ 1 Entrada analdgica

¢ 1 Salida analdgica

¢ Entrada para sensor de temperatura PTC

o Systembus

Conector X410A Terminal Funcién
§[> X410A.1 | Canal A del sensor de velocidad
9‘:‘ ERIN X410A.2 | Canal A del sensor de velocidad
£ —"
= P 12 |A X410A.3 | Canal B del sensor de velocidad
§ E | 3 |B X410A.4 | Canal Bdel sensor de velocidad
z | 418 - iy
i 5 [+5v out X410A.5 |Salida de tension + 5V (200 mA)
|—L GND X410A.6 |GND para5V
— L 7 |EM-STIND/OUTD X410A.7 | Entrada/Salida Digital EM-S1IND/OUTD
Conector X410B Terminal Funcién
. X410B.1 | Entrada para PTC de motor
| 1|PTC X410B.2 | GND para PTC de motor
2 | GND-PTC X410B.3 | Salida Analégica EM-STOUTA 0 ... 20 mA
[3]em-s10uTA . alida Analdgica - u ..20m
| 4 [EM-S1INA X410B.4 | Entrada Analégica EM-S1INA +/- 10 Vy +/- 20 mA
| 5 [CAN-Low X410B.5 | CAN-Low Systembus
| 6 {CAN-High X410B.6 | CAN-High Systembus
7 |GND
. X410B.7 |GND

Ubicacion del médulo de expansion EM-
ENC-02 en el variador de frecuencia
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Moédulo
Sensor de Velocidad / EM-ENC-03

El modulo de expansion EM-ENC-03 amplia la capacidad de conexién de la configuracion
estandar del variador de frecuencia Active, proporcionando un interfaz para la conexion
de un sensor de velocidad adicional al convertidor.

El médulo también esta equipado con un puerto de comunicaciones Systembus.

A diferencia de los otros modulos de EM-ENC-XX, el médulo de EM-ENC-03 no esta
equipado con una salida de la fuente de energia para el sensor de velocidad.

¢ Posibilidad de conexion de encoder con tecnologia TTL o HTL (sin canal Z)
e Systembus

Conector X410A Terminal  Funcién
§|> X410A.1 | Canal A del sensor de velocidad
g ERN X410A.2 | Canal A del sensor de velocidad
§|>‘ Z A X410A.3 | Canal B del sensor de velocidad
§|>‘ % g X410A.4 | Canal B del sensor de velocidad
g a X410A5 |-
L &]eno X410A.6 | GND
Z X410A.7 |-
Conector X410B Terminal  Funcién
. X410B.1 |-
|1 X410B.2 |-
% X410B.3 |-
P X410B.4 |-
:DOOCE CAN-Low X410B.5 | CAN-Low Systembus
% éﬁND'High X410B.6 | CAN-High Systembus
_ X410B.7 | GND

Ubicacion del médulo EM-ENC-03 en el
variador de frecuencia
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Modulo
Sensor de Velocidad / EM-ENC-04

El médulo de expansién de encoder EM-ENC-04 amplia las posibilidades de conexion de
sensores de velocidad estandar del variador de frecuencia Active. Incorpora un interfaz
para la conexién de sensores de velocidad con canal Z.

Este médulo es capaz de controlar sensores de velocidad incrementales TTL, HTL, o push-
pull basados en el estdandar EIA RS422 (encoder de linea). El médulo de encoder EM-
ENC-04 incorpora 6 canales: A, A, B, B para el control del sentido de giro y Z, Z sefiales
para el control de velocidad.

El mismo médulo también incorpora una entrada analdgica = 10 V 6 £ 20 mA, una salida
de tension = 10 V y una salida adicional de relé.

El moédulo incorpora dos salidas de tension, + 5 Vy + 24 V para alimentacién del sensor
de velocidad.

¢ Posibilidad de conexién de encoder con tecnologia TTL o HTL (con canal 2)
* Tension de alimentacion de encoder de +5 V CC

¢ Tensién de alimentacion de encoder de +20 V CCy alimentacion externa

¢ 1 Salida de relé

¢ 1 Entrada analogica

¢ 1 Salida analdgica

Conector X410A Terminal Funcién

X410A.1 | Canal A del sensor de velocidad
X410A.2 | Canal A del sensor de velocidad
X410A.3 | Canal B del sensor de velocidad
X410A.4 | Canal B del sensor de velocidad
X410A.5 | Canal Z del sensor de velocidad
X410A.6 | Canal Z del sensor de velocidad
X410A.7 |Salida de Tension + 5V (200mA)

e

=

ENCODER LineDriver
[]o]n]ew]s]-]
NN @ > >

+5V out

Conector X410B Terminal Funcién

X410B.1 | Salida de Tensién + 20 V (180 mA)

| 11+20V out X410B.2 | Power supply GND
| 2 |GND - -
+10Vref 3 |em-s10utA X410B.3 | Salida Analégica = 10 V
| 4 [EM-STINA X410B.4 |Entrada Analdgica = 10V
| 5 [EM-STOUTD.1 X410B.5
| 6 |[EM-S10UTD.2 T Salida Relé Multifuncién EM-S10UTD. U__ =24V, 1 A (6hmico)
7 |GND .
_ X410B.7 | GND

Ubicacion del médulo EM-ENC-04 en el
variador de frecuencia
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Modu

Sensor de Velocidad / EM-ENC-05
-

El médulo de sensor de velocidad EM-ENC-05 incrementa las posibilidades de conexién
del variador de frecuencia estandar, proporcionando una interfaz adicional para la

lo

conexién de sensores de velocidad con canal Z.

Este médulo controla sensores de velocidad incrementales TTL, HTL, o push-pull segun
el estandar EIA RS422 (encoders de linea). E|_rl16dl_1|0 de encoder EM-ENC-05 incorpora E_i
canales para el control de estos sensores: A, A, B, B para el sentido de giro y canales Z, Z

para el control

de velocidad.

El médulo también dispone una entrada analégica de + 10 V 6 + 20 mA, una entrada
analégica de tension + 10 V y una salida adicional de relé.
También incorpora un puerto de comunicaciones SYSTEMBUS.

¢ Posibilidad de conexion de encoder con tecnologia TTL o HTL (con canal 2)
¢ Tension de alimentacion de encoder de +5 V CC
¢ Tension de alimentacion de encoder de +20 V CCy alimentacion externa
¢ 1 Entrada analdgica
¢ 1 Salida analdgica

Conector X410A Terminal Funcion
5 X410A.1 | Canal A del sensor de velocidad
2 - —
§[> 1A X410A.2 | Canal A del sensor de velocidad
il}l 12 |A X410A.3 | Canal B del sensor de velocidad
§|>‘ % g X410A.4 | Canal B del sensor de velocidad
g T 7 X410A.5 | Canal Z del sensor de velocidad
;z zZ X410A.6 | Canal Z del sensor de velocidad
[ 7 1+5V out X410A.7 |Salida de Tension + 5V (200mA)
Conector X410B Terminal Funcién
X410B.1 | Salida de Tensién + 20 V (180 mA)
—
ﬁ_L +20V out X410B.2 | Power supply GND
2 |GND —
10Vref [3]ems1ouTA X410B.3 | Entrada AnalégicaEM-S1INA +/- 10 V and +/- 20 mA
4 |EM-S1INA X410B.4 | EM-S1INA +/- 10 V and +/- 20 mA analog input
| 5 |CAN-Low X410B.5 | CAN-Low Systembus
| 6 |CAN-High X410B.6 | CAN-High Systembus
7 |GND
— X410B.7 |GND

Ubicacion del médulo EM-ENC-05 en el
variador de frecuencia
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Modulo
de Resolver / EM-RES-01

El médulo de resolver (transductor de posicién angular) EM-RES-01 amplia las funciones
estandar de la gama de variadores de frecuencia de la serie Active proporcionando una
entrada suplementaria para la conexion de un resolver (sensor absoluto de velocidad
electromecanico).

El resolver transmite la posicion del eje del motor de forma inmediata hasta el momento
de la parada, asi como su posiciéon angular en una vuelta.

El médulo EM-RES-01 estd provisto de 6 terminales para la conexién, dos sefales sin@ y
cos@ generadas por el resolver mas las conexiones de alimentacién del mismo.

El médulo EM-RES-01 también estd provisto de una salida digital de pulsos que emula
la sefal de un sensor de velocidad incremental (encoder) mediante la generacién de
las sefales A, A, B, B, que puede ser utilizada para la sincronizacién de cualquier eje
conectado como esclavo.

La entrada analdgica multifuncion EM-S1INA (+ 10 V o = 20 mA) y un puerto de
comunicaciones Systembus completan las funciones de este moédulo y amplian las
prestaciones estandar de variador de frecuencia Active.

¢ Analisis del resolver.

¢ Salida de repeticién de frecuencia sin canal Z.
¢ Entrada analdgica

o Systembus

Conector X410A Terminal Funcién
— X410A1 (+) ~6 VAC Tensién de alimentacién del resolver
L1 {+Veee OUt o020, = 60mA)
2 |-V out
3 | X410A.3
| 3 {SIN+ Entrada sefial de resolver seno
1 4 |SIN- X410A.4
| 5 [COS+ X410A.5
6 [COS- Entrada senal de resolver coseno
— X410A.6
L7 |Aout
X410A.7 | Canal A emulador sensor de velocidad incremental
Conector X410B Terminal Funcién
- X410B.1 | Canal A emulador sensor de velocidad incremental
I A
%Q ou;c X410B.2 | Canal B emulador sensor de velocidad incremental
ou —
+10Vref T B out X410B.3 | Canal B emulador sensor de velocidad incremental
Z EM-S1INA X410B.4 |Entrada analdgica = 10 V o + 20 mA
| 5 [CAN-Low X410B.5 | CAN-Low Systembus
| 6 [CAN-High X410B.6 | CAN-High Systembus
7 |GND
. X410B.7 |GND

Ubicacion del médulo EM-RES-01 en el
variador de frecuencia
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Modulo resolver / EM-RES-02
-

El médulo de resolver (transductor de posicién angular) EM-RES-02 amplia las funciones
estandar de la gama de variadores de frecuencia de la serie Active proporcionando una
entrada adicional para la conexién de un resolver.
Este médulo comparte las caracteristicas del médulo EM-RES-01 excepto por la sefal
de emulacién de encoder con sefal cero, que en este caso sustituye al puerto de

comunicaciones Systembus.

¢ Analisis de resolver

e Salida de repeticion de frecuencia con canal cero

¢ Entrada analégica

Conector X410A Terminal Funcion
— X410A.1 (+) ~6 VAC Tension de alimentacién resolver
|1 ]+Veee 0Ut Tya10a2 | () (1, = 60mA)
2 Ve OV oA
| 3 |SIN+ . Entrada sefal resolver seno
i SIN- X410A.4
| 5 |COS+ X410A5 | ool
_ ntrada sefal resolver coseno
| 6 {COS X410A.6
L7 |Aout
X410A.7 | Canal A emulador sensor de velocidad incremental
Conector X410B Terminal Funcién
_ X410B.1 | Canal A emulador sensor de velocidad incremental
I A
% Q ou;c X410B.2 | Canal B emulador sensor de velocidad incremental
— ou —
+10Vref T B out X410B.3 | Canal B emulador sensor de velocidad incremental
< Z EM-S1INA X410B.4 | Entrada analégica £10 V o + 20 mA
EX E out X410B.5 | Canal Z emulador sensor de velocidad incremental
6 |Z out -
7 GND X410B.6 | Canal Z emulador sensor de velocidad incremental
_ X410B.7 |GND

Ubicacion del médulo EM-RES-02 en el
variador de frecuencia
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Software de programacion VPlus

VPlus para PC

El VPlus es una herramienta de software para
la gestién, parametrizacién y monitorizacién de
las diferentes gamas de variadores de frecuencia
Bonfiglioli: ACTIVE, ACTIVE CUBE, AGILE y VCB
mediante un PC conectado al convertidor a través
de una interfaz serie R5232 o RS485.

Para este proposito los variadores de frecuencia de
la serie Active deben equiparse con una interfaz
opcional de comunicaciones KP232 o con un médulo
de comunicaciones CM232 o CM485.

El programa es una herramienta muy util en todas
las fases de desarrollo de la aplicacion, desde la
puesta en marcha del variador de frecuencia hasta
la monitorizacién del tiempo de ejecucion.

La interfaz de usuario dispone de una estructura
ergonémica que guia al usuario durante todo
el proceso de programacién, gestion y control,
permitiendo el almacenamiento de conjuntos de

datos en archivos para su posterior recuperacion
en un procedimiento inverso de descarga en el
convertidor.

El software VPlus requiere de un PC con sistema
operativo Windows 98/NT/2000/XP o Windows 7 y
un puerto serie estandar R$232 o RS485 con conector
DB9, conectado a tierra para evitar problemas de
perturbacién en las sefiales intercambiadas entre el
variador de frecuencia y el ordenador.

La estructura de los menus y submenus proporciona

una subdivisién de pardmetros por grupos
uniformes.

La interfaz permite la configuracién a través de
diferentes lenguajes como Inglés, Castellano,
Italiano o Aleman.

El programa VPlus también proporciona Ia

posibilidad de conexion de moédem para las
operaciones de diagnoéstico remoto del variador de
frecuencia.

A\l -]
| | e

P |

l F e

Funcién OSCILOSCOPIO

La funcion osciloscopio del variador de frecuencia
de la serie Active es un paquete integrado en el
software de programaciéon de Bonfiglioli VPlus.
La funcionalidad y practicidad del osciloscopio
virtual del VPlus es idéntica a cualquier osciloscopio
convencional potente y moderno, con la ventaja
anadida de que todos los parametros controlados
por el microprocesador pueden ser visualizados,
sean de naturaleza fisica (corriente, tension,
frecuencia, etc.) como virtuales (Variables de
control internas, temporizadores, comparadores,
sefiales digitales internas, etc.).

Un requerimiento esencial para la utilizacion de
la funcién osciloscopio integrada en el VPlus es
la instalaciéon de una interfaz serie KP232 en el
variador de frecuencia. Cuando estd conectado al
PC utilizando un cable con conectores estandar
DB9 hembra - hembra esta interfaz crea canales

La funcion osciloscopio de la gama ACTIVE
es un paquete aplicativo integrado en el
software VPlus de Bonfiglioli, que mediante
la adquisicion de sefales procedentes de la
base de la unidad permite la representacion
grafica de las diferentes magnitudes de
potencia y control a efectos de optimizar las
técnicas de diagndstico y monitorizacion en
campo de las diferentes aplicaciones.

de 115 kbit/s de adquisicion de datos que permiten
la visualizacion de 4 parametros diferentes en la
pantalla del ordenador de forma simultanea.

Las funciones mas importantes del osciloscopio son:
® 4 canales.

e Visualizacion de valores absolutos.

e Cursores de la base de tiempos modificables.

* Base de tiempos desde 20 ms/div a 50 s/div.

¢ Diferentes “trigger” de disparo.

* Memoria grafica hasta 1 Mbyte.

® Grabacién hasta 60 min.

* Muestro de tiempo desde 2 ms a 32 ms (dep. del PC).
¢ Almacenamiento en diferentes formatos.
Requerimientos minimos del variador de frecuencia:
- ACTIVE con version de firmware 4.1.X o superior.
- Interfaz KP232 ver. 0204 o mas reciente.

43



44

@ Bonfiglioli

Vectron

Configuraciones implementables
con el variador de frecuencia Active

(parametro P030)

110: Control vectorial Sensorless simple.

111: Control vectorial Sensorless con funcién PI.
115: Control vectorial Sensorless con control
maestro / esclavo.

Control vectorial Sensorless simple con control
de sincronizacion.

Control vectorial Sensorless simple con control
de freno y deteccién de carga.

Control vectorial por orientacion de campo
con sensor de velocidad.

Control vectorial por orientacion de campo
con sensor de velocidad y funcién PI.

Control vectorial por orientacion de campo
con sensor de velocidad con control maestro /
esclavo.

Control vectorial por orientacion de campo
con sensor de velocidad con eje eléctrico.
Control vectorial por orientacion de campo
con sensor de velocidad con conmutacién
velocidad / par.

Control vectorial por orientacion de campo
con sensor de velocidad con control de frenoy
deteccion de carga.

116:

160:

210:

211:

215:

216:

230:

260:

410: Control vectorial Sensorless con ajustes
extendidos.
411: Control vectorial Sensorless por orientacion de

campo con regulador PI.
Control vectorial Sensorless por orientacién
de campo con funcién reductor electrénico y

415:

posicion.

430: Control vectorial Sensorless con ajustes
extendidos y conmutacién par / velocidad.

460: Control vectorial Sensorless con ajustes
extendidos con control de freno y deteccion de
carga.

510: Control vectorial Sensorless por orientacién de

campo para maquinas sincronas.

Control vectorial Sensorless por orientacion de
campo para maquinas sincronas con reductor
electrénico y control de posicion.

Control vectorial Sensorless por orientaciéon de
campo para maquinas sincronas con reductor
electrénico y control de indexado.

Control vectorial Sensorless por orientacién
de campo para maquinas sincronas con
conmutacion de velocidad / par.

Control vectorial Sensorless por orientacion de
campo para maquinas sincronas con reductor
electrénico y control de posicion.

515:

516:

530:

560:

Los variadores de frecuencia de la serie Active se
suministran con la configuracién 110 por defecto.
Las configuraciones pueden ser cambiadas a través
de la unidad de control del variador o desde un PC
mediante el software VPlus utilizando el pardmetro
P030.

La configuracién 110 estd recomendada en
aplicaciones de baja dindmica o para el control
simultdaneo de varios motores en paralelo (en
este caso el criterio de seleccion del variador de
frecuencia se basa en la suma de las corrientes
nominales de los motores a controlar).

La configuracion 111 estd recomendada para el
control de maquinas de turbina como el caso de
bombas y ventiladores.

Configuracion 410 proporciona alto rendimiento
dindmico también a baja velocidad sin el uso de un
sensor de velocidad. Para obtener un rendimiento
mejorado deben introducirse los datos especificos
del motor y el sistema debe estar sincronizado;
adicionalmente, se debe configurar el controlador
de velocidad para la optimizaciéon de rendimiento
dindmico segun el momento de inercia de la carga.
Esta configuracion también puede ser utilizada
para aplicaciones simples con resolver mediante
la implementacién de una funcién interna para
el posicionado a partir de una sefal de referencia
externa, como por ejemplo un final de carrera.

La Configuracion 460 es particularmente
conveniente para para su aplicacién en ascensores
y soluciones de elevacion en general (gruas,
montacargas, etc..).

La configuracion 210 requiere el uso de un sensor
de velocidad (push-pull o encoder de linea); esta
configuracion permite el control de carga muy
preciso en términos de velocidad y par motor,
incluyendo el control con par nominal cero rpm
(parada con par de torsion).

La configuracion 216 puede ser utilizada en
aplicaciones sincronas en lazo cerrado entre
diferentes motores con diferencias de fase angular
entre los diferentes ejes.

La configuracién 510 es el modo de operacion
sincrono estandar. Esta configuracion requiere de
un motor sincrono con un resolver como sensor de
velocidad y un variador de frecuencia de la serie
Active con un médulo de expansion EM-RES.

La configuracion 515 anade la funcionalidad
de reductor electronico a la configuracién del
convertidor Active. La configuraciéon 516 permite
las aplicaciones sincrénicas ligadas a un control de
indexado.

La configuracién 560 agrega el control extendido
del freno y se adapta especialmente para los
movimientos verticales.
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Funciones implementadas
en el firmware estandar

Control del freno de parking (configuraciones X60)

Muchos variadores de frecuencia, particularmente en
la ingenieria mecénica de la industria, requieren de
la utilizacién de un freno para mantener la posicion
alcanzada incluso en caso de pérdida de la tensién de

en algunos casos, el contactor entre el variador
de frecuencia y el motor, como por ejemplo en
ascensores. Para compensar los tiempos de respuesta
de los elementos mecdnicos, la parametrizacién de
los tiempos de conmutacién puede ser ejecutada con

1 3 alimentacién. A disposicion del usuario esta disponible  temporizadores. Esta solucion le permite optimizar el
un sistema extendido para el control del freno en  comportamiento del arranque y la parada en el caso
siouT | = aplicaciones de elevacion. Esto también incluye, de cargas suspendidas.
s30UT .
= S2IND L] |
3 s3ouT | - |
. E |
circuito 0 - x ' i
rompedor ™ | T e ! T ! : L
s1ouT L T : . .
PR /—\ b
el o e AR
ottt t Tttt L
Ta 1 Tb 2 3 4 Tc 13 12 " 15

freno mecénico

Parametro de freno de motor P507 (chopper motor)
La funcion de chopper de motor (P507) proporciona
un frenado eficiente de los variadores de frecuencia
en aplicaciones con cargas e inercias muy elevadas
sin necesidad de componentes externos como
unidades de frenado o de recuperacién de energia.
Posicionado (parametros desde P458 hasta P464)

Con el "Posicionamiento desde un punto de referencia”
(parametros desde P458 a P464), los usuarios pueden
posicionar el variador de frecuencia a partir de una
sefal externa (como por ejemplo un final de carrera).

El punto de referencia se adquiere a través de las
entradas digitales y la posicion de destino puede ser
parametrizada. El “Posicionamiento desde un punto
de referencia” puede emplearse independientemente
de la configuracion del control (con o sin sensor
de velocidad). Puesto que es posible seleccionar el
comportamiento del variador de frecuencia una vez
alcanzada la posicion de destino el “Posicionamiento
desde un punto de referencia” también es adecuado en
sistemas de accionamiento totalmente automatizado.

Sensor E| \*(

1’ m

Motor
FU

L

Funciones de temporizador (parametros de P790 a
P795)

Los convertidores de frecuencia de la serie Active
estan equipados con dos temporizadores, que estan
conectados, en la configuraciéon estandar, a una
entrada digital y a una salida digital, pero pueden

entradas / salidas y con varias funciones internas.
Los tiempos de retardo pueden ser programados
de 10 ms hasta 650 horas. Existen multiples modos
de operacion de la funcién del temporizador para
satisfacer las necesidades de una amplia gama de
aplicaciones.

asociadas mediante programacién con otras

Timer 1 83 .

73 - S4IND 158 - Timer 1 .

» Cambio de datos 1 70
P. 83
. Timer2 84 .

75 - Senal digital 1 159 - Timer 2

P. 84 @
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Active Systembus

El protocolo de comunicaciones systembus que
incorpora la gama de variadores de frecuencia de la
serie Active, es un sistema econémico y muy potente
de comunicaciones, que permite la conexion de
hasta 64 nodos (convertidores de frecuencia Active).
Teniendo en cuenta sus caracteristicas, el bus de

comunicaciones systembus estd basado en CAN e
implementa a lo largo de todas sus lineas todos los
métodos de CANopen. El systembus dispone de dos
canales de transmisiéon SDO y tres PDO.

System bus Maestro

System bus Esclavo(s)

Active
Inverter

Field bus

FUNCIONES

Active
Inverter

FUNCIONES

Sistema de control / PC

El canal SDO1 permite el acceso a los parametros
reales y a los valores de todos los variadores de
frecuencia conectados a la red systembus con un
sistema de control externo (como por ejemplo
PLC's, CNC's, etc. ). Por esta razén el convertidos
maestro debe ser conectado al bus de campo del

control. El canal SDO2 se utiliza para la conexion
a PC con sistema operativo Windows y posibilita
la visualizacién del sistema. Esta herramienta
de visualizacién permite parametrizacion vy
monitorizacion del proceso on-line.

SDO-Channel

PDO-Channel

Systembus
n* l n* i [ l
Reguladorde| _ n Regulador de Regulador de
la velocidad | la velocidad la velocidad
Maestro Slave Esclavo
Inverter Inverter Inverter

Equipo Electrénico

Los datos pueden ser intercambiados entre los
variadores de frecuencia a muy alta velocidad y
gran precision por medio de los canales PDO. El
intercambio de datos puede tener lugar entre
cualquiera de los convertidores integrados en la red
systembus. En el caso de un control maestro/ esclavo
la velocidad nominal se transmite desde el variador

maestro hacia los esclavos. Esta estrategia permite
obtener una relacién de velocidad ajustable entre el
maestro y uno o mas esclavos. En el caso del maestro
y en los esclavos se utilizan sensores de velocidad.
Esto permite implementar un lazo cerrado sincrono
con relaciones de velocidad angulares que pueden
ser modificadas on-line.
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Sincronizacion Maestro / Esclavo

(configuraciones X16)

La sincronizaciéon de procesos de manipulaciéon (como por ejemplo cintas transportadoras) es una de las
funciones disponibles en el firmware estandar de los variadores de frecuencia de la serie Active.

Material transportado

Los convertidores de frecuencia de la serie Active,
disponen de varias entradas dedicadas para las
seflales de sincronizacion (reductor electrénico).
Para el control maestro / esclavo es posible
establecer relaciones angulares con muy alta
resolucién. Un desplazamiento puede programarse.
Un offset puede ser programado entre las dos
cintas transportadoras. El control de sincronismo
puede ser activado y desactivado mediante una

entrada digital programable, como por ejemplo en
el proceso de alineado.

Para un control funcional puede monitorizarse la
desviacion de corriente entre el maestro y el esclavo.
Si el valor de umbral programado es superado se
puede generar una sefal de error a través de una
salida digital libremente configurable.

Maestro - Dividor T
ff 1 [ -
Maestro _P%— Offset | B> Alarma
\
A +
Discriminador de fase Z P -
+
Esdavo JL_ [l —>@—
Esclavo - Dividor
f

Af

_____ _>‘i

PI-Controller

P

T

0 Controlador de lanzamiento de la sefal
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Instalacion

Para facilitar la instalacion de los variadores de
frecuencia de la serie Active en cualquier tipo de
sistema se ha creado una amplia gama de accesorios
mecanicos.

En instalaciones habituales el convertidor puede
ser montado directamente sobre la placa del
cuadro eléctrico o a través de la pared del cuadro.
También hay disponible una variante de instalacién
antivibraciones y para montaje sobre guia DIN
estandar.

La gama de variantes de montaje también incluye
un soporte opcional con anclajes blindados para
que el usuario pueda encontrar la solucién mas
adecuada a sus necesidades.

La instalacion de la gama de variadores de
frecuencia de la serie Active es practicamente
igual para todas las tallas, por lo que los ejemplos
mostrados a continuacién pueden tomarse como
soluciones representativas e ideal para todos
aquellos instaladores que necesitan simplificar el
proceso de instalacion.

Kits de instalacion

El kit de instalaciéon estandar que se suministra con
cada variador de frecuencia es para su fijacion en la
placa del armario eléctrico.

Se disponen de tres kits de instalacién opcionales
bajo pedido.

MPSV
Instalacion a través de la pared del cuadro
eléctrico, el radiador queda fuera, ideal para
reducir la temperatura del armario.

MNVIB
Kit antivibraciéon para instalaciones en maquinas
o cuadros eléctricos sometidos a vibraciones
significantes.

MDIN

Kit para la instalacién rapida y modular en carril

DIN. Esta instalacién no esta posible en todos los

tamanos
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Talla1

Variador de frecuencia Bonfiglioli Instalacién

Descripcion

ACT 201-05 ... ACT 201-09
ACT 401-05 ... ACT 401-11

MPSV1 Kit “feed-through”
MNVIB1 Kit antivibraciéon
MDIN1 Kit instalacién carril DIN

Instalacion estandar

MPSV1

MNVIB1

MDIN1
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Talla 2

Variador de frecuencia Bonfiglioli Instalaciéon Descripcion
MPSV2 Kit “feed-through”
ACT 201-11 ... ACT 201-15 - o —
ACT 401-12 .. ACT 401-18 MNVIB2 Kit antivibracion
MDIN2 Kit instalacion carril DIN

Instalacion estandar

I
i

MPSV2
MNVIB2
B
‘T |
MDIN2
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Talla 3

Descripcion

Variador de frecuencia Bonfiglioli Instalacién
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Talla 4

Descripcion

Variador de frecuencia Bonfiglioli Instalaciéon
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Talla 5

Descripcién

Variador de frecuencia Bonfiglioli Instalacién
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Talla 6

Descripcion

Variador de frecuencia Bonfiglioli Instalaciéon

Kit “feed-through”
Kit antivibracion
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Talla 7

Variador de frecuencia Bonfiglioli Instalacién Descripcion

ACT 401-43 ... ACT 401-49 MPSV7 Kit “feed-through”
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Filtro de entrada

¢Por qué un filtro de entrada?

El filtro de entrada se instala aguas arriba del
variador de frecuencia, entre el contactor de
alimentacién y el propio convertidor.

El rectificador AC/DC del variador de frecuencia
genera perturbaciones armoénicas en la corriente
absorbida y devuelve la perturbacion generada por
los componentes electrénicos a la red.

Esta corriente arménica causa distorsiones de
tensién en la red dando lugar a fenédmenos de
interferencias electromagnéticas.

Esta distorsion armoénica se reduce mediante
inductancias de linea mientras que las
perturbaciones electromagnéticas pueden ser
contrarrestadas mediante filtros EMI (atenuacion
de tensiones EMI) como los que se describen a
continuacion.

Nota: El uso de filtros de entrada reduce la tension
de entrada del variador de frecuencia. Si son
necesarios, deben ser instalados aguas arriba del
variador de frecuencia siguiendo este orden:

1. Contactor tension de alimentacion

2. Inductancia de linea

3. Filtro EMI

4. Variador de frecuencia

Inductancia de linea

- Lasinductancias de linea no son de uso obligatorio:
su utilizacién dependerd de las necesidades del
sistema en reducir las distorsiones armonicas
generadas, esta solucion puede ser reforzada con
la utilizacion de un filtro EMI. La inductancia de
linea suele ser utilizada cuando la corriente de
cortocircuito es inferior a 1%.

- Se recomienda el uso de inductancias de linea
con los variadores de frecuencia series ACT201 y
ACT401 si la aplicacién requiere una alta corriente
de entrada de forma continua con el fin de alargar
la vida util de los condensadores electroliticos
internos.

- Las inductancias de linea son siempre necesarias
en los variadores de frecuencia serie ACT201
cuando trabajen con alimentacion monofasica.

Filtros EMI

- Un filtro EMI puede utilizarse para alcanzar la clase
“A" (grupos 1, 2) o supresion de interferencias
Clase “B".

- Hay disponibles filtros EMI con muy baja corriente
de fuga a tierra para aplicaciones especiales.

- El filtro EMI clase A estd integrado de forma estandar

en los inversores hasta 4 kW y puede ser suministrado

opcionalmente de forma interna o externa hasta 7,5

kW. A partir de 7,5kW siempre externo.

Variador ACTIVE - Inductancia de linea / Combinacién con filtro EMI

Conforme con

Conforme con Conforme con

Clase A (Grupo 2) Clase A (Grupo 1) Clase B
Longitud cable de motor < 10m < max* <10m < max* <10m < max*
ACT 1 . Inductancia Inductancia : Inductancia .
(Filtro interno estandar) Estandar externa externa Filtro externo externa Filtro externo
ACT 2 2 Inductancia Inductancia . Inductancia :
(G Fiteie e Emek) Estandar O T Filtro externo O Filtro externo
Filtro interno | Filtro interno | Filtro interno | Filtro interno | Filtro interno
ACT 3 o Inductancia | o Inductancia | + Inductancia | + Inductancia | + Inductancia | Filtro externo
externa externa externa externa externa
: : Filtro externo
ACT 4 Inductancia Inductancia Filtro externo | Filtro externo | Filtro externo | + Inductancia
externa externa
externa
. . Filtro externo
ACT 5 Inductancia Inductancia Filtro externo | Filtro externo | Filtro externo | + Inductancia
externa externa
externa
Inductancia Inductancia - . . -
ACT 6 e e — Filtro externo | Filtro externo | Filtro externo | Filtro externo
Inductancia - - -
ACT 7 externa Filtro externo | Filtro externo | Filtro externo — —

* Mirar el manual de operacion

| tancia de linea

Linea de alimentacion

de energia

-

Filtro EMI

Linea de alimentacion

de energia
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La inductancia de linea debe instalarse
entre el punto de conexién de red y
el filtro EMI. Tanto la inductancia de
linea como el variador de frecuencia
deben ser instalados sobre una placa
metalica comln unida a tierra. Ambos
elementos deben ser conectados a la
placa a través de un amplio érea de
contacto de cobre.

Inductancia de linea

La forma mas sencilla de reducir los arménicos de alta frecuencia y potencia reactiva es
conectando una inductancia de linea en serie en el lado de alimentacién del variador de
frecuencia. Dependiendo del sistema, el consumo de potencia reactiva utilizando una
inductancia de linea, puede reducirse aproximadamente un 20%.

Este tipo de filtro aumenta la inductancia de la red. Se considera que una inductancia de
linea estéa correctamente dimensionada cuando soporta corrientes de cortocircuito entre
20y 40 veces la corriente nominal de salida del variador de frecuencia.

El variador de frecuencia cumple con las especificaciones necesarias para su conexion
a una red publica o industrial. Si la salida del transformador de red es < 500 kVA, la
instalacion de una inductancia de linea se hace necesaria solo si se indica especificamente
en el manual del variador de frecuencia. Otros convertidores pueden conectarse a la red
sin necesidad de una inductancia de linea si la impedancia relativa es > 1%. Si se desea
conectar mas de un variador de frecuencia se ha de utilizar como base la suma de las
corrientes nominales de salida de los convertidores.

Puesto que la experiencia ha demostrado que la potencia nominal de cortocircuito es
a menudo desconocida, Bonfiglioli recomienda el uso de inductancias con caidas de
tensiéon no superiores al 4%.

La tension relativa de cortocircuito equivalente a una caida de tensién de un 4%
representa el porcentaje en que la corriente es igual a las corrientes calculadas en caso
de corto circuito.

La gama Active cumple con la normativa europea basada en el estandar EN 60 555 sobre
armonicos de red, con el estandar IEEE 519 para Estados Unidos y Canada y otras normas
genéricas especificas de determinados paises.

Datos técnicos

Tensiones nominales
230V +/- 10%
400V +/- 10%
Frecuencias

50/60 Hz
uk (@ IN/50 Hz) 4%

Clase de aislamiento
T40/F

Temperatura ambiente
40°C

Proteccion clase
IPO0 / VBG4

Tipo de conexion
Terminales con contactos protegidos
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Inductancias de linea

Dimensiones

©
AN

Datos técnicos

e

Convertidor Bonfiglioli - combinacién con inductancias, 1x230V~

Bonfiglioli inverter Inductancia Corriente nominal Potencia disipada
[A] [w]

ACT 201-05 LCVS006 6 8.0

ACT 201-07 LCVS008 8 8.0

ACT 201-09 LCVS010 10 10.0

ACT 201-11 LCVS015 15 12,0

ACT 201-13 LCVS018 18 15.0

Datos técnicos de montaje

Inductancia Dimensiones Montaje Terminales conexion
a b c n, n, d

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kgl [mm] [Nm] PE
LCVS006 60 62 75 44 38 36 0.5 0.75-2.5 | 1.0-1.2 | 2.5mm?
LCVS008 60 67 75 44 43 36 0.6 0.75-2.5 | 1.0-1.2 | 2.5mm?
LCVS010 66 80 70 50 51 48 0.8 0.75-2.5 | 1.0-1.2 M4
LCVS015 78 78 80 56 49 48 1.1 0.75-4.0 | 1.5-1.8 M4
LCVS018 85 85 95 64 50 48 1.8 | 0.754.0| 1518 M4
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Inductancias de linea

Dimensiones
LCVTO004 ... LCVTO025 LCVTO034 ... LCVT250
el
PE
© U1|uU2|Vv1|Vv2(w1|w2 © Iﬁ
. @) . i @) @) (@)

nZ n1 nZ n1
a b a b
Datos técnicos Convertidor Bonfiglioli - combinacién con Inductancia, 3x230V~
Variador de frecuencia inductancia Corriente nominal Inductancia Potencia disipacion
[A] [mH] [w]
ACT 201-05
LCVT004 4 7.32 20
ACT 201-07
ACT 201-09 LCVT006 6 4.88 25
ACT 201-11 LCVT008 8 3.66 30
ACT 201-13 LCVT010 10 2.93 30
ACT 201-15 LCVTO015 15 1.95 45
ACT 201-18 LCVTO18 18 1.63 70
ACT 201-19 LCVT025 25 1.17 70
ACT 201-21
LCVT034 34 0.86 85
ACT 201-22
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Inductancias de linea

Datos técnicos Convertidor Bonfiglioli - combinaciones con Inductancia, 3x400V~
Variador de frecuencia i Corriente nominal Inductancia Potencia disipacion
[A] [mH] [w]
ACT 401-05
ACT 401-07
ACT 401-09 LCVT004 4 7.32 20
ACT 401-11
ACT 401-12
ACT 401-13 LCVT006 6 4.88 25
ACT 401-15 LCVT008 8 3.66 30
ACT 401-18 LCVTO010 10 2.93 30
ACT 401-19 LCVTO15 15 1.95 45
ACT 401-21 LCVT018 18 1.63 70
ACT 401-22 LCVT025 25 1.17 70
ACT 401-23 LCVT025 25 0.86 85
ACT 401-25 LCVTO034 34 0.86 85
ACT 401-27
ACT 40129 LCVTO050 50 0.59 100
ACT 401-31 LCVTO060 60 0.49 100
ACT 401-33 LCVTO75 75 0.37 110
ACT 401-35 LCVT090 90 0.33 120
ACT 401-37 LCVT115 115 0.25 140
ACT 401-39 LCVT135 135 0.22 180
ACT 401-43 LCVT160 160 0.18 180
ACT 401-45 LCVT180 180 0.16 185
ACT 401-47 LCVT210 210 0.14 200
ACT 401-49 LCVT250 250 0.12 210
Datos técnicos montaje
Inductancia Dimensiones Montaje Peso  Terminales conexion
a b c n, n, d

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [kgl [mm] [Nm] PE
LCVTO004 80 65 95 55 37 4 0,8 07525 | 1.0-1.2 | 4mm?
LCVT006 100 65 115 60 39 4 1,0 07525 | 1.0-1.2 | 4mm?
LCVT008 100 75 115 60 48 4 1,5 07525 | 1.0-1.2 | 4mm?
LCVTO10 100 75 115 60 48 4 1,5 |07525]| 1.0-1.2 | 4mm?
LCVTO15 125 85 135 100 55 5 30 |0754.0| 1518 | 4mm?
LCVTO018 155 90 135 130 57 8 40 |0754.0| 1518 | 4mm?
LCVT025 155 100 160 130 57 8 4,0 0.75-10 | 4.0-45 | 4mm?
LCVTO034 155 100 190 130 57 8 4,5 2.5-16 | 2.0-4.0 M5
LCVTO050 155 115 190 130 72 8 4,5 2.5-16 | 2.0-4.0 M5
LCVTO060 190 110 220 170 58 8 9,0 2.5-35 | 2.5-5.0 M5
LCVTO75 190 120 250 170 68 8 12 25-50 | 3.0-6.0 M6
LCVT090 190 130 250 170 78 8 12 2550 | 3.0-6.0 M6
LCVT115 210 140 270 180 82 8 14 25-50 | 3.0-6.0 M6
LCVT135 240 160 300 190 100 11 20 16-70 | 6.0-7.0 M8
LCVT160 240 160 310 190 100 11 20 50-95 | 6.0-120 | M8
LCVT180 240 175 320 190 106 1 22 50-95 | 6.0-120 | M8
LCVT210 240 200 335 190 121 1 26 95-150 [10.0-20.0| M8
LCVT250 240 210 350 190 126 1 28 95-150 [10.0-20.0| M8
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Filtro EMI

Debido a sus caracteristicas intrinsecas todos los
variadores de frecuencia generan tensiones de
alta frecuencia no deseadas que se conocen como
“interferencias”. Instalar filtros de red antiparasitarios
reduce estas interferencias.

La directiva de la Uniéon Europea basada en el
estandar EN EN61800-3 define los umbrales de
interferencia electromagnética para diferentes clases
de equipamientos.

Los variadores de frecuencia de la serie Active hasta 9.2
kW se pueden pedir con filtro EMI integrado conforme
a los requisitos de la norma para clase A (entornos
grupo 2).

Hay disponibles dos series diferenciadas de filtros de
interferencias electromagnéticas externos para las
tallas superiores de la gama Active y para instalaciones

que requieran conformidad con los requisitos mas
estrictos de instalaciones de clase B. Las dos series
difieren tanto en construccién, como en rango de
potencia.

El primer conjunto de filtros son para instalaciéon
en placa del armario eléctrico o “foot print” para
instalacion bajo el convertidor. Estan disponibles en
las tallas de 7 a 40 A (disponible para la gama de la
serie Active hasta la talla 4). La segunda serie de filtros
son el formato libro. Cubren todos los tamarios de la
gama Active Cube hasta los 130 A y estan disefiados
para ser instalados en el mismo panel que el variador
de frecuencia, junto a este.

Los filtros contra emisiones electromagnéticas de baja
corriente de dispersion para aplicaciones especificas,
estan disponibles bajo pedido.

Circuito basico

L1
L2
L3
PE
L1 p- - L1
L2 % L2
L3 T _— I * L3
w117 L1700
i

61
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Filtros EMI Formato Plano “Foot-Print”

Tension de alimentacion Tipo de conexion
3 x 480V~ +10% maximo Terminales de contacto protegidos
Corriente Nominal Anclajes metdlicos de sujecion lateral (s6lo hasta
SA ... 40A ACU 401- 18) Incluidos de serie.
Frecuencia Nota
50/60 Hz Estos filtros deben ser instalados entre la inductancia de
Temperatura de trabajo y almacenamiento lineayelvariadordefrecuencia.Elconvertidorconectado
-25°C ... +100 °C (clase climatica acc. de CEl al filtro EMI debe unirse a la placa base metalica del
25/100/21) cuadro eléctrico, esta se conectara a tierra mediante

. un cable lo mas corto posible y una seccion adecuada.
Tempe_ratura almblente La capacidad de sobrecarga es de 1,5 veces la corriente
Méximo +40°C nominal del variador de frecuencia durante 1 minuto,
Clase de proteccion cada 30 minutos.
IPOO

Corriente  Corriente Potencia
nominal de fuga disipada

Variador de frecuencia Filtro EMI

Size Type [A] [mA] [w] [kg]

ACT 201-05
ACT 201-07
ACT 201-09
1 ACT 401-05
ACT 401-07
ACT 401-09

FTV007B 8 5 10 15
ACT 401-11

ACT 201-11

ACT 401-12

2 ACT 401-13

ACT 401-15

ACT 401-18

ACT 401-19
3 ——| FTV018B 18 1.2 10 3.5
ACT 401-21

ACT 401-23
4 — FTV040B 40 1.2 10 3.5
ACT 401-25
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Filtros EMI Formato Plano “Foot-Print”

Dimensiones FTV007B

ENE
o
o

K
=1l
©-©Or
&)
)
G

L1
L2

Filtro EMI

[mm]

FTV007B 351 62 45 200+10 | 160+10 33 45£0.2 | 340+0.3 315 5.5 240x£0.2 | 280£0.2 7

Dimensiones FTV018B - FTV040B

A
s
() ®
el FH | ame
o~
D
4
< | o 4
M6
o _ @ 4
Y A
K C
B
Filtro EMI
[mm]
FTV018B 315 100 65 300 35 300 6.3 76 270

FTV040B 315 125 65 300 60 300 6.3 125 270
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Filtros EMI Formato Libro
Tension de alimentacion Longitud maxima de cables de motor:
3 x480 VAC ACU 401-01 a -15: 25 m clase B
Corriente nominal ACU 401-18 a -25: 50 m clase B
7A...130 A ACU 401-27 a -39: 10 m clase B, 100 m clase A grupo 1
. ACU 401-43 a -49: 10 m clase B, 100 m clase A grupo 1
Frecuencia
hasta 60 Hz Nota

. . Capacidad de sobrecarga es 4 veces la corriente
Tempsratura d? trabajo y alrn.acenam|ento nominal del interruptor de linea; 1,5 veces la corriente
-25°C... +80 °C (clase climatica acc. de CEI 25/80/21) nominal del variador de frecuencia durante 1 minuto,
Tipo de proteccién una vez por hora. .

IP20

Corriente  Corriente Potencia
nominal de fuga disipada

Variador de frecuencia Filtro EMI

Size Type [A] [mA] [wi [kgl
ACT 201-05

ACT 201-07

ACT 201-09

1 ACT 401-05
ACT 401-07

ACT 401-09 FTVOO7A 7 3.8 0.5

ACT 401-11

ACT 201-11

ACT 401-12

ACT 401-13

2 ACT 401-15
ACT 201-13

ACT 201-15

ACT 401-18 FTVO16A 16 6.1 0.8

ACT 401-19

ACT 401-21

3 ACT 201-18
ACT 201-19

ACT 401-22

ACT 201-21

ACT 401-23

ACT 401-25

ACT 201-22

ACT 401-27 FTVO55A 55 25.9 2.0

5 ACT 401-29
ACT 401-31 FTVO75A 75 32.2 2.7

ACT 401-33

ACT 401-35

ACT 401-37

ACT 401-39

ACT 401-43 FTV150 150 88

ACT 401-45 FTV180 180 150

ACT 401-47 FTV210 210

ACT 401-49 FTV250 250

33

FTVO030A 30 11.8 1.2

FTV100A 100 345 4.3

FTV130A 130 43.1 4.5

6.0

180 12.4
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Filtros EMI Formato Libro

Dimensiones FTV0O07A ... FTV180A

D oy

E IIDDD[J

T
A LK,
B
L.'j: ju.
. : ]
Filtro EMI
[mm]
FTVO07A 190 40 70 160 180 20 4.5 1 22 M5 20 29.5
FTVO16A 250 45 70 220 235 25 5.4 1 22 M5 22.5 29.5
FTVO030A 270 50 85 240 255 30 5.4 1 25 M5 25 39.5
FTVO55A 250 85 90 220 235 60 5.4 1 39 M6 42.5 26.5
FTVO075A 270 80 135 240 255 60 6.5 1.5 39 M6 40 70.5
FTV100A 270 90 150 240 255 65 6.5 1.5 45 M10 45 64
FTV130A 270 90 150 240 255 65 6.5 1.5 45 M10 45 64
FTV180A 380 120 170 350 365 102 6.5 1.5 49.5 M10 60 47
Dimensiones FTV250A
A ‘ B
K1 K1
[} [} )
@ [©]

=
]
5 o«
@ @\M o 5
J ] H K2
— . —
= =
«H HE

Filtro EMI

FTV250A ‘ 482 ‘ 140 ‘ 140 ‘ 380 ‘ 168 ‘ 155 ‘ 6.5 ‘ 1.5 ‘ 62 ‘ 100 ‘ 120 ‘ 40 ‘ 50
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Resistencias de Frenado

Cuando se baja la velocidad del motor controlado por el variador de frecuencia, el motor % L 9
actia como un generador, devolviendo energia a través del convertidor. Como resultado, .

la tension del circuito intermedio del variador de frecuencia aumenta. Cuando el valor de
esta tension supera un valor especifico la energia sobrante debe ser evacuada a través de un
sistema externo de frenado para evitar fallos en el equipo. Las resistencias de frenado estan
disefiadas para absorber esta energia y evacuarla en forma de calor. El uso de resistencias de
frenado permite a los variadores de frecuencia cumplir con las necesidades de ciclos de trabajo
mas exigentes, por ejemplo: los ciclos que requieren frenadas continuas, frenadas de larga
duracién o con grandes inercias y frenadas bruscas (servo accionamientos).

Bonfiglioli Vectron ofrece una amplia gama de resistencias de frenado con grado de proteccién
IP20: “La serie BR".

La serie BR ha sido disefiada para su montaje en panel.

En su mayoria incorporan proteccion térmica.

Los modelos de la serie BR han sido probadas exclusivamente con variadores de frecuencia
Bonfiglioli, por lo tanto pueden ser usadas conjuntamente con todas nuestras gamas de
convertidores: Active, Active Cube, AgilE, Synthesis, Synplus, y VCB.

-

Diagrama de conexion

Motor
Em e m o — - ] ___.
| + Ug ;

sSkic

R, =resistencia de frenado externa
Bch = chopper de frenado integrado
en toda la gama Active

Terminales de conexién

Los terminales R, y R, de la resistencia de frenado se localizan en el conector X2 del Active
que corresponde a la salida de potencia. El acceso a estos terminales en las tallas 1y 2 se hace
mas sencillo gracias a que incorpora regletas enchufables. Consultar el manual suministrado
con el variador de frecuencia para mas detalles sobre materiales y métodos de conexion.

Variador de frecuencia Variador de frecuencia
(de 0.25 a 4.0 kw) (de 5.5 a 132 kW)
X2 regleta de terminales X2 regleta de terminales
Roy | Rep U|v|w|@| |u|v|w Ry, Rb2@|
R, R,
R,, E=3°R, R,, ©E=—=©°R,
=N 1
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Resistencias de Frenado

Tablas de combinaciones recomendadas
En esta tabla se muestran las combinaciones

recomendadas para cada modelo de la gama de
variadores de frecuencia de la serie Active, y la
correspondencia especifica para ciclos duros de trabajo

sobre la base de la potencia nominal del convertidor
de frecuencia. Péngase en contacto con su centro
MDS de Bonfiglioli mas cercano para aplicaciones con
ciclos de frenado particularmente duros o si necesita
personalizar algin producto.

67

Serie Active Modelo resistencia Vf:\lc?r Potenci_a Ciclo_duro a pote_ncia
de frenado resistivo nom. continua nominal convertidor

kw Ohm [wi]
ACT 201-05 0.55 SPBO16490 230 250W 29%
ACT 201-07 0.75 SPBO16491 160 250W 21%
ACT 201-09 1.1 SPBO16492 115 250W 15%
ACT 201-11 1.5 SPBO16493 75 250W 29%
ACT 201-12 2.2 SPBO16494 55 250W 20%
ACT 201-15 3 SPBO16495 37 250W 14%
ACT 201-18 4 SPB022182 24 600W 17%
ACT 201-19 5.5 SPB022182 24 600W 12%
ACT 201-21 7.5 SPB0O22183 12 1000W 18%
ACT 201-22 9.2 SPB022183 12 1000W 14%
ACT 401-05 0.55 SPBO16496 930 250W 39%
ACT 401-07 0.75 SPBO16497 634 250W 28%
ACT 401-09 1.1 SPBO16498 462 250W 19%
ACT 401-11 1.5 SPBO16499 300 250W 14%
ACT 401-12 1.85 SPBO16499 300 250W 25%
ACT 401-13 2.2 SPBO16500 220 250W 21%
ACT 401-15 3 SPBO16501 148 250W 16%
ACT 401-18 4 SPBO16502 106 600W 17%
ACT 401-19 5.5 SPBO16503 80 600W 24%
ACT 401-21 7.5 SPBO16504 58 1000W 18%
ACT 401-22 9.2 SPBO16505 48 1200W 14%
ACT 401-23 1 SPBO16505 48 1200W 18%
ACT 401-25 15 SPBO16506 32 2200W 13%
ACT 401-27 18.5 SPBO16507 24 2200W 22%
ACT 401-29 22 SPBO21074 16 2200W 18%
ACT 401-31 30 SPB021079 16 4500W 13%
ACT 401-33 37 SPB021075 7.5 4500W 22%
ACT 401-35 45 SPB021075 7.5 4500W 18%
ACT 401-37 55 SPB0O21080 7.5 9000W 15%
ACT 401-39 65 SPB021080 7.5 9000W 12%
ACT 401-43 75 SPB021080 7.5 9000W 1%
ACT 401-45 90 SPBO17400 3.75 9000W 18%
ACT 401-47 110 SPB022181 3.75 18000W 15%
ACT 401-49 132 SPB022181 3.75 18000W 12%

Para mds informacion consultar el catdlogo de resistencias de frenado.
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Industrial

Compartimos con ustedes
el valor de nuestro trabajo.

Desarrollar soluciones eficaces y personalizadas
para la mayoria de las diferentes areas de aplicacion
es una parte clave de nuestro trabajo. Esto se realiza
a través de una estrecha colaboracién con nuestros
clientes, escuchando y trabajando conjuntamente
para mejorar continuamente nuestras prestaciones.

Queremos garantizar el mejor servicio antes,
durante y después de la venta de nuestros productos,
poniendo a disposicion de nuestros clientes los todos
conocimientos técnicos, experiencia, tecnologia y
ultimas novedades en comunicaciones.

Todo de acuerdo a las mas estrictas normas de
calidad y seguridad, certificados por siete diferentes
instituciones reconocidas internacionalmente.

Creemos en la innovacién, destinando a la
investigacion y desarrollo mas de 100 empleados,
5 centros de investigacion, importantes
colaboraciones con prestigiosas universidades en
todo el mundo.

Cada vez mas, nuestro trabajo nos lleva a conocer
nuevas culturas, las cuales nos merecen el maximo
respeto y con quienes compartimos la vision del
desarrollo sostenible, basado en las energias
renovables. Este es el compromiso que nos une y
nos empuja, ahoray en el futuro, como un socio de
confianza reconocido a nivel mundial.



Filiales y Centros productivos

Nuestras filiales

O O O O O O O O

Bonfiglioli Bonfiglioli Bonfiglioli Bonfiglioli
Canada Francia Reino Unido Alemania

Bonfiglioli Bonfiglioli

Bonfiglioli Bonfiglioli
Austria Italia

Turquia China

Bonfiglioli Bonfiglioli Tecnotrans Bonfiglioli Bonfiglioli Bonfiglioli
[VEY. Brasil

Bonfiglioli Sudafrica India Sur este Asiati
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Bonfiglioli es su socio

para la transmision y el control
de potencia en el mundo.

La satisfaccion del cliente ha sido siempre un valor
fundamental para Bonfiglioli. Para ello contamos
con una red de filiales que operan en 17 paises en
los 5 continentes.

Cada una de las filiales esta a su disposicion para
ofrecerle un servicio preventa y posventa eficiente
y cercano, gracias a centros de soporte, montaje y
almacén locales.

Ademas de las filiales directas, Bonfiglioli pone a su
disposicion una red de distribuidores autorizados
para garantizar un servicio impecable de venta
y asistencia, y ofrecer asi a todo el mundo la
posibilidad de adquirir productos Bonfiglioli.

El programa BEST (Bonfiglioli Excellence Service
Team) es una de las organizaciones mas modernas
de ventas en el mercado para la transmisién de
potencia.

Nuestros distribuidores BEST se aprovechan nuestros
sistemas de montaje y almacenes locales, nuestros
cursos y conocimientos y nuestras actividades
promocionales.

Asi la empresa y distribuidores cooperan desde
la fase de montaje y estudio de aplicaciones, en
un proceso de intercambio de conocimientos,
tecnologias e informacion del mercado.
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Red mundial Bonfiglioli.

Bonfiglioli Australia

2, Cox Place Glendenning NSW 2761

Locked Bag 1000 Plumpton NSW 2761

Tel. (+ 61) 28811 8000 - Fax (+ 61) 2 9675 6605
www.bonfiglioli.com.au - sales@bonfiglioli.com.au

Bonfiglioli Brasil

Travessa Claudio Armando 171

Bloco 3 - CEP 09861-730 - Bairro Assun¢do

Sao Bernardo do Campo - Sdo Paulo

Tel. (+55) 11 4344 2323 - Fax (+55) 11 4344 2322
www.bonfigliolidobrasil.com.br
bonfigliolidobrasil@bonfiglioli.com

Bonfiglioli Canada

2-7941 Jane Street - Concord, Ontario L4K 4L6
Tel. (+1) 905 7384466 - Fax (+1) 905 7389833
www.bonfigliolicanada.com
sales@bonfigliolicanada.com

Bonfiglioli China

Unit D, 8th Floor, Building D, BenQ Plaza, No.207
Songhong Road, Shanghai 200335

Tel. (+86) 21 60391118 - Fax (+86) 59702957
www.bonfiglioli.cn - bdssales@bonfiglioli.com

Bonfiglioli Deutschland

Industrial, Mobile, Wind

Sperberweg 12 - 41468 Neuss

Tel. +49 (0) 2131 2988 0 - Fax +49 (0) 2131 2988 100
www.bonfiglioli.de - info@bonfiglioli.de
Industrial, Photovoltaic

Europark Fichtenhain B6 - 47807 Krefeld

Tel. +49 (0) 2151 8396 0 - Fax +49 (0) 2151 8396 999
info@vectron.net

Bonfiglioli Espana

Industrial, Mobile, Wind

Tecnotrans Bonfiglioli S.A.

Pol. Ind. Zona Franca sector C, calle F, n°6

08040 Barcelona

Tel. (+34) 93 4478400 - Fax (+34) 93 3360402
www.tecnotrans.com - tecnotrans.info@bonfiglioli.com
Photovoltaic

Bonfiglioli Renewable Power Conversion Spain, SL
Ribera del Loira, 46 - Edificio 2 - 28042 Madrid
Tel. (+34) 91 5030125 - Fax (+34) 91 5030099
pvspain@bonfiglioli.com

Bonfiglioli France

14 Rue Eugéne Pottier

Zone Industrielle de Moimont Il - 95670 Marly la Ville
Tel. (+33) 1 34474510 - Fax (+33) 1 34688800
www.bonfiglioli.fr - fr01.btf@bonfiglioli.com

Bonfiglioli India

Industrial

Bonfiglioli Transmission PVT Itd.

Survey No. 528, Perambakkam High Road
Mannur Village - Sriperumbudur Taluk 602105
www.bonfiglioli.in - info@bonfiglioli.com
Mobile, Wind

Bonfiglioli Transmission PVT Itd.

PLOT AC7-AC11 Sidco Industrial Estate
Thirumudivakkam - Chennai 600 044

Tel. +91(0) 44 24781035 - 24781036 - 24781037
Fax +91(0) 44 24780091 - 24781904
www.bonfiglioli.in - bonfig@vsnl.com
Photovoltaic

Bonfiglioli Renewable Power Conversion India (P) Ltd
No. 543, 14th Cross, 4th Phase,

Peenya Industrial Area, Bangalore - 560 058
Tel. +91 80 2836 1014/15 - Fax +91 80 2836 1016
www.bonfiglioli.in - brpci@bonfiglioli.com

Bonfiglioli Italia

Industrial

Via Sandro Pertini lotto 7b - 20080 Carpiano (Milano)
Tel. (+39) 02 985081 - Fax (+39) 02 985085817
www.bonfiglioli.it
customerservice.italia@bonfiglioli.it

Industrial

Via F. Zeni 8 - 38068 Rovereto (Trento)

Tel. (+39) 0464 443435/36 - Fax (+39) 0464 443439
www.bonfiglioli.it

bmrorders@bonfiglioli.com

Bonfiglioli New Zealand

88 Hastie Avenue, Mangere Bridge, Auckland
2022, New Zealand - PO Box 11795, Ellerslie
Tel. (+64) 09 634 6441 - Fax (+64) 09 634 6445
www.bonfiglioli.co.nz
npollington@bonfiglioli.com.au

Bonfiglioli Osterreich

Molkereistr 4 - A-2700 Wiener Neustadt

Tel. (+43) 02622 22400 - Fax (+43) 02622 22386
www.bonfiglioli.at - info@bonfiglioli.at

Bonfiglioli South East Asia

24 Pioneer Crescent #02-08

West Park Bizcentral - Singapore, 628557
Tel. (+65) 6268 9869 - Fax. (+65) 6268 9179
www.bonfiglioli.com
sales@bonfiglioli.com.sg

Bonfiglioli South Africa

55 Galaxy Avenue,

Linbro Business Park - Sandton

Tel. (+27) 11 608 2030 OR - Fax (+27) 11 608 2631
www.bonfiglioli.co.za
bonfigsales@bonfiglioli.co.za

Bonfiglioli Tiirkiye

Ataturk Organize Sanayi Bolgesi,
10044 Sk. No. 9, 35620 Cigli - Izmir
Tel. +90 (0) 232 328 22 77 (pbx)
Fax +90 (0) 232 328 04 14
www.bonfiglioli.com.tr
info@bonfiglioli.com.tr

Bonfiglioli United Kingdom

Industrial, Photovoltaic

Unit 7, Colemeadow Road

North Moons Moat - Redditch,
Worcestershire B98 9PB

Tel. (+44) 1527 65022 - Fax (+44) 1527 61995
www.bonfiglioli.com
uksales@bonfiglioli.com

Mobile, Wind

3 - 7 Grosvenor Grange, Woolston
Warrington - Cheshire WA1 4SF

Tel. (+44) 1925 852667 - Fax (+44) 1925 852668
www.bonfiglioli.co.uk
salesmobile@bonfiglioli.com

Bonfiglioli USA

3541 Hargrave Drive Hebron, Kentucky 41048
Tel. (+1) 859 334 3333 - Fax (+1) 859 334 8888
www.bonfiglioliusa.com

Bonfiglioli Vietnam

Lot C-9D-CN My Phuoc Industrial Park 3

Ben Cat - Binh Duong Province

Tel. (+84) 650 3577411 - Fax (+84) 650 3577422
www.bonfiglioli.vn - salesvn@bonfiglioli.com
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Forever Forward

Desde 1956 Bonfiglioli disefia y desarrolla

soluciones innovadoras y fiables para

el control y la transmisiéon de potencia en la industria,
las maquinas de obra publica y las energias renovables.

Tecnotrans Bonfiglioli S.A.

Pol. Ind. Zona Franca sector C, calle F, n°6

08040 Barcelona

Tel. (+34) 93 4478400 ¢ Fax (+34) 93 3360402
www.tecnotrans.com e tecnotrans.info@bonfiglioli.com
www.bonfiglioli.com
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