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Kapitel 0 Vorwort

Lesen Sie diese Anleitung sorgfaltig durch, bevor Sie den Umrichter in Betrieb nehmen, um die
Funktionen des Produktes in vollem Umfange und bei maximaler Sicherheit zu nutzen. Sollten
sich Fragen beziglich des Produkts ergeben, die nicht mit Hilfe dieses Handbuchs beantwortet
werden kénnen, zdgern Sie nicht, unseren technischen Service oder unser Verkaufsbliro zu
kontaktieren. Dort wird man lhnen gerne weiterhelfen.

¥ Sicherheitshinweise

Der Frequenzumrichter ist ein elektrisches Produkt. Zu lhrer Sicherheit sind die
Sicherheitsvorkehrungen in dieser Bedienungsanleitung durch die Symbole ,Gefahr” und ,Vorsicht*
dargestellt. Befolgen Sie diese Hinweise zur Handhabung, Installation, zum Betrieb und zur Prifung
des Frequenzumrichters, um ein Hochstmalf3 an Sicherheit zu gewéhrleisten.

Es besteht Gefahr fir das Leben und die Gesundheit des Anwenders, wenn

M Gefahr entsprechende VorsichtsmalRhahmen nicht getroffen werden.

Hinweis auf moglichen Beschadigungen des Gerats, anderer Sachwerte sowie
A Vorsicht |gefahrliche Zustande, wenn die entsprechenden Sicherheitsmaf3nahmen nicht
getroffen werden.

Y| Gefahr

» Gefahr von Stromschlagen. Die Zwischenkreiskondensatoren fiilhren nach dem
Ausschalten fir ca. 5 weitere Minuten eine gefahrlich hohe Spannung. In dieser Zeit darf der
Frequenzumrichter nicht getdffnet werden.

» Schalten Sie die Netzspannung ab, bevor Sie den Frequenzumrichter verdrahten. Prifen
Sie keine Bauteile oder Signale, solange der Frequenzumrichter in Betrieb ist.

> Nehmen keine Anderung an der Hardware des Frequenzumrichters vor.

» Verandern Sie keine internen Leitungen, Schaltkreise oder Bauteile.

» Schlie3en Sie die Erde vorschriftsmafig an die dafur vorgesehene Erdungsklemme an.

A Vorsicht

» Fihren Sie an den Bauteilen des Frequenzumrichters keine Spannungsprifung durch, da
durch die hohe Spannung Halbleiterelemente zerstort werden kdonnten.

» SchlieRen Sie die Klemmen U, V und W des Frequenzumrichters niemals an eine
Wechselspannungsversorgung an.

» Beruhren Sie nicht die Hauptplatine des Frequenzumrichters, da die CMOS-ICs auf der
Platine durch statische Aufladungen zerstért werden kénnen.




@ Bonfiglioli

Vectron

Kapitel 1 Sicherheitshinweise

1.1 Vor dem Einschalten

Y| Gefahr

>

Die Klemmen L1(L), L3(N) dienen zum Anschluss an ein einphasiges, die Klemmen L1(L), L2, L3(N)
zum Anschluss an ein dreiphasiges Netz. Sie durfen nicht mit den Ausgangsklemmen U, V und
W verwechselt werden, da der Frequenzumrichter ansonsten zerstdrt werden kann.

Achten Sie auf korrekten Anschluss des Leistungskreises.

A Vorsicht

>

Die Netzspannung muss mit der Anschlussspannung des Frequenzumrichters Ubereinstimmen
(siehe Typenschild).

Tragen Sie den Frequenzumrichter nicht an der Frontabdeckung. Die Frontabdeckung kann
sich I6sen und der Frequenzumrichter herunterfallen. Tragen Sie den Frequenzumrichter am
Kuhlkdrper. Eine falsche Handhabung beim Transport kann zu Schaden am Frequenzumrichter
oder zu Personenschaden fuhren.

Montieren Sie den Frequenzumrichter nur auf feuerfesten Materialien wie Metall. Bei einer
Montage auf nicht feuerfesten Materialien besteht Brandgefahr.

Wird der Frequenzumrichter in einem Schaltschrank montiert, ergreifen Sie Mal3Bhahmen zur
Kihlung, so dass die Temperatur kleiner als 50 °C bleibt. Bei einer htheren Temperatur
besteht Brandgefahr.

Schalten Sie die Netzspannung aus, bevor Sie den Anschluss eines dezentralen Bedienfeldes
I6sen, um Schaden am Frequenzumrichter oder Bedienfeld zu vermeiden.

A Warnung

>

Der Frequenzumrichter erflllt die Anforderungen der Normen EN 61800-3 und EN 61800-5-1.
In einem Wohnumfeld kann dieses Produkt hochfrequente Stérungen verursachen. Im diesem
Fall sind vom Anwender geeignete Gegenmalf3nahmen zu ergreifen.

A Vorsicht

>

Die Handhabung des Frequenzumrichters/Systems durch nicht qualifiziertes Personal oder
Fehler durch Nichtbeachtung der Warnhinweise kénnen schwerwiegende Personen oder
Materialschaden zur Folge haben. Nur Personal, das speziell in den Punkten
Systemkonfiguration, Installation, Inbetriebnahme und Betrieb des Frequenzumrichters
geschult ist, darf Arbeiten am Gerat/System durchfiihren.

Die Netzversorgung muss mit dem Frequenzumrichter fest verdrahtet werden.
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A Vorsicht

Die Steuerklemmen erfullen die Norm EN61800-5-1 (Systemspannung 300 V,
Uberspannungskategorie 3).

» Um einen sicheren Betrieb im Sinne der Norm EN61800-5-1 zu gewahrleisten, muss die
Beruhrbarkeit der Steuerklemmen wahrend des Betriebes ausgeschlossen sein.

1.2 Beim Einschalten

Y| Gefahr

Bei einem kurzzeitigen Netzausfall von mehr als 2 Sekunden reicht die im Frequenzumrichter
gespeicherte Energie nicht mehr zur Versorgung des Steuerkreises aus. Das Betriebsverhalten nach
dem Wiederherstellen der Netzversorgung hangt daher von der Einstellung der folgenden Parameter
ab:

— Betriebsparameter 00-02 oder 00-03 Vollstéandiger Parametersatz (F_10 im vereinfachten

Parametersatz).
— Direkter Wiederanlauf nach dem Einschalten Parameter 07-04 im vollstdndigen Parametersatz

(F_28 im vereinfachten Parametersatz).
Hinweis: der Startbetrieb ist von den folgenden Parametern unabhangig 07-00/07-01/07-02 im
vollstdndigen Parametersatz (F_23 und F_24 im vereinfachten Parametersatz).

H Gefahr: Direkter Wiederanlauf nach dem Einschalten.

Ist der direkte Wiederanlauf nach dem Einschalten angewéhlt und der externe FWD/REV-Schalter
geschlossen, lauft der Frequenzumrichter an.

Y| Gefahr

Stellen Sie vor der Anwendung sicher, dass Sie alle Risiken und sicherheitsrelevanten Aspekte
Uberdacht haben.

Ist der Wiederanlauf nach einem Netzausfall freigegeben und der Netzausfall ist kurz, arbeitet der
Steuerkreis weiterhin mit der gespeicherten Energie, und bei Wiederherstellung der Netzversorgung
startet der Frequenzumrichter entsprechend den Einstellungen der Parameter 07-00 & 7-01 im
vollstandigen Parametersatz (F_23 im vereinfachten Parametersatz).

1.3 Vor dem Betrieb

A Vorsicht

» Stellen Sie sicher, dass der Typ und die Leistung des Frequenzumrichters mit der
Einstellung in Parameter 13-00 Ubereinstimmen.

Hinweis: Beim Einschalten der Spannungsversorgung blinkt der in Parameter 01-01 eingestellte

Wert fur 2 s.
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1.4 Wahrend des Betriebs

Y| Gefahr

» Wahrend des Betriebs darf der Motor weder angeschlossen werden noch darf der Anschluss
gelost werden. Dieses kann zum Ausfall oder zur Zerstérung des Frequenzumrichters fuhren.

M Gefahr
» Nehmen Sie die Frontabdeckung niemals ab, solange die Spannungsversorgung eingeschaltet
ist.

» Ist der automatische Wiederanlauf aktiviert, lauft der Motor nach einem Stopp automatisch
wieder an. Im Bereich des Antriebs und der dazugehérenden Peripherie ist daher aulierste
Vorsicht geboten.

» Die Arbeitsweise des Stopp-Schalters unterscheidet sich von der des NOT-HALT-Schalters.
Der Stopp-Schalter muss zur Ausfiihrung seiner Funktion aktiviert, der NOT-HALT-Schalter
deaktiviert werden.

AVorsicht

» Berlhren Sie keine Hitze abgebenden Komponenten wie Kihlkdrper oder Bremswiderstande.

» Der Frequenzumrichter kann den Motor von einer niedrigen bis zu einer hohen Drehzahl
steuern. Stellen Sie sicher, dass die Drehzahlen sich im zuldssigen Bereich des Motors und der
Maschine befinden.

» Beachten Sie die Einstellungen zur Bremseinheit.

» Prufen Sie im Betrieb keine Signale an Bauteilen auf der Platine des Frequenzumrichters.

Gefahr von Stromschlagen. Die Zwischenkreiskondensatoren fiihren nach dem Ausschalten fir ca.
5 weitere Minuten eine gefahrlich hohe Spannung. In dieser Zeit darf am Frequenzumrichter nicht
gearbeitet werden.

AVorsicht

» Der Frequenzumrichter darf bei Umgebungstemperaturen von -10 40 °C und einer relativen
Luftfeuchtigkeit von 95 % eingesetzt werden.

Y| Gefahr

» Stellen Sie sicher, dass die Spannungsversorgung ausgeschaltet ist, bevor Sie Baugruppen
entfernen oder Komponenten prifen.
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1.5 Entsorgung des Frequenzumrichters

AVorsicht

» Falls ein Gerat entsorgt werden muss, ist es wie Industrieabfall zu behandeln. Beachten Sie
dabei die lokalen Bestimmungen.

Die Kondensatoren des Hauptkreises und der gedruckten Platinen gelten als Sondermiill und dirfen
nicht verbrannt werden.

Das Kunststoffgehduse und andere Teile des Frequenzumrichters, wie die Frontabdeckung kdnnen
beim Verbrennen giftige Gase abgeben.

AulRerbetriebnahme
Am Ende der Produktlebensdauer muss der Benutzer/Betreiber das Gerét aulRer Betrieb setzen.

Anforderungen zur Entsorgung gemalf europaischer WEEE-Richtlinie

Das Produkt ist mit dem nachstehenden WEEE-Symbol gekennzeichnet.

Dieses Produkt darf nicht mit dem Hausmill entsorgt werden. Benutzer, die fir die Entsorgung
verantwortlich sind, mussen sicherstellen, dass die Entsorgung, soweit erforderlich, gemaR den
Bestimmungen der Européischen Richtlinie 2012/19/EU sowie geltenden nationalen
Umsetzungsregeln erfolgt. Entsorgung des Produkts auch gemafl weiteren im Land geltenden
Bestimmungen durchfiihren.

hi¢
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Series -
sS2U

Kapitel 2 Geratebezeichnung
2.1 Modellbezeichnung

S2U 230 SO03F

—

230: 200-240V <

—p Noise Filter :

F : Built-in
» Power:
02 0.20 KW
03 0.37 KW
o7 0.75 KW
11 1.5 KW
Power supply : 13 22 KW
S : Single phase
2.2 Standardmodelle
Modellbezeichnun | Netzspannun Netzfrequen (HP | (KW Variante - EM?-FlIter
g g (Vac) z ) ) NP | PN | integrier | ohn
(Hz) N P t e
I2DU230S-02 F 0.25 | 0.2 © ©
12DU230S-03 F 20013'2‘;0‘, 0.5 | 0.4 o o
I12DU230S-07 F +10%/- 50/60Hz 1 0.75 © ©
I2DU230S-11 F 15% 2 1.5 © ©
I2DU230S-13 F 3 2.2 © @]

Passend fir Versorgungsnetze mit einem symmetrischen Strom von nicht mehr als 5000 A RMS.

10
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Kapitel 3 Umgebung & Montage

3.1 Umgebung

Der Aufstellort hat gro3en Einfluss auf den fehlerfreien Betrieb und die Lebensdauer des
Frequenzumrichters. Installieren Sie den Frequenzumrichter daher in einer Umgebung, die den
folgenden Werten entspricht:

Schutzart IP20, NEMA/UL Open Type

Umgebungstemperatur -10~40 °C (-10~50 °C mit Ventilator)

Halten Sie fir einen einwandfreien Betrieb die erforderlichen Mindestabstande
ein, wenn Sie die Frequenzumrichter in einem Schaltschrank montieren, und
sorgen Sie fiir die notwenige Kiihlung.

Lagertemperatur -20~60 °C

Relative Luftfeuchtigkeit | Max. 95 % (ohne Betauung).
Verhindern Sie Eisbildung im Gerat.
Vibrationsfestigkeit 1g (9,8 m/s2)  bis 20 Hz.

0,6 g (5,88 m/s2) von 20 Hz bis 50 Hz

Aufstellort

Wahlen Sie den Aufstellort so, dass keine Umweltbedingungen auf den Frequenzumrichter einwirken,
die den Betrieb beeintrachtigen kénnen. Der Frequenzumrichter darf niemals unter den folgenden
Bedingungen montiert oder betrieben werden:

— Direkte Sonneneinstrahlung, Regen oder Feuchtigkeit

— Olnebel oder Salze

— Staub, Stofffasern, kleine Metallspane, aggressive Fliissigkeiten und Gase
— Elektromagnetische Stérungen z. B. von SchweiBanlagen.

— Radioaktive und leicht entflammbare Stoffe

— Starke Vibrationen von Maschinen wie Pressen oder Stanzmaschinen

— Verwenden Sie wenn nétig vibrationsmindernde Befestigungsoptionen.

Anzugsmomente fiir die Klemmenschrauben

Tabelle 3-1

AWG mm?2 kgf.cm |Ibf.in [Nm |AWG mm?2 kgf.cm |Ibf.in [Nm
Baugrofe 1 14 12,15 (1,37
Baugrofie 2 22~10 |0,34~6 12,24 10,62 |1,2 |24~12 |0,25~4 4,08 (3,54 (0,4

11
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3.2 Montage
3.2.1 Montagearten

BaugrofBe 1: Montage auf eine ebene Oberflache.

Schraube: M4

Montage auf einer DIN-Tragschiene:
Der Montagesatz fur DIN-Tragschienen enthélt eine Kunststoff und eine Metall-Adapterplatte.

Arbeitsschritte zur Montage:

Befestigen Sie die Metall-Adapterplatte mit den mitgelieferten Schrauben auf der Ruckseite des
Frequenzumrichters.

Befestigen Sie den Kunststoff-Tragschienenadapter an der Metall-Adapterplatte.

Dricken Sie dazu den Kunststoff-Tragschienenadapter auf die Metall-Adapterplatte, bis die
Verriegelung einrastet.

Arbeitsschritte zur Demontage:Betéatigen Sie die Verriegelung.

Entfernen Sie den Kunststoff-Tragschienenadapter.

Losen Sie die Schrauben an der Metall-Adapterplatte und entfernen Sie die Platte.

Montage:-
1. Metall-Adapterplatte| -t 1. Metall-Adapterplate Iy -
3. Schrauben “ .f/,.----":;: + 3. Schrauben “ "
2. Plastik-Adapter, ' .. @ 2 PlastikAdapter, = &
D250, O i e
;(-\f‘ » ’ \ o, *
Verriegelung 2 “ Verriegelung
Hinweis:

JN5-DIN-LO1 (Teilenummer des Montagesatzes fur DIN-Tragschienen, Baugrof3e 1) enthalt die Teile
1. Metall-Adapterplatte

2. Kunststoff-Tragschienenadapter

3. Senkkopfschraube: M3x6

12
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BaugroBe 2: Montage auf eine ebene Oberflache

Schraube: M4

Montage auf einer DIN-Tragschiene:
Der Montagesatz fur DIN-Tragschienen enthélt eine Kunststoff-Adapterplatte zur Anbringung an die
Frequenzumrichter-Riickseite (siehe Abbildung unten):

Demontage:

Kunststoff-Adapterplatte ‘ |

1o |

. L
e > l}'— Verrriegelung Ty a-:};}
-lf* . &+ .__5_ U "’.____-.' 3

Mittlere Verriegelung

13
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Folgende Abbildung zeigt die DIN-Tragschienen-Montage und -Demontage. Verwenden Sie eine 35-
mm-DIN-Tragschiene.

Montage Demontage

Kunststoff-Adapterplatte
JN5-DIN-LO2 (Teilenummer des Montagesatzes fur DIN-Tragschienen, BaugroRe 2)

3.2.2 Montageabstand

Halten Sie die aufgeflihrten Mindestabstande fir eine gute Luftzirkulation zur Kiihlung ein. Montieren
Sie den Frequenzumrichter auf Materialien, die eine gute Warmeabfuhr gewéhrleisten.

Montage eines einzelnen Frequenzumrichters
Montieren Sie den Frequenzumrichter fir eine effektive Kiihlung vertikal.

Groflel & 2

Ventilator T T T Ventilator T T T
12cm$ St \j
Schaltschrank

el 1A

@.

1o

T

D —
]

IET
T
T
3
3

5cm | 5em

i
L
T

—>

— ¥

Seitenansicht

Vorderansicht
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Mehrere Frequenzumrichter nebeneinander
Halten Sie die notwendigen Mindestabstande ein und fuhren Sie die erzeugte Wéarme durch einen
Kihlventilator ab.

Schaltschrank

3.2.3 Leistungskurve

Das folgende Diagramm zeigt den jeweils zuldssigen Ausgangsstrom in Abh&ngigkeit von der
Taktfrequenz fur die Betriebstemperaturen 40 °C und 50 °C.

Nennstrom (In)
100% p=—=——mp=— I R

90% ~
80% pm =t

70%

60%

50%

2 4 6 8 10 12 14 16
Taktfrequenz (kHz)

== == == == Leistungskurve fur 40 °C Umgebungstemperatur

Leistungskurve fur 50 °C Umgebungstemperatur

15
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3.3 Anschluss

3.3.1 Leistungskabel

Das Spannungsversorgungskabel muss an Klemmenblock TM1 angeschlossen werden. Fir die 3-
phasige Versorgungsspannung erfolgt der Anschluss tber die Klemmen L1(L), L2 und L3(N), fur die
1-phasige Versorgungsspannung tber die Klemmen L1(L) und L3(N).

Das Motorkabel ist an die Klemmen U, V und W des Klemmenblocks TM1 anzuschlieRen.
Warnung: Ein Anschluss der Spannungsversorgung an die Klemmen U, V und W fihrt zu einer
Zerstbrung des Frequenzumrichters.

Anschlussbeispiel: Anschluss des Frequenzumrichters an eine

Spannungsversorgung

> Installieren Sie ein Funkentstorfilter oder einen Trenntransformator, wenn auch andere
elektrische Anlagen an die gleiche Spannungsversorgung angeschlossen sind, wie der

Frequenzumrichter.
Bitte beachten Sie hierbei die gultigen Normen.

Lisstungs-
SpannuNgs-  gebgiigr

R
e Fuek- [T Frequang
Leistungs- % = M m::n : Vrichay

Spannungs-

schalter
versorgung —
o O_M
"‘: M Frequenz- -'-"‘-: M,
% O,\ umrichter % 9 iM.,y;,-n.:m
’e) O—N\ *—

Leistungs-
Spannungs- " yer
versorgung
O

—
X o

O

Fraquenz
umrichter

441
S

Trenntransformator

3IE

Maschine

Maximaler Kurzschluf3strom und maximale Versorgungsspannung (Effektivwerte):

Nenndaten Frequenzumrichter )
- Max. KurzschluBstrom Maximale Spannung
Spannung Leistung [kW]
110V 0.2~0.75 5000A 120V
220V 0.2~2.2 5000A 240V
440V 0.75~2.2 5000A 480V
Nenndaten der Leistungklemmen:
Nenndaten Frequenzumrichter Leistung [kW] Spannung Strom
110V 0.2~0.75 30A
220V 0.2~0.75 300V 20A
220V 1.5~2.2 30A
440V 0.75~2.2 600V 28A
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3.3.2 Anschluss der Steuerkabel

Die Steuerkabel missen an den Klemmenblock TM2 angeschlossen werden. Wéhlen Sie das
Leistungsund die Steuerkabel nach folgenden Kriterien aus:

Verwenden Sie Kupferkabel mit dem entsprechenden Querschnitt fur 60/75 °C.

Die minimale Nennspannung eines Kabels fur 200 V-Frequenzumrichter muss 300 VAC
betragen.

Verlegen Sie alle Kabel in einem ausreichenden Abstand zu anderen Leistungskabeln, um
Storeinflisse zu vermeiden.

Verwenden Sie paarweise verdrillte Leitungen und verbinden Sie die Abschirmung nur auf Seiten des
Frequenzumrichters mit der Erdungsklemme. Die Kabellange sollte 50 m nicht tiberschreiten.

Abschirmung Isolierung

Diese Seite nicht anschliel3en

Erdunasklemme verbinden
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3.3.3 Anschluss und EMV-Richtlinien

Verlegen Sie zur wirkungsvollen Storunterdriickung keine Leistungsund Steuerkabel gemeinsam in
einem Kabelkanal.

Verlegen Sie das Motorkabel in einem metallischen Kabelkanal, um Stérstrahlungen zu vermeiden.
Erden Sie das Motorkabel beidseitig — also auf der Frequenzumrichterund der Motorseite —, um
Storstrahlungen effektiv zu unterdriicken. Die Verbindungen sollten so kurz wie mdglich sein.
Motorund Signalkabel anderer Steuerkomponenten missen mindestens 30 cm entfernt sein. Der
Frequenzumrichter 12DU verfugt Uber ein integriertes EMV-Filter der Klasse A fir die erste
Umgebung, eingeschrankte Erhaltlichkeit (Kategorie C2).

Fir manche Anwendungen in Wohngegenden ist ein optionales externes Filter der Klasse B
(Kategorie C1) erforderlich. Wenden Sie sich in diesem Fall an Ihren Vertriebspartner.

Typischer Anschluss:
L1(L) 1. Schutzleiter

? Der Querschnitt des Schutzleiters fiir Schaltschrank und

Montageplatte muss entsprechend den lokalen

Bestimmungen gewahlt werden. Min. 10 mmz2,

@ 2. Montageplatte. Galvanisierter Stahl (nicht lackiert).

3. Ferritkern/Ausgangsfilter

Ferritkerne kénnen bei langen Motorkabeln zur

Unterdriickung von Stdrausstrahlungen eingesetzt werden.

@ Frequenzumrichter Legen Sie drei Windungen des Motorkabels um den
Ferritkern und bringen Sie ihn so nah wie mdglich am

Frequenzumrichter an. Ausgangsfilter kdnnen zum Schutz

der Motorwicklungen zusatzlich die

Spannungsanstiegsgeschwindigkeit (dU/dt) begrenzen.

4. Die Metallschelle darf nicht mehr als 150 mm vom

Frequenzumrichter entfernt sein.

Hinweis: Werden kein Schaltschrank und keine

Montageplatte verwendet, ist die Abschirmung mittels einer

360°-Verbindung an die Ausgangsklemme PE des

Frequenzumrichters anzuschlieBen.

5. Abgeschirmtes 4-adriges Kabel

6. Separates Erdungskabel, auBerhalb des Motorkabels mit

einem Abstand von mindestens 100 mm verlegt.

Hinweis: Dies ist die bevorzugte Methode — insbesondere bei

dicken Motorkabeln mit groBen Langen.

Ein mehradriges geschirmtes Kabel (3 Adern & Schutzleiter)

kann bei kleinen Leistungen und kurzen Motorleitungen

verwendet werden.

7. SchlieBen Sie die Kabelabschirmung mit einer 360°-

Verbindung an und verbinden Sie sie mit der

Erdungsklemme des Motors. Die Verbindung ist so kurz wie

mdglich zu halten.

8. Erdunagsklemme des Motors (Schutzerde).

L3(N) o
PE o

L1(L) L3(N) PE

PE
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3.3.4 Haftung
BONFIGLIOLI VECTRON ubernimmt keine Haftung:

— Fir Fehler oder Schaden des Frequenzumrichters, die auf eine Nichtbeachtung der Inhalte in
diesem Handbuch zurtickzufiihren sind.

— Wenn keine passende Sicherung oder kein passender Leistungsschalter zwischen der
Spannungsversorgung und dem Frequenzumrichter geschaltet wurde.

— Wenn zwischen dem Frequenzumrichter und dem Motor ein Leistungsschiitz, eine Kapazitat zur
Verbesserung des cos phi, ein Uberspannungsschutz, ein LCoder RCKreis angeschlossen wurde.

— Wenn ein nicht passender Drehstrom-Kafiglaufer-Asynchronmotor angeschlossen wurde.

Information

Treibt ein Frequenzumrichter mehrere Motoren an, so muss die Summe der Strome der gleichzeitig
betriebenen Motoren kleiner als der Nennstrom des Frequenzumrichters sein. Jeder Motor muss
mit einem passenden thermischen Uberlastschutz abgesichert werden.
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3.3.5 Systemkonfiguration

|

Spannungsversorgung

Stellen Sie sicher, dass die Versorgungsspannung passend
ist. Zwischen der Spannungsversorgung und dem
Frequenzumrichter muss ein Leistungsschalter oder eine
Sicherung geschaltet werden.

Leistungsschalter&
Fehlerstrom-
schutzschalter

Wahlen Sie den Leistungsschalter entsprechend der
Nennspannung und dem Nennstrom des Frequenzumrichters.
Fiihren Sie keine Startund Stoppvorgange tber den
Leistungsschalter aus. Fehlerstromschutzschalter (RCD)

Bitte benutzen Sie einen fiir die Verwendung mit
Frequenzumrichtern geeigneten Fehlerstromschutzschalter
und beachten Sie die giiltigen Richtlinien und Standards.

Leistungsschiitz

In der Regel wird kein Leistungsschiitz benétigt.

Ein Leistungsschiitz kann zum Beispiel zur externen
Steuerung oder zum automatischen Wiederanlauf nach einem
Netzausfall eingesetzt werden. Fiihren Sie keine Startund
Stoppvorgange Uber das Leistungsschiitz aus.

Netzdrossel zur
Erhéhung des
Leistungsfaktors

Wird ein 200V/400V-Frequenzumrichter der Leistungsklasse
unter 15 kW an einem Transformator mit einer Nennleistung
von 600 kVA oder mehr betrieben, kann zur
Storunterdriickung und zur Erhéhung des Leistungsfaktors
eine Netzdrossel angeschlossen werden.

Funkentstor-filter

Der Frequenzumrichter I2DU verfiigt tber ein internes Filter
der Klasse A fiir die erste Umgebung (Kategorie

C2). In Abhdngigkeit Ihrer Anwendung kann zur Erfillung der
Anforderungen der EMV-Richtlinien ein externes Filter
erforderlich werden.

Frequenzumrichter

Ein einphasiger Anschluss erfolgt (iber die Klemmen

L1(L) & L3(N). Achtung! Ein Anschluss der
Spannungsversorgung an die Klemmen T1, T2 und T3
filhrt zu einer Zerstéorung des Frequenzumrichters.
Die Ausgangsklemmen U, V und W missen mit den Klemmen
U, V und W des Motors verbunden werden. Um die
Motordrehrichtung umzukehren, vertauschen Sie zwei der
Kabel an den Anschlissen U, V oder W. Frequenzumrichter
und Motor missen korrekt geerdet werden.

Der Erdungswiderstand fiir 200 V muss kleiner als 100 Ohm
sein.

Motor

Drehstrom-Asynchronmotor. Der Spannungsabfall (iber dem
Motorkabel kann berechnet werden:

Der Spannungsabfall sollte kleiner als 10 % sein.
Spannungsabfall zwischen den Phasen [V] =

3 x Leitungswiderstand [Q/km] x Leitungslange [m] x
Strom [A] x 10-3.
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3.3.6 Erdung

Der Frequenzumrichter muss entsprechend den nationalen Standards und Sicherheitsvorschriften
geerdet werden.

» Wabhlen Sie den Querschnitt des Erdungskabels geméan den nationalen Standards und
Sicherheitsvorschriften. Halten Sie das Kabel so kurz wie mdglich.

» Erden Sie den Frequenzumrichter nicht gemeinsam mit anderen leistungsintensiven Maschinen
(SchweiRanlagen, Motoren mit héheren Leistungsklassen). Erden Sie den Frequenzumrichter
separat.

> Uberprufen Sie, ob alle Erdanschliisse sicher ausgefiihrt sind.

» Vermeiden Sie Erdschleifen durch die gemeinsame Erdung mehrerer Frequenzumrichter.

Information

Halten Sie bei der Montage mehrerer Frequenzumrichter zwischen den Gerdten einen
Mindestabstand von 5 cm ein, damit eine ausreichende Kiihlung gewahrleistet ist.

(a) Korrekt (b) Korrekt (<) Nicht korrekt

3.3.7 Geratekomponenten

EEEEE

T~ ~_ Bedienfeld

- -

RS485 Kommunikationsanschluss

T™M2

T™M1

Erdungsklemme
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3.4 Technische Daten

3.4.1 Modellspezifische Daten

Modell : 12DU230S-0o F 02 03 07 11 13
Pferdestarken (HP) 0,25 0,5 1 2 3
Motornennleistung (KW) 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2
Ausgangsnennstrom (A) 1,8 2.6 4,3 7,5 10,5
Ausgangsscheinleistung (KVA) 0,68 1,00 1,65 2,90 4,00
Eingangsspannungsbereich (V) Einphasig: 200~240V,50/60Hz

Toleranz Eingangsspannung +10%-15%
Ausgangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 0~240V

Eingangsstrom (A)* 49 7,2 11 15,5 21
Zulassige Dauer Netzausfall (s) 1,0 1,0 1,0 2,0 2,0
Schutzart IP20

* Der Eingangsstrom ist ein berechneter Wert bei Ausgangsnennstrom.

22




@ Bonfiglioli

Vectron

3.4.2 Allgemeine technische Daten

Steuerverfahren U/f-Steuerung + Automatische
Drehmomentanpassung
Bereich 0,01~650,00 Hz
v Digitaleingang: 0,01 Hz
Auflosung Analogeingang: 0,06 Hz/60 Hz
Bedienfeld: Direkte Einstellung mit den Tasten A ¥
oder dem
Potentiometer auf dem Bedienfeld
Frequenz . Externe Eingangsklemmen:
Einstellung Eingang AVI (0/2~10 V), ACI (0/4~20 mA)
Programmierbarer Eingang Hochlauf/Bremsen
(Gruppe 3)
Sollwertvorgabe iber Kommunikation
Untere und obere Frequenzgrenze
Frequenzgrenze .
3 Frequenzspriinge
Run-Taste auf dem Bedienfeld, Stopp-Taste
Externe Klemmen:
Start Betrieb Multifunktionaler Betriebsmodus 2-/3-adrige
Ansteuerung Tippbetrieb
Startsignalvorgabe Gber Kommunikation
U/f-Betrieb 6 feste und 1 programmierbare Kurve.
Taktfrequenz 1~16 kHz (Werkseinstellung 5 kHz)
Steuerung_der 2 Parameter fiir Beschleunigung-/Bremsung 4
Beschleunigung-/ . .
Parameter fiir S-férmige Kurve
Bremsung
P_r ogrammierbarer 19 Funktionen (siehe Beschreibung der Gruppe 3)
Eingang
Programmierbarer 14 Funktionen (siehe Beschreibung der Gruppe 3)
. Ausgang
Allgemeine -
Steuerung Programmierbarer 5 Funktionen (siehe Beschreibung der Gruppe 3)
analoger Ausgang
Uberlastiiberwachung, 8 einstellbare
Festdrehzahlen, automatischer Start, Umschaltung
der Beschleunigung/ Abbremsung (2 Stufen),
Hauptfunktionalitat | Vorgabe des Startbefehls Haupt/Alternativ, Vorgabe
en des Drehzahl-Sollwerts Haupt/Alternativ,
PIDRegelung, Drehmomentanhebung, U/f-
Startfrequenz, Fehler
zuriicksetzen, Brandbetrieb
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Anzeige: Parameter/Parameterwert/Frequenz/
Bandgeschwindigkeit/Zwischenkreisspannung/Ausg
angsspannung/ Ausgangsstrom/PID-

A . LED Istwert/Zustand der Ein-
nzeige /Ausgangsklemmen/Kiihlkérpertemperatur/Program
mversion/ Fehler-Log.
LEDZ ndsanzei
e ustandsanzeig Betrieb/Stopp/Vorwartsund Rickwartsdrehung
s Integrierter Uberlastschutz fiir Frequenzumrichter
Uberlastschutz 9 q
und Motor
Uberspannung Uber 410 V
Unterspannung Unter 190 V
Wiederanlauf nach Automatischer Wiederanlauf nach kurzzeitigem
Netzausfall Netzausfall
Strombegrenzung fiir
Strombegrenzung Beschleunigung/Verzégerung/und Betrieb mit
. konstanter Drehzahl
Schutzfunktionen Kurzschlussfeste
. Elektronischer Schutz der Schaltkreise
Ausgange
Erdschluss Elektronischer Schutz der Schaltkreise
Ubertemperaturabschaltung Kiihlkérper,
e u. Automatische Schaltfrequenzreduzierung bei hoher
Zusatzliche ;
. Temperatur, Fehlerausgang, Ausgang Linkslauf,
Schutzfunktionen . . .
Sperre Linkslauf, Automatische Fehlerquittierung,
Passwort-Sperre
Zertifizierung CE/UL
Kommunikation Interface RI4D85 (Modbus)
Betriebstemperatur | -10 ~ 50°C
t:gerungstemperat 220 ~ 60°C

Umgebungsbeding
ungen

Rel. Luftfeuchtig keit

Unter 95 % RH (nicht betauend)

Unter 20 Hz: 1 G (9,8 m/s2), 20 ~ 50 Hz: 0,6 G

Vibrationsfestigkeit

(5,88 m/s2)
EMV EN61800-3, erste Umgebung
Nlejdferspannungsrlc EN50178
htlinie
Elektrische

L508C

Sicherheit uL-08
Schutzart IP20
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3.5 Standard-Anschluss
3.5.1 Einphasiger Anschluss (PNP)

Main
Switch Fuse

AC Power /

source ©L3(N)

Multi-function input < —o

C

Frequency
reference or PID

11D
12D
13D

14D
15D

+24V DC

10V

AVI (0~10V)

ACI (0~20mA)
GND

U
Inverter ©
vl )
output V °
we
O

Groug o
1:RXD
CONZ2 2:TXD
3:.CS
{ &WA } RS485 4:RS485 B
5:RS485 A
Pinl to Pin 8 6:SCLK
7:5V
8:GND

RA Relay output
250VAC/1A

B | (30VDC/1A)

vl e
GND -
Multi-function output
0~10V

Model 200V

12DU230S-02 F, 12DU230S-03 F, 12DU230S-07 F, 12DU230S-11 F, 12DU230S-13 F
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3.6 Beschreibung der Klemmen

3.6.1 Beschreibung der Klemmen des Leistungsteils

L1(L)
L2 Netzspannungseingang, L2 L1(L), L2, L3(N)
L3(N)
u
\ Umrichterausgang, Motorphasen U, V, W
W
@ PE-Klemme
Einphasig

E SEIETIEY

C(C) CZ L3(N) U v

Keine Schraube auf L2-Klemme bei Geraten flr 1-phasige Netzspannung.

3.6.2 Beschreibung der Klemmen des Steuerteils

:I: Relaisausgang, Spezifikation: 250 VAC / RB 1A, (30 VDC / 1A)
+24V 24 V Versorgungsspannung fiir I1D ~ I5D

I1D

12D

13D Multifunktionseingange (Funktion einstellbar in Parametergruppe 3)
14D

I5D

10v 10 V Spannungsversorgung flir externes Potentiometer

AVI Analogeingang: 0-10 VDC/ 2-10 VDC

ACI Analogeingang: 0/4-20 mA

AO Multifunktions-Analogausgang:

GND Ground-Klemme

(6666666666666)

RA RB +24v 11D 12D 13D 14D I5D 10v AVI ACI AO GND
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3.7 AuRere Abmessungen

(Einheit: mm)
BaugroBel

02
— 11, S
il [
|[| OO
E | i l:| D C— @D
: arD Co D
E = ili (s )
. :f f_:_g j':
: — cm e
g L el
! ' = = =
= = =3 o
Einheit: mm (Zoll)
ggﬂigg:g; E 72 63 61 141 131 122 139,2 136 0,9kg
- 2,83 2,48 2,40 5,55 5,16 4,80 5,48 5,35 !
DUZ305-07 F (2,83) | (2/48) | (240) | (5/55) | (516) | (4,80) | (548) | (535)
F: Internes Funkenstorfilter
BaugroBe2
| N |
ol :
o i F S
€ i H ===t
; ) I __ | =)
l@g) &9 g -
- ' )
Einheit: mm (Zoll)
12DU230S-11 F 118 108 108 144 131 121 147,3 144,2 1,6kg
12DU230S-13 F (4,65) | (4,25) | (4,25) | (5,67) (5,16) | (4,76) | (5,80) | (5,68) !

F: Internes Funkenstorfilter
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3.8 Abklemmen des Funkentstorfilters

Das interne Funkentstorfilter kann abgeklemmt werden:

Frequenzumrichter mit integrierten Funkentstorfiltern kbnnen nicht an den unten aufgefiihrten Netzen
betrieben werden. In diesen Fallen ist das Filter abzuklemmen. Informieren Sie sich in jedem Fall
tber

Ihre Netzgegebenheiten vor Ort.

Bitte beachten Sie hierbei die Anforderungen an die elektrischen Standards.

IT-Netz (ungeerdet) & bestimmte Netze fur medizinische Gerate

Bei ungeerdeten Netzen: Ist das Filter nicht abgeklemmt, wird das Netz durch die YKondensatoren
im Filterkreis direkt mit Erde verbunden. Dadurch konnen Gefahren entstehen, und der
Frequenzumrichter

kénnte beschadigt werden.

Abklemmen des Filters:

1) Entfernen Sie die Schutzabdeckung des Funkentstorfilters mit einem Schraubendreher.

2) Trennen Sie den Anschluss des Funkentstorfilters mit einer Zange.

Information
Das Abtrennen des Filters deaktiviert die Filterwirkung. Treffen Sie geeignete MalRnahmen zur
Einhaltung der EMV-Richtlinie.
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Kapitel 4 Geratebeschreibung

4.1 Beschreibung des Bedienfelds
4.1.1 Funktionen

Hz/RPM FWD REV FUN

m
<
b | ENT

DRl Q@ stor

RESET

FREQ

SET

® Bonfiglioli

Vectron

kurzes Betatigen
fur Linksbewegung,
langes Betatigen
fir ENTER)

Digitalanzeige & | Digitalanzeige Frequenzanzeige, Parameter, Spannung, Strom, Temperatur,
LEDs Fehlermeldungen
LED-Status Hz/RPM: EIN bei Anzeige der Frequenz oder der
Arbeitsgeschwindigkeit.
AUS bei Anzeige von Parametern.
FWD: EIN bei Vorwartsdrehung. Blinkt bei Stopp.
REV: EIN bei Ruckwaértsdrehung. Blinkt bei Stopp.
FUN: EIN bei Anzeige von Parametern. AUS bei
Anzeige der Frequenz.
Potentiometer FREQ SET Einstellung des Frequenz-Sollwerts
Tasten RUN RUN: Betrieb mit der eingestellten Frequenz
STOP/RESET STOP: Abbremsen oder Austrudeln bis zum
(Tasten mit Stillstand
Zweifachfunktion) RESET: Zurlicksetzen von Alarmen und Fehlern
A Erhéhung von Parameternummern oder eingestellten Werten
v Verringerung von Parameternummern oder eingestellten Werten
MODE Umschaltung zwischen den mdglichen Anzeigen
</ENTER »~<"Linksbewegung: | zur Einstellung von Parametern oder
(Tasten mit Parameterwerten
Zweifachfunktion, ENTER: zur Anzeige des eingestellten

Parameterwerts und zum Speichern
gednderter Parameterwerte
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4.1.2 LED-Anzeige

Alphanumerisches Anzeigeformat

1 ] - -
0 L( A )i ) )’
/ B "1 (N
1 { b Ll o L
- I~ 1
2 ,- C ,- p , 3 -—
A A N
3 ! d Ll ] ]
)y o -
4 ( c L r )
i - i
; - - ) . A
i )~ L
6 ,-' G ,-’ t ’-
1 N}
, ( ] " | L
N ( )
g L( ] Ll v L(
N ) K]
9 -l L L Y -l

Anzeigeformate

Ziffern leuchten permanent

Voreingestellte Ziffern

Ausgewahlte Ziffer blinkt

N
{ L0700 u}

NAAAT
g )]
NN XX

N3
o
D000 L0
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Beispiel der LED-Anzeige

Zeigt im Stillstand den FrequenzSollwert.
Zeigt im Betrieb den Frequenz-Istwert.

- "
’-’ '-’ - ,-' , Ausgewahlter Parameter
RO
( ,-'" Parameterwert
I il L ‘J
( A Ausgangsspannung

Ausgangsstrom in Ampere

( :, ',-' ) ,\ Zwischenkreisspannung
ORI

( :, L’ ,-' '-‘ Temperatur

i i i 3

( - \ PID-Istwert

Fehleranzeige

OO0

Analoger Strom/ analoge Spannung ACID/AVI. Bereich
(0~1000)

Beschreibung der LED-Zustande

Frequenz / Py EIN
Arbeitsgeschwindigkeit Hz/RPM
Betriebszustand P EIN, wenn keine Frequenz oder Arbeitsgeschwindigkeit angezeigt
FUN wird
Vorwartsdrehung EIN bei \/ Blinkt bei einem Stopp
Vorwartsdrehung wahrend der
FWD - -
EWD Vorwartsdrehung
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Riickwartsdrehung EIN bei \V » Blinkt bei einem Stopp
- Rickwartsdrehung wahrend der
REV by Riickwartsdrehun
REV Uckwartsdrehung
4.1.3 Auswahl der Anzeige
Nach dem Einschalten sind folgende Anzeigen ausgewahlt.
MODE
N

o
oo 0T DRCH U RO |

Versorgungsspannung Frequenz

4YVYVYY, «VVVV)
[ J307 } [ I, nu]

Parameter

Benutzerdefinierte Auswahl der Anzeige

12-00 | Ausgewahlte Anzeige

Bereich 0 0 0 0 0

MSD LSD

Jede der oben aufgefiihrten 5 Stellen kann auf einen der untenstehenden Werte von 0 bis 7
gesetzt werden. MSD = hochstwertigste Stelle; LSD = niederwertigste Stelle.

[0] : Default-Wert [1] : Ausgangsstrom

[2] : Ausgangsspannung [3] : Zwischenkreisspannung
[4] : Temperatur [5] : PID-Istwert

[6] : AVI [7] : ACI

Uber das hochste Bit des Parameters 12-00 wird die Anzeige nach dem Einschalten eingestellt. Durch

die anderen Bits werden die Anzeigen entsprechend der Werte 0 bis 7 eingestellt.

Beispiel 1
Parameter 12-00 = [10000] ergibt die untenstehende Anzeigenfolge.

RAZAN /

i S T Y 0
oo LU' U N RN DO R RO N |

Versorgungsspannung
NAALY

'j] o

(NN AN X

Frequenzsollwert
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Beispiel 2
Einstellung von Parameter 12: 12-00 = [12345] ergibt die untenstehende Anzeigenfolge

|

[

{

I J
L0l R Y NN
Terrlp:;aty@ @Wiszh;r;kreis

ot _ (NI
o - Ll
A
w Ausg(ar;g)sspg.

|

|

[

‘ v v v v’ PID;Izt\;vert
JJamn | - f'lllll o _
oo o PR i W

Anzeige Ausgangsstrom Parameter

Versorgungsspannung <1l> [@‘ v v v v’ ODE

NIy l
IR l

Frequenzsollwert

Tastenfunktion ,,Wert erhéhen/verringern

1AV
<T1»
| ]

Kurze
Betdtigung
Lange Betatigung

T2

Eine kurze Betatigung der Tasten bewirkt eine Erhohung/Verringerung der gewahlten Stelle um 1
Eine lange Betatigung bewirkt eine kontinuierliche Erh6hung/Verringerung der gewahlten Stelle.

2. Tastenfunktion ,,</ENT*:
<T1»
Kurze ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
Betdtigung
Lange Betatigung |
< T2 >

Durch eine kurze Betétigung der Taste wird der Wert des gewéahlten Parameters angezeigt
Durch eine lange Betétigung wird der blinkende Wert des Parameters gespeichert.
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4.1.4 Beispiel fur die Bedienung der Tasten

Beispiel 1: Anderung von Parametern

Taste </ENT einmal QV’ Taste </ENT zweimal \V)

kurz betédtigen

’-,',-,' ’ ,-‘,-'-,, ' kurz betitigen ,", ', ’
{uu Ll c} g [I_U_l Lot '{un ] l]

Taste Aeinmal
kurz betétigen

AVS  iberagen Taste SENToinmal QY p
2 f Tt
L ] LT
l e o
T oy
O NN et et
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Beispiel 2: Anderung der Frequenz im Betrieb und Stillstand uber die Tasten

Frequenzeinstellung im Stillstand

AT VY VYV
l“l
Ill“l

Versorgungsspannung

nach 2 s v
4YVYVYY,

1]
[ um]

Anzeige des Frequenz-Sollwerts

Taste </ENT
kurz betatigen

v U
O
Ot Ot
Bit <Einheit> einstellen
Taste </ENT
kurz betatigen N/
O
Ot
Bit <Zehn> einstellen
Taste </ENT
kurz betatigen (')
O
O O

Bit <Hundert> einstellen

Taste A kurz
betatigen
o\

Y lxIx]
[HNNNN]

Bit <Hundert+1> einstellen
Nach 5 s oder

R
</ENT ' ",'
) UJ (X}

Frequenz-Istwert

Frequenzeinstellung im Betrieb

AT Y VY,
Jr
X

Versorgungsspannung

nach 2 s

AYVYY,
' 7
”Ul

Anzeige des Frequenz-Sollwerts

RUN betatigen

ot
AN

Frequenz-Istwert
Taste </ENT ¢

kurz betétigen '\
Ot
, ', ’ " ', ' Ohne Bestatigung

der Taste </ENT
erfolgt nach 5 s
der Riicksprung.

Bit <Einheit> einstellen

Taste </ENT * \V)

kurz betatigen

[um HH]

L0t

Bit <Zehn> einstellen

Taste </ENT ¢
kurz betdtigen
o\

[nm Hll]

Lt

Bit <Hundert> einstellen

Taste A kurz
betatigen

o\
ot
LU

Bit <Hundert+1> einstellen
Taste </ENT
X
Ll

lange betati-

aen : , ’
[ ]

Frequenz-Istwert

- | g

Durch eine kurze Betétigung der Taste wird der Wert des gewéhlten Parameters angezeigt.
Durch eine lange Betétigung wird der blinkende Wert des Parameters gespeichert.

Information

Die einstellbare Frequenz ist durch die minimale und maximale Ausgangsfrequenz begrenzt.
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4.1.5 Betriebssteuerung

A

1 1 i

: :-l Run

- Stopp > Aktuelle

i i Ausgangsf

1 1 I requenz

I I I

I I I

| I |

I I I

| |

] I | I |

| | | i 1

| | | | i

| | | | 1

| | | | i

| | | | 1

| | | | i

I I
S S S i :
Spannu REV | FWD| Run REV FWD Stopp
ng EIN
/2 N\ \/

FWD (o] 8] o L ] 9] L] ‘D’
LED FWD | FWD | FWD FWD FWD FWD FWD
REV 8] 9] O 8] ® o 8]
LED REV REV | REV REV REV REV REV

36




@ Bonfiglioli

Vectron

4.2 Einstellbare Parametergruppen

Vereinfachter Parametersatz (Gruppe F)

Gruppe F | F_O~F_31

Vollistandiger Parametersatz (Gruppe xx)

Gruppe00 Grundparameter

Gruppe01 U/f-Kennlinie

Gruppe02 Motorparameter

Gruppe03 Programmierbare digitale Ein-/Ausgange
Gruppe04 Analoge Signaleingange/Analoge Ausgange
Gruppe05 Drehzahl-Voreinstellungen

Gruppe06 Automatikbetrieb (Ablauffunktion)

Gruppe07 Start-/Stopp-Verhalten

Gruppe08 Antriebsund Motorschutz

Gruppe09 Kommunikationseinstellungen

Gruppel0 PID-Regler

Gruppell Betriebssteuerfunktionen

Gruppel2 Digitale Anzeige & Monitor-Funktionen
Gruppel3 Inspektions& Wartungsfunktionen

*1 Parameter k6nnen auch wahrend des Betriebs eingestellt werden.
*2 Kann nicht im Kommunikationsmodus eingestellt werden
*3 Wird bei einem Reset nicht auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt
*4 Nur lesen

Information

» Zum Aktivieren des vollstdndigen Parametersatzes F_31 auf “1” setzen.
> Zum Aktivieren des vereinfachten Parametersatzes 13-09 auf “1” setzen.
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4.2.1 Vereinfachter Parametersatz

Gruppe F_
Nr. Beschreibung Bereich Werkseinstellung | Einheit | Hinweis
F_1 | Beschleunigungszeit 1 0,1 ~ 3600,0 10,0 S *1
F_2 | Bremszeit 1 0,1 ~ 3600,0 10,0 S *1
Betriebsart der externen 0: Vorwarts/Stopp—
Klemmen Riickwarts/Stopp
1: Start/Stopp -
F 3 Vorwarts/Rickwarts 0 -
2: 3-Draht-
Steuerungsmodus —
Start/Stopp
Drehrichtung des Motors 0: Vorwarts
F_4 - 0 - *1
1: Rickwarts
F_5 | U/f-Kennlinien 1~7 1/4 -
F_6 | Maximaler Frequenzwert 0,01~599,00 50,00/60,00 Hz
F_7 | Minimaler Frequenzwert 0,00~598,99 0,00 Hz
Drehzahlvoreinstellung 0
F_8 | (Frequenz vom Bedien- 0,00~599,00 5,00 Hz
feld)
F_9 | Tipp-Frequenz 1,00 ~ 25,00 2,00 Hz *1
Hauptvorgabe fiir 0: Bedienfeld
F 10 Startbefehl 1: Externe Start- 0 ]
/Stoppsteuerung
2: Kommunikation
Hauptvorgabe der 0: Bedienfeld
Sollfrequenzeinstelllung 1: Externe Start-
/Stoppsteuerung
2: Kommunikation
0: A/V-Tasten auf
dem Bedienfeld
F 11 1: Potentiometer auf 0 }
dem Bedienfeld 0
2: Externer
Analogsignaleingang
AVI
3: Externer
Analogsignaleingang
ACI
F_12 | Taktfrequenz (kHz) 1~ 16 5 KHz
U/f-Kennlinienénderung
F_13 (Drehmomentanhebung) 0~ 10,0 0.0 " 1
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Gruppe F_
Nr. Beschreibung Bereich Werkseinstellung | Einheit | Hinweis
Bremsmethode 0: Abbremsung bis
zum Stillstand
F_14 1: Austrudeln bis zum 0
Stillstand
F 15 Bremszeit derDC.- 0,0 ~ 255 05 <
Bremsung (s) bei Stopp
F 16 Einsetzfrequenz d(?r DC- 0,10 ~ 10,00 15 Hy
Bremsung (Hz) bei Stopp
Starke der DC-Bremsung
F_17 (%) bei Stopp 0~20 5 %
F_18 | Motornennstrom (OL1) A
Programmierbare Klemme | 0: Vorwarts/Stopp-
F_19 | I1D Befehl oder 0 -
Run/Stopp-Befehl
E 20 Programmierbare Klemme | 1: Riickwarts/Stopp- 1 i
- 12D Befehl oder REU/FWD
0: In Betrieb
1: Fehler
2: Frequenzsollwert
erreicht
3: Innerhalb
Frequenzbereich (3-
13 £ 3-14)
4:
Frequenzschwellwert
Uberschritten (> 3-13)
5:
Frequenzschwellwert
Programmierbarer unterschritten (< 3-
F_21 13) 0 -

Relaisausgang (RY1)

6: Automatischer
Wiederanlauf

7: Kurzzeitiger
Netzausfall

8: SchnellStoppp mit
Bremsung

9: Stopp durch
Abschalten des
Ausgangs

10: Motorliberlast-
Sicherung (OL1)

11: Antriebslberlast-
Sicherung (OL2)
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Gruppe F_
Nr. Beschreibung Bereich Werkseinstellung | Einheit | Hinweis
13: Voreingestellter
Stromwert erreicht
14: Voreingestellte
Bremsfrequenz
erreicht
Reversierverbot 0: Vorwarts und
F 22 R'L'lckuwértflauf mbqlich 0 i
1: Rickwartslauf nicht
moglich
Wiederanlauf nach 0: Kein Wiederanlauf
kurzzeitigem Netzausfall nach kurzzeitigem
Netzausfall
F_23 1: Wiederanlauf nach 0 >
kurzzeitigem
Netzausfall
Anzahl der
F_24 Wiederanlaufversuche 0~ 10 0 )
Riicksetzen des Antriebs 1150: Riicksetzen auf
auf Werkseinstellung die 50 Hz-
Werkseinstellung
F_25 1160: Riicksetzen auf 00000 )
die 60 Hz-
Werkseinstellung
F 26 Automatikbetrieb 0,00 Hy *1
Sollwertvorgabe 1
- - 0,00~599,00
F 27 Automatikbetrieb 0,00 Hy *1
Sollwertvorgabe 2
Direkter Start nach 0: Direkter Start des
Einschalten Betriebs nach
F 28 Einsc.:halten aktiviert 1 i
1: Direkter Start des
Betriebs nach
Einschalten deaktiviert
F_29 | Software Version - - *3*4
F_30 Anz_elge Fehlerliste (letzte i i *3%4
drei Fehler)
0: Vereinfachter
F_31 | Auswahl Parametersatz Paramet?rsa?tz 0 -
1: Vollsténdiger
Parametersatz
13-09 | Auswahl Parametersatz 0: Vereil?-fac.hter Parametersatz 1|
1: Vollstandiger Parametersatz
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Information

» Zum Aktivieren des vollstandigen Parametersatzes F_31 auf “1” setzen.
> Zum Aktivieren des vereinfachten Parametersatzes 13-09 auf “1” setzen.
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4.2.2 Vollstandiger Parametersatz

Gruppe 00 — Grundparameter

Nr.

Beschreibung

Bereich

| Werkseinst.

Einheit | Hinweis

00-00

Reserviert

00-01

Drehrichtung des
Motors

0: Vorwarts
1: Rlickwarts

- *1

00-02

Hauptvorgabe fiir
Startbefehl

0: Bedienfeld

1: Externe Start-
/Stoppsteuerung

2: Kommunikation

00-03

Alternativvorgabe
fur Startbefehl

0: Bedienfeld

1: Externe Start-
/Stoppsteuerung

2: Kommunikation

00-04

Betriebsart der
externen Klemmen

0: Vorwarts/Stopp —
Riickwarts/Stopp

1: Start/Stopp —
Vorwarts/Rickwarts

2: 3-Draht-Steuerungsmodus —
Start/Stopp

00-05

Hauptvorgabe der
Sollfrequenzeinstellu

ng

0: A/V-Tasten auf dem
Bedienfeld

1: Potentiometer auf dem
Bedienfeld

2: Externer Analogsignaleingang
AVI

3: Externer Analogsignaleingang
ACI

4: Digitales Motorpotentiometer

5: Frequenzeinstellung Uber
Kommunikation

6: Ausgangsfrequenz PID-Regler

00-06

Alternativvorgabe
der
Sollfrequenzeinstellu

ng

0: A/V-Tasten auf dem
Bedienfeld

1: Potentiometer auf dem
Bedienfeld

2: Externer Analogsignaleingang
AVI

3: Externer Analogsignaleingang
ACI

4: Digitales Motorpotentiometer

5: Frequenzeinstellung tber
Kommunikation

6: Ausgangsfrequenz PID-Regler
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Nr. Beschreibung Bereich Werkseinst. | Einheit | Hinweis
00-07 | Art der Hauptund 0: Haupt- ODER alternative 0 -
Alternativsollfrequen | Frequenz
z 1: Haupt- + alternative
Frequenz
00-08 | Frequenzeinstellung | 0,00~599,00 Hz *4
Uber Kommunikation
00-09 | Sollfrequenzspeicher | 0: Frequenz beim Abschalten 0 -
ung nach Abschalten | speichern
(Kommunikationsbet | 1: Die {iber Kommunikation
rieb) eingestellte Frequenz speichern
00-10 | Frequenzinitialisieru | 0: Initialisierung mit der 0 -
ng (Betrieb liber Istfrequenz
Bedienfeld) 1: Initialisierung mit der
Stillstandsfrequenz
2: Initialisierung mit dem Wert
von Parameter 00-11
00-11 Ell?s.tellwert 0,00~599,00 50,00/60,00 Hz
Initialfrequenz
00-12 | Maximaler 0,00~599,00 50,00/60,00 Hz
Frequenzwert
00-13 Minimaler 0,00~589,00 0,0 Hz
Frequenzwert
00-14 Beschleunigungszeit | 0,1~3600,0 10,0 S *1
1
00-15 | Verzdgerungszeit 1 0,1~3600,0 10,0 S *1
00-16 Beschleunigungszeit | 0,1~3600,0 10,0 S *1
2
00-17 | Verzdgerungszeit 2 0,1~3600,0 10,0 S *1
00-18 | Tipp-Frequenz 1,00~25,00 2,00 Hz *1
00-19 Beschleunigungszeit | 0,1~25,5 0,5 S *1
im Tippbetrieb
00-20 | Verzdgerungszeit im | 0,1~25,5 0,5 S *1
Tippbetrieb
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Gruppe 01 - U/f-Kennlinie

Nr. Beschreibung Bereich Werkseinst. | Einheit | Hinweis

01-00 | U/f-Kennlinien 1~7 1/4 -

01-01 | Maximale U/f-Spannung 198,0~256,0 220,0 VAC

01-02 | Maximale U/f-Frequenz 0,20~599,00 50,00/60,00 Hz

01-03 | Maximales 0,0~100,0 100,0 %
FrequenzSpannungs-
Verhaltnis

01-04 | Mittlere Frequenz 2 0,10~599,00 25,00/30,00 Hz

01-05 | Mittleres 0,0~100,0 50,0 %
FrequenzSpannungs-
Verhaltnis 2

01-06 | Mittlere Frequenz 1 0,10~599,00 10,00/12,00 Hz

01-07 | Mittleres Frequenz- 0,0~100,0 20,0 %
SpannungsVerhaltnis 1

01-08 | Minimale U/f-Frequenz 0,10~599,00 0,50/0,60 Hz

01-09 | Minimales 0,0~100,0 1,0 %
FrequenzSpannungs-
Verhaltnis

01-10 | U/f-Kennliniendnderung 0~10,0 0,0 % *1
(Drehmomentanhebung)

01-11 | U/f-Startfrequenz 0,00~10,00 0,00 Hz

01-12 | eeraur | 0.0~200,0 0 %
Schwingungskompensation

01-13 M_c.)toroszillations.- . 1~8192 800
Dampfungskoeffizient

01-14 Mf)toroszillations: 0~100 0 %
Dampfungsverstdarkung
Motoroszillations-

01-15 Dampfungsgrenze 0~100,0 >0 Y

Gruppe 02 - Motorparameter
Nr. Beschreibung Bereich Werkseinst. | Einheit | Hinweis

02-00 | Motor-Leerlaufstrom A *3

02-01 | Motornennstrom (OL1) A

02-02 | Nennschlupfkompensation | 0,0~100,0 0,0 % *1
Motor

02-03 | Motornenndrehzahl U/min

02-04 | Motornennspannung VAC *4
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Gruppe 03 - Programmierbare digitale Ein-/Ausgange

Nr.

Beschreibung

Bereich

Werkseinst.

Einheit

Hinweis

03-00

Prog. Digitaleingang 11D

0: Vorwarts/Stopp-Befehl
oder Run/Stopp-Befehl

0

03-01

Prog. Digitaleingang 12D

1: Riickwarts/Stopp-
Befehl oder REU/FWD

03-02

Prog. Digitaleingang I3D

2: Vorgabedrehzahl 1 (5-
02)

03-03

Prog. Digitaleingang 14D

3: Vorgabedrehzahl 2 (5-
03)

03-04

Prog. Digitaleingang 15D

4: Vorgabedrehzahl 4 (5-
05)

6: Vorwartsdrehung im
Tippbetrieb

7: Rickwartsdrehung im
Tippbetrieb

8: Hochlauf digitales
Motorpotentiometer

9: Bremsen digitales
Motorpotentiometer

10: 2. Beschleunigungs-/
Bremszeit

11: Beschl.-
/Bremsfunktion
deaktivieren

12: Haupt-
/Alternativvorgabe
Startbefehl

13: Haupt-/Alternativ-
vorgabe Sollfrequenz

14: SchnellStoppp mit
Bremsung

15: Abschalten des Aus-
gangs

16: Deaktivieren der PID-
Regelung

17: Riicksetzen (Reset)

18: Automatikbetrieb
aktivieren

17

03-05

Reserviert

03-06

Schrittweite Frequenz beim
digitalen Motorpotentiometer

0,00~5,00

0,00

Hz
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Nr.

Beschreibung

Bereich

Werkseinst.

Einheit

Hinweis

03-07

Frequenzstatus beim digitalen

Motorpotentiometer

0: Nach einem Stopp-
Befehl beim Betrieb mit
digitalem
Motorpotentiometer wird
die voreingestellte
Frequenz nach Stoppen
gehalten und das digitale
Motopotentiometer
deaktiviert.

1: Nach einem Stopp-
Befehl beim Betrieb mit
digitalem
Motorpotentiometer wird
die Frequenz nach
Stoppen auf 0 Hz
zurtickgestellt.

2: Nach einem Stopp-
Befehl beim Betrieb mit
digitalem
Motorpotentiometer wird
die voreingestellte
Frequenz nach Stoppen
gehalten und das digitale
Motopotentiometer bleibt
aktiviert.

0

03-08

Abtastzeitzeit programmierbare

Digitaleingange 11D ~ I5D

1~400 (Anzahl der
Abtastzyklen)

20

1 ms

03-09

I1D ~ I5D Eingangslogik
SchlieBer/Offner *

xxxx0: I1D NO xxxx1:
I1D NC

00000

xxx0x: I2D NO xxx1x:
12D NC

xx0xx: I3D NO xx1xx:
I3D NC

X0xxx: 14D NO x1xxx:
14D NC

Oxxxx: I5D NO 1xxxx:
I5D NC

03-10

Reserviert
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Nr.

Beschreibung

Bereich

Werkseinst.

Einheit

Hinweis

03-11

Programmierbarer
Relaisausgang (RY1)

0: In Betrieb

1: Fehler

2: Frequenzsollwert
erreicht

3: Innerhalb
Frequenzbereich
(3-13 + 3-14)

4: Frequenzschwellwert
Uber-
schritten (> 3-13)

5: Frequenzschwellwert
unter-
schritten (< 3-13)

6: Automatischer
Wiederanlauf

7: Kurzzeitiger Netzausfall

8: SchnellStoppp mit
Bremsung

9: Stopp durch
Abschalten des Ausgangs

10: Motoriberlast-Schutz
(OL1)

11: Umrichtertberlast-
Schutz (OL2)

13: Voreingestellter
Ausgangsstromwert
erreicht

14: Voreingestellte
Bremsfrequenz erreicht

0

03-12

Reserviert

03-13

Frequenzschwellwerteinstellung

0,00~599,00

0,00

Hz

*1

03-14

Toleranzbereich fir
Frequenzschwellwert

0,00~30,00

2,00

Hz

*1

03-15

Voreinstellung Ausgangstrom

0,1~15,0

0,1

03-16

Wartezeit Stromerfassung

0,1~10,0

0,1

03-17

Schwellwert zum Losen der

Bremse

0,00~20,00

0,00

Hz

03-18

Schwellwert zum Anziehen der

Bremse

0,00~20,00

0,00

Hz

03-19

Relaisausgangslogik

0:A (SchlieBer) 1:B
(Offner)

* NO“: SchlieBer, ,NC": Offner
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Gruppe 04 - Analoge Ein-/Ausgange

Nr. Beschreibung Bereich | Werkseinst. | Einheit | Hinweis
04-00 | Auswahl analoger AVI ACI 0 -
Stromoder 0: 0~10V  0~20mA
Spannungseingang 1: 0~10V  4~20mA
2:2~10V 0~20 mA
3:2~10V  4~20mA
04-01 | Abtastzeit zur Erfassung | 1~400 50 ms
des AVI-Signals
04-02 | AVI-Verstarkung 0~1000 100 % *1
04-03 | AVI-Offset 0~100 0 % *1
04-04 | AVI-Offset-Typ 0: positiv 1: negativ 0 - *1
04-05 | AVI-Flanke 0: positiv 1: negativ - *1
04-06 | Abtastzeit zur Erfassung | 1~400 50 ms
des ACI-Sianals
04-07 | ACI-Verstarkung 0~1000 100 % *1
04-08 | ACI-Offset 0~100 0 % *1
04-09 | ACI-Offset-Typ 0: positiv 1: negativ 0 - *1
04-10 | ACI-Flanke 0: positiv 1: negativ 0 - *1
04-11 | Funktion der analogen 0: Ausgangsfrequenz 0 - *1
Ausgdnge (AO) 1: Frequenzeinstellung
2: Ausgangsspannung
3: Zwischenkreisspannung
4: Alicaanacctram
04-12 | AO-Verstarkung 0~1000 100 % *1
04-13 | AO-Offset 0~1000 0 % *1
04-14 | AO-Offset-Typ 0: positive 0 - *1
1: negativ
04-15 | AO-Flanke 0: positiv - *1
1: negativ
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Gruppe 05 - Drehzahl-Voreinstellungen

Nr. Beschreibung Bereich Werkseinst. | Einheit | Hinweis
05- | Modus der 0: Allgemeine 0 -
00 voreingestellten Beschleunigungs-/
Drehzahlregelung Verzbgerungszeit
1: Individuelle
Beschleunigung/Verzdgerung
fir jede Drehzahlvoreinstellung
0-7
05- | Drehzahlvoreinstellung 0 0,00~599,00 5,00 Hz
01 (Frequenz vom
Bedienfeld)
05- | Drehzahlvoreinstellung 1 5,00 Hz *1
02 (Hz)
05- | Drehzahlvoreinstellung 2 10,00 Hz *1
03 (Hz)
05- | Drehzahlvoreinstellung 3 20,00 Hz *1
04 (Hz)
05- | Drehzahlvoreinstellung 4 30,00 Hz *1
05 (Hz)
05- | Drehzahlvoreinstellung 5 40,00 Hz *1
06 (Hz)
05- | Drehzahlvoreinstellung 6 50,00 Hz *1
07 (Hz)
05- | Drehzahlvoreinstellung 7 50,00 Hz *1
08 (Hz)
05- Reserviert
09 ~
05-
16
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Nr. Beschreibung Bereich Werkseinst. | Einheit | Hinweis
05- | Beschleunigungszeit 10,0 S *1
17 Drehzahlvoreinstellung 0

05- | Verzdgerungszeit 10,0 S *1
18 Drehzahlvoreinstellung 0

05- | Beschleunigungszeit 10,0 S *1
19 Drehzahlvoreinstellung 1

05- | Verzogerungszeit 10,0 s *1
20 Drehzahlvoreinstellung 1

05- | Beschleunigungszeit 10,0 S *1
21 Drehzahlvoreinstellung 2

05- | Verzogerungszeit 10,0 s *1
22 Drehzahlvoreinstellung 2

05- | Beschleunigungszeit 10,0 S *1
23 Drehzahlvoreinstellung 3

05- | Verzdgerungszeit 10,0 S *1
24 Drehzahlvoreinstellung 3

- - 0,1~3600,0

05- | Beschleunigungszeit 10,0 S *1
25 Drehzahlvoreinstellung 4

05- | Verzdgerungszeit 10,0 S *1
26 Drehzahlvoreinstellung 4

05- | Beschleunigungszeit 10,0 S *1
27 Drehzahlvoreinstellung 5

05- | Verzbgerungszeit 10,0 s *1
28 Drehzahlvoreinstellung 5

05- | Beschleunigungszeit 10,0 S *1
29 Drehzahlvoreinstellung 6

05- | Verzbgerungszeit 10,0 s *1
30 Drehzahlvoreinstellung 6

05- | Beschleunigungszeit 10,0 S *1
31 Drehzahlvoreinstellung 7

05- | Verzdgerungszeit 10,0 S *1
32 Drehzahlvoreinstellung 7
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Gruppe 06 - Automatikbetrieb (Ablauffunktion)

Nr. Beschreibung Bereich Werkseinst. | Einheit | Hinweis
06-00 | Einstellungen fiir 0: Deaktiviert 0 -
Automatikbetrieb 1: Einzelzyklus (Betrieb wird
(Ablauffunktion) nach dem abgebrochenen
Schritt bei Wiederanlauf
fortgesetzt)
2: Periodischer Zyklus (Betrieb
wird nach dem abgebrochenen
Schritt bei Wiederanlauf
fortgesetzt)
3: Einzelzyklus, dann wird die
Drehzahl des letzten Schritts
flir den Betrieb gehalten
(Betrieb wird nach dem
abgebrochenen Schritt bei
Wiederanlauf fortgesetzt)
4: Einzelzyklus (Beginnt nach
Wiederanlauf einen neuen
Zyklus)
5: Periodischer Zyklus (Beginnt
nach Wiederanlauf einen
neuen Zyklus)
6: Einzelzyklus, dann wird die
Drehzahl des letzten Schritts
flr den Betrieb gehalten.
(Beginnt nach Wiederanlauf
einen neuen Zyklus)
06-01 | Automatikbetrieb 0,00 Hz *1
Sollwertvorgabe 1
06-02 | Automatikbetrieb 0,00 Hz *1
Sollwertvorgabe 2
06-03 | Automatikbetrieb 0,00 Hz *1
Sollwertvorgabe 3
06-04 | Automatikbetrieb 0,00~599,00 0,00 Hz *1
Sollwertvorgabe 4
06-05 | Automatikbetrieb 0,00 Hz *1
Sollwertvorgabe 5
06-06 | Automatikbetrieb 0,00 Hz *1
Sollwertvorgabe 6
06-07 | Automatikbetrieb 0,00 Hz *1
Sollwertvorgabe 7
06-08 Reserviert
~ 06-
15
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Nr. Beschreibung Bereich Werkseinst. | Einheit | Hinweis

06-16 | Automatikbetrieb 0,0~3600,00 0,0 S
Ablaufabschnittsdauer 0

06-17 | Automatikbetrieb 0,0 S
Ablaufabschnittsdauer 1

06-18 | Automatikbetrieb 0,0 S
Ablaufabschnittsdauer 2

06-19 | Automatikbetrieb 0,0 S
Ablaufabschnittsdauer 3

06-20 | Automatikbetrieb 0,0 S
Ablaufabschnittsdauer 4

06-21 | Automatikbetrieb 0,0 S
Ablaufabschnittsdauer 5

06-22 | Automatikbetrieb 0,0 S
Ablaufabschnittsdauer 6

06-23 | Automatikbetrieb 0,0 S
Ablaufabschnittsdauer 7

06-24 Reserviert

06-31

06-32 | Automatikbetrieb 0: Stopp 0 -
Drehrichtung 0 1: vorwarts

06-33 | Automatikbetrieb 2: rlickwarts 0 -
Drehrichtung 1

06-34 | Automatikbetrieb 0 -
Drehrichtung 2

06-35 | Automatikbetrieb 0 -
Drehrichtung 3

06-36 | Automatikbetrieb 0 -
Drehrichtung 4

06-37 | Automatikbetrieb 0 -
Drehrichtung 5

06-38 | Automatikbetrieb 0 -
Drehrichtung 6

06-39 | Automatikbetrieb 0 -
Drehrichtung 7
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Gruppe 07 - Start-/Stopp-Verhalten

Nr. Beschreibung Bereich Werkseinst. | Einheit | Hinweis
07-00 | Wiederanlauf nach 0: Kein Wiederanlauf nach 0 -
kurzzeitigem Netzausfall | kurzzeitigem Netzausfall
1: Wiederanlauf nach
kurzzeitigem Netzausfall
07-01 | Wartezeit automatischer | 0,0~800,0 0,0 S
Wiederanlauf
07-02 | Anzahl der 0~10 0
Wiederanlaufversuche
07-03 | Riicksetzeinstellungen 0: Riicksetzen nur mdglich, 0 -
wenn kein Start-Befehl aktiv ist.
1: Ricksetzen unabhdngig vom
Status des Start-Befehls mdglich
07-04 | Direkter Start nach 0: Direkter Start des Betriebs 1 -
Einschalten nach Einschalten aktiviert
1: Direkter Start des Betriebs
nach Einschalten deaktiviert
07-05 | Startwartezeit 1,0~300,0 1,0 S
07-06 | Einsetzfrequenz der 0,10~10,00 1,5 Hz
DCBremsung (Hz) bei
Stopp
07-07 | Stdrke der DC- 0~20 (GroBe 1/2). Basierend 5 %
Bremsung (%) bei auf 20 % der 50
Stopp Ausgangsspannung
0~100 (GroBe 3/4). Basierend
auf dem Nennstrom
07-08 | Bremszeit der DC- 0,0~25,5 0,5 s
Bremsung (s) bei Stopp
07-09 | Bremsmethode 0: Abbremsung bis zum 0

Stillstand
1: Austrudeln bis zum Stillstand
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Gruppe 08 - Antriebs- und Motorschutz

Nr.

Beschreibung

Bereich

Werkseinst.

Einheit

Hinweis

08-00

Auswahl zum Auslosen
der Schutzfunktion

xxxx0: Schutzfunktion
wahrend
Beschleunigung
aktiviert

xxxx1: Schutzfunktion
wahrend
Beschleunigung

deaktiviert

xxx0x: Schutzfunktion
wahrend  Bremsung
aktiviert

xxx1x: Schutzfunktion
wahrend  Bremsung
deaktiviert

xx0xx: Schutzfunktion
wahrend Betrieb
aktiviert

xx1xx: Schutzfunktion
wahrend Betrieb
deaktiviert

XOxXxX:
Uberspannungsschutz
wahrend Betrieb
aktiviert

X1XXX:
Uberspannungsschutz
wahrend Betrieb
deaktiviert

00000
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08-01 | Ansprechschwelle 50~200 Je nach Nennstrom des
Schutzfunktion Baureihe Frequenzumrichte
wahrend rs 100%
Beschleunigung (%)

08-02 | Ansprechschwelle 50~200 Je nach
Schutzfunktion Baureihe
wahrend Bremsung
(%)

08-03 | Ansprechschwelle der | 50~200 Je nach
Schutzfunktion im Baureihe
kontinuierlichen
Betrieb (%)

08-04 | Ansprechschwelle 350~390 380 V DC
Uberspannungsschutz
wahrend des Betriebs

08-05 | Elektronischer 0: Elektronischer 1 -
Motoriiberlastschutz Motorliberlastschutz

deaktiviert

1: Elektronischer
Motorliberlastschutz
aktiviert

08-06 | Betrieb nach | 0: Austrudeln bis zum 0 -
Aktivierung des | Stillstand nach
Uberlastschutzes Aktivierung des

Uberlastschutzes

1: Antrieb nach
Aktivierung des
Uberlastschutzes
unbeeinflusst (OL1)

08-07 | Uberhitzungsschutz 0: Automatisch 1 -
(Steuerung des | (abhangig von der

Kiihlventilators — nur
flr
BaugréBe 2)

Kihlkoérpertemperatur)
1: In Betrieb wahrend
des Modus RUN

2: Standig in Betrieb 3:
Ausgeschaltet
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08-08

AVR-Funktion
(automatische
Spannungsregelfunktio

n)

0: AVR-Funktion
aktiviert

1: AVR-Funktion
deaktiviert

2: AVR-Funktion
wahrend Stopp
deaktiviert

3: AVR-Funktion
wahrend Bremsung
deaktiviert

4; AVR-Funktion
wahrend Stopp&
Bremsung deaktiviert

5: Bei VDC > 360 V ist
AVR-Funktion wahrend
Stopp & Brem sung
deaktiviert

08-09

Erkennung fehlender
Eingangsphasen

0: Deaktiviert
1: Aktiviert
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Gruppe 09 - Kommunikationseinstellungen

Nr. Beschreibung | Bereich | Werkseinst. | Einheit | Hinweis
09-00 | Zugewiesene 1~32 1 - *2%3
Stationsnummer fiir
Kommunikation
09-01 | Auswahl RTU-Code/ 0: RTU-Code 0 - *2%3
ASCII-Code 1: ASCII-Code
09-02 | Einstellung der 0: 4800 2 Bit/s *2%3
BaudRate (Bit/s) 1: 9600
2: 19200
3: 38400
09-03 | Einstellung der Stopp- 0: 1 Stopp-Bit 0 - *2%*3
Bits 1: 2 Stopp-Bits
09-04 | Paritdtseinstellung 0: Keine Paritat 0 - *2%3
1: Gerade Paritat
2: Ungerade Paritat
09-05 | Einstellung des 0: 8-Bit-Daten 0 - *2%*3
Datenformats 1: 7-Bit-Daten
09-06 | Einstellzeit 0,0~25,5 0,0 S
Kommunikationsverlust
09-07 | Verhalten bei 0: Abbremsung bis zum Stillstand 0 -
Kommunikationsfehler (00-15: Bremszeit 1)
1: Austrudeln bis zum Stillstand 2:
Abbremsung bis zum Stillstand
(00-17: Bremszeit 2)
3: Betrieb fortsetzen
09-08 | Fehlertoleranzzeit fiir 0~20 3
Err6
09-09 | Wartezeit bei der 5~65 5 ms
Ubertragung der Daten
Gruppe 10 - PID-Regler
Nr. Beschreibung | Bereich | Werkseinst. Einheit | Hinweis
10-00 | PID-Sollwertvorgabe (bei 0: Potentiometer auf dem 1 - *1
00-03\00-04 = 6 ist diese Bedienfeld
Funktion freigegeben) 1: Externer AVI-Analogsignalein-
gang
2: Externer ACI-Analogsignalein-
gang

3: Sollfrequenzvorgabe Uber
Kom- munikationsmethode
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10-01 PID-Istwertvorgabe 0: Potentiometer auf dem 2 - *1
Bedien- feld
1: Externer AVI-Analogsignalein-
gang
2: Externer ACI-Analogsignalein-
gang
2: Qnllfreanienzunraahe ither
10-02 | PID-Sollwertvorgabe (ber 0,0~100,0 50,0 % *1
Bedieneinheit
10-03 Vorgabe fiir PID-Betrieb 0: PID-Regler deaktiviert 0 -
1: Regelabweichung entspricht
D-Regelung
Charakteristik vorwarts
2: Riickfiihrung entspricht D-Re-
gelung
Charakteristik vorwarts
3: Regelabweichung entspricht
D- Regelung
Charakteristik riickwarts
4: Riickfiihrung entspricht D-Re-
gelung
Charakteristik riickwarts
10-04 Rickfiihrungs- 0,00~10,00 1,00 % *1
Verstarkungsfaktor
10-05 | Proportionale Verstarkung 0,0~10,0 1,0 % *1
10-06 Integrierzeit 0,0~100,0 10,0 S *1
10-07 Differenzierzeit 0,00~10,00 0,00 S *1
10-08 PID-Offset 0: Positive Richtung 0 - *1
1: Negative Richtung
10-09 PID-Offset-Abgleich 0~109 0 % *1
10-10 Verzégerungsfilter PID- 0,0~2,5 0,0 S *1
Ausgang
10-11 | Erkennung Ruckflihrungs- 0: Deaktiviert 0 -
fehler 1: Aktiviert — Fortsetzung des
Betriebs nach Riickfiihrungs-
fehler
2: Aktiviert — Stopp des Betriebs
10-12 Ansprechschwelle 0~100 0 %
Rickfiih-
10-13 | Wartezeit Rickfihrungs- 0,0~25,5 1,0 s
fehlererkennuna
10-14 Integrationsgrenzwert 0~109 100 % *1
10-15 | Riicksetzen des Integrati- 0: Deaktiviert 0 -
onswertes auf ,0" bei 1: Nach1s

Ubereinstimmendem

30: Nach 30 s (0~30)
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10-16 Zulassige Fehlerspanne 0~100 0 -
der Integration (Einheit)
[4 Cinbhaid 1 /0400
10-17 | Frequenzschwelle fiir PID- 0,00~599,00 0,00 Hz
Ruhezustand
10-18 | Wartezeit fiir PID-Ruhezu- 0,0~25,5 0,0 S
stand
10-19 | Frequenzschwelle fiir PID- 0,00~599,00 0,00 Hz
Aktivieruna
10-20 | Wartezeit fir PID-Aktivie- 0,0~25,5 0,0 S
rung
10-21 | Max PID-Riickfiihrungspe- 0~999 100 - *1
gel
10-22 | Min PID-Rickfiihrungspe- 0~999 0 - *1
ael
Gruppe 11 - Betriebssteuerfunktionen
Nr. Beschreibung | Bereich | Werkseinst. Einheit | Hinweis
11-00 Reversierverbot 0: Vorwarts- und Riickwartslauf 0 -
mdglich
1: Rlckwartslauf nicht moglich
11-01 Taktfrequenz (kHz) 1~16 5 kHz
11-02 Modulationsverfahren 0: Tragermodulation 0, 3-Phasen- 0 -
Pulsweitenmodulation
1: Tragermodulation 1, 2-Phasen-
Pulsweitenmodulation
2: Tragermodulation 2,
Gemischte 2-Phasen-
Pulsweitenmodulation
11-03 Automatische Taktfre- 0: Deaktiviert 0 -
quenzreduzierung bei 1: Aktiviert
Temperaturanstieg
11-04 S-férmige Beschleuni- 0,0~4,0 0,00 S
gungskennlinie 1
11-05 S-férmige Beschleuni- 0,0~4,0 0,00 S
gungskennlinie 2
11-06 S-férmige Bremskennli- 0,0~4,0 0,00 S
nie 3
11-07 S-férmige Bremskennli- 0,0~4,0 0,00 S
nie 4
11-08 Frequenzsprung 1 0,00~599,00 0,00 Hz *1
11-09 Frequenzsprung 2 0,00~599,00 0,00 Hz *1
11-10 Frequenzsprung 3 0,00~599,00 0,00 Hz *1
11-11 Ubergangsfrequenzbe- 0,00~30,00 0,00 Hz *1

reich. (£ Frequenzband)
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Gruppe 12 - Digitale Anzeige & Monitor-Funktionen

Nr. Beschreibung | Bereich | Werkseinst. | Einheit | Hinweis
12-00 Anzeigemodus 00000~77777: 00000 - *1
Jede Stelle kann zwischen 0 und 7 einge-
stellt werden.

0: Default-Wert (Frequenz & Parameter)
1: Ausgangsstrom
2: Ausgangsspannung
3: Zwischenkreisspannung
4: Temperatur
5: PID-Istwert
6: Analoger Signaleingang (AVI)
7: Analoger Signaleingang (ACI)
12-01 | Anzeigeformat des | 0: Anzeige des ganzzahligen Werts (xxx) 0 - *1
PID-Istwerts 1: Anzeige mit einer Nachkommastelle
(xx.x)
2: Anzeige mit zwei Nachkommastellen
(X.xx)
12-02 | Einheitenanzeige 0: xxx-- 0 - *1
fiir PID-Istwert 1: xxxpb (Druck)
2: xxxfl (Durchfluss)
12-03 | Benutzerdefinierte 0~65535 1500/1800 | U/min *1
Anzeige (Arbeits-
geschwindigkeit)
12-04 | Format der benut- | 0: Anzeige der Ausgangsfrequenz des An- 0 - *1

zerdefinierten An-
zeige (Arbeitsge-
schwindigkeit)

triebs

1: Ganzzahlige Anzeige der Arbeitsge-
schwindigkeit (xxxxx)

2: Anzeige der Arbeitsgeschwindigkeit mit
einer Nachkommastelle (xxxx.x)

3: Anzeige der Arbeitsgeschwindigkeit mit
zwei Nachkommastellen (xxx.xx)

4: Anzeige der Arbeitsgeschwindigkeit mit
drei Nachkommastellen (xx.xxx)
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12-05 | Zustand der Ein- MD 12D13D 14D ISD - - *4
und Ausgangs- b Tt '
klemmen (I1D bis . ‘ 2 M) N N
I5D) & RY1 ' ’ ’ '
RY1
Gruppe 13 - Inspektions- & Wartungsfunktionen
Nr. | Beschreibung Bereich | Werkseinst. | Einheit | Hinweis
13-00 Antriebsleistung -—-- - - *3
(codiert)
13-01 Software-Version -——- - - *3%4
13-02 Anzeige Fehlerliste -—-- - - 3*4
(letzte drei Fehler)
13-03 Gesamtbetriebsdauer 1 | 0~23 - h *3
13-04 Gesamtbetriebsdauer 2 | 0~65535 Tag *3
13-05 Art der Gesamtbetriebs- | 0: Einschaltzeit 0 - *3
dauer 1: Betriebszeit
13-06 Schreibschutz fiir Para- | 0: Kein Schreibschutz 0 -
meter 1: Drehzahlvoreinstellungen
05-01~05-08 kdnnen nicht ge-
andert werden.
2: AuBer den Drehzahlvoreinstel-
lungen 05-01~05-08 kann keine
Funktion geandert wer- den
3: Es kann keine Funktion gedn-
dert werden.
13-07 Passwort fiir Schreib- 00000~65535 00000 -
schutz
13-08 Ricksetzen des Antriebs | 1150: Riicksetzen auf die 50-Hz- 00000 -
auf Werkseinstellung Werkseinstellung
1160: Riicksetzen auf die 60-Hz-
Werkseinstellung
13-09 Auswahl Parametersatz | 0: Vereinfachter Parametersatz 1
1: Vollstdndiger Parametersatz
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Information

» Zum Aktivieren des vollstandigen Parametersatzes F_31 auf “1” setzen.
> Zum Aktivieren des vereinfachten Parametersatzes 13-09 auf “1” setzen.

4.3 Funktionsbeschreibung Parameter

4.3.1 Vereinfachter Parametersatz

F1 Beschleunigungszeit 1
Bereich [0,1~3600,0] s

F 2 Bremszeit 1

Bereich [0,1~3600,0] s

Mit den fir die Beschleunigungs- bzw. Bremszeiten eingestellten Zeiten wird die Ausgangsfrequenz
zwischen dem oberen und unteren Frequenzgrenzwert erhdht bzw. reduziert.
Die Istwerte der Beschleunigungs-und Bremszeit werden wie folgt berechnet:

(F_1)x(Sollfrequenz-Minimale Startfrequenz)
Maximale Ausgangsfrequenz

Istbeschleunigungszeit

(F_2)x(Sollfrequenz-Minimale Startfrequenz)
Maximale Ausgangsfrequenz

Istbremszeit

A

Maximale Ausgangsfrequenz —

Sollfrequenz

Minimale Startfrequenz

: >
0 P <—> t
Istoeschleu- Istbremszeit

nigungszeit 3

. >

Beschleuni- B it ;

gungszeit remszei
F 3 Betriebsart der externen Klemmen

[O]: Vorwarts/Stopp-Rickwarts/Stopp
Bereich [1]: Start/Stopp- Vorwarts /Riuckwarts
[2]: 3-Draht-Steuerungsmodus — Start/Stopp

F_3ist nur giltig, wenn die externe Start-/Stoppsteuerung eingestellt ist (F_10 =1).
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2-Draht-Steuerungsmodus:
F_3 =[0]Stellen Sie die Funktion der externen Klemmen (F_19/F_20) auf Vorwarts/Stopp (0) oder

Ruckwarts/Stopp (1) ein.
F_3 =[1]Stellen Sie die Funktion der externen Klemmen (F_19/F_20) auf Start/Stopp (0) oder

Vorwarts/Ruckwarts (1) ein.

3-Draht-Steuerungsmodus:

F 3 =[2]Fir den 3-Draht-Start/Stopp-Modus werden die Klemmen I11D1, 12D, 13D verwendet. Die
Einstellungen der Parameter F_19/F_20 haben keine Wirkung.

F 4 Motor Direction Control

Bereich [0]: Vorwarts [1]: Ruckwaérts

F_4is valid in keypad mode only.
3 Liegt tGber die Einstellung von Parameter F_22 = 1 ein Reversierverbot vor, wird bei der
Einstellung des Parameters F_4 = 1 auf dem Bedienfeld ,,LOC“ angezeigt
F 5 Volt/Hz Kennlinien (U/f)
Bereich [1~7]
» Stellen Sie den Parameter F_5 entsprechend der jeweiligen Anwendung auf eine der folgenden
Vorgabekennlinien [1~6] ein.
» Die sechs U/f-Kennlinien fur 50 Hz [1~3] und 60 Hz [4~6] sind nachfolgend dargestellt.

TYPE 50Hz 60Hz
5
2 |F5 U/F Kennlinie F 5 U/F Kennlinie
5
L
(V)%
V)%
100 100
°
T
T =[] =[4]
]
n B B
€I c
1 25 50 650 Hz 1 30 50 650 H
A VA
V)% V)%
100 100
I=
£
o - 2 - 5
£ [2] ; [5] . -
§ ¢ c |
n
w } 1
% l 25 50 650 Hz 1 30 50 650 Hz
T
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- % (V)%
c
o 100 100
£
o
£
5 |3 B =6} B
)
0
S C - C -
o
é 1 25 50 650 Hz 1 30 50 650 Hz
.U_)

» (V) 100% entspricht der maximalen Ausgangsspannung, die %-Werte der Vorgabepunkte B und
C sind der folgenden Tabelle zu entnehmen:-

F 5 B(Xb) C(Xc)
1/4 10% 8%
2/5 15% 10.5%
3/6 25% 7.7%

» Fur erfahrene Anwender ermdglicht die Einstellung F_5 = [7] eine individuelle Einstellung der
U/f- Kennlinie Uber die Parameter 01-02 bis 01-09.

F 6 Maximaler Frequenzwert
Bereich [0,01 ~ 599,00] Hz
F 7 Minimaler Frequenzwert
Bereich [0,00 ~598,99] Hz

» Sind Parameter F_7 und der Frequenzsollwert beide auf 0,00 Hz eingestellt, wird nach
Betatigung der RUN-Taste ,STOP* angezeigt.

» Ist der Frequenzsollwert héher als der voreingestellt Werte in F_7, wird nach Betatigung der
RUN- Taste von 0,00Hz bis Frequenzsollwert beschleunigt.

» Ist F_7 groBer als 0 Hz und der Frequenzsollwert kleiner oder gleich als F_7, steigt die
Ausgangsfrequenz des Umrichters nach Betéatigung der RUN-Taste auf den eingestellten Wert
inF_7.

Maximaler
Frequenzwert

Minimaler
Frequenzwert

F 8 Drehzahlvoreinstellung 0 (Eingabe Bedienfeld)

Bereich | [0,00 ~599,00] Hz
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F 9 Tippfrequenz
Bereich | [1,00 ~ 25,00]Hz
Der Tippbetrieb erfolgt tber die programmierbaren Klemmen I1D bis I15D. Die entsprechenden
Parameter F_19 fur 11D und F_20 fur 12D (03-00~03-04 fur alle Digitaleingange) sind auf [6]
Tippbetrieb vorwarts oder [7] Tippbetrieb riickwarts einzustellen (siehe Parametergruppe 03).

F 10 Hauptvorgabe fiir Startbefehl

[0]: Bedienfeld

Bereich | [1]: Externe Start-/Stoppsteuerung
[2]: Kommunikation

Mit dem Parameter F_10 (alternativ Parameter 00-03) wird die Quelle zur Vorgabe des Startbefehls
ausgewahlt.

F 11 Hauptvorgabe der Sollfrequenzeinstellung

[0]: A/V¥-Tasten auf dem Bedienfeld

[1]: Potentiometer auf dem Bedienfeld

[2]: Externer Analogsignaleingang AVI

[3]: Externer Analogsignaleingang ACI

[4]: Externes Digitales Motorpotentiometer
[5]: Frequenzeinstellung tiber Kommunikation
[6]: PID Regler-Frequenz

F 12 Taktfrequenz

Bereich [1~16]KHz
F 13 U/f-Kennlinienanderung (Drehmomentanhebung)
Bereich | [, ~10,0]%

» Die Punkte B und C der U/f-Kennlinie kdnnen zur Anhebung des Ausgangsdrehmoments mit
Parameter F_13 angepasst werden.

» Berechnung der Spannungen an den Punkten B und C: {(Spannung Punkt B) = Xb x (maximale
Ausgangsspannung)}; {(Spannung Punkt C) = Xc x (maximale Ausgangsspannung)} (Xb, Xc
siehe Parameter F_5 oder Parameter 01-00). Mit der Einstellung F_13 = 0 ist die
Drehmomentanhebung deaktiviert.

Bereich

V)%

1 2.5/3.0 50/60 Hz

F 14 Bremsmethode

[0]: Abbremsen bis zum Stillstand
[1]: Austrudeln bis zum Stillstand
F 14 = [0]: Nach Auslésen des Stopp-Befehls bremst der Motor mit der in Parameter F_2
eingestellten Bremszeit 1 ab.

Bereich
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F 14 =[1]: Nach Ausldsen des Stopp-Befehls lauft der Motor im Freilauf aus (Austrudeln).

F 15 Bremszeit der DC-Bremsung (Sekunden) bei Stopp

Bereich | [0,0 ~25,5]s

F 16 Einsatzfrequenz der DC-Bremsung (Hz) bei Stopp

Bereich | [0,10 ~ 10,00]Hz
F 17 Starke der DC-Bremsung (%) bei Stopp
Bereich | [0~ 20]%
» Die Wirkungsweise der Parameter F_15/F 16 zeigt die folgende Abbildung:

Frequenz

Startbefehl
J Betrieb Stopp

F 18 Motor-Nennstrom

Bereich | [A] (siehe P. Gruppe 02)
F_19 Programmierbare Klemme 11D
F 20 Programmierbare Klemme 12D
[0]: Vorwarts/Stopp-Befehl (Parameter F_3/F_10=1)
[1]: Ruckwarts/Stopp-Befehl (Parameter F_3/F_10=1)
[2]: Vorgabedrehzahl 1 (siehe Parameter 05-02)
[3]: Vorgabedrehzahl 2 (siehe Parameter 05-03)
[4]: Vorgabedrehzahl 4 (siehe Parameter 05-05)
[6]: Vorwartsdrehung im Tippbetrieb (siehe Parameter F_9)
[7]: Ruckwartsdrehung im Tippbetrieb (siehe Parameter F_9)
[8]: Hochlauf dig. Motorpotentiometer - (Parameter F_11=4)
Bereich [9]: Bremsen dig. Motorpotentiometer - (Parameter F_11=4)

[10]: 2. Beschleunigungs-/Bremszeit

[11]: Beschl.-/Bremsfunktion deaktivieren

[12]: Hauptvorgabe Startbefehl (siehe Parameter F_10)
[13]: Hauptvorgabe Sollfrequenz (siehe Parameter F_11)
[14]: Schnellstopp mit Bremsung

[15]: Abschalten des Ausgangs (Austrudeln bis zum Stillstand)

[16]: Deaktivieren der PID-Funktion---------------mnmmmmmmmmmmmoeee oo (siehe P. Gruppe 10)
[17]: Rucksetzen (Reset)
[18]: Automatikbetrieb aktivieren (siehe P. Gruppe 6)

2 Fur die Einstellung der Parameter 03-00~03-04 auf [0, 1] Externe Start-/ Stoppsteuerung,
siehe 00-04.

2-Draht-Methode: Modus 1:
Beispiel: Vorwarts/Stopp und Rickwarts/Stopp mit zwei Eingangen (11D & 12D)
Einstellungen: F_3 =[0], 11D: F_19 =[0] (Vorwarts/Stopp) , I12D: F_20 =[1] (Ruckwarts/Stopp);
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(Vorwarts/

e 1D Stopp)
-/

(Ruckwarts/
» 12D Stopp)

COM

Vorwarts \

EIN AUS

~Y

Rickwarts

AUS EIN

Information

Sind beide Befehle fiir Vor- und Ruckwéartsdrehung aktiviert, gilt das als Stopp.

2-Draht-Methode: Modus 2:
Beispiel: Start/Stopp und Riickwarts/Vorwarts mit zwei Eingéangen (11D & 12D)

Einstellungen F_3 =[1]; 11D: F_19 =[0](Start/Stopp); 12D:F_20 =[1](Ruckwéarts/Vorwarts);

(Vorwarts/

— «—a 1D “§orp)
e

(Ruckwarts/
b 12D Stopp)

COM
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f
Vorwarts
|
t
Rickwarts
EIN AUS
11D — -
AUS EIN
12D

3-Draht-Methode

Beispiel: Zwei separate Taster flr Start und Stopp und ein Schalter mit zwei Positionen fur
Vorwarts/Ruckwarts.

Einstellungen: F_3=[2] (3-Draht-Steuerung)

Die Eingange 11D, 12D, und 13D sind nun dieser Funktion zugeordnet. Etwaige Voreinstellungen der
Parameter F_19, F_20 und 03-02 sind nicht wirksam.

—OJ;O OJ;O

A

I1D (START)

12D (STOPP)

I3D
(Vorwarts/Rickwarts)
COM

68



@ Bonfiglioli

Vectron

A
f
Vorwarts \
! >
t
Ruckwarts
EIN iEIN
I1D
A
S EIN us
AUS
13D ‘ EIN
F 21 Programmierbarer Relaisausgang RY1 (Klemmen RB, RA)
[O]: In Betrieb
[1]: Fehler

[2]:
[3]:
[4]:
[5]:
[6]:
Bereich [7]:
[8]:
[9]:
[10]: Motoruberlast-Sicherung (OL1)

[11]: Antriebslberlast-Sicherung (OL2)

[12]: Reserviert

[13]: Voreingestellter Stromwert erreicht (s. 03-15/03-16)
[14]: Voreingestellte Bremsfrequenz erreicht (s. 03-17/03-18)

Frequenzsollwert erreicht (s. 03-14)

Innerhalb Frequenzbereich (3-13 + 3-14) (siehe 03-13/03-14)
Frequenzschwellwert Uberschritten (> 03-13) — Sollfrequenz (s. 03-13)
Frequenzschwellwert unterschritten (< 03-13) — Sollfrequenz (s. 03-13)
Automatischer Wiederanlauf

Kurzzeitiger Netzausfall (s. F_23)

Schnellstopp mit Bremsung

Stopp durch Abschalten des Ausgangs

Relaisausgang RY1: Funktionsbeschreibung:

F 21 =[0] : RY1 wird mit dem RUN-Signal (in Betrieb) eingeschaltet.

F_21 =[1] : RY1 wird bei Auftreten eines Umrichterfehlers eingeschaltet.

F_21 =[2] : RY1 wird eingeschaltet, sobald die Ausgangsfrequenz die Sollfrequenz erreicht hat.

F 22 Reversierverbot

Bereich

[O]:
[1]:

Ruckwartslauf méglich
Riuckwartslauf nicht moglich

F_22=[1]: Der Befehl fur Ruckwartslauf ist deaktiviert.
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F 23 Wiederanlauf nach kurzzeitigem Netzausfall

[0]: Kein Wiederanlauf nach kurzzeitigem Netzausfall

[1]: Wiederanlauf nach kurzzeitigem Netzausfall

Wenn die Netzspannung aufgrund von hoher Stromaufnahme durch andere Geréate unter einen
bestimmten Spannungswert sinkt, schaltet der Umrichter den Ausgang sofort ab.

F 23 =[0] : Nach einem Spannungsausfall lauft der Umrichter nicht wieder an.

F_23 =[1]: Nach einem kurzzeitigen Spannungsausfall lauft der Umrichter im Modus Frequenzsuche
wieder an. Die Anzahl mdglicher Wiederanlaufe ist nicht begrenzt.

Solange die CPU des Umrichters bei einem kurzzeitigen Netzausfall noch weiterlauft, wird der
Wiederanlauf entsprechend den Parametereinstellungen F_10 & F_28 und des Status des externen
Startschalters ausgeftihrt.

Bereich

A Vorsicht

Ist die Start-/Stoppsteuerung mit Parameter F_10 =[1] auf extern eingestellt und ist mit

F_28 =[0] ein Wiederanlauf erlaubt, geht der Umrichter nach einem Netzausfall wieder in Betrieb,

sobald die Netzspannung normal ist.

» Sehen Sie entsprechende MalRhahmen inklusive einer Schaltung zur Trennung des Umrichters
von der Netzspannung vor, um jederzeit die Sicherheit des Bedienpersonals zu gewahrleisten
und um Schéden an der Maschine zu vermeiden.

F 24 Anzahl Wiederanlaufversuche

Bereich [0 ~10]

F_24=[0] : Der Umrichter lauft nach Auslésung durch einen Fehler nicht automatisch wieder an.
F_24> [0] , 07-01= [0O] : Der Umrichter lauft nach der Auslosung durch einen Fehler im Modus
Frequenzsuche nach einer internen Wartezeit von 0,5 s wieder an. Dabei wird die Ausgangsstufe des
Umrichters ausgeschaltet, so dass der Motor austrudelt und Uber die Frequenzsuchfunktion wird die
Drehzahl der Motorwelle ermittelt. Sobald diese Drehzahl bekannt ist, wird der Motor wieder auf die
Drehzahl beschleunigt bzw. abgebremst, mit welcher der Motor vor dem Fehler in Betrieb war.

F 24> [0], 07-01> [O] : Nach Fehlerauslésung und Frequenzsuche lauft der Umrichter nach der in
Parameter 07-01 eingestellten Wartezeit wieder an.

Information
Tritt der Fehler wahrend der DC-Bremsung oder der Bremsung bis zum Stillstand auf, funktioniert
der automatische Wiederanlauf nicht.

F 25 Ricksetzen Umrichter auf Werkseinstellung
[1150]: Rucksetzen auf die 50Hz-Werkseinstellung
[1160]: Rucksetzen auf die 60Hz-Werkseinstellung
Wurde in Parameter 13-07 ein Passwort festgelegt, muss dieses zuerst eingegeben werden, bevor
der Antrieb auf die jeweilige Werkseinstellung zuriickgesetzt werden kann.

Bereich

F 26 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 1
F 27 Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 2
Bereich [0.00 ~ 599,00] Hz

Der Automatikbetrieb (Ablauffunktion) muss tber einen der programmierbaren Eingénge 11D und 12D
und die Einstellung der Parameter F_19 und F_20 auf [18] aktiviert werden.
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Mit Parameter 06-00 werden verschiedene Funktionen fir den Automatikbetrieb (Ablauffunktion)
eingestellt.

Mit den Parametern F_26 und F_27 kénnen 2 Automatik-(Ablauffunktions-)betriebsarten ausgewahlt
werden. Die Frequenzbefehle 1 und 2 fir den Automatikbetrieb werden mit F_26 und F_27 eingestellt.
Die Betriebsdauer der einzelnen Ablaufabschnitte wird mit den Parametern 06-17 und 06-18
eingestellt.

Die Drehrichtung (vorwarts/rickwarts) fir jeden einzelnen Ablaufabschnitt wird mit den Parametern
06-33 und 06-34 eingestellt.

Bei 06-00 =[0] wird die Automatikbetrieb (Ablauffunktion) deaktiviert und die Frequenz wird tber die
Voreinstellung mit Parameter F_8 vom Bedienfeld dbernommen. Die Einstellung von
Ablaufabschnittsdauer und Drehrichtung erfolgt mit den Parametern 06-16 und 06-32.

Beispiele fur den Automatikbetrieb mit Ablauffunktion

Beispiel 1: Einzelzyklus (06-00=1, 4):

Abhangig von der Ablaufabschnittsanzahl lauft der Umrichter einen vollen Einzelzyklus und stoppt
dann. Dieses Beispiel besteht aus vier Ablaufabschnitten, drei in Vorwarts- und eine in
Ruckwartsrichtung.

Automatikbetrieb 06-00=[1] oder 4

Frequenz F_8 =[15] Hz, F_26 = [30] Hz, F_27 = [50] Hz
Ablaufabschnittsdauer 06-16=[20] s, 06-17 = [25] s, 06-18=[30] s

Drehrichtung 06-32= [1] (vorwarts), 06-33 = [1] (vorwarts), 06-34= [1] (vorwarts),

06-35= [2] (rlickwarts)

Nicht verwendbare 06-04~ 06-07= [0] Hz , 06-20~06-23= [0] s , 06-36~06-39= [0]
Parameter

Hz A

v

Startbefehl In Betrieb
I1D und I2D
Automatikbetrieb EIN
F_28 Direkter Start nach Einschalten

[O] : Direkter Start des Betriebs nach Einschalten aktiviert

Bereich . . . o
[1] : Direkter Start des Betriebs nach Einschalten deaktiviert
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Wenn der direkte Start des Betriebs nach Einschalten mit Parameter F_28 = [0] aktiviert ist, Start-
/Stoppsteuerung mit Parameter F_10 = [1] auf extern eingestellt und der Startschalter eingeschaltet
ist, startet der Umrichter nach Einschalten der Spannungsversorgung automatisch mit dem Betrieb.

» Um Verletzungen der Bedienperson oder Beschadigungen der Maschine zu vermeiden, nach
Ausschalten der Spannungsversorgung auch den Startschalter ausschalten.

Y| Gefahr

» Sollte diese Betriebsart unbedingt erforderlich sein, missen entsprechende MalRhahmen
inklusive der Anbringung von Warntafeln durchgefuihrt werden, um jederzeit die
Sicherheit zu gewéahrleisten.

Wenn der direkte Start des Betriebs nach Einschalten mit Parameter F_28 = [1] deaktiviert ist, Start-
/Stoppsteuerung mit Parameter F_10 = [1] auf extern eingestellt und der Startschalter eingeschaltet
ist, startet der Umrichter nicht und im Display wird die Meldung STP1 blinken.

> Fur einen normalen Anlauf den Startschalter AUS und wieder EIN schalten.

F 29 Software-Version

Bereich | ----

F_30 Anzeige Fehlerliste (letzte drei Fehler)
Bereich | ----

Die letzten drei Fehler werden als Stapel gespeichert. Tritt ein neuer Fehler auf, werden die bisherigen
Fehler um eine Stelle nach unten verschoben, so dass der auf Stelle 2.xxx gespeicherte Fehler an
Stelle 3.xxx rtickt, der Fehler auf Stelle 1.xxx riickt auf Stelle 2.xxx. Der neue Fehler wird in das leere
Register auf Stelle 1.xxx gespeichert.

Zur Fehleranzeige kann mit den Tasten A und V¥ zwischen den Fehlerregistern hin- und her
geschaltet werden.

Wahrend Parameter F_30 angezeigt wird, bewirkt die Betatigung der ,Reset"-Taste die Loschung
aller drei Fehlerregister. Die Anzeige der Fehlerregister wechselt danach auf 1. ---, 2. --- und 3.

Wird beispielsweise der Fehler ,1.0C-C" angezeigt, ist dies der aktuell letzte Fehler.

F 31 Auswahl Vollstandiger Parametersatz

Bereich [O] : Vereinfachter Parametersatz
[1] : Vollstandiger Parametersatz

Information
» Zum Aktivieren des vollstandigen Parametersatzes F_31 auf “1” setzen.
» Zum Aktivieren des vereinfachten Parametersatzes 13-09 auf “1” setzen.
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4.3.2 Vollstandiger Parametersatz
00 - Grundparameter

00-01 Drehrichtung des Motors
Bereich [O]: Vorwarts [1]: Ruckwarts
Die Einstellung 00-01 gilt nur fir den Betrieb tber das Bedienfeld.

Information
Liegt Uber die Einstellung von Parameter 11-00 = 1 ein Reversierverbot vor, wird bei der Einstellung
des Parameters 00-01 = 1 auf dem Bedienfeld ,LOC* angezeigt.

00-02 Hauptvorgabe fur Startbefehl
00-03 Alternativvorgabe fur Startbefehl
[0]: Bedienfeld

Bereich [1]: Externe Start-/Stoppsteuerung
[2]: Kommunikation

Mit den Parametern 00-02/00-03 wird die Quelle zur Vorgabe des Startbefehls ausgewahlt. Fir die
Umschaltung zwischen der Haupt- und Alternativvorgabe kann einer der externen Eingénge 11D bis
I5D verwendet werden. Stellen Sie den entsprechenden Eingang Uber die Parameter 03-00 bis
03-04 auf den Wert [12] ein (siehe Parametergruppe 03).

00-04 Betriebsart der externen Klemmen
[0]:Vorwarts/Stopp-Ruckwarts/Stopp

Bereich [1]:Start/Stopp- Riuckwarts/ Vorwarts

[2]: 3-Draht-Steuerungsmethode - Start/Stopp

Information
00-04 ist nur gultig, wenn die externe Start-/Stoppsteuerung eingestellt ist (00-02/00-03 =[1]).

2-Draht-Betriebsmodus
» Stellen Sie 00-04=[0/1] zuerst ein, bevor Sie 03-00, 03-04 auf [0] oder [1] einstellen.
» 00-04=[0], Stellen Sie die Funktion der externen Klemmen (03-00 bis 03-04) auf Vorwaérts/Stopp

(0) oder Ruckwarts/Stopp (1) ein.
» 00-04=[1], Stellen Sie die die Funktion der externen Klemmen (03-00 bis 03-04) auf Start/Stopp
(0) oder Vorwarts/Ruckwarts (1) ein.
3-Draht-Betriebsmodus
00-04 =[2]Fur den 3-Draht-Start/Stopp-Modus werden die Klemmen 11D, 12D, 13D verwendet. Die
Einstellungen der Parameter 03-00, 03-01, 03—-02 haben keine Wirkung (siehe Parametergruppe 03).

00-05 Hauptvorgabe Sollfrequenzeinstellung

00-06 Alternativvorgabe fur Sollfrequenzeinstellung
[0]: A/V¥-Tasten auf dem Bedienfeld

[1]: Fehler Potentiometer auf dem Bedienfeld
[2]: Externer Analogsignaleingang AVI
Bereich [3]: Externer Analogsignaleingang ACI

[4]: Digitales Motorpotentiometer

[5]: Frequenzeinstellung Gber Kommunikation
[6]: Ausgangsfrequenz PID-Regler
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Mit Parametern 00-05/00-06 wird die Haupt-/Alternativvorgabe fir Sollfrequenzeinstellung gesetzt.
Bei 00-05/00-06 =[6]wird die Sollfrequenz durch die Ausgangsfrequenz des PID-Reglers
vorgegeben.

Information
00-05 und 00-06 dirfen nicht denselben Wert haben. Ansonsten wird im Display die Meldung Err2
angezeigt.

00-07 Art der Haupt-und Alternativsollfrequenz

Bereich [0]: Haupt- ODER alternative Frequenz

[1]: Haupt- UND alternative Frequenz

Bei der Einstellung 00-07= [0] erfolgt die Frequenzvorgabe durch den Hauptfrequenzparameter
00-05 (Default) oder den Alternativfrequenzparameter 00-06.

» Fur die Umschaltung zwischen Haupt- und Alternativvorgabe einen der externen Eingange 11D

bis I5D verwenden.
» Stellen Sie den entsprechenden Eingang uber die Parameter 03-00 bis 03-04 auf den Wert [13]

ein (siehe Parametergruppe 03).
Bei der Einstellung 00 -07 = [1] ist die Sollfrequenz die Summe von Haupt- und alternativer Frequenz.

00-08 Frequenzeinstellung Kommunikation

Bereich [0,00~599.00]Hz
Mit diesem Parameter kann die Sollfrequenz eingestellt werden.
Im Kommunikationsbetrieb kann hiermit die eingestellte Frequenz ausgelesen werden. Dieser
Parameter ist nur im Kommunikationsbetrieb wirksam.

00-09 Sollfrequenzspeicherung nach Abschalten (Kommunikationsbetrieb)
Bereich [0] deaktiviert
[1] aktiviert

00-09= [0] Die Frequenz des Bedienfelds wird gespeichert.
00-09= [1] Die uber Kommunikation eingestellte Frequenz wird gespeichert.

00-10 Alternativvorgabe der Sollfrequenzeinstellung
Bereich [0] Initialisierung mit der Istfrequenz
[1] Initialisierung mit der Stillstandsfrequenz
[2] Initialisierung mit dem Wert von Parameter 00-11
00-11 Einstellwert Initialfrequenz
Bereich [0,00~599.00]Hz

Dieser Parameter ist nur beim Betrieb des Bedienfelds wirksam.

Ist 00-10= [Q] , wird die Frequenz auf die Istfrequenz initialisiert. Ist 00-10= 1 , wird die Frequenz auf
den Wert ,0“ initialisiert.

Ist 00-10= [2], wird die Frequenz auf die Einstellung von Parameter 00-11 initialisiert.

00-12 Maximaler Frequenzwert
Bereich [0,01~599,00] Hz
00-13 Minimaler Frequenzwert
Bereich [0,00~589,99] Hz
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Sind Parameter 00-13 und die Sollfrequenz beide auf [0,00] eingestellt, wird nach Betatigung der RUN-
Taste ,STOP" angezeigt.
Liegt die Sollfrequenz tGber 00-13, steigt die Ausgangsfrequenz des Umrichters von [0,00] beginnend
auf den Sollwert.
Ist 00-13 > [0] und ist die Sollfrequenz < 00-13, steigt die Ausgangsfrequenz des Umrichters vom
00-13 beginnend auf den Sollwert.

f

A
. Maximaler
Frequenzwert
Minimaler
Frequenzwert
-
0 1
00-14 Beschleunigungszeit 1
Bereich [0,1~3600,0] s
00-15 Bremszeit 1
Bereich [0,1~3600,0] s
00-16 Beschleunigungszeit 2
Bereich [0,1~3600,0] s
00-17 Bremszeit 2
Bereich [0,1~3600,0] s

Mit den fir die Beschleunigungs- bzw. Bremszeiten eingestellten Zeiten wird die Ausgangsfrequenz
zwischen dem oberen und unteren Frequenzgrenzwert erhdht bzw. reduziert.

Beschleunigungs- und Bremseinstellungen definiert von obigen Parametern entsprechen den Zeiten,
welche bendtigt werden, damit die Ausgangsfrequenz zwischen dem Maximalen und dem Minimalen
Frequenzwert geregelt wird.

Ist 01-00=18 - Base frequency= the setting value of parameter 01-02;

Ist 01-00 # 18 - Base frequency =50,00 (or 60,00)

Die Istwerte der Beschleunigungs-und Bremszeit werden wie folgt berechnet:

(00-14)x(Sollfrequenz-Minimale Startfrequenz)

Istbeschleunigungszeit= -
gung Maximale Ausgangsfrequenz

00-15)x(Sollfrequenz-Minimale Startfrequenz
Istbremszeit= ( X g g )

Maximale Ausgangsfrequenz
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Maximale Ausgangsfrequenz

A

Sollfrequenz

Minimale Startfrequenz —»

] ' >
Istbeschleu- Istoremszeit
nigungszeit 1
_ P
Beschleuni- |

gungszeit 00-14

Bremszeit 00-15

00-18 Tipp-Frequenz

Bereich [1,00~25,00]Hz

00-19 Beschleunigungszeit im Tippbetrieb
Bereich [0,1~25,5]Sec

00-20 Bremszeit im Tippbetrieb

Bereich [0,1~25,5]Sec

Der Tippbetrieb erfolgt tUber die programmierbaren Klemmen 11D bis 15D. Die entsprechenden
Parameter 03-00~03-04 sind auf [¢] Tippbetrieb vorwarts oder [7] Tippbetrieb riickwarts einzustellen
(siehe Parametergruppe 03).
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01 - U/F Kennlinie

01- 00 Volt/Hz Kennlinien (U/F)
Bereich [1~7]

Stellen Sie den Parameter 01-00 entsprechend der jeweiligen Anwendung auf eine der folgenden Vor-
gabekennlinien [1~6] ein.

Die sechs U/f-Kennlinien fir 50 Hz [1~3] und 60 Hz [4~6] sind nachfolgend dargestellt.

TYP [50Hz 60Hz
5
< 01-00 |U/f-Kennlinie 01-00 |U/f-Kennlinie
c
=1
LL
(V)%
(V)%
100
100
=[1] =[4]
Bl— B
¢ Cc
°
-g 1 25 50 650 Hz
c 1 3.0 50 650 Hz
8
0
(V)% V)%
c 100 100
(]
=
£
S 2] . =[s] .
©
+— C L L
N c
n
(] | !
g 1 25 50 650 Hz 1 30 50 650 Hz
I
-
% (V)% V)%
E 100 100
(@]
e
=
a
& B | =[6] .
"
()
2 c cr
8 1 25 50 650 Hz 1 30 50 650 Hz
=

(V) 100% entspricht der maximalen Ausgangsspannung, die %-Werte der Vorgabepunkte B und C
sind der folgenden Tabelle zu entnehmen:

| 1/4 10% 8%
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2/5 15% 10,5%

3/6 25% 7,7%
Fur erfahrene Anwender erméglicht die Einstellung 01-00 = [7] eine individuelle Einstellung der U/f-
Kennlinie Gber die Parameter 01-02 bis 01-09.

01-01 Maximale U/f-Spannung

Bereich [198,0~256,0] V

01-02 Maximale U/f-Frequenz

Bereich [0,20 ~599,00] Hz

01-03 Maximales Frequenz-Spannungs-Verhaltnis
Bereich [0,0 ~100,0] %

01-04 Mittlere Frequenz 2

Bereich [0,10 ~ 599,00] Hz

01-05 Mittleres Frequenz-Spannungs-Verhaltnis 2
Bereich [0,0 ~100,0] %

01-06 Mittlere Frequenz 1

Bereich [0,10 ~599,00] Hz

01-07 Mittleres Frequenz-Spannungs-Verhaltnis 1
Bereich [0,0 ~100,0] %

01-08 Minimale U/f-Frequenz

Bereich [0,10 ~599,00] Hz

01-09 Minimales Frequenz-Spannungs-Verhaltnis
Bereich [0,0 ~100,0] %

Die maximale Ausgangsfrequenz hangt von der Einstellung des Parameters 01-00 ab; ist die Einstel-
lung 01-00 = [7], kann diese mit Parameter 01-02 eingestellt werden.

Ist die Einstellung 01-00 # [7], ist die maximale Ausgangsfrequenz abhangig von der Frequenz der
eingesetzten Spannungsversorgung 50 oder 60 Hz (Parameter 01-02) ist nicht anwendbar.

(U)%

01-03 (Umax)

01-05 (Umid2)

01-07 (Umid1)

01-09 (Umin) ---- ‘

H
01-08 01-06 01-04 01-02 599,00 z

01-10 U/f-Kennlinienanderung (Drehmomentanhebung)
Bereich [0 ~10,0] %
Die Punkte B und C der U/f-Kennlinie kénnen zur Erhdhung des Ausgangsdrehmoments mit
Parameter 01-10 angepasst werden.
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Berechnung der Spannungen an den Punkten B und C:

{(Spannung Punkt B) = Xb x (maximale Ausgangsspannung)};

{(Spannung Punkt C) = Xc x (maximale Ausgangsspannung)}

(Xb, Xc siehe oben). Bei der Einstellung 01-10 = 0 ist die Drehmomenterhéhung deaktiviert.

(V)%

100

01-10
B Y /
¢ 3
1 2,5/3,0 50/60 f

01-11 U/f-Startfrequenz
Bereich [0,00 ~10,00] Hz
01-12 Leerlauf-Schwingungskompensation
Bereich [0.0~200.01%

Parameter 01-11 ist fir Anwendungen vorgesehen, bei denen eine Startfrequenz > 0 Hz bendtigt
wird.

01-13 Motoroszillations-Dampfungskoeffizient
Bereich [1~8192]

01-14 Motoroszillations-Dampfungsverstarkung
Bereich [0~100]%

01-15 Motoroszillations-Dampfungsgrenze
Bereich [0.0~100.0]%

In Anwendungsfallen, wo keine Leistung benétigt wird bzw. keine Last anliegt, ist die Dampfung
niedrig. Fluktuationen der Eingangsspannung kénnen zu starken Schwingungen des Umrichter-
Ausgangsstromes beitragen. Entsprechende Anpassung des Parameter 01-12 kann Schwingungen
dampfen, indem U/F Spannungsvorgabe kompensiert wird.
Die Kompensation basiert auf Hochpassfilterung und dem aktuellen Lastwert. Dieser Wert wird mit
der Verstarkungsbegrenzung multipliziert. SchlieZlich wird die U/f-Ausgangsspannung hinzuaddiert.
Die Anpassung fur 01-14 kann jeweils um 5 % bis 10 % erh6ht oder verringert werden.
01-13 Dampfungskoeffizient-Filterzeit = 2048 / Sollwert ms, z. B. 01-13 = 800, dann Filterzeit =
2048/800 = 2,56 ms.
01-15 von 100% entspricht 150 V (100, 200 V-Reihe) / 300 V (400 V-Reihe).

01-14 01-15

\

\ |

T 3
e e
01_/13 f—U/f Usan

4
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02 - Motorparameter

02-00 Motor-Leerlaufstrom

Bereich

02-01 Motornennstrom (OL1)

Bereich

02-02 Nennschlupfkompensation Motor
Bereich [0.0 ~ 100,0] (%)

02-03 Motornenndrehzahl

Bereich

02-04 Motornennspannung

Bereich

Wenn die Motordrehzahl aufgrund der Last unter die vom Umrichter vorgegeben Drehzahl fallt
(Schlupf), kann Parameter 02-02 Nennschlupfkompensation Motor zur Drehzahlkorrektur verwendet
werden.

(Ausgangsstrom) — (02 — 00)

hlupfk ion = 2-02 M hlupf
Schlupfkompensation (02-00) — (02-00) X (02-02) x (Motorschlupfrate)

Motorschlupf = Synchrone Motordrehzahl — Motornenndrehzahl

(Synchrone Motordrehzahl) — (Motornenndrehzahl)

A ah Wert fiir (02 — =
(Rugenatienten Wert (ari(l gL (Synchrone Motordrehzahl)

Beispiel: 4-poliger Asynchronmotor mit 60 Hz
(Synchrone Motordrehzahl ) = 120/4 x 60 = 1800 [U/min]

Information

Die Parameter 02-00/02-01 h&ngen von der Umrichterleistung (13-00) ab. Sie sollten an die aktuellen
Gegebenheiten angepasst werden.
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03 - Programmierbare digitale Ein-/Ausgange und Relaisausgang-Funktionen

03- 00 Programmierbare Klemme 11D
03- 01 Programmierbare Klemme 12D
03- 02 Programmierbare Klemme 13D
03- 03 Programmierbare Klemme 14D
03- 04 Programmierbare Klemme 15D

[O0]: Vorwarts/Stopp-Befehl  (Parameter 00-02/00-03 = 1 & 00-04)

[1]: Ruckwarts/Stopp-Befehl (Parameter 00-02/00-03 =1 & 00-04))
[2]:Vorgabedrehzahl 1 (5-02) (Parametergruppe 5)

[3]:Vorgabedrehzahl 2 (5-03) (Parametergruppe 5)

[4]: Vorgabedrehzahl 4 (5-05) (Parametergruppe 5)

[6]: Vorwartsdrehung im Tippbetrieb (Parameter 00-18~00-20)

[7]: Ruckwartsdrehung im Tippbetrieb (Parameter 00-18~00-20)

[8]: Hochlauf dig. Motorpotentiometer (Parameter 00-05/00-06=4& 03-06/03-07)
[9]: Bremsen dig. Motorpotentiometer (Parameter 00-05/00-06=4& 03-06/03-07)
[10]: 2. Beschleunigungs-/Bremszeit

[11]: Beschl.-/Bremsfunktion deaktivieren

[12]: Haupt-/Alternativvorgabe Startbefehl (Parameter 00-02/00-03)

[13]: Hauptvorgabe-/Alternativvorgabe Sollfrequenz  (Parameter 00-05/00-06)
[14]: Schnellstopp mit Bremsung

[15]: Abschalten des Ausgangs (Austrudeln bis zum Stillstand)

[16]: Deaktivieren der PID-Regelung Parametergruppe 10

[17]: Rucksetzen (Reset)

[18]: Automatikbetrieb aktivieren Parametergruppe 6

Auf den nachfolgenden Seiten werden Beispiele fir Einstellungen der Parameter 03-00 bis 03-04
gezeigt.

Fur die Einstellung der Parameter 03-00~03-04 auf [0, 1] Externe Start-/Stoppsteuerung, siehe 00-04.
2-Draht-Methode: Modus 1:

Beispiel: Vorwarts/Stopp und Ruckwarts/Stopp mit zwei Eingangen (11D & 12D) Einstellungen:
00_04 =1[0], I1D: 03-00 = [0] (Vorwarts/Stopp) , 12D: 03-01 = [1] (RUckwarts/Stopp);

Bereich

(Vorwarts/

J o— I1D Stopp)
-/

(Ruckwarts/
Stopp)

COM

o—0 I2D
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f
Vorwarts \
|
t
Ruckwarts
EIN AUS
11D —
AUS EIN
12D

Information
Sind beide Befehle fir Vor- und Rickwartsdrehung aktiviert, gilt das als Stopp.

2-Draht-Methode: Modus 2
Beispiel: Start/Stopp und Ruckwarts/Vorwarts mit zwei Eingangen (11D & 12D)
Einstellungen: 00-04 =[1], 11D: 03-00 = [0] (Start/Stopp) , 12D: 03-01 = [1] (RUckwarts/Vorwaérts);

(Vorwérts/

J o—0 I1D Stopp)
/ (Ruckwarts/
12D Stopp)
COM

*—

f
Vorwérts
|
t
Riickwarts
EIN AUS
I1D —
AUS EIN
12D

3-Draht-Methode
Beispiel: Zwei separate Taster fur Start und Stopp und ein Schalter mit zwei Positionen fir

Vorwarts/Ruckwarts.
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Einstellungen: 00-04 = [2] (3-Draht-Steuerung)
Die Eingange 11D, 12D, und I3D sind nun dieser Funktion zugeordnet. Etwaige Voreinstellungen der
Parameter 03-00, 03-01 und 03-02 sind nicht wirksam.

1

—0 o—0 o—O0IID (START)

12D (STOPP)

I3D
(Vorwérts/Ruckwarts)
COM

A
f
Vorwérts
t
Riickwarts

EIN EIN
I1D ! ;

EIN AUS
2D —

AUS

130 EIN

Parameter 03-00~03-04 = [2, 3, 4] - Auswahl Vorgabedrehzahl

Durch entsprechende Kombination von drei Klemmen der Eingange 11D bis 15D kénnen die sieben
Vorgabedrehzahlen entsprechend der folgenden Tabelle ausgewahlt werden.

Die Zuordnung der Beschleunigungs-/Bremszeiten zu den jeweiligen Vorgabedrehzahlen 0-7 erfolgt
in der Parametergruppe 5. Die zugehorigen Zeitdiagramme sind in den Beschreibungen der Gruppe
5 zu finden.

Zum Beispiel, falls Klemme I3D als Quelle der Drehzahlvorgabe gewéhlt wird, [03-02] = 2, fur 14D [03-
03] = 3, fur 15D [03-04] = 4.

Vorgabe- Funktionseinstellung und Status der drei Freq. Bschl.-Zeit | Bremszeit
drehzahl Klemmen A, B, C, die den Eingdngen I1D~I5D
zugewiesen sind.

Klemme A = 2 | Klemme B =3 | Klemme C =4
Drehzahl 0 AUS AUS AUS 05-01 05-17 05-18
Drehzahl 1 AUS AUS EIN 05-02 05-19 05-20
Drehzahl 2 AUS EIN AUS 05-03 05-21 05-22
Drehzahl 3 AUS EIN EIN 05-04 05-23 05-24
Drehzahl 4 EIN AUS AUS 05-05 05-25 05-26
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Vorgabe- Funktionseinstellung und Status der drei Freq. Bschl.-Zeit | Bremszeit
drehzahl Klemmen A, B, C, die den Eingdngen I1D~I5D
zugewiesen sind.

Klemme A = 2 | Klemme B =3 | Klemme C =4
Drehzahl 5 EIN AUS EIN 05-06 05-27 05-28
Drehzahl 6 EIN EIN AUS 05-07 05-29 05-30
Drehzahl 7 EIN EIN EIN 05-08 05-31 05-32

03-00~03-04 = [6, 7] Vor-/Riuckwartsdrehung im Tippbetrieb

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion [6] belegt ist, eingeschaltet, ist der Umrichter im
Tippbetrieb mit Vorwartsdrehung.

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion [7] belegt ist, eingeschaltet, ist der Umrichter im
Tippbetrieb mit Riuckwartsdrehung.

Information
Sind beide Befehle fir Vor- und Rickwartsdrehung aktiviert, gilt das als Stopp.

03-00~03-04 = [8, 9] Hochlaufen/Bremsen digitales Motorpotentiometer

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion [8] belegt ist, eingeschaltet, wird die Sollfrequenz mit
der in Parameter 03-06 eingestellten Schrittweite erhoht.

Bleibt die Eingangsklemme standig eingeschaltet, wird die Sollfrequenz so lange erhéht, bis der maxi-
male Frequenzwert erreicht wird.

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion [9] belegt ist, eingeschaltet, wird die Sollfrequenz mit
der in Parameter 03-06 eingestellten Schrittweite verringert.

Bleibt die Eingangsklemme standig eingeschaltet, wird die Sollfrequenz in Relation zu den
Parameter- einstellungen 03-06 und 03-07 so lange verringert, bis die Stillstandsdrehzahl erreicht
wird.

Weitere Informationen finden Sie in der Beschreibung der Parametergruppe 3.

03-00~03-04=[10] 2. Beschleunigungs-/Bremszeit

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion [10] belegt ist, eingeschaltet, erfolgt die Auswahl der
zweiten Beschleunigungs-/Bremszeit, die mit den Parametern 00-16 und 00-17 eingestellt wird.
Nach Ausschalten der Eingangsklemme wird wieder die standardmaRige erste Beschleunigungs-
/Bremszeit aktiviert, die mit den Parametern 00-14 und 00-15 eingestellt wird.

03-00~03-04=[11] Beschleunigungs-/Bremsfunktion deaktivieren

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion [11] belegt ist, eingeschaltet, erfolgt die Deaktivie-
rung der Beschleunigungs- und Bremsfunktion und die aktuelle Frequenz wird beibehalten (Betrieb
mit konstanter Drehzahl). Nach Ausschalten der Eingangsklemme wird die Beschleunigungs- und
Brems- funktion wieder aktiviert.

Das folgende Diagramm zeigt ein Beispiel dazu.

Aktivierung/Deaktivierung der Beschleunigungs-/Bremsfunktion tUber Klemme 11D mit
Parametereinstel- lung 03-00 = 11.

84




@ Bonfiglioli

Vectron

Startbefehl In Betrieb | Stopp

11D EIN AUS EIN AUS

03-00~03-04= [12] Haupt-/Alternativvorgabe Startbefehl

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion [12] belegt ist, eingeschaltet, erfolgt die Vorgabe fiir
den Startbefehl entsprechend der Einstellung von Parameter 00-03 (Alternativvorgabe flr
Startbefehl). Wird die Eingangsklemme ausgeschaltet, ist die Vorgabe fir den Startbefehl
entsprechend Parameter 00-02 (Hauptvorgabe fiir Startbefehl).

03-00~03-04= [13] Haupt-/Alternativvorgabe Sollfrequenz

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion [13] belegt ist, eingeschaltet, erfolgt die Vorgabe fir
die Sollfrequenz entsprechend der Einstellung von Parameter 00-06 (Alternativwvorgabe der
Sollfrequenzeinstellung). Wird die Eingangsklemme ausgeschaltet, ist die Startvorgabe entsprechend
Parameter 00-05 (Hauptvorgabe der Sollfrequenzeinstellung).

03-00~03-04= [14] Schnellstopp mit Bremsung

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion [14] belegt ist, eingeschaltet, bremst der Umrichter
bis zum Stillstand.

03-00~03-04= [15] Abschalten des Ausgangs

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion [15] belegt ist, eingeschaltet, erfolgt die Abschaltung
des Umrichterausgangs.

03-00~03-04= [16] Deaktivieren der PID-Regelung

Wird die Eingangsklemme, die mit der Funktion [16] belegt ist, eingeschaltet, erfolgt die Deaktivie-
rung der PID-Regelung. Nach Ausschalten der Eingangsklemme ist die PID-Regelung wieder aktiv.
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03-00~03-04=[17] Riicksetzen (Reset)

Schalten Sie die Eingangsklemme, die mit der Funktion [17] belegt ist, ein, wenn ein Fehler auftritt,
der manuell behoben werden kann. Der Fehler wird dadurch geldscht. (Diese Funktion entspricht der
Reset-Taste auf dem Bedienfeld.)

03-00~03-04=[18] Automatikbetrieb aktivieren

Nach Einschalten der Eingangsklemme, die mit der Funktion [18] belegt ist, wird die automatische
Ablaufverarbeitung durch die Ablauffunktion aktiviert. Weitere Informationen dazu finden Sie in der
Parametergruppe 6.

03-06 Schrittweite
Bereich [0,00~5,00] Hz
Beispiel:

11D : 03-00 = [8] Hochlauf digitales Motorpotentiometer,

12D : 03-01 = [9] Bremsen digitales Motorpotentiometer, 03-06 = [A ] Hz

Modus 1:

Wenn die Eingangsklemme fir ,Hochlauf oder ,Bremsen® kiirzer als 2 Sekunden eingeschaltet wird,
andert sich die Frequenz bei jeder Aktivierung um A Hz.

f A
Istausgangsfrequenz

A\AHZ

\j

I1D EIN L EIN[ | EIN

2D EIN | | EIN| | EIN

Modus 2: Wenn die Eingangsklemme fir ,Hochlauf‘ oder ,Bremsen® langer als 2 Sekunden
eingeschaltet wird, erfolgt die Frequenzanderung im originalen Hochlauf-/Bremsen-Modus. So lange,
wie die Eingangsklemme eingeschaltet bleibt, steigt die Frequenz dem folgenden Diagramm
entsprechend rampenfdrmig an bzw. fallt ab.
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fA
, >
>2s >2s i
- <+ t
D EIN EIN AUS
12D AUS EIN EIN
03-07 Frequenzstatus beim digitalen Motorpotentiometer

Bereich | [0] :Nach einem Stopp-Befehl beim Betrieb mit digitalem Motorpotentiometer wird die
voreinge- stellte Frequenz nach Stoppen gehalten und das digitale Motorpotentiometer
deaktiviert.

[1]: Nach einem Stopp-Befehl im Betrieb mit digitalem Motorpotentiometer wird die
Frequenz nach Stoppen auf 0 Hz zurlickgestellt.

[2]: Nach einem Stopp-Befehl im Betrieb mit digitalem Motorpotentiometer wird die
voreingestellte Frequenz nach Stoppen gehalten und das digitale Motorpotentiometer
bleibt aktiviert.

03-07 = [0], [2] : Bei Deaktivieren des Startsignals (Stopp-Befehl) wird die Ausgangsfrequenz in
Parameter 05-01 (Frequenz vom Bedienfeld) gespeichert.

03-07 = [0]: Im Stopp-Modus kann man die Frequenz uber die Klemmen fir das digitale
Motorpotentiometer nicht andern. Nach Anpassen von Parameter 05-01 kann man das Bedienfeld
daflir verwenden.

03-07 = [1]: Beim Start-Befehl im Betrieb mit digitalem Motorpotentiometer beginnt der Umrichter die
Frequenz ab 0 Hz zu erh6hen und verringert diese beim Stopp-Befehl auf 0 Hz.

03-08 Taktzeit programmierbare Klemmen 11D~I5D
Bereich [1~200] ms
Der Status der programmierbaren Klemmen wird mit dem in Parameter 03-08 eingestellten Takt abge-
fragt. Ist der Ein-/Aus-Zyklus des Eingangssignals kiirzer, als die eingestellte Taktzeit, wird dies als
Rauschen bewertet.
Die Taktzeit kann in Schritten von 1 ms eingestellt werden.
Setzen Sie diesen Parameter ein, wenn instabile Eingangssignale zu erwarten sind. Allerdings bewirkt
eine lange Taktzeit auch eine langere Reaktionszeit.
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03-09

I1D~I15D Eingangslogik SchlieRer/Offner

Bereich

Dxxxx0] :I1D NO [xxxx1] :I1D NC
[xxx0x] :I2D NO [xxx1x] :I2D NC
[xx0xx] :I3D NO [xx1xx] :I3D NC
[xOxxx] :14D NO [x1xxx] :I14D NC
[Oxxxx] :I5D NO [1xxxx] :I5D NC

(NO) SchlieRer, (NC) Offner. Auswahl entsprechend der Anwendung.

Stellen Sie das entsprechende Bit von Parameter 03-09 auf [0] (SchlieRer) oder [1] (Offner) ein.
Stellen Sie zuerst Parameter 03-09 ein, bevor Sie die Parameter 00-02/00-03 auf [1] (Externe Start-
/Stoppsteuerung Uber programmierbare Klemmen) einstellen.

03-11

Programmierbarer Relaisausgang RY1 (Klemmen RB, RA)

Bereich

[0]:
[1]:
[2]:
[3]:
[4]:
[5]:
[6]:
[7]:
[8]:
[9]:

In Betrieb

Fehler

Frequenzsollwert erreicht (siehe 03-13/03-14)

Innerhalb Frequenzbereich (3-13 + 3-14) (siehe 03-13/03-14)
Frequenzschwellwert Giberschritten (> 03-13) — Sollfrequenz (siehe 03-13/03-14)
Frequenzschwellwert unterschritten (< 03-13) — Sollfrequenz (siehe 03-13/03-14)
Automatischer Wiederanlauf

Kurzzeitiger Netzausfall (siehe 07-00)

Schnellstopp mit Bremsung

Stopp durch Abschalten des Ausgangs

[10]: Motoriiberlast-Sicherung (OL1)

[11]: Antriebslberlast-Sicherung (OL2)

[12]: Reserviert

[13]: Voreingestellter Stromwert erreicht (siehe 03-15/03-16)

[14]: Voreingestellte Frequenz zur Steuerung der Bremse erreicht (siehe 03-17/03-18)

03-13

Frequenzschwellwerteinstellung

Bereich

[0,00~599,00] Hz

03-14

Toleranzbereich fur Frequenzschwellwert

Bereich

[0,00~30,00] Hz

Relaisausgang RY1: Funktionsbeschreibung:

03-11 = [0] : RY1 wird mit dem RUN-Signal (in Betrieb) eingeschaltet.

03-11 =[1] : RY1 wird bei Auftreten eines Umrichterfehlers eingeschaltet.

03-11 = [2] : RY1 wird eingeschaltet, sobald die Ausgangsfrequenz die Sollfrequenz erreicht hat.
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Istausgangsfrequenz = (Sollfrequenz — (03-14)), RY1-Ausgang

f
A
Sollfrequenz —p=
Istausgangsfrequenz | /1 AUS 77777777777777 i
o4 T
i * EIN *
| 03-14

Startbeton| In Betrieb ( ~ InBetrieb | |
a ele H

EIN EIN

Ausgang RY 1 ———

Beispiel: Sollfrequenz =30 Hz, Toleranzbereich fur Frequenzschwellwert (03-14) =5 Hz

RY1 (Relay Output) wird eingeschaltet, sobald die Ausgangsfrequenz einen Wert zwischen 25 Hz und
30 Hz erreicht und der Startbefehl ,In Betrieb® ist (Zulassige Toleranz + 0,01).

03-11 =[3] : RY1 wird eingeschaltet, sobald die Istfrequenz innerhalb des Bereichs liegt, der durch
Schwellwertfrequenz (03-13) + Toleranzbereich (03-14) festgelegt wird.

f A
Toleranzbereich fur
it Frequenzschw?llwert obere Grenze
Sollfrequenz 2 —»
(03-13)+(03-14) —» [\ / y /.
(03-13) / \ 2*Freq. Erkennungsbereich /
Sollfrequenz 1 4 \\ erretent 9s-12) I/
(03-13)-(03-14) —»

A
Toleranzbereich fu#
VOR VOR
Frequenzschwellwert untere Grenz
. t
\ RUCK /
(03-13)-(03-14) —»

Sollfrequenz 1 *7*%—\ /
2*Freq. Erkennungsbereich

(03-13) > 1
I\ / erreicht (03-14)

\J

o

(03-13)+(03-14) —»
Sollfrequenz 2 >

1
|
|
|
|
|
|
Betrieb "—'—l— Betrieb
Startbefehl  —p— etre \—‘ | Betrieb |

EN |
Ausgang RY —#»—— m EIN

03-11 = [4] : RY1 wird eingeschaltet, sobald die Istfrequenz den mit Parameter 03-13 eingestellten
Schwellwert tiberschreitet.
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f

[
-

Sollfrequenz

(03-13) —» ‘
Istausgangsfreq. — VOR \

0 ; Istajusgangsfreq. RUCK / t
‘ i (03-13) — -\~ Y A

Sollfrequenz

Betrieb ! Betrieb !
Startbefehl ' i ‘

EIN EIN

Ausgang RY —»—
03-11=[5]: RY1 wird eingeschaltet, sobald die Istfrequenz den mit Parameter 03-13 eingestellten

Schwellwert unterschreitet.
f

A
Sollfrequenz >
(03-13) — o [ N\
Istausgangsfreq. — ‘ VOR |

0 | | - >
; Istausgangsfreq. RUCK t
g i (03-13) — BN\ e

Sollfrequenz —»

WU ! Betrieb
Startbefehl  — | |

Ausgang RY _p EIN EIN EIN
03-15 Voreinstellung Stromwert
Bereich [0,1~15,0] A
03-16 Wartezeit Stromerfassung
Bereich [0,1~10,0] s

03-11=[13] RY1 wird eingeschaltet, sobald der Ausgangsstrom den mit Parameter 03-15 eingestell-

ten Stromwert Ubersteigt.
03-15: Einstellung entsprechend dem Motornennstrom.
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100%

03-15

Festwert
100 ms
|

\

\
03-11 '

! EIN
RY !

03-17 Schwellwert zum Ldsen der Bremse
Bereich [0,00~20,00] Hz

03-18 Schwellwert zum Anziehen der Bremse
Bereich [0,00~20,00] Hz

Wenn Parameter 03-11 = [14]

Wahrend der Beschleunigung schaltet RY1 ein, sobald die Frequenz den mit Parameter 03-17

eingestellten Schwellwert zum Lésen der Bremse erreicht.

Wahrend der Abbremsung schaltet RY1 ein, sobald die Frequenz den mit Parameter 03-18
eingestellten Schwellwert zum Anziehen der Bremse erreicht.
Zeitdiagramm bei Schwellwerteinstellung von Parameter 03-17 < 03-18:

03-18

03-17

Startbefehl

03-11=14

Y

Betrieb STOPP

EIN AUS
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Zeitdiagramm bei Schwellwerteinstellung von Parameter 03-17 > 03-18:

foA

03-17
03-18 /
t
Startbefen| | Betrieb STOPP
03-11=14 | EIN . AUS

03-19 Relaisausgangslogik

Bereich |[0]

A (SchlieBer)

[1]

B (Offner)

- Wenn 03-19=0,
— Sind Einstellbedingungen fiir 03-11, 03-12 erfillt, ist der Relaiskontakt geschlossen, sonst

geoffnet.

— Wenn 03-19=1,
— Sind Einstellbedingungen fir 03-11, 03-12 erfiillt, ist der Relaiskontakt gedffnet, sonst
geschlossen.
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04 - Analoge Ein-/Ausgange

04-00 |Auswahl analoger Strom- oder Spannungseingang
Bereich AVI ACI
[0] |0~10V 0~20 mA
[1] [0~10 V 4~20 mA
[2] 2~10V 0~20 mA
[3] 2~10V 4~20 mA

Umrechnung der analogen Eingangssignale in Frequenz:
Stromeingang; AVI(0~10V), ACI(0~20mA)

AVI(0~10V):F(Hz) = Y@ (00 — 12)

10(v)
ACI(0~20mA): F(Hz) = z’gm] (00 — 12)
Spannungseingang; AVI(0~10V), ACI(0~20mA)
AVI(2~10V):F(Hz) = V-2 * (00— 12),V > 2

10 — 2(v) T
ACI(4~20mA): F(Hz) = 1 = 4lmA] *(00—12),1 >4

' 20 — 4[mA] T

04-01 Abtastzeit zur Erfassung des AVI-Signals
Bereich [1~400] ms
04-02 AVI-Verstarkung
Bereich [0 ~1000] %
04-03 AVI-Offset
Bereich [0,0 ~100,0] %
04-04 AVI-Offset-Typ
Bereich [0] : positiv [1] : negativ
04-05 AVI-Flanke
Bereich [0] : ansteigend [1] : abfallend
04-06 Abtastzeit zur Erfassung des ACI-Signals
Bereich [1~400] ms
04-07 ACI-Verstarkung
Bereich [0~1000] %
04-08 ACI-Offset
Bereich [0 ~ 100]%
04-09 IACI-Offset-Typ
Bereich [0] : positiv [1] : negativ

Stellen Sie die Abtastzeit zur Erfassung der Analogsignale mit den Parametern 04-01 und 04-06 ein.
Nach Ablauf der eingestellten Abtastzeit (04-01 bzw. 04-16) Ubernimmt der Umrichter den Mittelwert
der Analogsignale aus der A/D-Wandlung. Stellen Sie die Abtastzeit entsprechend lhrer Anwendung,
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unter Berucksichtigung der Signalstabilitat und der auftretenden Stérungen von der externen Signal-

guelle, ein.

Allerdings bewirkt eine lange Abtastzeit auch eine langere Reaktionszeit.
AVI: Einstellbeispiele fur verschiedene Verstarkungs-, Offset- und Flankenparameter fur die analogen
Spannungseingéange (04-02~04-05).
In den Abbildungen 1 & 2 ist der Offset positiv (04-04 = 0) und es werden die Auswirkungen bei
Anderung von Offset (04-03) und Flankentyp (04-05) gezeigt.

| '
ov 5v 10V U

Abbildung 1
04-02 04-03 04-04 04-05
A | 100% | 50 % 0 0
B | 100 % 0% 0 0
04-03 f A
Offset Obere
100 % 60 Hz f---------------- , Frequenz
A .
50% 30Hz =S
B
0 % 0Hz >

Abbildung 2
04-02 04-03 04-04 04-05
C 100 % 50 % 0 0
D 100 % 0 % 0 0
04-03 f A
Offset
100 % 60Hz
50 % 30Hz
0% OHz : >
ov 5V 10V U

In den Abbildungen 3 & 4 ist der Offset negativ (04-04 = 1) und es werden die Auswirkungen bei
Anderung von Offset (04-03) und Flankentyp (04-05) gezeigt.

Abbildung 3
04-02 04-03 04-04 04-05
E 100 % 20 % 1 0
fA
60 Hz Obere
/ Frequenz
30 Hz
04-03
Offset /E
-0% OHz| 4 -
0V U
-50 % -
-100 %

Abbildung 4
04-02 04-03 04-04 04-05
F 100 % 50 % 1 1
f A
60 Hz Obere
Frequenz
30 Hz
04-03
Offset \F
-0% OHz -
5v 10V U
-50 % +
100 %

In den Abbildungen 5 & 6 ist der Offset-Offset 0 % (04-03) und es werden die Auswirkungen bei
Anderung von analoger Verstarkung (04-02), Offset-Typ (04-04) und Flankentyp (04-05) gezeigt.

Abbildung 5 Abbildung 6

04- 02 04- 03 04- 04 04- 05 04- 02 04- 03 04- 04 04- 05
A 50% 0% 0/1 0 c 50% 0% 0/1 1
B' 200% 0% 0/1 0 D' 200% 0% 0/1 1
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F A
60 Hz ‘ Obere
. Frequenz
30Hz
OHz L
ov 5v 10V U

T
60 Hz 1 Obere
Frequenz
30Hz t
0Hz , -
ov s5v 10V U

In den folgenden Abbildungen 7, 8, 9 & 10 werden weitere Beispiele fir Einstellungen und
Anderungen der analogen Eingangsparameter gezeigt.

Abbildung 7 Abbildung 8
04-02 04-03 | 04-04 | 04-05 04-02 04-03 04-04 04-05
a 50 % 50 % 0 0 C 50 % 50 % 0 1
b 200 % 50 % 0 0 d 200 % 50 % 0 1
04-03 f 04-03 f
Offset A Offset A ob
Obere % RO H7 e ere
100 % 60 Hz ' Frequenz 100 % 60 Hz Frequenz
37,5Hz ‘ 3TS5Hz - N ‘
50% 30 Hz 50% 30Hz |-
d
0% OHz | S . 0% 0 Hz | .
ov 5V 10V U ov 5v 10V U
Abbildung 9 Abbildung 10
04-02 04-03 | 04-04 | 04-05 04-02 04-03 04-04 04-05
e 50 % 20 % 1 0 g 50 % 50 % 1 1
f 200 % 20 % 1 0 h 200 % 0% 0 1
fA fa
Obere
60 Hz Obere
Frequenz 60 Hz Frequenz
f g
04-03 18,26 Hz 04-03
Offset / ) Offset h
-0 % 0Hz > 0% 1,81 \ >
-50 % + -50 %
+100 % £ -100 %
04-11 Funktion der analogen Ausgénge (AO)
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Bereich [0] Ausgangsfrequenz

[1] Frequenzeinstellung

[2] Ausgangsspannung

[3] Zwischenkreisspannung
[4] Ausgangsstrom

Beispiel: Einstellung von Parameter 04-11 entsprechend der folgenden Tabelle.

A 04-11 A Xmax
[0] [|Ausgangsfrequenz Oberer Frequenzgrenzwert
10V [1] [Frequenzeinstellung Unterer Frequenzgrenzwert
A [2] |Ausgangsspannung Motornennspannung
[3] |Zwischenkreisspannung|220 V : 0~400 V
5V
[4] |Ausgangsstrom Nennstrom des Umrichters *2
0 Xmax2  Xmax(04-11 Xrmax
04-12 IAO-Verstarkung
Bereich [0 ~1000] %
04-13 AO-Offset
Bereich [0 ~100] %
04-14 IAO-Offset-Typ
Bereich [0] : positiv [1] : negativ
04-15 AVI-Offset-Typ
Bereich [0] : positiv [1] : negativ

» Stellen Sie die gewiinschte Funktion der analogen Ausgangsklemme (TM2) mit Parameter 04-11
ein.

Der Ausgangsspannungsbereich ist 0-10 V DC.
Bei Bedarf kann die Ausgangsspannung mit den Parametern 04-12 bis 04-15 skaliert und angepasst
werden.

Die Auswirkungen auf die jeweiligen Anderungen entsprechen denen der vorhergehenden Beispiele
fur den Analogspannungseingang (AVI) mit den Parametern 04-02 bis 04-05.

Information
Aufgrund der internen Schaltung betragt die maximale Ausgangsspannung 10 V. Verwenden Sie nur
externe Gerate, die eine maximale Eingangsspannung von 10 V zulassen.
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05 - Preset Frequency Selections

05-00 Modus der voreingestellten Drehzahlregelung
Bereich [0] Allgemeine Beschleunigung/Bremsung

[1] Individuelle Beschl./Bremsung fir jede Drehzahlvoreinstellung 0-7
05-01 Drehzahlvoreinstellung O (Frequenz vom Bedienfeld)
05-02 Drehzahlvoreinstellung 1
05-03 Drehzahlvoreinstellung 2
05-04 Drehzahlvoreinstellung 3
05-05 Drehzahlvoreinstellung 4
05-06 Drehzahlvoreinstellung 5
05-07 Drehzahlvoreinstellung 6
05-08 Drehzahlvoreinstellung 7
Bereich [0,00 ~ 599,00] Hz
05-17 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 0O
05-18 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 0
05-19 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 1
05-20 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 1
05-21 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 2
05-22 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 2
05-23 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 3
05-24 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 3
05-25 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 4
05-26 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 4
05-27 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 5
05-28 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 5
05-29 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 6
05-30 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 6
05-31 Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 7
05-32 Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 7
Bereich [0,1 ~ 3600,0] s

Bei der Einstellung 05-00 = [0] wird die Beschleunigungs-/Bremszeit 1 oder 2 aus Parameter
00-14/00-15 oder 00-16/00-17 fur alle Drehzahlen verwendet.

Bei der Einstellung 05-00 = [1] wird eine individuelle Beschleunigungs-/Bremszeit fiir die Drehzahlvor-
einstellungen 0-7 verwendet, die mit den Parametern 05-17 bis 05-32 eingestellt wird.

Formel zur Berechnung von Beschleunigungs- und Bremszeit:

Beschleunigungszeit 1 oder 2 x Sollfrequenz
Maximale Ausgangsfrequenz
Bremszeit 1 oder 2 x Sollfrequenz
Maximale Ausgangsfrequenz

Istbeschleunigungszeit =

Istbremszeit =

Maximale Ausgangsfrequenz = Parameter 01-02, wenn die programmierbare U/f-Kennlinie mit
Parameter 01-00 = [7] eingestellt wurde.
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Maximale Ausgangsfrequenz = 50,00 oder 60,00 Hz, wenn die voreingestellten U/f-Kennlinie mit
Parameter 01-00 # [7] eingestellt wurde.

Beispiel: 01-00 # [7] , 01-02 = [50] Hz, 05-02= [10] Hz (Drehzahlvoreinstellung 1),
05-19 = [5] s (Beschleunigungszeit), 05-20=[20] s (Bremszeit).

(05-19) x10(Hz)
01-02
(05—20) x10(Hz) _
o102 40

Beschleunigungszeit Drehzahlvoreinstellung 1 = =1(s)

Bremszeit Drehzahlvoreinstellung 1 =

Multidrehzahl-Start/Stopp-Zyklen mit individuellen Beschl.-/Bremszeiten 05-00=[1]
Zwei Modi werden nachfolgend gezeigt:

— Modus 1 = Start-Befehl ein/aus
— Modus 2 = Befehl fiir kontinuierlichen Betrieb

Beispiel Modus 1 : 00-02 = [1] (Externe Start-/Stoppsteuerung).

I1D: 03-00 = [0] (START/STOPP);

12D: 03-01 = [1] (Vorwarts/Ruckwarts);

I3D: 03-02 = [2] (Drehzahlvoreinstellung 0);
14D: 03-03 = [3] (Drehzahlvoreinstellung 1);
I5D: 03-04 = [4] (Drehzahlvoreinstellung 2);

A
05-03
0503 Dreh- Vorwérts
zahl-
vorein-
05-01 Dreh- stel-
> zahl- lung 2
Dreh- vorein-
zahl- stel-
vorein- lung 1
stel-
lung O
- > - - > - > - » - t
a b c d e f
Startbefehl | |n Betrieb Stopp In Betrieb Stopp In Betrieb Stopp
EIN AUS
13D
EIN AUS
14D
AUS \ EIN
15D

Ist der Start-Befehl ein/aus, konnen die Beschleunigungs- und Bremszeiten fir jeden Zyklus wie folgt
berechnet werden:
Die Zeiteinheit ist in Sekunden angegeben.
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(05-17)x(05-01)  (05-18)x(05-01)  (05-19)x(05-02)  (05-20)x(05-02)
as 01-02 b= 01-02 o= 01-02 d= 01-02

Beispiel Modus 2:. Befehl fir den kontinuierlichen Betrieb.

— Zuordnung von Klemme I1D fir kontinuierlichen Betrieb

— Zuordnung von Klemme 12D fur Auswahl Vorwarts-/Ruckwartsrichtung

- Zuordnung der Klemmen 13D, 14D & I5D zur Auswahl von drei verschiedenen
voreingestellten Drehzahlen

n # = Drehzahlvoreinstellung

05-03

Vorwarts

05-06

-y

;4—»5 ez

: ! i ' fioga 19 i
Startbefehl | : i IniBetrieb | | | Stopp

| : | AUS EIN :
12D — i :

LAUS EIN AUS | EIN AUS EIN ' EIN
13D 5 : : ! : | :

'AUS i AUS EIN ' EIN AUS | AUS | AUs
14D ; ; i 5 : i i

IAUS | AUS | AUS ! AUS | EIN | EIN AUS
15D '

Fur den Start des kontinuierlichen Betriebs kénnen die Beschleunigungs- und Bremszeiten fir jedes
Segment wie folgt berechnet werden:

oo (05-17)x(05-01) | _ (05-19)x[(05-02)~(05-01)] _ (05-21)x[(05-03)(05-02)]

01-02 01-02 01-02
4 = (05-24)x[(05-03)—(05-04)] __ (05-26)x(05-05)  _ (05-28)x(05-05)
- 01-02 T 01-02 T 01-02 ’
(05 -27) x (05- 05) (05 -29) x (05-05) (05 -32)*(05- 05)
g= , h= = ...... Einheit [s]
01-02 01-02 01-02
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06 - Auto Run(Auto Sequencer) Funktion

06-00 |Programmierbarer Relaisausgang RY1 (Klemmen RB, RA)

Bereich |[0]Deaktiviert

[1][Einzelzyklus (Betrieb wird nach dem abgebrochenen Schritt bei Wiederanlauf
fortgesetzt)

[2]|Periodischer Zyklus (Betrieb wird nach dem abgebrochenen Schritt bei Wiederanlauf
fortgesetzt

[3][Einzelzyklus, dann wird die Drehzahl des letzten Schritts fir den Betrieb gehalten
(Betrieb wird nach dem abgebrochenen Schritt bei Wiederanlauf fortgesetzt)

[4][Einzelzyklus (Beginnt nach Wiederanlauf einen neuen Zyklus)

[5][Einzelzyklus, dann wird die Drehzahl des letzten Schritts fiir den Betrieb gehalten
(Beginnt nach Wiederanlauf einen neuen Zyklus)

Die Frequenz von Schritt 0 wird mit Parameter 05-01 eingestellt (Frequenz vom Bedienfeld)

06-01 [Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 1

06-02 |Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 2

06-03 [Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 3

06-04 |Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 4

06-05 [Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 5

06-06 [Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 6

06-07 [Automatikbetrieb Sollwertvorgabe 7

Bereich |0,00 ~ 599,00] Hz

06-16 |Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 0

06-17 |Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 1

06-18 |Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 2

06-19 |Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 3

06-20 |Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 4

06-21 |Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 5

06-22 |Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 6

06-23 |Automatikbetrieb Ablaufabschnittsdauer 7

Bereich |[0,00 ~ 3600,0] s

06-32 |Automatikbetrieb Drehrichtung O

06-33 [Automatikbetrieb Drehrichtung 1
06-34 IAutomatikbetrieb Drehrichtung 2
06-35 IAutomatikbetrieb Drehrichtung 3
06-36 IAutomatikbetrieb Drehrichtung 4
06-37 IAutomatikbetrieb Drehrichtung 5
06-38 IAutomatikbetrieb Drehrichtung 6
06-39 IAutomatikbetrieb Drehrichtung 7
Bereich |[0] : Stopp [1] : vorwarts  [2]: ruckwarts
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Der Automatikbetrieb (Ablauffunktion) muss Uber einen der programmierbaren Eingange 11D bis I5D
und die Einstellung der Parameter 03-00 bis 03-04 auf [18] aktiviert werden.

Mit Parameter 06-00 werden, wie zuvor aufgeflihrt, verschiedene Funktionen fir den Automatikbetrieb
(Ablauffunktion) eingestellt.

Mit den Parametern (06-01 ~ 06-07) kann man 7 Automatik-(Ablauffunktions-)betriebsarten auswah-
len.

Die Frequenzbefehle 1 bis 7 fur den Automatikbetrieb werden mit den Parametern (06-01 ~ 06-07)
eingestellt.

Die Betriebsdauer der einzelnen Ablaufabschnitte wird mit den Parametern (06-17 ~ 06-23) einge-
stellt.

Die Drehrichtung (vorwarts/rickwarts) fur jeden einzelnen Ablaufabschnitt wird mit den Parametern
(06-33 ~ 06-39) eingestellt.

Bei der Automatikbetriebseinstellung 0 (06-00) wird die Frequenz Uber die Voreinstellung mit Parame-
ter 05-01 vom Bedienfeld ibernommen und die Einstellung von Ablaufabschnittsdauer und Drehrich-
tung erfolgt mit den Parametern 06-16 und 06-32.

Beispiele fur den Automatikbetrieb mit Ablauffunktion werden auf den folgenden
Seiten gezeigt.

Beispiel 1: Einzelzyklus (06-00=[1], [4])

Abhangig von der Ablaufabschnittsanzahl lauft der Umrichter einen vollen Einzelzyklus und stoppt
dann. Dieses Beispiel besteht aus vier Ablaufabschnitten, drei in Vorwarts- und eine in
Ruckwartsrichtung.

Frequenz 05- 01= [15] Hz, 06- 01= [30] Hz, 06- 02= [50] Hz, 06- 03= [20] Hz
Ablaufabschnittsdauer |06-16= [20] s, 06-17 = [25] s, 06-18= [30] s, 06-19= [40] s
Drehrichtung 06-32= [1] (vorwarts), 06-33 = [1] (vorwarts), 06-34= [1] (vorwarts), 06-

35= [2] (rlickwarts)
Nicht verwendbare 06-04~ 06-07= [0] Hz , 06-20~06-23= [0] s, 06-36~06-39= [0]
Parameter
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06-02

06-01

05-01

~Y

<

06-16 06-17 06-18 06-0

\J

06-19

Startbefehl Betrieb

11D bis 15D

Automatikbetrieb EIN

Beispiel 2: Betrieb mit periodischem Zyklus

Modus: 06- 00=[2] oder [5]

Der Umrichter wiederholt periodisch den gleichen Zyklus.

Alle anderen Parameter werden so, wie im vorhergehenden Beispiel 1 eingestellt.

A
06-02 06-02
06-01 06-01
05-01 05-01
<> > > <> > > t
06-16| {06-17 06-18  {06-03) 06-16{ {06-17 06-18 / 06-03
06-19 06-19
Startbefehl EIN
11D bis I5D
Automatikbe
trieb BETRIEB L

Beispiel 3: Automatikbetrieb mit Einzelzyklus 06-00= [3 oder 6]
Die Drehzahl des letzten Schritts wird fur den nachsten Durchlauf gehalten.

Frequenz 05- 01 = [15] Hz, 06- 01= [30] Hz, 06- 02= [50] Hz, 06- 07= [20] Hz
Ablaufabschnittsdauer  |06-16 = [20] s, 06-17= [25] s, 06-18= [30] s, 06-23= [40] s,
Drehrichtung 06-32 = [1] vorwarts, 06-33=[1], 06-34 = [1], 06-39= [1],
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Nicht verwendbare 06-03~06- 06= [0] Hz, 06-19~06-22= [0] s, 06-35~06-38 = [0]
Parameter
f A
06-02
06-01
"/ 06-07
05-01
S — > > t
06-16| |06-17 06-18 06-23
Startbefehl ‘ EIN
11D bis 15D |

Automatikbetrieb. Betrieb

Beispiele 4 & 5

Automatikbetrieb 06-00 = [1~3] :

Betrieb nach abgebrochenem Schritt bei Wiederanlauf fortsetzen.
Automatikbetrieb 6-00 = [4~6] :

Bei Wiederanlauf beginnt ein neuer Zyklus.

06-00 |1~3 4~6
Stopp Stopp
Startbefeﬂ Startbefeﬂ
Betriebi i Betrieb EEUiEhE Betrieb

Ausgangs § ; Ausgangs :

frequenz frequegz 5 ! Beginn des neuen
N H : E H
s : : !
v : :
3 i :
5 ;
o ! [Fortsetzung
2 :f Betrieb nach
= { abgebrochengm -
7y Schritt t t
3
<

Im Automatikbetrieb ist die Beschleunigungs-/Bremszeit entsprechend 00-14/00-15 oder 00-16/00-17
eingestellt.

Bei der Automatikbetriebseinstellung 0 (06-00) wird die Frequenz Uber die Voreinstellung mit
Parameter 05-01 vom Bedienfeld Ubernommen, die Einstellung von Ablaufabschnittsdauer und
Drehrichtung erfolgt mit den Parametern 06-16 und 06-32.
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07 - Start-/Stopp-Verhalten

07-00 |Wiederanlauf nach kurzzeitigem Netzausfall

Bereich |[0] |Kein Wiederanlauf nach kurzzeitigem Netzausfall
[1] [Wiederanlauf nach nach kurzzeitigem Netzausfall
Wenn die Netzspannung aufgrund von hoher Stromaufnahme durch andere Gerate unter einen
bestimmten Spannungswert sinkt, schaltet der Umrichter den Ausgang sofort ab.

Einstellung 07-00 = [0] : Nach einem Spannungsausfall Iauft der Umrichter nicht wieder an. Einstellung
07-00 =[1] : Nach einem kurzzeitigen Spannungsausfall lauft der Umrichter im Modus
Frequenzsuche wieder an. Die Anzahl méglicher Wiederanlaufe ist nicht begrenzt.

Solange die CPU des Umrichters bei einem kurzzeitigen Netzausfall noch weiterlauft, wird der
Wiederanlauf entsprechend den Parametereinstellungen 00-02 & 07-04 und des Status des externen
Startschalters ausgefuhrt.

A Vorsicht

Die Ist die Start-/Stoppsteuerung mit Parameter 00-02 = [1] auf extern eingestellt und ist mit

07-00 = [1] ein Wiederanlauf erlaubt, geht der Umrichter nach einem Netzausfall wieder in Betrieb,

sobald die Netzspannung normal ist.

» Sehen Sie entsprechende MaRRnahmen inklusive einer Schaltung zur Trennung des Umrichters
von der Netzspannung vor, um jederzeit die Sicherheit des Bedienpersonals zu gewahrleisten
und um Schéaden an der Maschine zu vermeiden.

07-01 \Wartezeit automatischer Wiederanlauf
Bereich [0,0~800,0] s

07-02 Anzahl Wiederanlaufversuche

Bereich [0~10]

07-02 = [0]: Der Umrichter lauft nach Auslésung durch einen Fehler nicht automatisch wieder an.
07-02> [0] , 07-01= [0]: Der Umrichter lauft nach der Auslésung durch einen Fehler im Modus
Frequenzsuche nach einer internen Wartezeit von 0,5 s wieder an. Dabei wird die Ausgangsstufe des
Umrichters ausgeschaltet, so dass der Motor austrudelt und Uber die Frequenzsuchfunktion wird die
Drehzahl der Motorwelle ermittelt. Sobald diese Drehzahl bekannt ist, wird der Motor wieder auf die
Drehzahl beschleunigt bzw. abgebremst, mit welcher der Motor vor dem Fehler in Betrieb war.

07-02 > [0] , 07-01> [0]: Nach Fehlerauslésung und Frequenzsuche lauft der Umrichter nach der in
Parameter 07-01 eingestellten Wartezeit wieder an.

Information
Tritt der Fehler wahrend der DC-Bremsung oder der Bremsung bis zum Stillstand auf, funktioniert der
automatische Wiederanlauf nicht.

07-03 Rucksetzeinstellungen

Bereich [0] Riicksetzen nur méglich, wenn kein Start-Befehl aktiv ist

[1] Ricksetzen unabhangig vom Status des Start-Befehls moglich
07-03 = [0] Schalten Sie den Startschalter aus und wieder ein, nachdem ein Fehler auftrat, um den
Umrichter zurlickzusetzen. Andernfalls ist kein Neustart maglich.
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07-04 Direkter Start nach Einschalten
Bereich [0] Direkter Start des Betriebs nach Einschalten aktiviert
[1] Direkter Start des Betriebs nach Einschalten deaktiviert

07-05 Startwartezeit (Sekunden)
Bereich  [[0] [1,0~300,0] s
A Warnung

Wenn der direkte Start des Betriebs nach Einschalten mit Parameter 07-04 = [0] aktiviert ist und der
Startschalter eingeschaltet ist, startet der Umrichter nach Einschalten der Spannungsversorgung
automatisch mit dem Betrieb.

» Um Verletzungen der Bedienperson oder Beschadigungen der Maschine zu vermeiden, wird
empfohlen, nach Ausschalten der Spannungsversorgung auch den Startschalter auszuschalten.

Ist der direkte Start des Betriebs nach Einschalten mit Parameter 07-04 = [1] deaktiviert, die externe
Start-/Stoppsteuerung aktiviert (00-02/00-03 = [1]) und der Startschalter eingeschaltet, startet der
Umrichter nach Anlegen der Versorgungsspannung nicht und auf der Anzeige blinkt STP1. Fir einen
normalen Start muss der Startschalter aus- und wieder eingeschaltet werden.

07-06 Einsetzfrequenz der DC-Bremsung (Hz) bei Stopp
Bereich [0,10~10,00] Hz

07-07 Starke der DC-Bremsung (%) bei Stopp

Bereich [0 ~20] %

07-08 Bremszeit der DC-Bremsung (Sekunden) bei Stopp
Bereich [0,0~25,5] s

Die Wirkungsweise der Parameter 07-08/07-06 zeigt die folgende Abbildung.
f

Startbefeﬂ Betrieb Stopp
07-09 Bremsmethode
Bereich [0]s IAbbremsung bis zum Stillstand
[1]s Austrudeln bis zum Stillstand

07-09 = [0] : Nach Auslésen des Stopp-Befehls bremst der Motor mit der in Parameter 00-15
eingestellten Bremszeit 1 ab.

07-09 = [1] : Nach Auslésen des Stopp-Befehls lauft der Motor im Freilauf bis dieser stoppt
(Austrudeln).
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08 - Antriebs-und Motorschutz

08-00 Auswahl zum Ausldsen der Schutzfunktion

Bereich [xxxx0] : Schutzfunktion wahrend Beschleunigung aktiviert
[xxxx1] : Schutzfunktion wahrend Beschleunigung deaktiviert
[xxx0x] : Schutzfunktion wahrend Bremsung aktiviert
[xxx1x] : Schutzfunktion wahrend Bremsung deaktiviert
[xx0xx] : Schutzfunktion wahrend Betrieb aktiviert

[xx1xx] : Schutzfunktion wahrend Betrieb deaktiviert

[x0xxx] : Uberspannungsschutz wéhrend Betrieb aktiviert
[x1xxx] : Uberspannungsschutz wéhrend Betrieb deaktiviert

08-01 Ansprechschwelle Schutzfunktion wahrend Beschleunigung
Bereich [50 ~ 200] %

Einstellung der Ansprechschwelle zum Schutz vor Uberstrom (OC-A):

Ist die Schutzfunktion wahrend der Beschleunigung aktiviert und tritt ein durch die Last verursachter
Uberstrom auf, wird die Beschleunigung so lange unterbrochen, bis der Strom unter den in Parameter
08-01 eingestellten Wert sinkt. Danach wird die Beschleunigung fortgefihrt.

08-02 IAnsprechschwelle Schutzfunktion wahrend Bremsung

Bereich [50 ~ 200] %

Einstellung der Ansprechschwelle zum Schutz vor Uberspannung (OV-C):

Ist die Schutzfunktion wahrend der Bremsung aktiviert und tritt eine durch die Last verursachte
Uberspannung auf, wird die Bremsung so lange unterbrochen, bis die Uberspannung unter den in
Parameter 08-02 eingestellten Wert sinkt. Danach wird die Bremsung fortgefihrt.

08-03 Ansprechschwelle der Schutzfunktion im kontinuierlichen Betrieb

Bereich [50 ~ 200] %

Einstellung der Ansprechschwelle zum Schutz vor Uberstrom (OC-C) im kontinuierlichen Betrieb:
Ist die Schutzfunktion wahrend des kontinuierlichen Betriebs aktiviert und tritt ein durch eine plétzliche
Lastschwankung verursachter Uberstrom auf, wird durch Reduzierung der Ausgangsfrequenz auf
eine geringere Drehzahl gebremst, bis der Strom unter den in Parameter 08-03 eingestellten Wert
sinkt. Danach wird die Ausgangsfrequenz wieder auf den Normalwert erhdht

08-04 Ansprechschwelle Uberspannungsschutz wahrend des Betriebs
Bereich  [[350~390] V

Die Ansprechschwelle des Uberspannungsschutzes kann bei Bedarf mit Parameter 08-04 eingestellt
werden. Wenn die Zwischenkreisspannung den hier eingestellten Wert Ubersteigt tritt ein
Uberspannungsfehler auf.

08-05 Elektronischer Motoruberlastschutz (OL1)

Bereich  [[0] [Elektronischer Motorlberlastschutz deaktiviert

[1] [Elektronischer Motorliberlastschutz aktiviert

08-06 Betrieb nach Aktivierung des Uberlastschutzes

Bereich  |[0] |Austrudeln bis zum Stillstand nach Aktivierung des Uberlastschutzes

[1] |Antrieb nach Aktivierung des Uberlastschutzes unbeeinflusst (OL1)
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08-06 = [0] : Wenn der Uberlastschutz ausgelést wird, trudelt der Umrichter aus bis zum Stillstand
und die Anzeige zeigt OL1. Betédtigen Sie zum Ricksetzen die Taste ,Reset* oder einen externen
Rucksetzeingang, um den Betrieb fortzusetzen.
08-06 = [1] : Bei Auftreten einer Uberlast wird der Betrieb des Umrichters fortgesetzt und auf der
Anzeige blinkt OL1, bis Strom unter den Uberlastpegel sinkt.
Die Warmeabfuhr ist nicht so effektiv, wenn der Motor nur mit geringer Drehzahl lauft. Gleichzeitig
wird dadurch die thermische Ausloseschwelle reduziert. (Kurve 1 geht in Kurve 2 tber).

Minute

5,0
(1)
1,0
. . (2) H 1
103 113 123 150 Prozentualer Strom [%]
08-07 Uberhitzungsschutz (Steuerung des Kiihlventilators — nur fiir BaugroRe 2)
Bereich [0] Automatisch (abhangig von der Kiihlkdrpertemperatur)
[1] In Betrieb wahrend des Modus RUN
[2] Standig in Betrieb
[3] Ausgeschaltet

08-07=[0] : Bei einer Gberhéhten Temperatur des Umrichters lauft der Kiihlventilator.
08-07=[1] : Wahrend der Umrichter in Betrieb ist (RUN-Modus) lauft auch der Kihlventilator.
08-07=[2] : Der Kihlventilator lauft standig.

08-07=[3] : Der Kuhlventilator ist ausgeschaltet

08-08 AVR-Funktion (automatische Spannungsregelfunktion)

Bereich [[0] |AVR-Funktion aktiviert

[1] [|AVR-Funktion deaktiviert

[2] |AVR-Funktion wahrend Stopp deaktiviert

[3] [AVR-Funktion wahrend Bremsung deaktiviert

[4] [AVR-Funktion wahrend Stopp & Bremsung von einer auf eine andere Drehzahl
deaktiviert

[5] [Bei VDC > 360 V ist AVR-Funktion wahrend Stopp & Bremsung deaktiviert
Die automatische Spannungsregelfunktion halt die Ausgangsspannung bei Schwankungen der

Eingangsspannung konstant. Ist Parameter 08-08 = [0], haben Schwankungen der
Eingangsspannung keinen Einfluss auf die Ausgangsspannung.

08-08 = [1]: Schwankungen der Eingangsspannung bewirken Schwankungen der
Ausgangsspannung.

08-08 = [2]: Um ein Ansteigen der Stopp-Zeit zu verhindern, ist die AVR-Funktion wahrend Stopp
deaktiviert.

08-08 = 3: Die AVR-Funktion ist nur wahrend der Abbremsung von einer auf eine andere Drehzahl
deaktiviert. Dadurch wird eine ungewollte Verldngerung der Bremszeit vermieden.
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08-09 Erkennung fehlender Eingangsphasen
Bereich [0] Deaktiviert
[1] Aktiviert

08-09=[1] : Fehlt eine Phase, wird die Warnmeldung PF angezeigt.
09 - Kommunikationseinstellungen

09 00 Zugewiesene Stationsnummer fir Kommunikation
Bereich [1~32]

Ist in einem Kommunikationsnetzwerk mehr als eine Station vorhanden, wird mit Parameter 09-00 die
Stationsnummer eingestellt. Von einer Master-Station, wie beispielsweise einer SPS, kdnnen bis zu
32 Slave-Stationen gesteuert werden.

09-01 Auswahl RTU-Code/ASCII-Code
Bereich [0] :RTU

[1] :ASCII
09-02 Einstellung der Baud-Rate (Bit/s)
Bereich [0] : 4800

[1] : 9600

[2] : 19200

[3] : 38400
09-03 Einstellung der Stopp-Bits

Bereich [0] : 1 Stopp-Bit

[1] : 2 Stopp-Bits

09-04 Paritatseinstellung

Bereich [0] : Keine Paritat [1] : Gerade Paritat
[2] : Ungerade Paritat

09-05 Einstellung des Datenformats
Bereich [0] : 8-Bit-Daten

[1] : 7-Bit-Daten

Fiuhren Sie die Kommunikationseinstellungen mit den Parametern 09-01~09-05 vor Beginn der Kom-
munikation aus.

09-06 Einstellzeit Kommunikationsverlust
Bereich [0,0~25,5] s
09-07 \Verhalten bei Kommunikationsfehler

Bereich [0] : Abbremsung bis zum Stillstand mit Bremszeit 1 und Anzeige von COT
[1] : Austrudeln bis zum Stillstand und Anzeige von COT

[2] : Abbremsung bis zum Stillstand mit Bremszeit 2 und Anzeige von COT
[3] : Betrieb fortsetzen und COT-Anzeige nach Kommunikationsabbruch

Einstellzeit: 00,0~25,5 s; Einstellung 00,0 s: Keine Reaktion auf Kommunikationsfehler.

09-08 Fehlertoleranzzeit fur Err6é
Bereich [1~20]

Ist die Kommunikationsfehlerzeit grol3er, als die Einstellung von Parameter 09-08, zeigt das
Bedienfeld ERRG6 an.
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09-09 Wartezeit bei der Ubertragung der Antriebsdaten
Bereich [5~65] ms

Mit diesem Parameter wird der Konverter so eingestellt, dass dieser die gesendeten Daten von Anfang
an empfangt.

Master ____, Slave Slave —» Master
(PLC-TPO3) (INV-L510)  (INV-L510) (PLC-TP03)
Befehlsdaten der Antwortdaten des
SPS Umrichters

4
Y

3,5 Zeichen Einstellwert 09-09

10 - PID-Regler
Blockdiagramm PID-Regler
[
Py 10-05 - | 1
1 -' Tl
10-00 -
* [ os el (1014) [ 015 ] :
EE et Y Rube
- T (1008 o '
b _/‘ ! - ’ 009 (00-12) — uilljril.::j-'}; _F\ al.FSr::II:J-:n:ZI-
Regler

L
24 \« Emglarg
00 wahrend FID-

2 -4 !
; Kommamikalion
o= | O 10-07)
. > E’
1-3

L J

12-00: Anzeige
PID-lstwert

10-00 PID-Sollwertvorgabe

Bereich [0] : Potentiometer auf dem Bedienfeld

[1] : Externer AVI-Analogsignaleingang

[2] : Externer ACI-Analogsignaleingang

[3] : Sollfrequenzvorgabe liber Kommunikationsmethode
[4] : Einstellung liber das Bedienfeld und Parameter 10-02
Die Vorgaben von Parameter 10-00 sind nur wirksam, wenn die Sollfrequenzvorgabe mit Parameter
00-05/00-06 auf den PID-Regler eingestellt wurde.

10-01 PID-Istwertvorgabe

Bereich [0] : Potentiometer auf dem Bedienfeld

[1] : Externer AVI-Analogsignaleingang

[2] : Externer ACI-Analogsignaleingang

[3] : Frequenz der Kommunikationseinstellung
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Information
Parameter 10-00 und 10-01 durfen nicht auf den gleichen Wert eingestellt werden.

10-02 PID-Sollwertvorgabe tGber Bedienfeld
Bereich [0,0~100,0] %
10-03 \Vorgabe fur PID-Betrieb

Bereich [0] : PID-Regler deaktiviert

[1] : Charakteristik vorwarts Regelabweichung entspricht D-Regelung
[2] : Charakteristik vorwarts Ruickfiihrung entspricht D-Regelung

[3] : Charakteristik riickwarts Regelabweichung entspricht D-Regelung
[4] : Charakteristik rickwarts Rickfiihrung entspricht D-Regelung

10-03 =[1]

Die Regelung der Regelabweichung (Soll-/Istwert) erfolgt mit der in Parameter 10-07 eingestellten
Differenzierzeit differenziell.

10-03 =[2]

Die Regelung der Rickfihrung (Istwert) erfolgt mit der in Parameter 10-07 eingestellten
Differenzierzeit differenziell.

10-03 =[3]

Die Regelung der Regelabweichung (Sollwert — Istwert) erfolgt mit der in Parameter 10-07
eingestellten Differenzierzeit differenziell. Ist die Abweichung positiv, wird die Ausgangsfrequenz
verringert und umgekehrt.

10-03 = [4]

Die Regelung der Riuckfihrung (Istwert) erfolgt mit der in Parameter 10-07 eingestellten
Differenzierzeit differenziell. Ist die Abweichung positiv, wird die Ausgangsfrequenz verringert und
umgekehrt.

10-04 Ruckfihrungsfaktor

Bereich [0,0 ~ 10,0]

10-04: ist die Kalibrationsverstarkung. Abweichung = Sollwert — (Ruckfiihrungssignal x 10-04)

10-05 Proportionale Verstarkung
Bereich [0,0 ~ 10,0]
10-05: Proportionale Verstarkung fur P-Regelung

10-06 Integrierzeit
Bereich [0,0 ~ 100,0] s
10-06: Integrierzeit fur I-Regelung

10-07 Differenzierzeit
Bereich [0,00 ~ 10,00] s
10-07: Differenzierzeit fir D-Regelung
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10-08 PID-Offset
Bereich [0] : Positive Richtung
[1] : Negative Richtung
10-09 PID-Offset-Abgleich
Bereich [0 ~ 109] %
10-08/10-09: Der PID-Ausgabewert wird rechnerisch um den Betrag von 10-09 verschoben. (Die
Verschiebungsrichtung ist entsprechend der Einstellung von 10-08)
10-10 \Verzogerungsfilter PID-Ausgang
Bereich [0,0 ~ 2,5]s
10-10: Zeit zur Aktualisierung der Ausgangsfrequenz.
10-11 Erkennung Ruckfuhrungsfehler
Bereich [0] : Deaktiviert
[1] : Aktiviert — Fortsetzung des Betriebs nach Rlckflihrungsfehler
[2] : Aktiviert — Stopp des Betriebs nach Riickfiihrungsfehler
10-11 = [1] : Bei Ruckfihrungsfehlererkennung: Betrieb fortsetzen und Anzeige von ,PDER"
10-11 = [2] : Bei Ruckfihrungsfehlererkennung: Betrieb stoppen und Anzeige von ,PDER"
10-12 Ansprechschwelle Ruckfihrungsfehlererkennung
Bereich [0 ~ 100]

Fehlerwert g

10-12: ist die Schwelle fur einen Signalfehler. Fehlerwert = (Schwellwert — RUckfihrungswert); ist der

réRer als der Schwellwert, wird das Ruckfihrungssignal als fehlerhaft betrachtet.

10-13

Wartezeit Ruckfuhrungsfehlererkennung

Bereich

[0,0 ~ 25,5] s

10-13: Minimale Wartezeit, bis ein Fehler des Rickfihrungssignals erfasst wird.

10-14 Integrationsgrenzwert

Bereich [0 ~ 109] %

10-14: Die Einstellung verhindert, dass der PID-Regler in die Begrenzung lauft.
10-15 Rucksetzen Integrationswerts auf ,,0“

Bereich [0] : Deaktiviert

[1]:Nach1s
[30] : Nach 30 s ( Bereich:-1 ~ 30 s)

10-15 = 0: Sobald der PID-Ruckfuhrungswert den Sollwert erreicht, wird der Integrationswert nicht
zurlickgesetzt.
10-15 = 1~30. Sobald der PID-Ruckfuhrungswert den Sollwert erreicht, wird der Integrationswert

innerhalb vo

n 0-30 s auf ,0" eingestellt und der Umrichter stoppt. Der Umrichter setzt den Betrieb

fort, wenn der Ruckfihrungswert vom Sollwert abweicht.

10-16 Zulassige Fehlerspanne bei Integration (Einheit) (1 Einheit = 1/8192)
Bereich [0 ~ 100] %
10-16 = 0 ~ 100 % Einheitswert: Nach dem Riicksetzen des Integrationswerts auf O muss die Feh-

lerspanne neu eingestellt werden.

10-17

Frequenzschwelle fir PID-Ruhezustand

Bereich

[0,00 ~ 599,00] Hz

111



@ Bonfiglioli

Vectron

10-18 Wartezeit fur PID-Ruhezustand
Bereich [0,0 ~ 25,5] s

10-19 Frequenzschwelle fur PID-Aktivierung
Bereich [0,00 ~ 599,00] Hz

10-20 \Wartezeit fir PID-Aktivierung

Bereich [0,0 ~ 25,5] s

Ist die Ausgangsfrequenz des PID-Reglers kleiner, als die Frequenzschwelle fir den PID-
Ruhezustand, bremst der Umrichter auf ,0“ ab und geht in den PID-Ruhezustand.

Ist die Ausgangsfrequenz des PID-Reglers gréi3er, als die Frequenzschwelle fir die PID-Aktivierung,
aktiviert der Umrichter wieder in den PID-Regelmodus, wie im folgenden Ablaufdiagramm gezeigt.

A

Hz 4/
4

10-19 (
Frequenzschwelle

Aktivierung 10-20

10-17
Frequenzschwelle
Ruhezustand

\

Ausgangsfrequenz PID-Regler
— — — — Ist-Ausgangsfrequenz

10-21 Max PID-Ruckfihrungspegel
Bereich [0 ~ 999]
10-22 Min PID-Ruckfuhrungspegel
Bereich [0 ~ 999]

Beispiel: Ist Parameter 10-21 = 100, 10-22 = 50 und die Einheit fir den Bereich von 0 bis 999 mit der
Parametereinstellung 12-02 festgelegt, wird der aktuelle Bereich fir die Variation des
Ruckfuhrungswerts nur fir Anzeigezwecke von 50 bis 100 skaliert, wie die folgende Abbildung zeigt.

999 A

10-21 =100

10-22 = 50

-
-

Max 100 %  p|D-Istwert
(10 V/20 mA)
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11 - Betriebssteuerfunktionen

11-00

Reversierverbot

Bereich

[0] : Vorwarts- und Rickwartslauf moglich [1] : Rickwartslauf nicht maglich

11-00=1: Der Befehl fir Ruickwartslauf ist deaktiviert.

11-01 Taktfrequenz

Bereich [1~16] kHz

11-02 Modulationsverfahren

Bereich [0] : Tragermodulation 0 3-Phasen-Pulsweitenmodulation

[1] : Trdgermodulation 1 2-Phasen-Pulsweitenmodulation
[2] : Tragermodulation 2 Gemischte 2-Phasen-Pulsweitenmodulation

Tragermodulation 0: 3-Phasen-PWM: Gleichzeitiger Betrieb von drei Ausgangstransistoren (Volllast)
Tragermodulation 1: 2-Phasen-PWM: Gleichzeitiger Betrieb von zwei Ausgangstransistoren (2/3 Last)
Tragermodulation 2: Gemischte PWM: Der Betrieb mit 2-Phasen- und 3-Phasen-PWM erfolgt

gemischt.
Modulationsverfahren Bezeichnung IGBT- Warme |Drehmo [Klirrfaktor [Motorgerausch
Leistung |verlustement
Tragermodulation 0 | 3-Phasen-PWM | Volllast Hoch | Hoch Niedrig Niedrig
Tragermodulation 1 | 2-Phasen-PWM | 2/3 Last |Niedrig| Niedrig Hoch Hoch
Tragermodulation 2 |Gemischte PWM| Zwischen | Mittel | Mittel Mittel Mittel
Voll- und
2/3 Last
11-03 Automatische Taktfrequenzreduzierung bei Temperaturanstieg
Bereich [0] : Deaktiviert

[1] : Aktiviert

Steigt die Kihlkdrpertemperatur des Umrichters tber 80 °C, wird die Taktfrequenz um 4 kHz

verringert.

Fallt die Temperatur wieder auf oder unter 70 °C, wird die urspringliche Taktfrequenz wieder

eingestellt.
Temperatur 4

80 °C
70 °C

Takt-
frequenz

10 kHz

4 kHz

Y

t1

~Y
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Durch Einstellung des Parameters 11-00 auf [01000] wird die Temperatur angezeigt.

11-04 S-formige Beschleunigungskennlinie 1
11-05 S-férmige Beschleunigungskennlinie 2
11-06 S-férmige Bremskennlinie 3

11-07 S-formige Bremskennlinie 4

Bereich [0,0 ~ 4,0] s

Setzen Sie die S-férmigen Kennlinien ein, wenn eine ruckfreie Beschleunigung oder Bremsung
bendotigt wird. Dadurch werden eventuelle Beschadigungen von angetriebenen Maschinenteilen durch
abrupte Beschleunigung bzw. Bremsung vermieden.

Ist- A
Ausgangs-
Frequenz S2 S3
S1 sS4
>
t
Startbefehl In Betrieb

Information

Die aktuelle Beschleunigungs-/Bremszeit setzt sich aus der Summe von voreingestellter
Beschleunigungs-/Bremszeit und S-férmiger Beschleunigungs-/Bremszeit zusammen. Diese Zeit ist
von der Wartezeit der Strombegrenzung unabhangig.

Stellen Sie die jeweils bendétigten Zeiten der S-férmigen Kennlinien in den Parametern 11-04 bis
11-07 ein.

Bei einer Einstellung der Parameter 11-04 bis 11-07 auf ,0“ ist die S-férmige Kennlinie deaktiviert.
Die Zeitberechnung der S-férmigen Kennlinie basiert auf der maximalen Ausgangsfrequenz fir den
Motor (01-02). Beachten Sie auch die Parameter 00-14, 00-15, 00-16 und 00-17.

11-08 Frequenzsprung 1

11-09 Frequenzsprung 2

11-10 Frequenzsprung 3

Bereich [0,00 ~ 599,00] Hz

11-11 Ubergangsfrequenzbereich. (+ Frequenzband)
Bereich [0,00 ~ 30,00] Hz

Die Frequenzsprungparameter konnen bei bestimmten Anwendungen auch zur Vermeidung von
mechanischen Resonanzen verwendet werden.
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Beispiel: 11-08 = 10,00 (Hz); 11-09 = 20,00 (Hz); 11-10 = 30,00 (Hz); 11-11 = 2,00 (H2)

+2Hz =8~ 12Hz )
+ 2Hz = 18 ~ 22Hz —_— Ubergangsfrequenz
* 2Hz =28 ~ 32Hz
_10Hz 20 Hz 30 Hz 2Hz
11-11
11-10
11-09
11-08

12 - Digitale Anzeige & Monitorfunktionen

12-00 Anzeigemodi
Bereich 0 0 0 O O
MSD LSD

00000~77777 Jede Stelle kann zwischen 0 und 7 eingestellt werden.
[0] : Default-Wert (Frequenz & Parameter)

[1] : Ausgangsstrom

[2] : Ausgangsspannung

[3] : Zwischenkreisspannung

[4] : Temperatur

[5] : PID-Istwert

[6] : Analoger Signaleingang (AVI)

[7] : Analoger Signaleingang (ACI)

MSD = hochstwertigste Stelle; LSD = niederwertigste Stelle.

Information

Die hochstwertige Stelle von Parameter 12-00 schaltet die Anzeige ein, mit den anderen Stellen
kann der Anwender verschiedene Anzeigewerte auswahlen.

12-01 Anzeigeformat des PID-Istwerts

Bereich [0] : Anzeige des ganzzahligen-Werts (xxx)
[1] : Anzeige mit einer Nachkommastelle (xx.x) [2] : Anzeige mit zwei
Nachkommastellen (x.xx)

12-02 Einheitenanzeige fur PID-Istwert

Bereich [0] : xxx--
[1] : xxxpb (Druck)
[2] : xxxfl (Durchfluss)

12-03 Benutzerdefinierte Anzeige (Arbeitsgeschwindigkeit)

Bereich  |[[0~65535] 1/min

> Stellen Sie in diesem Parameter die Nenndrehzahl des Motors ein.
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Auf der Anzeige erscheint dieser Wert, wenn die Ausgangsfrequenz des Umrichters die auf dem
Motortypenschild angegebene Frequenz erreicht (entsprechend 50 Hz oder 60 Hz).
Die Anzeige der Arbeitsgeschwindigkeit ist linear proportional zur Ausgangsfrequenz 0-50 Hz oder
0-60 Hz.
Motorsynchrondrehzahl = 120 x Nennfrequenz/Polanzahl

12-04 Format der benutzerdefinierten Anzeige (Arbeitsgeschwindigkeit)

Bereich [0] : Anzeige der Ausgangsfrequenz des Antriebs

[1] : Ganzzahlige Anzeige der Arbeitsgeschwindigkeit (xxxxx)

[2] : Anzeige der Arbeitsgeschwindigkeit mit einer Nachkommastelle (xxxx.x)

[3] : Anzeige der Arbeitsgeschwindigkeit mit zwei Nachkommastellen (xxx.xx)

[4] : Anzeige der Arbeitsgeschwindigkeit mit drei Nachkommastellen (xx.xxx)

12-04 # 0: Die Arbeitsgeschwindigkeit wird angezeigt, wenn der Umrichter in Betrieb oder gestoppt ist.

12-05 Zustand der Ein- und Ausgangsklemmen
Bereich Nur lesen (Nur lesen des Klemmenzustands)
Wird eine der Klemmen 11D-I5D eingeschaltet, schaltet das entsprechende Segment der Digitalan-
zeige ein. Ist der Relaisausgang RY1 eingeschaltet, sind die Segmente der Digitalanzeige
entsprechend der nachfolgenden Abbildung eingeschaltet.

Beispiel 1:
Die folgende Abbildung zeigt die leuchtenden Segmente, wenn die Eingange 11D, 13D, I5D
eingeschaltet und 12D, 14D und der Relaisausgang RY1 ausgeschaltet sind.

IlD I2D I3D I4D I5D

»mm
00000007

Beispiel 2:
Die folgende Abbildung zeigt die leuchtenden Segmente, wenn die Eingange 12D, 13D, 14D und der
Relaisausgang RY1 eingeschaltet und 11D und I5D ausgeschaltet sind.

i

). {

RY
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13 - Inspektions- & Wartungsfunktionen

13-00 Antriebsleistung (codiert)
Bereich -

Umrichterbaureihe: 13-00 zeigt Umrichterbaureihe: 13-00 zeigt
S2U230S-02F 02 S2U230S-11F 11
S2U230S-03F 03 S2U230S-13F 13
S2U230S-07F 07

13-01 Software-Version

Bereich ----

13-02 Anzeige Fehlerliste (letzte drei Fehler)
Bereich ----

Die letzten drei Fehler werden als Stapel gespeichert. Tritt ein neuer Fehler auf, werden die bisherigen
Fehler um eine Stelle nach unten verschoben, so dass der auf Stelle 2.xxx gespeicherte Fehler an
Stelle 3.xxx rtickt, der Fehler auf Stelle 1.xxx riickt auf Stelle 2.xxx. Der neue Fehler wird in das leere
Register auf Stelle 1.xxx gespeichert.

Zur Fehleranzeige kann mit den Tasten A und V¥ zwischen den Fehlerregistern hin- und her
geschaltet werden.

Wahrend Parameter 13-02 angezeigt wird, bewirkt die Betatigung der ,Reset"-Taste die Léschung
aller drei Fehlerregister. Die Anzeige der Fehlerregister wechselt danach auf 1. ---, 2. --- und 3. ---.
Wird beispielsweise der Fehler ,1.0C-C* angezeigt, ist dies der der aktuelle letzte Fehler.

13-03 Gesamtbetriebsdauer 1
Bereich [0~23] Stunden

13-04 Gesamtbetriebsdauer 2
Bereich [0~65535] Tage
13-05 Art der Gesamtbetriebsdauer

Bereich [0] : Einschaltzeit

[1] : Betriebszeit

Erreicht die Betriebsdauer in Parameter 13-03 den Wert 24 (Stunden), wird der Parameter 13-04 um
1 (1 Tag) erhdht und der Wert in Parameter 13-3 auf 0000 zurlickgestellt.

13-06 Schreibschutz fiir Parameter

Bereich [0] : Kein Schreibschutz

[1] : Drehzahlvoreinstellungen 05-01~05-08 kdnnen nicht geandert werden

[2] : AuBer den Drehzahlvoreinstellungen 05-01~05-08 kann keine Funktion gedndert
werden

[3] : AuBer 13-06 kann keine Funktion gedndert werden

Ist fir den Parameterschreibschutz kein Passwort eingestellt (13-07 = 00000) kdnnen die Parameter
05-01~05-08 entsprechend der Einstellung des Parameters 13-06 geandert werden.

13-07 Passwort flir Schreibschutz
Bereich [00000~65535]
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Ist fur den Schreibschutz in Parameter 13-07 ein Passwort eingestellt, kann keine
Parameterdnderung ohne Eingabe dieses Passworts vorgenommen werden (Siehe folgendes
Beispiel zur Passworteinstellung).

Einstellbeispiel fur das Passwort

Schritt 1:
</ENT
e (13- 0000 17345
P
USINE X xS
Schritt 2:
Fehlerhafte Passworteingabe t
u‘n'u'u'q C=n) i g
PRI X S il x§
[ Ajoder[ Vj
Eingabe { 13_ 01 -’l [nnnn c]
- (0t Lo

Korrekte Passworteingabe -

Parameterschreibschutz aufheben

Aufheben des Schreibschutzes fehlgeschlagen ‘

H'll'll'ﬂ'l_"_ﬁ]‘"“:
(XD R N X N

-

aufheben
—»

Schreib- A -
schutz “ 1 ‘:":]P':nn‘:‘c]

.
]
g
~—
.
—
L
—
'Q
Dy
-
N\t

__________
Erfolgreiches Aufheben des Schreibschutzes ‘
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13-08 Ricksetzen des Antriebs auf Werkseinstellung
Bereich [1150] : Ricksetzen auf die 50-Hz-Werkseinstellung
[1160] : Ricksetzen auf die 60-Hz-Werkseinstellung
Wurde in Parameter 13-07 ein Passwort festgelegt, muss dieses zuerst eingegeben werden, bevor
der Antrieb auf die jeweilige Werkseinstellung zuriickgesetzt werden kann.

13-09 IAuswahl Parametersatz
Bereich [0] : Vollstandiger Parametersatz
[0] : Vereinfachter Paramtersatz
Hinweis: Wenn 13-09 auf 1 gesetzt ist, zeigt der Frequenzumrichter den Vereinfachten Parametersatz.
Um zum Vollstandigen Parametersatz zurtickzukehren, muss der F_31 auf 1 gesetzt werden.
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Kapitel 5 Fehlersuche und Wartung

5.1 Fehleranzeige und Fehlerbehebung

5.1.1 Manueller Reset und automatischer Reset

-ou-

Anzeige Bedeutung Ursache Behebung
- Spannung im Hardware-Fehler Kontaktieren Sie den
Stillstand zu hoch Hersteller.

LV-

0
Lu

Spannung im

Stillstand zu niedrig

Netzspannung zu

nd oder Sicherung
durchgebranntHardware-
Fehler

niedrigVorladungsvorwidersta

Uberpriifen Sie die
Spannungsversorgung.Fehlerh
after Widerstand oder
Sicherung.Kontaktieren Sie
den Hersteller.

LEEr

-oH- Uberhitzung des Hardware- Sorgen fir eine bessere
_ '_’ _ Umrichters im FehlerUmgebungstemperatur |Zirkulation der Kiihlluft.
D | Stillstand zu hoch oder schlechte Schafft das keine Abhilfe,
Kihlung ersetzen Sie den Umrichter.
CtEr Fehler des Der Stromsensor oder die Kontaktieren Sie den
Stromsensors Schaltung hat einen Fehler. |Hersteller.

EPr

EEPROM-Problem

Defektes EEPROM

Kontaktieren Sie den
Hersteller.

Kommunikationsfehl

Stérung der Kommunikation

Prifen Sie die Verdrahtung.

-A

Beschleunigung

Motorleistung (ibersteigt die
Ausgangsleistung des
Umrichters

Kurzschluss zwischen
Motorwicklung und Gehause
Kurzschluss zwischen
Motoranschluss und Erde
IGBT-Modul besché&digt

": er
Anzeige Bedeutung Ursache Behebung
oC-A Uberstrom bei Beschleunigungszeit zu kurz | Stellen Sie eine lédngere

Beschleunigungszeit ein.
Tauschen Sie den Umrichter
gegen einen, der der
Motorleistung entspricht.
Priifen Sie den Motor.
Prifen Sie die Verdrahtung.
Kontaktieren Sie den
Hersteller.

Uberstrom bei

fester Drehzahl

Kurzzeitige
Lastschwankungen
Kurzzeitige Schwankungen
der Netzspannung

Setzen Sie einen Umrichter mit
hoherer Leistung ein.
Versehen Sie den Eingang mit
einer Netzdrossel.
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Anzeige Bedeutung Ursache Behebung
Uberstrom bei | Voreingestellte Bremszeit zu | Stellen Sie eine ldngere
Bremsung kurz Bremszeit ein.

oL -d
5

Uberstrom bei
Start

Kurzschluss zwischen
Motorwicklung und Gehause
Kurzschluss zwischen
Motoranschluss und Erde
IGBT-Modul beschadigt

Priifen Sie den Motor.
Priifen Sie die Verdrahtung.
Kontaktieren Sie den
Hersteller.

oV-C Uberhdhte Bremszeit zu kurz oder Stellen Sie eine langere
I [_ Spannung erhdhtes Bremszeit ein.
D '_' = L wahrend Massentragheitsmoment SchlieBen Sie einen
Betrieb/ Erhebliche Schwankung der | Bremswiderstand oder eine
Bremsung Versorgungsspannung Bremseinheit an.
Versehen Sie den Eingang mit
einer Netzdrossel.
PF Fehlen einer Ubermé&Bige Schwankung Priifen Sie die
Phase der der Leistungskreisspannung | Spannungsversorgung des
P F Netzspannung Leistungskreises.
Uberpriifen Sie die
Spannungsversorgung.
Anzeige Bedeutung Ursache Behebung
oC Uberstrom im Hardware-Fehler Kontaktieren Sie den
Stillstand Hersteller.

Uberlast Motor

Zu hohe Belastung

Priifen Sie den Einsatz eines
Motors mit héherer Leistung.

Qo
oL2 Uberlast Ubermé&Bige Belastung Priifen Sie den Einsatz eines
| Umrichter Umrichters mit héherer
D L 8 Leistung.
Lv-C Spannung Netzspannung zu niedrig Uberpriifen Sie die
| 11 [~ | wahrend des Ubermé&Bige Schwankung Spannungsversorgung.Priifen
'_ '_' - l_ Betriebs zu der Netzspannung Sie die Verschaltung des
niedrig Eingangs mit einer

Netzdrossel.
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5.1.2 Fehler bei Eingaben tber das Bedienfeld

Anzeige Bedeutung Ursache Behebung
LoC Schreibschutz Versuchte Anderung der Verandern Sie Parameter
| B aktiviert Frequenzparameter, wahrend 13-06.
l_ D l_ Rickwartslauf Parameter 13-06 > 0. Verandern Sie Parameter
nicht maoglich Versuchter Riickwartslauf, 11-00.
Schreibschutz mit | wahrend Parameter 11-00=
Passwort aktiviert | 1Parameter 13-07 aktiviert; bei
(13-07) Eingabe des korrekten
Passworts wird LOC angezeigt.
Errl Bedienungsfehler | Taste A oder ¥ wurde Mit der Taste A oder
| | am Bedienfeld betatigt, wahrend Parameter Y kann nur die
E i 1 00-05/00-06 > 0 Sollfrequenz gedndert
Versuchte Parameterdnderung | werden, wenn Parameter
wahrend des Betriebs. (siehe 00-05/00-06 = 0.
Parameterliste) Andern Sie Parameter nur
im Stillstand.
Err2 Parametereinstellf | Parameter 00-13 liegt innerhalb | Korrigieren Sie die
ehler des Bereichs der Parameter Parameter 11-08~11-10
E ~r E, (11-08 + 11-11), (11-09 +11- | oder 11-11. Stellen Sie
11) oder (11-10+ 11-11) Parameter 00-12 groBer
Parameter 00-12 kleiner gleich | als 00-13 ein.
00-13
Err5 Parameteranderun | Wahrend der Kommunikation Senden Sie den
q g Uber wurde ein Steuerungsbefehl Aktivierungsbefehl vor der
E l_ l_ I | Kommunikation gesendet. Kommunikation.
nicht maoglich Anderungsversuch von Stellen Sie die
Kommunikationsparametern Kommunikationsparameter
(09-02~09-05) wahrend der vor der Kommunikation
Kommunikation ein.
(09-02~09-05)
Err6 Kommunikationsfe | VerdrahtungsfehlerFehlerhafte Priifen Sie die Hardware
hler Einstellung der und die
E i E Kommunikationsparameter Verdrahtung.Priifen Sie die
Falsches Kommunikationseinstellung
Kommunikationsprotokoll en (09-00~0905).
Err7 Parameterkonflikt Versuchte Anderung der Kontaktieren Sie den
_l Parameter 13-00/13-08. Hersteller, wenn ein Reset
E l_ l_ | Fehlerhaftes Verhalten von keine Abhilfe schafft.
Strom- bzw.
Spanungserfassung.
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5.1.3 Spezielle Fehlerbedingungen

5EPC

STOP-Taste am
Bedienfeld,
wahrend der
Umrichter auf
externe Steuerung
eingestellt ist

Anzeige Fehler Beschreibung
5 t p [} | Stillstandsdrehzahl | Tritt auf, wenn die Vorgabefrequenz < 0,1 Hz ist.
L) | im Stopp-Zustand
StP1 Direkter Start nach | Der Umrichter ist auf externe Start-/Stoppsteuerung eingestellt
5 t P | | Einschalten (00-02/00-03 = 1) und der direkte Start ist deaktiviert (07-04 =
| | fehlgeschlagen 1). Der Umrichter kann nicht Anlaufen und auf der Anzeige blinkt
,STP1". Der Starteingang ist beim Einschalten aktiviert. (Siehe
Beschreibung vom Parameter 07-04)
StP2 Betatigung der Wird die STOPP-Taste am Bedienfeld betatigt, wahrend der

Umrichter auf externe Steuerung (00-02/00-03 = 1) eingestellt
ist, blinkt auf der Anzeige nach dem Stopp ,STP2". Offnen und
schlieBen Sie zum Wiederanlauf des Umrichters den Startkontakt.

Externer
SchnellStoppp

Wenn die externe Klemme fiir den SchnellStoppp aktiviert wird,
bremst der Umrichter bis zum Stillstand ab und auf der Anzeige
blinkt ,E.S.".

%

b5

Externes
Ausschalten der
Ausgangsstufe

Wenn die externe Klemme zum Ausschalten der Ausgangsstufe
aktiviert wird, Stopppt der Umrichter unverziiglich und auf der
Anzeige blinkt ,b.b.".

PdEr

FdEr

Fehlen des PID-Ist-
werts

Es wurde das Fehlen des PID-Istwertsignals erkannt.

5.2 Allgemeine Fehlersuche

Status Uberpriifungspunkt Abhilfe
Motor dreht | Ist die Verdrahtung der Die Verdrahtung der U-, V- und W-Klemmen
in falsche Ausgangsklemmen korrekt? zwischen Motor und Umrichter muss
Richtung Ubereinstimmen.
Ist die Verdrahtung der Priifen Sie die Verdrahtung.
Steuersignale flir Vorwartsund
Rickwértsdrehung vertauscht?
Motordrehz | Ist die Verdrahtung der Priifen Sie die Verdrahtung.
ahl kann analogen Frequenzeingdnge
nicht korrekt?
eingestellt | Ist die Einstellung der Priifen Sie die fir den Bediener eingestellte
werden Betriebsart korrekt? Betriebsart.
Ist die Last zu groB? Verringern Sie die Last.
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Status Uberpriifungspunkt Abhilfe
Motordrehz | Sind die Leistungsdaten Priifen Sie die Motordaten.
ahl zu hoch | desMotors korrekt (Polanzahl,
oder zu Spannung...)?
niedrig Ist die Einstellung fiir die Prifen Sie die Einstellung der maximalen
maximale Ausgangsfrequenz Ausgangsfrequenz.
korrekt?
Motordrehz | Ist die Last zu groB? Verringern Sie die Last.
ahl Schwankt die Belastung sehr Minimieren Sie die Schwankung der
schwankt stark? Belastung.Priifen Sie den Einsatz eines
auBergewo Frequenzumrichters und Motors mit hoherer
hnlich Leistung.
Ist die Netzspannung instabil Priifen Sie die Verschaltung des Eingangs mit
oder fehlt eine Phase? einer Netzdrossel, wenn der Umrichter nur an
einer Phase betrieben wird.Uberpriifen Sie die
Verdrahtung bei drei-phasigem Netzanschluss.
Motor dreht | Sind die Eingangsklemmen Ist Netzspannung vorhanden?Schalten Sie die
nicht L1(L), L2 und L3(N) Spannungsversorgung aus und wieder

phasenrichtig
angeschlossen?Leuchtet die
Ladungsanzeige,Charge™?

ein.Priifen Sie die angeschlossene
Netzspannung auf korrekte
Spannungswerte.Priifen Sie, ob die Schrauben
des Klemmenblocks fest angezogen sind.

Liegt zwischen den
Ausgangsklemmen U, V und W
eine Span-nung an?

Schalten Sie die Spannungsversorgung aus
und wieder ein.

Wird der Motorwelle durch eine
zu hohe Last blockiert?

Verringern Sie die Belastung des Motors.

Verhalt sich der Umrichter nicht
normal?

Liegt ein Befehl zur
Vorwartsoder Riickwartsdrehung
vor?

Beachten Sie die Fehlerbeschreibungen zur
Uberpriifung der Verdrahtung und korrigieren
Sie diese gdf.

Wurde ein analoges
Frequenzsignal angelegt?

Ist die Verdrahtung des analogen
Frequenzeingangs korrekt?

Ist die Spannung, die am analogen Eingang
anliegt, korrekt?

Ist die richtige Vorgabe fiir den
Betrieb eingestellt?

Ist die Spannung, die am analogen Eingang
anliegt, korrekt?
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5.3 Routinemaldige und periodische Inspektionen

Uberprifen und Warten Sie den Frequenzumrichter regelmaRig, um einen zuverlassigen und
sicheren Betrieb zu gewahrleisten. Verwenden Sie dazu die nachfolgende Checkliste.
Schalten Sie fur ein gefahrloses Arbeiten die Spannungsversorgung vor Beginn der Inspektion allpolig

aus und warten Sie mindestens 5 Minuten.

Dadurch wird sichergestellt,

Ausgangsklemmen des Umrichters keine Spannung mehr anliegt.

Priifpunkt Details Zeitraum Methode Merkmal Abhilfe
Taglich | Jahrlich
Umgebungsb Priifen Sie © © Messung Temperatur:- | Verbessern Sie die
edingungen Temperatur mit 10 ~40 °C Umgebungsbeding
am Ort der und Thermomet | (14~120°F) ungen oder
Montage Luftfeuchte an er und Luftfeuchte: | installieren Sie den
der Maschine Hygrometer | unter95 % RL | Antrieb an einem
anderen Ort.
Zustand der Stimmt der © © Messung 200-V-Klasse: Erdung gdf.
Erdung Erdungswiders des unter 100 Q verbessern.
tand? Widerstands
mit
Multimeter
Anschlusskle | Sind lose Teile © © Visuelle Korrekter Ziehen Sie die
mmen oder lose Priifung, Anschluss Klemmenschraube
Schraubklemm Priifung mit gemaBden nnach und
en vorhanden? Schraubend Vorgaben ersetzen Sie die
Ist der Klem- © © reher korrodiertenTeile.
menblock
beschadigt?
Sind © ©
Anschluss-
klemmen
korrodiert?
Verdrahtung | Sind Leitungen © © Visuelle Korrekte Reparieren Sie ggdf.
gebrochen? Priifung Verdrahtung die beschadigten
Sind © © ge-maB den Leitungen.
Beschadigunge Vorgaben
n der
Leitungsisolati
on vorhanden?
Eingangsspa Ist die © © Messung Spannung Verbessern Sie ggf.
nnung Spannung des der Span- | entsprechend | die Eingangsspan-
Leis- nung den nung.
tungskreisesko mitMultimet | Leistungsdate
rrekt? er n
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Priifpunkt Details Zeitraum Methode Merkmal Abhilfe
Taglich | Jahrlich
Platine Sind © © Visuelle Ordnungsge Reinigung oder
Verunreinigun Priifung maBer Ersatz
g oder Zustand der
Beschadigung Bauteile
der Platine
vorhanden?
Leistungsbau | Ist Staub oder © © Bauteile reinigen.
teile sind
Ablagerungen
vorhanden?
Priifen Sie den © © Messung 3- Kontaktieren Sie
Widerstand mit Phasenausga den Hersteller.
zwischen den Multimeter nge ohne
Ausgangsklem Kurzschluss
men. oder
Unterbrechun
9
Kihlventilato | Ungewdhnliche © Visuelle Richtige Kontaktieren Sie
r Gerdusche und oder Kihlung den Hersteller.
Vibrationen Horpriifung
UberméaBige © Visuelle Kiihlventilator
Verschmutzun Priifung reinigen.
g und
Ablagerungen
Kiihlkérper | UberméBige © Verschmutzungund
Verschmutzun Ablagerungen
g und entfernen.
Ablagerungen
Luftstrom Sind © Luftkanale und
Luftkandle und Ansaug6ffnungen
Ansaug6ffnung reinigen.
en verStoppft?

5.4 Wartung

Zur Sicherstellung eines langlebigen und zuverlassigen Betriebs sollten die folgenden Punkte
regelmafig dberprift werden. Schalten Sie fur ein gefahrloses Arbeiten die Spannungsversorgung
vor Beginn der Prifungen allpolig aus und warten Sie mindestens 5 Minuten, um die Gefahr eines
elektrischen Schlags durch die gespeicherte Ladung des internen Kondensators zu vermeiden.

Wartungcheckliste
» Prufen Sie die Umgebung des Umrichters auf die Einhaltung der vorgegebenen Bedingungen fir

Temperatur und Luftfeuchtigkeit, sowie gute Belliftung.
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In der N&he des Umrichters durfen sich keine Warmequellen befinden.

Fir Ersatz eines defekten oder zerstérten Umrichters kontaktieren Sie den Lieferanten.
Entfernen Sie Staub und andere Fremdkdrper, die sich angesammelt haben.

Prufen Sie die Erdungsanschlisse auf festen Sitz und korrekte Ausfiihrung.

Schrauben von Anschlussklemmen, insbesondere die fir die Spannungsversorgung und den
Motoranschluss, missen fest angezogen sein.

» Fihren Sie keine Isolationsprifung am Steuerkreis durch.

YV V VY

Methode: Isolationspriifung
Einphasig

r/// - {{ — \‘.
\\ ) ;’
——— L1(L) U ¢
/‘/ \;
/ / 2N
Power | INV Ve / Motor |
Source | ™ \ /
) A4
N )
\\ /
—'7"? L3(N) VY e a—

Dielectric
Withstand
Voltage Test
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Kapitel 6 Externe Komponenten

6.1 Spezifikationen Netzdrossel

Spezifikation
Modell: I2DU230S-00F Stromstérke (A) Induktivitit (mH)
02 3,0 7,0
03 5,2 4,2
07 9,4 2,1
11 19,0 1,1
13 25,0 0,71
6.2 Spezifikationen Sicherung
Modell: 12DU230S-0oF HP kw Leistungsdaten
02 0,25 0,2 10A, 300VAC
03 0,5 0,4 10A , 300VAC
07 1 0,75 20A , 300VAC
11 2 1,5 30A, 300VAC
13 3 2,2 30A , 300VAC

6.3 Spezifikationen Sicherung (Fur UL-Konformitat empfohlen)

Model: 12DU230S-ooF Hersteller Typ Leistungsdaten
02 Bussmann 10CT 10A, 690VAC
03 Bussmann 10CT/16CT 10A/16A, 690VAC
07 Bussmann 16CT/20CT 16A/20A, 690VAC
11 Bussmann 30FE 30A, 690VAC
13 Bussmann 50FE 50A, 690VAC
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ANHANG I2DU PARAMETEREINSTELLUNGEN

Kunde Umrichtermodell

Einsatzort Telefonnummer

Adresse

Parameter|Einstellung|Parameter| Einstellung |Parameter Einstellung Parameter Einstellung
00-00 03-04 05-17 07-01
00-01 03-05 05-18 07-02
00-02 03-06 05-19 07-03
00-03 03-07 05-20 07-04
00-04 03-08 05-21 07-05
00-05 03-09 05-22 07-06
00-06 03-10 05-23 07-07
00-07 03-11 05-24 07-08
00-08 03-12 05-25 08-00
00-09 03-13 05-26 08-01
00-10 03-14 05-27 08-02
00-11 03-15 05-28 08-03
00-12 03-16 05-29 08-04
00-13 03-17 05-30 08-05
00-14 03-18 05-31 08-06
00-15 03-19 05-32 08-07
00-16 04-00 06-00 08-08
00-17 04-01 06-01 08-09
00-18 04-02 06-02 09-00
00-19 04-03 06-03 09-01
00-20 04-04 06-04 09-02
01-00 04-05 06-05 09-03
01-01 04-06 06-06 09-04
01-02 04-07 06-07 09-05
01-03 04-08 06-16 09-06
01-04 04-09 06-17 09-07
01-05 04-10 06-18 09-08
01-06 04-11 06-19 09-09
01-07 04-12 06-20 10-00
01-08 04-13 06-21 10-01
01-09 04-14 06-22 10-02
01-10 04-15 06-23 10-03
01-11 05-00 06-32 10-04
02-00 05-01 06-33 10-05
02-01 05-02 06-34 10-06
02-02 05-03 06-35 10-07
02-03 05-04 06-36 10-08
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03-00 05-05 06-37 10-09
03-01 05-06 06-38 10-10
03-02 05-07 06-39 10-11
03-03 05-08 07-00 10-12
10-13 11-02 12-03 13-09
10-14 11-03 12-04
10-15 11-04 12-05
10-16 11-05 13-00
10-17 11-06 13-01
10-18 11-07 13-02
10-19 11-08 13-03
10-20 11-09 13-04
10-21 11-11 13-05
10-22 12-00 13-06
11-00 12-01 13-07
11-01 12-02 13-08

VEREINFACHTE PARAMETEREINSTELLUNGEN

Parameter | Einstellung | Parameter | Einstellung | Parameter | Einstellung | Parameter | Einstellung
F 1 F_10 F_19 F_28
F 2 F_11 F_20 F_25
F3 F_12 F 21 F_30
F 4 F_13 F_22 F 31
F5 F_14 F_23
F 6 F_15 F_24
F 7 F_16 F_25
F 8 F 17 F_26
F9 F_18 F_27
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Tel. (+64) 09 634 6441 - Fax (+64) 09 634 6445
www.bonfiglioli.co.nz
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Molkereistr 4 - A-2700 Wiener Neustadt

Tel. (+43) 02622 22400 - Fax (+43) 02622 22386
www.bonfiglioli.at

Bonfiglioli South East Asia

24 Pioneer Crescent #02-08

West Park Bizcentral - Singapore, 628557
Tel. (+65) 6268 9869 - Fax. (+65) 6268 9179
www.bonfiglioli.com

Bonfiglioli South Africa

55 Galaxy Avenue,

Linbro Business Park - Sandton

Tel. (+27) 11 608 2030 OR - Fax (+27) 11 608 2631
www.bonfiglioli.co.za

Bonfiglioli Turkiye

Ataturk Organize Sanayi Bélgesi,
10044 Sk. No. 9, 35620 Cigli - Izmir
Tel. +90 (0) 232 328 22 77 (pbx)
Fax +90 (0) 232 328 04 14
www.bonfiglioli.com.tr

Bonfiglioli United Kingdom

Industrial, Photovoltaic

Unit 7, Colemeadow Road

North Moons Moat - Redditch,
Worcestershire B98 9PB

Tel. (+44) 1527 65022 - Fax (+44) 1527 61995
www.bonfiglioli.co.uk

Mobile, Wind

3 - 7 Grosvenor Grange, Woolston
Warrington - Cheshire WA1 4SF

Tel. (+44) 1925 852667 - Fax (+44) 1925 852668
www.bonfiglioli.co.uk

Bonfiglioli USA

3541 Hargrave Drive Hebron, Kentucky 41048
Tel. (+1) 859 334 3333 - Fax (+1) 859 334 83888
www.bonfiglioliusa.com

Bonfiglioli Vietnam

Lot C-9D-CN My Phuoc Industrial Park 3

Ben Cat - Binh Duong Province

Tel. (+84) 650 3577411 - Fax (+84) 650 3577422
www.bonfiglioli.vn






%) Bonfiglioli

Forever Forward

Seit 1956 plant und realisiert Bonfiglioli innovative und
zuverlassige Loésungen fur die Leistungstiberwachung
und -Ubertragung in industrieller Umgebung und far
selbstfahrende Maschinen sowie Anlagen im Rahmen der
erneuerbaren Energien.
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Bonfiglioli Riduttori S.p.A. tel: +39 051 647 3111
Via Giovanni XXIII, 7/A fax: +39 051 647 3126

40012 Lippo di Calderara di Reno bonfiglioli@bonfiglioli.com
Bologna (Italy) www.bonfiglioli.com
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